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Instrukcja obstugi

Przetwornica czestotliwosci serii AC10



Skrot

Jak przeprowadzi¢ samostrojenie silnika?

Gdy silnik pracuje, falownik automatycznie ustawia i uczy sig parametréw zwigzanych z silnikiem.
= Rozdziat 4.8 Samostrojenie

Jak diagnozowac¢ usterki

Gdy na klawiaturze wyswietla sie ostrzezenie lub btad

= Rozdziat 6.2 Usterka, ostrzezenie, typ kodu

Gdy na klawiaturze nie jest wyswietlany Zaden alarm

ani usterka

= Sekcja 6.7 Rozwiazywanie probleméw bez komunikatéw na klawiaturze

Jaki falownik wybra¢:

Model falownika i tabliczka znamionowa
= Rozdziat 2.2 Model falownika i tabliczka znamionowa

Wielkos¢

= Rozdziat 3.4 Wymiary

Parametry

=>Rozdziat 10 Lista parametrow
Szczegotowy opis parametrow

= Rozdziat 11 Szczegoty parametrow
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1 Wstep i srodki ostroznosci

1.1 Przed uzyciem

Odniesienia do terminéw wystepujacych w instrukcji, skrot:

Oznaczenie w instrukcji Opis

Falownik AC10

AM-VF Sterowanie asynchroniczne VF

AM-FVC Asynchroniczne - brak sterowania wektorem PG
Fragment Bit w systemie binarnym

1.2 Instrukcje bezpieczenistwa

Dziekujemy za zakup falownika ze sterowaniem wektorowym serii AC10 zaprojektowanego i wyprodukowanego przez firme Flextronics. Niniejsza
instrukcja opisuje, jak prawidtowo uzywac tego produktu. Przed uzyciem produktu (instalacja, okablowanie, obstuga, konserwacja, przeglad itp.)
nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszg instrukcje. Ponadto nalezy uzywaé¢ tego produktu po petnym zrozumieniu $rodkéw ostroznosci opisanych w
niniejszej instrukcji.

Srodki ostroznosci

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo, niezawodne i rozsgdne korzystanie z tego produktu, nalezy uzywac produktu po petnym zrozumieniu $rodkéw ostroznosci
opisanych w niniejszej instrukcji.

Znak ostrzegawczy i jego znaczenie

Ponizsze symbole uzywane sa w tej instrukcji, aby zaznaczyé, iz jest to wazna kwestia bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie tych srodkéw ostroznosci moze
skutkowaé obrazeniami ciata lub $miercig, uszkodzeniem produktu i powigzanych systemow.

NIEBEZPIECZENSTWO: Nieprawidlowa obstuga moze spowodowaé $mieré lub powazne zagrozenie bezpieczenstwa.

‘ A Yarm ’ OSTRZEZENIE: Niezastosowanie sie do tego moze spowodowat $mieré lub powazne zagrozenie bezpieczenstwa.

Uwaga: Nieprawidtowa operacja moze spowodowa¢ drobne obrazenia.

Wskazéwka: Jesli operacja jest nieprawidtowa, produkt i powigzany system mogg ulec uszkodzeniu.

Ogdlne uwagi

* Aby zilustrowac szczegdty produktu, ilustracje falowniki sg czasami bez pokrywy lub ostony bezpieczenstwa. Podczas korzystania z tego produktu
nalezy zainstalowac pokrywe lub ostong zgodnie z wymaganiami i postgpowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

* llustracje w instrukcji sg jedynie przyktadami reprezentatywnymi i moga rézni¢ sie od zaméwionych produktow.

* Ninigjsza instrukcja uzytkownika moze ulec zmianie bez powiadomienia z powodu ulepszen produktu lub zmian specyfikacji oraz w celu zwigkszenia
wygody Podrecznika uzytkownika.

* Jedli chcesz zamowic te instrukcje z powodu uszkodzenia lub utraty, skontaktuj sie z naszym najblizszym biurem sprzedazy na tylnej oktadce firmy
lub na tylnej oktadce i podaj numer oktadki.




Prosze zwrdci¢ uwage na wszystkie informacje dotyczace bezpieczenstwa zawarte w tej ksigzce.

Jedli nie zastosujesz si¢ do ostrzezen, mozesz spowodowaé Smier¢ lub powazne obrazenia, wiec zachowaj ostrozno$¢. Firma nie ponosi
odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek uszkodzenia lub uszkodzenia sprzetu spowodowane przez Twojg firme lub klientéw Twojej firmy, ktérzy nie
przestrzegaja tresci tej ksigzki.

Aby zapobiec porazeniu pragdem nie wykonuj inspekcji ani prac zwigzanych z okablowaniem, gdy zasilanie jest wigczone. Pamietaj, aby wytaczy¢
zasilanie wszystkich maszyn przed okablowaniem lub pracami naprawczymi. Nawet jesli zasilanie jest wytaczone, w kondensatorze wewnatrz falownika
jest napiecie szczatkowe. Aby zapobiec porazeniu pradem, odczekaj przynajmniej czas podany na etykiecie ostrzegawczej na przednim panelu
urzadzenia. Po zga$nieciu wszystkich wskaznikéw zdejmij przednig pokrywe i pokrywe zaciskdw, zmierz wejsciowe napiecie zasilania i napiecie DC

OSTRZEZENIE

Po zakonczeniu operacji okablowania i ustawiania parametrdw nalezy przeprowadzi¢ operacje probng w celu potwierdzenia ze maszyna moze
dziata¢ bezpiecznie, w przeciwnym razie moze spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie sprzetu.

Nalezy upewnic sig, ze warto$¢ ustawienia parametrow funkcji wirtualnego wejscia/wyjscia zostata potwierdzona przed testowaniem falownika.

Funkcja wirtualnego wejscia/wyjscia polega na utworzeniu wirtualnego potgczenia zaciskéw wejsciowych i wyjsciowych wewnatrz falownika. Dlatego tez,
nawet jesli nie ma okablowania na zaciskach wej$ciowych i wyjsciowych, dziatanie falownika moze roznic si¢ od ustawien fabrycznych. Jesli zostanie
zlekcewazone, przypadkowe uruchomienie falownika moze spowodowac wypadki.

Przed wigczeniem zasilania falownika upewnij sig, ze wokoét falownika, silnika i maszyny nie ma ludzi. Sprawdz réwniez, czy pokrywa, sprzegto,
wpust watu i maszyna falownika s odpowiednio zabezpieczone.

Niektdre systemy moga nagle poruszy¢ maszyna, gdy gtéwny obwdd jest pod napieciem, stwarzajgc ryzyko $mierci lub powaznych obrazen.
Wykorzystywane jest sterowanie zaciskami zewnetrznymi falownika. Funkcja zaciskow wejSciowych i wyjsciowych falownika bgdzie inna niz
ustawienia fabryczne. Dlatego dziatanie falownika moze rozni¢ sig od ustawien fabrycznych opisanych w instrukcji podrecznik. Zanim falownik
zostanie przetestowane, nalezy uzy¢ zewnetrznego zacisku sterujgcego, aby potwierdzi¢ sygnaty wejsciowe i wyjsciowe oraz wewnetrzng sekwencje
falownika. Aby zapobiec porazeniu pradem zabronione jest modyfikowanie falownika.

Jesli Twoja firma lub klienci Twojej firmy dokonali modyfikacji produktu, firma nie ponosi odpowiedzialno$ci.

Specjalisci z branzy budowlanej, nie elektrycy nie powinni wykonywa¢ okablowania, instalacji, konserwacji, inspekcji, wymiany komponentéw ani prac
naprawczych. Nie zdejmuj pokrywy falownika ani nie dotykaj ptytki drukowanej, gdy zasilanie jest wiaczone.

Aby zapobiec pozarowi, nie pomyl napiecia zasilania obwodu gtéwnego. Przed wigczeniem nalezy sprawdzi¢, czy napiecie znamionowe falownika
jest zgodne z napieciem zasilania.

Nalezy postepowa¢ zgodnie z lokalnymi normami i ustawi¢ obwod zabezpieczajacy bypass. Nieprawidtowe okablowanie moze spowodowaé pozar lub

wypadek.

NOTATKA

Aby zapobiec kontuzjom:
Nie przenosi¢ falownika za przednig pokrywe lub ostone zaciskdw falownika. Ponadto przed obstugg nalezy upewnic sig, ze $ruby sg prawidtowo
dokrecone.




Uzyj silnika, ktory spetnia wymagania izolacji falownika PWM, aby zapobiec zwarciom lub zwarciom do ziemi z powodu degradacji izolacji.
Podczas obstugi falownika Iub demontazu plytki drukowanej nalezy postepowac zgodnie z krokami okreslonymi w $rodkach zapobiegajgcych
wytadowaniu elektrostatycznemu (ESD). Jedli operacja jest nieprawidtowa, wewnetrzny obwod falownika moze zostaé uszkodzony z powodu
elektrycznosci statycznej.

Test napiecia wytrzymywanego nie moze by¢ wykonany na zadnej czesci falownika. To urzadzenie wykorzystuje precyzyjny przyrzad i moze
spowodowac uszkodzenie falownika z powodu wysokiego napiecia.

Nie uruchamiaj maszyny, ktéra zostata uszkodzona. Jesli maszyna jest ewidentnie uszkodzona lub brakuje czesci, nie podtaczaj ani nie uzywaj, w
przeciwnym razie zwigkszy sie uszkodzenie maszyny i inne problemy.

Nie skrecaj zasilanie wtgczone lub uruchomi¢ maszyne natychmiast po przepaleniu bezpiecznika lub zadziataniu wytgcznika uptywowego. Sprawdz
okablowanie i wybér urzadzenia peryferyjnego, aby znalez¢ przyczyne problemu. Jesli nie masz pewnosci co do przyczyny, skontaktuj sie z nami i nie
wigczaj zasilania ani nie uzywaj maszyny.

Gdy opakowania drewniane wymagajg dezynfekcji lub odrobaczenia, nalezy zastosowa¢ inne metody niz odymianie. Na przyktad: obrébka
cieplna (30 minut lub dtuzej w temperaturze rdzenia 56°C lub wyzszej) Ponadto prosimy o wyrzucenie materiatu przed zapakowaniem, a nie
obrébke catosci po zapakowaniu.

Gdy produkty elektryczne (pojedyncze lub zamontowane mechanicznie) sg pakowane w drewno poddane fumigaciji, gazy i opary wytwarzane
przez opakowanie mogg spowodowa¢ $miertelne uszkodzenie elektroniki. W szczegdlnosci halogenowe $rodki dezynfekcyjne (fluor, chlor,
brom, jod itp.) moga powodowa¢ wewnetrzng korozje kondensatora, a gaz DOP (ftalan) moze powodowaé pekanie zywicy lub tym podobne.

1.3 Specjalne instrukcje uzytkowania

Jesli chcesz uzywac tego produktu do specjalnych celéw, takich jak, medycyna, lotnictwo, energia jadrowa, produkcja energii elektrycznej lub systemy
komunikaciji przekaznikéw podwodnych, skontaktuj sie z naszym agentem lub odpowiednim sprzedawca.



2 Przed uzyciem

2.1 Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Prosze zwrdci¢ uwage na wszystkie informacje dotyczace bezpieczenstwa zawarte w tej instrukcji.

Jesli nie zastosujesz sie do ostrzezen, mozesz spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia, wiec zachowaj ostroznos$¢. Firma nie ponosi
odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek uszkodzenia lub uszkodzenia sprzetu spowodowane przez Twojg firme lub klientow Twojej firmy, ktdrzy nie
przestrzegaja tresci tej instrukgji.

2.2 Model falownika i tabliczka znamionowa

Po dostarczeniu produktu prosimy o sprawdzenie nastepujacych rzeczy:

* Sprawdz wyglad i sprawdz, czy falownik nie ma zarysowan lub zabrudzen. W przypadku jakichkolwiek uszkodzen prosimy o natychmiastowy kontakt z
firma transportowa. Firma nie pokrywa szkod spowodowanych przez obstuge produktu.

* Upewnij sig, ze numer modelu dysku jest zgodny z zamdwionym. Numer modelu mozna znalez¢ w kolumnie ,MODEL” na tabliczce znamionowej
z boku falownika.

* Jedli stwierdzisz, ze produkt jest w ztym stanie, skontaktuj sig z agentem firmy, w ktérej produkt zostat zakupiony lub osobg odpowiedzialng za firme

Odniesienie do modelu
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Ponizej przedstawiono metode sprawdzania numeru modelu falownika:



Kod
AC10

Seria VFD

Kod Poziom napigcia
T Trojfazowy
S jednofazowy
Kod  Poziom napiecia
2 220V
3 380V

AC10-T3-1R5G - B

Kod Typ akcesoriow
B Jednostka hamujaca
Kod Typ inwertera
G Duze obcigzenie
Kod Moc silnika (KW)
R75 0.75
1R5 1.5
2R2 2.2
00 4

2.3 Dane techniczne przetwornicy czestotliwosci

Tabela 2-1: Specyfikacje techniczne

Rzeczy Specyfikacja
Jednofazowe 220V 50/60Hz
Napiecie, czestotliwos¢| Trojffazowe 220V 50/60Hz
Tréjfazowe 380V 50/60Hz
Zezwalaj na wahania Wspdtczynnik asymetrii napigcia: <3%; Czgstotliwosc: + 5%
Wejscie Wspdtczynnik znieksztatcen spetnia wymagania normy IEC61800-2
Prad udarowy po Mnisiszv niz prad znamion
wigczeniu zasilania 'e|Szy niz prad znamionowy
Wspdiczynnik mocy 20,94 (z dtawikiem DC)
Wydajnos¢ falownika | =96%
Napiecie wyjsciowe Wyjscie w warunkach znamionowych: 3 fazy, 0 do napiecia wejsciowego, btad mniejszy niz 5%
Zaktes 0-600.00Hz
czestotliwosci
Wyjécie VDVVJIZC'SWG,J :
oKladnose +0,5% maksymalnej wartosci czestotliwosci
czestotliwosci
wyjsciowe;
Model T3: 150% pradu znamionowego przez 1 minute, 180% pradu znamionowego przez 5 sekund, 200%
Mozliwos¢ pradu znamionowego przez 0,5 sekundy
przecigzenia Model S2: 150% pradu znamionowego 20 sekund, 180% pradu znamionowego 0,5 sekundy
Typ silnika PMSM, AM
Tryb sterowania Bez sterowania PG V/F, bez sterowania wektorem PG
silnikiem
Modulacja Zoptymalizowana modulacja wektora przestrzennego PWM
Czestotliwosé nosna | 1,0~16,0kHz
Kontrola Zakres kontroli Brak sterowania wektorowego PG, obcigzenie znamionowe 1:100
gtéwna predkosci
R Dokladpqsc . Brak sterowania wektorowego PG: < 2% znamionowej predko$ci synchronicznej
predkosci w stanie
ustalonym
Moment rozruchowy Brak sterowania wektorowego PG: 150% znamionowego momentu obrotowego przy 0,5 Hz
Odpowiedz momentu | Brak sterowania wektorem PG: <20ms
obrotowego
Doktadno$¢ Ustawienie cyfrowe: maksymalna czestotliwo$¢ x £ 0,01%; ustawienie analogowe: maksymalna czestotliwo$é
czestotliwosci x +0,2%
Rozdzielczosé Ustawienie cyfrowe: 0,01 Hz; Ustawienie analogowe: Maksymalna czestotliwos$¢ x 0,05%
czestotliwosci
Czestotliwosé poczatkowa:
Zdolno$¢ hamowania | 0,00~50,00Hz Czas hamowania:
pradem statym 0,0~60,0s
Prad hamowania: 0,0 ~ 150,0% pradu znamionowego
Zwigkszenie momentu Automatyczny wzrost momentu 0,0% ~ 100,0%
Reczny wzrost momentu 0,0% ~ 30,0%
Podstawowa obrotowego
funkcja produktu Kizywa UIf Cztery tryby: liniowy krzywa charakterystyczna momentu obrotowego, samonastawna krzywa U/f,

krzywa charakterystyczna redukcji momentu obrotowego (moc od 1,1 do 2,0), kwadratowa krzywa U/f

Dostep. / Dec. krzywa

Dwa sposoby: przyspieszenie i opdznienie liniowe, przyspieszenie i opéznienie krzywej S
Cztery zestawy czasu przyspieszania i zwalniania, jednostka czasu to 0,01 s, najdtuzszy to 650,00 s

Znamionowe napiecie

Wykorzystujac funkcje kompensacji napiecia zasilania napigcie znamionowe silnika wynosi 100%, ktére
mozna ustawi¢ w zakresie od 50 do 100% (wyj$cie nie moze przekroczy¢ napiecia wejsciowego)




wyjsciowe

Automatyczna
regulacja napiecia

Automatycznie utrzymuje state napiecie wyjsciowe, gdy napiecie sieci sie zmienia

Automatyczne Automatycznie optymalizuje napiecie wyjsciowe zgodnie z obcigzeniem w trybie sterowania U/f, aby uzyskac
oszczedzanie energooszczedng prace;
energii
ég:gm(?;ﬁzig ¢ Automatycznie ograniczaj prad podczas pracy, aby zapobiec czestym btedom nadpradowym;
pradu
Obstuga , e N .
natychmiastowego Nieprzerwana praca poprzez kontrole napigcia szyny podczas chwilowej utraty zasilania
wytaczania
. Sterowanie PID, $ledzenie predkosci i restart po wylgczeniu, pomijanie czestotliwosci, sterowanie géma i
Funkcja standardowa dolng granica czestotliwosci, dziatanie programu, predko$¢ wielostopniowa, RS485, wyjscie analogowe,
wyjscie impulsowe czestotliwosci
Kanal ustawiania Cyfrowe ustawienia klawiatury, potencjometr klawiatury, analogowy zacisk napigcia/pradu Al,

czestotliwosci

ustawienia komunikacji i wybdr zaciskéw wielokanatowych, kombinacja kanatéw gtéwnego i
pomocniczego, mozna przetgczac na rdzne sposoby

Kanat wejsciowy
sprzezenia zwrotnego

Potencjometr klawiatury, zacisk napigciowo-pradowy Al, odniesienie komunikacji, wejscie impulsowe X4/PUL

Uruchom
kanat polecen

Odniesienie do panelu operacyjnego, odniesienie do zacisku zewnetrznego, odniesienie do komunikacji

Wejscie sygnatu

Start, stop, do przodu i do tytu, impulsowanie, wiele predkos$ci, wolne zatrzymanie, reset, wybdr czasu

polecenia przyspieszania/hamowania, wybor kanatu ustawienia czestotliwosci, alarm btedu zewnetrznego
vzvagzg\:\f; y sygnal 1 wyjscie przekaznikowe, 1 wyjscie kolektorowe, 1 wyjscie AO moze by¢ wybrane jako wyjscie 0~10V lub
4~20mA lub 4~20mA
Funkcja ochronna Nadnapiecie, podnapiecie, ograniczenie pradu, przetezenie, przecigzenie, elektroniczna termika
przekaznik, przegrzanie, przepiecie, ochrona danych, szybka ochrona, ochrona przed utratg fazy
wejsciowej i wyjsciowej;
L Jednowierszowy 5-cyfrowy wyswietlacz 1 wyswietlacz ilosci statusu falownika
Wyswietlacz LED — — - — —— .
Dwuliniowy 5-cyfrowy cyfrowy wy$wietlacz w ksztatcie | 2 wyswietlacz ilosci statusu falownika
tuby
L Kopiowanie Przesytanie i pobieranie informacji o kodzie funkcji falownika w celu szybkiego kopiowania parametréw
Wyswietlacz parametrow
Klawiatury Wszystkie parametry monitorowanej grupy parametrdw, takie jak czestotliwo$¢ wyjsciowa, dana
Monitorowanie stanu | czestotliwo$¢, prad wyjsciowy, napiecie wejsciowe, napiecie wyjSciowe, predkos$¢ silnika, wielko$¢
sprzezenia zwrotnego PID, podana wielko$¢ PID, temperatura modutu itp.
Przepiecia, podnapiecie, przetezenie, zwarcie, zanik fazy, przecigzenie, przegrzanie, zatrzymanie
Alarm bledu X : . . - %
przepigcia, ograniczenie pradu, uszkodzenie ochrony danych, dziatanie w przypadku awarii pradu,
usterka historyczna
Wysoko$¢ wynosi mniej niz 1000 metréw, a obnizenie warto$ci znamionowych wynosi ponad 1000 metréw.
Migjsce instalacj Obnizenie wartosci znamionowych wynosi 1% na kazde 100 metrow.
Brak kondensacji, oblodzenia, deszczu, $niegu, itp., promieniowanie stoneczne jest mniejsze niz
700W/m2, cisnienie powietrza 70~106kPa
-10 ~ +50°C, obnizanie warto$ci znamionowych moze by¢ stosowane powyzej 40°C, maksymalna
temperatura temperatura wynosi 60°C (praca bez obcigzenia)
otoczenie wilgotno$é 5% do 95% RH (bez kondensacji)
Wibracja Przy 9 do 200 Hz, 5,9 m/s2 (0,6 g)
Temperatura -30 ~ +60 °C
przechowywania

Metoda instalacji

Nascienna, szafa

Poziom ochrony

IP20

metoda chtodzenia

Wymuszone chtodzenie powietrzem




Uwaga: Tréjfazowy tryb zasilania 220 V 50/60 Hz jest szczegétowo opisany:
Falownik serii AC10-S2 jest przeznaczony do jednofazowego wejscia napigcia 220 V AC; jest kompatybilny z wejsciem tréjfazowym 220V AC, co spowoduje
nierownowage pradow tréjfazowych sieci R, S, T.

2.4 Znamionowy prad wyjsciowy falownika

Napiecie 220V | 380v Napiecie 220V | 380v
Moc (KW) Znamionowy prad wyjsciowy (A) Moc (KW) Znamionowy prad wyjsciowy (A)
0,75 4 3 4 9,5
15 7 4 55 13

2.5 DomysIny czas przyspieszania i zwalniania falownika

DomyslIne przyspieszenie i opdznienie falownika zalezg od poziomu mocy. Szczegdtowe informacje zawiera ponizsza tabela:

Poziom mocy falownika (Kw) DomysIna warto$¢ czasu przyspieszania i zwalniania
s
0,75 E})OO
15 6.00
2.2 6.00
3,0 6.00
4.0 6.00
55 6.00

2.6 Domysliny punkt ochrony napiecia falownika

DomysIna warto$¢ napiecia falownika obejmuje napiecie znamionowe, punkt tlumienia przepie¢, punkt przepiecia, punkt ttumienia podnapiecia,
punkt podnapigciowy i punkt hamowania zuzycia energii itp., jak pokazano w ponizszej tabeli. Uwaga:
Warto$ci w tabeli podane sg w woltach (V)

) .. Punkt ttumienia Punkt Punkt ttumienia Punkt Punkt hamowania
Poziom Napiecie o . L . -~ .

napiecia Znamionowe pod?/aDplema podna\llplljea przepie¢ (VDC) p\r/;eplema zuzyc? etnfrgu

VAQ) Vb0) (vDC) ony (VDC) (Vo) (prad stly)

220 311,1 240 190 365 400 350

380 5374 430 320 750 820 740

2.7 Rodzaje i charakterystyka trybow sterowania
Falownik moze wybra¢ sterowanie AM-U/f (ustawienie poczatkowe) i sterowanie wektorowe w petli otwartej AM.
Sterowanie silnikiem asynchronicznym U/f

»  Oznacza to, ze gdy czestotliwo$¢ (F) jest zmienna, stosunek czestotliwosci sterowania do napiecia (U) pozostaje staly.

»  Ten tryb sterowania jest uzywany do wszystkich regulacji predkosci, ktore nie wymagajg szybkiej reakcji i precyzyjnej regulacji predkosci, a
takze do stosowania wielu falownikéw z jednym falownikiem. Ta metoda jest réwniez stosowana, gdy parametry silnika nie sg jasne lub nie
mozna ich dostroic.

Sterowanie wektorowe w petli otwartej silnika asynchronicznego

> Wektor mozna podzieli¢ na prad wzbudzenia i prad momentu obrotowego, wykonujac obliczenia wektorowe na wyjsciu falownika, a czestotliwos¢ i
napiecie sg kompensowane, aby prad silnika dopasowany byt do momentu obcigzenia, w celu poprawy momentu obrotowego przy niskiej predkosci.
Jednoczes$nie wdrazana jest kompensacja czestotliwosci wyjsciowej (kompensacja poslizgu), aby rzeczywista predko$¢ obrotowa silnika byta blizsza
warto$ci zadanej predkosci.

»  Ten tryb sterowania jest uzywany w aplikacjach wymagajacych wysokiej doktadnosci sterowania predko$cia. Szybka reakcja i reaktywno$¢ momentu
obrotowego, wysoki wyjsciowy moment obrotowy przy niskich predkosciach. Nadaje sie do ogdlnych wysokowydajnych zastosowan sterujgcych,
jeden falownik moze napedzac tylko jeden silnik.

Zauwaz:

»  Aby uzyskac najlepszg kontrole, wprowadz poprawnie parametry silnika i wykonaj samodostrajanie silnika. Grupa F02.0x jest podstawowg
grupg parametréw silnika.

» W sterowaniu w petli otwartej falownik moze tylko napedza¢ jeden silnik; i moc falownika i moc silnika nie mogg by¢ zbytnio réznié.



3 Instalacja i okablowanie

3.1 Srodki ostroznosci

W tym rozdziale pokazano ostrzezenia, ktorych nalezy przestrzegaé, aby uzytkownik mégt bezpiecznie korzystac¢ z produktu, zmaksymalizowa¢ wydajnosé
falownika i zapewni¢ niezawodne dziatanie falownika.

Ostrzezenia co do uzycia:
’ @ Podczas instalacji falownika w zamknietej szafie nalezy wbudowa¢ wentylator chiodzacy, klimatyzator lub inny sprzet
chtodzacy, aby zapewni¢ temperature w porcie powietrza ponizej 40 °C. Aby falownik mogt pracowac bezpiecznie i
niezawodnie.
@ Podczas instalacji nalezy uzywac¢ szmatki lub papieru do przykrycia falownika, aby zapobiec pytowi metalowemu, olejowi,
wodzie i innym. Po pracy nalezy go ostroznie usungc.
@ Podczas pracy nalezy przestrzegac przepiséw ESD. W przeciwnym razie falownik moze ulec uszkodzeniu.

] Gh(iydwiele falownikdw jest instalowanych w tej samej szafie, nalezy pozostawi¢ wystarczajgca ilos¢ miejsca na wentylator
chiodzacy.

@ Falownik nie moze pracowac w zakresie znamionowym. W przeciwnym razie falownik moze ulec uszkodzeniu.
@ Podczas transportu falownika nalezy trzyma¢ solidny futerat. Jesli trzymasz tylko za pokrywe , istnieje niebezpieczenstwo
upadku gtéwnego korpusu oraz uszkodzenia falownika.

Przestrogi dotyczace uzytkowania silnika

@ Rozne silniki majg rézne maksymalne dopuszczalne predkosci robocze. Silnik nie moze przekroczy¢ maksymalnej
dopuszczalnej predkosci roboczej.

@ Gdy falownik pracuje z niskg predkoscia, efekt automatycznego chtodzenia silnika jest znacznie gorszy. Jesli silnik pracuje

z niskg predkoscig przez diugi czas, zostanie uszkodzony z powodu przegrzania. W razie potrzeby uzyj specjalnego silnika do

falownika.
@ Podczas gdy maszyny o statej predkosci dziatajg z niestatg predkoscia, moga wystapi¢ drgania. Prosze

zainstalowaé gume odporng na wibracje pod stojakiem silnika lub uzy¢ funkcji kontroli czestotliwo$ci skokéw.

@ Podczas korzystania z falownika lub zasilacza o czestotliwosci roboczej do napedu, charakterystyka momentu obrotowego
jest inna. Prosze sprawdzi¢ charakterystyke momentu obrotowego podtgczonego sprzetu.

@ Podczas gdy kabel miedzy silnikiem i falownikiem jest dtuge, maksymalny moment obrotowy silnika zmniejszy sie
przy spadku napiecia. Dlatego nalezy uzywa¢ grubego kabla, gdy odlegto$¢ miedzy silnikiem a falownikiem jest duza.

3.2 Srodowisko instalacji

Srodowisko instalacji jest bardzo wazne dla jak najlepszego uzytkowania tego produktu przez diugi czas. Zainstaluj ten produkt w $rodowisku zgodnie z
wymaganiami ponizszej tabeli.

Srodowisko Wymég

Miejsce instalacji Wewnatrz bez bezposredniego nastonecznienia
Temperatura otoczenia -10 ~ +50 °C

Temperatura przechowywania | -30 ~ + 60 °C

Wilgotnosé <95% wilgotnosci wzglednej, bez kondensacii

Inwerter nalezy zainstalowa¢ na miejscu w nastepujacy sposéb:

@ Miejsce bez mgly olejowej, gazéw zracych, tatwopalnych, pytow itp.

@® Umies¢ w falowniku bez pytu metalowego, oleju, wody itp. (Nie instaluj falownika na materiatach
) tatwopalnych).

otoczenie @ Migjsce bez materiatow radioaktywnych lub materiatow tatwopalnych.

@ Miejsce bez trujgcych gazow lub cieczy.

@ Miejsce 0 bardzo matej erozji soli.

@ Miejsce bez bezposredniego nastonecznienia.

Wysoko$¢ operacyjna <1000m, moc maleje powyzej 1000 metrow
Wibracja Przy 9 do 200 Hz, 5,9 m/s2 (0,6 g)
o Falownik, ktérego nie mozna zainstalowac¢ poziomo, nalezy montowac pionowo.
Instalacja i chfodzenie o Nalezy oddzielnie instalowa¢ urzadzenia wysoko grzewcze, takie jak rezystor hamowania itp., Ktére nie moga by¢

instalowane w tej samej szafie z falownikiem. Zainstalowanie w porcie wiotowym falownika jest surowo zabronione.
Tabela 3-1: Warunki $rodowiskowe wymagane do niezawodnej pracy falownikéw serii AC10

@® W celu poprawy stabilnosci produktu, prosze nie uzywaé falownika w miejscach, gdzie temperatura gwattownie sie¢ zmienia. Podczas
uzytkowania w zamknietej przestrzeni, takiej jak szafa sterownicza, nalezy uzywa¢ wentylatora chtodzgcego lub klimatyzacji do chtodzenia
falownika, aby unikng¢ przekroczenia dopuszczalnego zakresu temperatury. Nalezy réwniez zapobiega¢ zamarzaniu falownika, zbyt niska
temperatura moze spowodowaé¢ awarie zamarzania komponentow.
@ Zmniejszy¢ zgodnie z tabelg przy przekroczeniu limitu temperatury.
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Wykres 3-2: Krzywa obnizania warto$ci znamionowych falownika serii AC300 przy przekroczeniu dopuszczalnej temperatury

@ Obniz zgodnie z wykresem, gdy przekroczysz limit wysokosci.
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Wykres 3-3: Krzywa obnizania warto$ci znamionowych falownika serii AC300 przy przekroczeniu dozwolonej wysokosci
3.3 Kierunek instalacji i przestrzen

@ Kierunek instalacji
Aby zapobiec zmniejszeniu efektu chtodzenia falownika, nalezy zainstalowac falownik pionowo.
@ Przestrzen instalacyjna
Instalacja jednej maszyny: aby zapewni¢ wystarczajgca wentylacje i miejsce na okablowanie do chtodzenia falownika, nalezy przestrzega¢ nastepujacych

warunkoéw instalacji. Tyt falownika powinien przylega¢ do $ciany. Aby otaczajace powietrze chtodnicy mogto swobodnie przeptywac, aby
zapewni¢ efekt chtodzenia.
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Rysunek 3-6: Wymagania dotyczace parataktycznej przestrzeni instalacyjnej falownikow



3.4 Wymiary

Wymiary falownika
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Vodel falounika Wymiary (mm) - gc])rznr;uar montazu bocznego | o
montazowy
W h H1 D D1 w1 W2 H2 W3 H3 H4
AC10-T/S2-R75G-B | 65 177 155 148 142 | 45 10 168 19 6,5 167 3-M4
AC10-T/S2-1R5G-B
AC10-1/52-2R26-B 75 202 180 163 157 | 55 10 193 19 6,5 192 3-M4
AC10-T3-R75G-B
AC10-T3-1R5G-B | 65 177 155 148 142 | 45 10 168 19 6,5 167 3-M4
AC10-T3-2R2G-B
AC10-T3-004G-B
ACL0-T3-5R5G-B 75 202 | 180 | 163 | 157 | 55 10 193 19 6,5 192 3-M4




Rozmiar klawiatury

Uwaga: LCD jest w petni zgodny z wymiarami klawiatury LED i wymiarami otworéw.
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AC300 Rozmiar otworu na klawiature

3.5 Standardowe okablowanie

W tym rozdziale wyjasniono zasady, ktorych uzytkownicy muszg przestrzega¢, aby zapewnic bezpieczne uzytkowanie,
najlepsza wydajno$¢ i niezawodne dziatanie. Srodki bezpieczenstwa:

@ Falownik musi by¢ uziemiony podczas pracy. W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo wypadku lub
jego niestabilnej pracy.
@ Aby zapewni¢ bezpieczng prace, tylko przeszkolony pracownik moze wykonywac prace instalacyjne i okablowanie.

A@ Warn @ Przed rozpoczeciem pracy nalezy odcig¢ zasilanie wszystkich powigzanych urzadzen, upewnié sie, ze prad staly
w obwodzie gtéwnym spadt do bezpiecznego zakresu. Mozna rozpoczaé prace po 5 minutach.

@ Kabel sterowania, kabel zasilajacy i kabel silnika muszg by¢ rozdzielone. Nie mogg znajdowac sie w tym samym

Caution korycie kablowym lub stojaku kablowym.

‘ @ Ten sprzet moze by¢ uzywany tylko zgodnie z zaleceniami producenta. Prosze skonsultowac sie z Veichi podczas
uzywania w specjalnym przypadku.

@ Brak testu izolacji falownika lub powigzanego kabla za pomocg sprzetu do testowania izolacji WN.
@ Jedli falownik lub urzadzenia peryferyjne (filtr, dfawik itp.) wymagaja testu izolacji, najpierw nalezy uzyé
megaomomierza 500V do sprawdzenia rezystancii izolacji, ktéra nie powinna by¢ nizsza niz 4MQ.




Standardowy schemat pofaczen
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fabryczna falownika.
Ungéa 1
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I Wejscie T
impul sowe |
Skretka ekranowana (w poblizu /
WEJSCIE konca—fatowrmtha—tztemtome \ +10V
STERUJACE
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WOSCIA
Wej$cie analogowe I
YpU napiecie/pr Al 54
U
GND
GND

Uwaga: 1, maksymalne wyjscie portu +10V:

PPB

VED

dlawik wy jSciowy

Kabel ekranowany lub zbrojony (w
poblizu uziemienia zacisku
falownika)

(rezystancja uziemienia

Jjest mniejsza niz 10

omoéw)

AC220V Maksymalna moc :

o 3A/240VAC
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5A/30VDC T =
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ER
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+24VI % :] \‘ Ew
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oo
ml- & Y Skretka ekranowana (uziemiona w E 4
poblizu falownika) -~
GND ER=
%
1+24V maksymdlna wydajno$¢ portu: DC24V/100mA g
o
2 maksymalnal wydajno$¢ portu Y:DC24V/50mA
Skretka ekranowana (w pobliZu konca
falownika_uziemiona)
Monitor
o o {Aﬂ.\‘} C analogowy
K v > o
interfejs uzytkownika m wyjscia
sygnatu

Aoﬂ
GND

Uwaga: Port AO jako typ napiecia

50mA 2, rezystancja wewnetrzna
portu AL: 75KQ

Maksymalna moc wyjsciowa, gdy wyjscie sygnalu: 2mA



Mozliwos¢ wyjscia zaciskow pomocniczych

Terminal Definicja funkcji Maksymalna wydajnosé

+10V Wyjscie zasilania pomocniczego 10V, stanowi petle z GND. 50mA

AO Analogowe wyjscie monitorowe stanowi petle z GND. Jako czestotliwo$é, sygnat napigciowy, maks. wyjscie 2mA

+24V Wyjécie zasilania pomocniczego 24V, stanowi petle z COM. 100mA

y WyJ§C|e obwodu otwartego kolektora, moze ustawic¢ obiekt - DC24V/50mA

akcja za pomoca programu.
TAITBITC Pasywne wyjscie ztacza, moze ustawic obiekt akcji przez 3A/240VAC
program.
Specyfikacja funkcji przetacznikow zaciskow
ON u= Q’N =)
Przetacznik kodowania wS” Pozycja Opis funkcji
s1 ON Wigcz wyjscie AO 0~10V
OFF Wylgczanie wyjscie napieciowe AO
ON Wigcz wyjscie AO 0~20mA lub 4~20mA
oN —ON= | S2 ——
B B H H @ E %} OFF Wytaczanie wyjscia pragdowego AO
<= < ON komunikacja RS485 daje dostep do rezystora koncowego 120Q,
1234 cofF= U s3
OFF Komunikacja RS485 roztacza rezystor koncowy 120Q
4 I Wejscie Al 0~20mA lub 4~20mA

U Wejscie Al 0~10V




3.6 Okablowanie obwodu gtéwnego

Uklad i definicja zaciskow obwodu gtéwnego

=

- europejskie zaciski

~ porty polaczen

Tabela 3-3: Rozmieszczenie zaciskow obwodu gtéwnego i definicje falownikow serii AC10

Symbol zacisku Nazwa terminala Definicja funkcji terminala

I(:; Zacisk rezystora hamowania Do zewnetrznych rezystoréw hamowania do szybkiego wytgczania.
R

S Zacisk wejsciowy falownika Stuzy do podigczenia zasilania trojfazowego AC.

T

U

\Y Zacisk wyjsciowy falownika Stuzy do podtgczenia silnika.

w

£ Grunt Zacisk uziemienia, rezystancja uziemienia <10 oméw.

Okablowanie obwodu gtéwnego maszyny tréjfazowej klasy 380V

Tabela 3-4: Zalecana $rednica obwodu gtéwnego i staly moment obrotowy maszyny tréjfazowej klasy 380V

Model Terminal ObV\{Odl:I glléwnego Zalecany moment Za}lece}ny rozmiar kabla z rdzeniem
specyfikacje $rub (mm) obrotowy (Nm) miedzianym mm2 (AWG)

AC10-T3-R75G-B M4 1,2~1,5 1,5 mm2(14)

AC10-T3-1R5G-B M4 1,2~1,5 2,5 mm%(12)

AC10-T3-2R2G-B M4 1,2~1,5 2,5 mm%(12)

AC10-T3-004G-B M4 1,2~1,5 4mm?2(10)

AC10-T3-5R5G-B M4 1,2~1,5 6mm2(9)

Okablowanie obwodu gtéwnego maszyny jednofazowej klasy 220V

Tabela 3-5: Zalecana $rednica przewodu gtéwnego obwodu jednofazowego maszyny klasy 220 V i staly moment obrotowy

Model Specyfikacja srub zaciskow Zalecany moment Zalecane specyfikacje kabli z
obwodu gtéwnego (mm) obrotowy (Nm) rdzeniem miedzianym mm? (AWG)

AC10-T/S2-R75G-B M4 1,2~1,5 2,5 mm%(12)

AC10-T/S2-1R5G-B M4 1,2~15 2,5 mm2(12)

AC10-T/S2-2R2G-B M4 1,2~15 4mm2(10)

Zalecane specyfikacje urzadzen obwodu gtéwnego

Tabela 3-6: zalecany obwod gtéwny maszyny tréjfazowej klasy 380 V, inne specyfikacje akcesoriow

Model

Specyfikacja | Specyfikacja

stycznika wylacznika Diawik pradu Filtr wejsciowy Filtr wyjsciowy

stalego




AC10-T3-R75G-B 10A 10A | NFI-005 NFO-010
AC10-T3-1R5G-B 10A 1A | - NFI-005 NFO-010
AC10-T3-2R2G-B 16A 15A | e NFI-010 NFO-010
AC10-T3-004G-B 16A 200 | e NFI-010 NFO-010
AC10-T3-5R5G-B 25A 200 | e NFI-020 NFO-020

3.7 Okablowanie obwodu sterujacego

Rozmieszczenie zaciskow obwodu sterujacego

2 X3 X4 Y 24V GND 10V Al

AO Ad= B=

' TA TB TG

@@@@@@@@@@@q
1

@Q@

Tabela 3-7: Rozmieszczenie i definicja zaciskow obwodu sterujgcego falownika serii AC10

Zaciski Symbol terminala | Nazwa terminala Definicja funkcji terminala
Zapewnia zasilanie +10 V na wyjsciu, maksymalny prad wyjsciowy: 50
+10V-GND Zewnetrzny zasilacz +10 V mA, jest zwykle uzywany jako zewnetrzny zasilacz roboczy
potencjometru,
zakres rezystancji potencjometru: 1KQ ~ 5KQ
Moc Zapewnia zasilanie +24 V na wyjsciu, zwykle uzywane jako zasilanie wej$cia
+24V- GND Zasilanie zewngtrzne +24V ;m:m ;%U%”!:&‘V’v;’j?éoﬁj!'%ﬁ caipika zewnetrznego
Wejécie analogowe typu 1. Zakres pradu wejsciowego: DC 0V ~ 10V / OmA ~ 20mA
AI-GND . 2. Impedancija wejsciowa typu napieciowego: 100KQ
napigciowego lub 3. Aktualna impedancja wejsciowa: 500Q
pragdowego
Obstugiwane sg tylko wejécia jednobiegunowe, aktywne w stanie niskim.
Wejscie X1-GND Wielofunkcyjne wejécie % IzmiedanCJq wejsciowa. 6.3 KQ . I
analogowe stykowe 1 - Zakres napiecia wejsciowego wysokiego pgzmmu. 10~30V
3. Zakres napigcia wejsciowego niskiego poziomu: 0 ~5V
Wielofunkcyjne wejscie Obstugiwane sg tylko wejécia jednobiegunowe, aktywne w stanie niskim.
X2-GND stykowe 2 1. Impedancja wejsciowa: 6,3 KQ
2. Zakres napiecia wejsciowego wysokiego poziomu: 10 ~ 30 V
X3-GND Wielofunkcyjne wejscie 3. Zakres napiecia wejsciowego niskiego poziomu: 0 ~5V
stykowe 3 Oprdcz funkgeji X1 ~ X3, X4 moze by¢ rowniez uzywany jako szybki
X4-GND Wielofunkcyjne wejscie kanat wejsciowy impulséw
Wejscie cyfrowe stykowe 4 (oddzielny model).
1. Najwyzsza czestotliwo$¢ wejsciowa: 100 KHZ
. . L 2. Impedancja wejsciowa: 6,3 KQ
X4/PUL-GND Wielofunkcyjne wejscie 3. .Z,al.(res pozjomu sygnatu .
stykowe 4 wejsciowego impulsu: Wysoki
I szybkie wejscie impulsowe | poziom: 10~30V; Niski poziom:0 ~5V
o 1. Zakres napiecia wyj$ciowego: DC 0V ~ 10V
AO-GND Wyjécie analogowe 2. Zakres prqui Wyjé)éjiowego:gDC OmA ~ 20mA
Wyjécie otwartego kolektora
WyjScie Y-GND Wyjécie cyfrowe 1. Zakres napiecia wyjsciowego: DC 0V ~ 30V
analogowe 2. Zakres pradu wyjsciowego: DC OmA ~ 50mA
. . Mozliwo$ci napedu stykowego:
Wyjscie TA-TC Normalnie otwarty terminal 240VAC (3A)
przekaznikowe | TB-TC Terminal normalnie zamknigty | 30VDC (5A)
Terminal A+ Zacisk komunikacyjny A+ Interfejs komunikacyjny RS485.
Komunikacyin . — Wybdr rezystora korcowego dostepu do komunikacji RS485 120 Euro za
yny | - Terminal komunikacyjny B- pomoca przefacznika S3




Specyfikacje okablowania zaciskow obwodu sterujacego

. Specyfikacja sruby Moment — 9 .
Nazwa terminala (mm) obrotowy (Nm) Specyfikacja kabla (mm?) Rodzaj kabla
A+ B- M2.5 0,4~0.6 0.75 Skretka ekranowana
+10V GND AO Al M2,5 0,4~0,6 075 Skretka ekranowana
+24VGND YTATBTC X1 X2 X3 X4 | M2,5 0,4~0,6 0,75 Przewdd ekranowany

3.8 Ustaw rezystor hamowania

Podtaczenie rezystora hamowania maszyny

rezystor
hamowania

Rysunek 3-9: Schemat pofaczen rezystora hamowania falownika serii AC10
Sugerowane parametry specyfikacji rezystora hamowania

Warto$¢ rezystanciji hamowania i moc zawarte w tabelce sg ustalane zgodnie ze wspélnym obcigzeniem bezwtadnosci i trybem hamowania przerywanego.
W przypadku stosowania duzej bezwtadnosci lub diugotrwatego czestego hamowania, nalezy wyregulowaé warto$¢ rezystancji i moc zgodnie ze
specyfikacjg falownika i parametrem znamionowym jednostki hamujacej. W razie jakichkolwiek probleméw prosimy o kontakt z dziatem obstugi klienta firmy
Veichi Electric com., Ltd.

Prad tréjfazowy 380 V
Moc silnika (kW) Wartos¢ rezystancji (Q) Moc oporowa (W lub kW) Moment hamowania (%)
0,75 kW 750Q 150w 100%
1,5 kw 400Q 300W 100%
2,2 kW 2500 400W 100%
4,0 kw 150 Q 500W 100%
5,5 kW 100Q 600W 100%
Prad jednofazowy 220 V
Moc silnika (kW) Wartos¢ rezystancji (Q) Moc oporowa (W lub kW) Moment hamowania (%)
0,75 kW 200Q 120W 100%
1,5 kW 100Q 300W 100%
2,2 kW 75,0Q 300W 100%

Maksymalna skuteczno$¢ hamowania whudowanej jednostki hamujacej

Zespot hamulcowy produktu serii AC10 o matej mocy mozna dobra¢ zgodnie z sugerowanymi parametrami specyfikacji rezystancji hamowania w
tabeli powyzej. Przy duzej bezwtadnosci lub dlugotrwatym czestym hamowaniu moment ten moze byé zwigkszony. W ponizszej tabeli
przedstawiono maksymaing site hamowania, ktérej zakres nie moze zosta¢ przekroczony podczas uzytkowania. W przeciwnym razie sprzet moze
ulec zniszczeniu. W razie jakichkolwiek problemoéw prosimy o kontakt z dziatem obstugi klienta Veichi Electric Com., Ltd.

Maksymalna moc hamowania whudowanego falownika serii AC10

Prad tréjfazowy 380 V
Model falownika Moc silnika Maksymalny prad hamowania Minimalny opor
AC10-T3-R75G-B 0,75 kW 35A 200Q




AC10-T3-1R5G-B 1,50 kW 35A 200Q
AC10-T3-2R2G-B 2,2kW 70A 100Q
AC10-T3-004G-B 4,0 kW 10A 75Q
AC10-T3-5R5G-B 5,5 kW 10A 75Q
Prad jednofazowy 220 V

Model falownika Moc silnika Maksymalny prad hamowania Minimalny opér
AC10-T/S2-R75G-B 0,75 kW 3.8A 100Q
AC10-T/S2-1R5G-B 1,50 kw 6,5A 60Q
AC10-T/S2-2R2G-B 2,2 kW 105A 40Q

3.9 System sterowania w trybie gotowosci

Przetwornica czestotliwosci sktada sie z pdtprzewodnika, pasywnego elementu elektronicznego i czesci napedowej. Wszystkie majg czas uzyteczny, co
oznacza, ze cze$ci te mogg ulec charakterystycznej zmianie lub przesta¢ dziata¢ w normalnym $rodowisku pracy co spowoduje uszkodzenie produktu. Aby
uniknag¢ zatrzymania produkcji spowodowanego usterka, sugerujemy przygotowanie rezerwowego uktadu sterowania podczas korzystania z falownika.

rysunek 3-11 przedstawia uktad sterowania rezerwowego dla recznego przetgczania zasilania silnika napedowego przy bledzie falownika. Systemy kontroli
gotowosci takie jak zasilacz Y / A silnik napedowy ze stopniowym rozruchem, samosprzegajacy silnik napedowy z redukcjg napiecia, tryb tagodnego

rozruchu zasilania lub uktad falownika w trybie gotowo$ci mozna wybra¢ zgodnie z rzeczywistymi wymaganiami i $rodowiskiem.

L1 L2 L3
o] 8] Q
Q? F1
i — ST I kM1 | S3 L kM3 |
| | - £\ 2\
Q1 &% % _
KM2j| kM1
L KM37 KM;_’?'
S2 A
KM1 2 L
H1|  KMI] KM2| 2| KM3 H3
® L[J 0 ® [

Rysunek 3-11: System sterowania w trybie gotowosci zasilacza bezposrednio napedzajacego model



4 Podstawowa obstuga i uruchomienie prébne

4.1 Srodki ostroznosci

Prosze zwrdci¢ uwage na wszystkie informacje dotyczace bezpieczenstwa zawarte w tej instrukcii.

Jesli nie zastosujesz sie do ostrzezen, mozesz spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia siebie lub innych, wiec zachowaj ostrozno$¢. Firma
nie ponosi odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek uszkodzenia lub uszkodzenia sprzetu spowodowane przez Twojg firme lub klientdw Twojej firmy,
ktdrzy nie przestrzegajg tresci instrukcji.

4.2 Ukfad klawiatury i specyfikacja funkcji

@ Nazwa klawiatury
Zintegrowana klawiatura (37KW i mniej klawiatura z podwdjnym ekranem (maszyna 37KW lub wiecej)
C
@ Klawisz funkcyjny
Symbol Zintegrowana g\llil\:vv:/?;lrjéezlowa Funkcja
klawiatura
L . Hz: Czestotliwos¢, A: Prad, V: Napiecie, V/A: Napiecie lub prad
A Wskaznik jednostid RPM: Predko$¢ %: Procent
B Wskaznik stanu Swieci sie: Status pracy - do przodu; Miga: Status pracy - do tylu; Wytaczona: stop
Menu Menu Wejdz do interfejsu menu funkcji w trybie gotowosci lub w trakcie pracy; nacisnij
C ten przycisk, aby wyj$¢ z modyfikacji, gdy parametr jest modyfikowany; nacisnij
PRG/F1 przycisk (1 sekunda) w trybie gotowosci lub pracy, aby przejsé bezposrednio
do interfejsu stanu.
Ustaw/przesun Ustaw funkcje: Po zmodyfikowaniu wartosci nacisnij ten przycisk, aby
D potwierdzi¢ zmodyfikowang wartos¢.

Funkcja przesunigcia: dtugie nacisnigcie tego przycisku (1 sekunda), aby

SET 3 . .
przesuna¢ bit operacii.

Goéra dot

Klawisz w gére zwieksza warto$¢, a klawisz w dot zmniejsza wartosé .

E
Run ) o ) )
Run Gdy sterowanie uruchamianiem/zatrzymywaniem odbywa sie za pomoca
F klawiatury, nacisnij ten przycisk, aby wiaczy¢ ruch falownika do przodu.
Wskaznik stanu jest zawsze wigczony podczas ruchu do przodu, a wskaznik

stanu miga podczas ruchu do tytu.




STOP/RESET

STOP
RESET

@

STOP/RESET

Gdy dany kanat jest sterowany z klawiatury, naciénij ten klawisz, aby zatrzymaé
falownik; za pomocg parametru [F04.08] mozna okre$li¢, czy inne kanaty polecen
obowigzuija; falownik resetuje sie po nacisnieciu przycisku w stanie btedu.

Potencjometr cyfrowy: zgodnie z ruchem wskazdwek zegara, aby zwigkszy¢ warto$¢
robocza, przeciwnie do ruchu wskazoéwek zegara, aby zmniejszy¢ warto$¢ robocza;

Klawisz Set: Po zmodyfikowaniu wartosci, nacisnij ten klawisz, aby potwierdzi¢
zmodyfikowang wartos$¢.

Przesuniecie w lewo/w
prawo

Przesun bity operacji w lewo i w prawo

Jog/Reverse

Wybierz funkcje klawisza za pomocg parametru [F04.07], 0: wstecz 1: jog

@ Tabela poréwnawcza stéw liczbowych

Word |LED Display| Word | LED Display| Word | LED Display
1 : o P =
2 E E Q
° d - R
4 H G 5 S
. 5 H T
i b K i W
9 ':-,' I, X
£ A M Y o
B A N n Z No Display




4.3 Wskaznik stanu LED

Na ponizszym wykresie: 0 reprezentuje $wiatto wigczone; wylgczone: . oznacza miganie. Q
RIN @ Swiatlo wytgczone: status zatrzymania
RUN RIN O Swieca sie $wiatta: ruch do przodu
RUN Q Miga: ruch wstecz
RIN @ Swiatlo wytgczone: stan zatrzymania
RUN o Swieca sie $wiatta: ruch do przodu
Przycisk RUN =UN
Q Miga: ruch wsteczny
Wakaznik jednosti O Swieci sie: monitoruj te wartos¢
Hz. I. U, RPM. % - . o
’ . Swiatlo wytgczone: zadna wartos$¢ nie jest
monitorowana

Hz: czestotliwos¢ | : Prad U: napiecie RPM: predk, %

4.4 Poczatkowy etap uruchamiania

Ponizej znajduje sie podstawowa procedura pierwszego uruchomienia naszego falownika. Zapoznaj sie z odpowiednim schematem blokowym zgodnie z
rzeczywista sytuacjg uzytkowania; tutaj wprowadzane sa tylko najbardziej podstawowe ustawienia, aby uzytkownik mégt dziata¢ zgodnie z nimi;



Schemat blokowy 1
Schemat blokowy 1 to przewodnik po prébnym uruchomieniu falownika. Gdy falownik jest uruchamiany i debugowany po raz pierwszy, klient moze dziata¢

zgodnie z nim, aby debugowaé falownik.
C Pocztatek )

Upewnij sig, ze zasilanie jest podtaczone
prawidtowo i sprawdz, czy silnik jest prawidtowo
podtaczony.

Ustaw parametr F02.01-F02.06
zgodnie z tabliczka znamionowa silnika

Nacisnij przycisk URUCHOM

I

Potwierdz kierunek pracy silnika, jesli
parametr FO7.05 jest odwrocony

Nie tak

Silnik obcigzony?

Wykonaj statyczng auto-

Obro¢ samouczenie, zmien
nauke, zmien F02.07 na 2,

F02.07 na 1, naci$nij przycisk alKe 2
URUCHOM, poczekaj na nacis$nij przycisk URUCHOM,

sakonczenie nauki poczekaj na zakonczenie nauki

_

Wybierz sterowanie VF lub
sterowanie wektorowe
wedlug wlasnych potrzeb

Ustaw czestotliwo$¢ pracy na
podanym kanale F01.01

Ustaw kanat odniesienia
czestotliwosci roboczej F01.02/F01.04

¥

Nacisénij przycisk URUCHOM |

| Naciénij przycisk STOP/RESET, ab
zatrzymaé

¢ i )




Podstawowa obstuga i uruchomienie proébne

Schemat blokowy 2

Schemat blokowy, 2-bitowy proces samodostrajania parametrow silnika, efekt sterowania silnikiem dla falownika jest lepszy i wymagane jest samodostrajanie
parametrow silnika; (Uwaga: pamietaj, aby ustawi¢ parametry znamionowe silnika przed naukg.)

( Poczatek

Upewnyij sig, ze zasilanie jest podlaczone
prawidtowo i sprawdz, czy silnik jest
prawidlowo podtaczony.

Ustaw parametr FUZ.UI-FUZ.Ub Zgodnie
z tabliczka znamionowsa silnika

Ustaw F02.07 = 1, obréé Ustaw F02.07=2, a nastgpnie
samouczenie, naciénij przycisk samo;trojenie statyczne',’r’laciénij
SET, aby przejs¢ do stanu przycisk SET, aby przejs$¢ d0_ _
automatyczneqo dostrajania stanu automatycznego dostrajania.

Naci$nij przycisk
URUCHOM, aby

J

Samostrojenie nie
powiodto sie,
parametry silnika
nie sg aktualizowane ®

wystepuje btad

‘ ‘ Nie
Sprawdz przyczyne
usterki i ponownie Naci$nij przycisk
dostroj po URUCHOM na
rozwigzaniu klawyiaturze
problem

Koniec uruchomienia )




Schemat blokowy 3

Schemat blokowy 3-bitowego sterowania wektorowego, zgodnie z trybem wektorowym debugowania procesu, poprawia wydajno$¢ sterowania falownikiem;

@ - )
1

W przypadku wymiany silnika lub falownika,
samostrojenie parametréw odbywa si¢ zgodnie z
krokiem samouczenia parametrow silnika
(schemat blokowy 2).

4

Ustaw tryb sterowania |

s

Ustaw kanat odniesienia czgstotliwosci
i uruchom kanat polecen

v

Ustaw F03.15 zgodnie z zapotrzebowaniem,
maksymalny wyj$ciowy moment obrotowy

b

Bieg probny

Nie
Kontrola wydaj
spetia

Dostosuj grupe parametrow
wektora F03, aby zoptymalizowaé
wydajno$¢ sterowania wektorem i

poprawi¢ wyjsciowy moment
obrotowy lub doktadnos¢ predkosci

tak

( Koniec biegu probnego )

4.5 Sprawdzanie w momencie pierwszego uruchomienia

Sprawdzenie przed wigczeniem zasilania

Przed wigczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢ nastepujace elementy, aby zapewni¢ bezpieczenstwo osoby i falownika.

Sprawdz Powigzana
informacja

Upewnij sig, ze specyfikacja napiecia zasilania jest prawidtowa
Jednofazowe 220 V 50/60 Hz
Tréjfazowe 220V 50/60Hz

Specyfikacja napiecia zasilania wejsciowego Tréjfazowe 380V 50/60Hz

Upewnij sig, Ze zasilanie nie zmienia sig znaczgco

Upewnij sig, ze falownik i silnik sg prawidtowo uziemione

Potaczenie zacisku wyjsciowego falownika i Upewnij sig, ze okablowanie zaciskow wyjsciowych falownika (U, V, W) i zaciskdw silnika jest
zacisku silnika prawidfowe.

Okablowanie zaciskow obwodu sterujgcego Upewnij sig, ze okablowanie zaciskow obwodu sterujgcego falownika jest rozsadne i prawidtowe.




Podstawowa obstuga i uruchomienie proébne

Sprawdz, czy sygnaly wejsciowe z przetgcznika podtaczonego do zacisku obwodu sterujacego

Stan zaciskéw obwodu sterujacego falownika sa odiaczone.

Stan pofaczenia silnika Potwierdz, Ze silnik i potaczenia mechaniczne sg prawidtowo podpiete

Potwierdzenie po wiaczeniu zasilania

Po wigczeniu nalezy sprawdzic, czy falownik nie wykazuje btedu. Jesli zasilanie jest wigczone, mozna je obstugiwac zgodnie z rozsgdnymi krokami.
Jesli usterka wystapi zgodnie z kodem usterki, odpowiednie operacje mozna wykonaé po usunieciu usterki.

4.6 Metoda obstugi klawiatury

Ustawienie parametrow grupy parametrow podstawowych

Ponizej znajduje sie przyktad ustawienia F1.22 [czas przyspieszenia] = 10,00s dla zilustrowania podstawowej obstugi operatora LED.
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Uwaga: Podczas modyfikowania dziesiatek, setek, tysiecy uzyj funkgji klawisza Shift, aby szybko je wybra¢.

Uruchom podglad stanu monitorowania
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Uwaga: Uzywajac klawiatury zewnetrznej, uzyj lewego przycisku Shift, aby przej$¢ przez pierwsza linie parametréw monitorowania, a prawego przycisku
shift, aby przej$¢ przez drugg linie parametréw monitorowania.

Widok parametréw monitorowania

Przyjrzyjmy sie C02.05 [Faza dziatania PLC] jako przyktadowi ilustrujgcemu podstawowe dziatanie operatora LED.
Dtugie nacisnigcie PRG
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4.7 Samodostrajanie

Uwaga: Model S2/T2 nie obstuguje samostrojenia parametrow silnika.

Samostrojenie automatyczne mierzy charakterystyki silnika wymagane do sterowania wektorowego i automatycznie ustawia te warto$¢ w falowniku.
Metody uzyskiwania wewnetrznych parametréw elektrycznych sterowanego silnika to: samostrojenie dynamiczne, samostrojenie statyczne, samostrojenie
rezystancji stojana, reczne wprowadzanie parametrow silnika itp. Wybierz najbardziej odpowiedni tryb samostrojenia w zaleznosci od typu uzywanego
silnika, trybu sterowania falownika i $rodowiska instalacji silnika. Wprowadz niezbedne parametry zgodnie z wybranym trybem samostrojenia i trybem
sterowania ustawionym przez F01.00.

OSTRZEZENIE! Dla bezpieczeristwa mechanicznego: podczas implementacji samostrojenia obrotowego, silnik bedzie sig obracat z predkoscig 50% lub
wigcej czestotliwosci znamionowej. Prosze sprawdzi¢ czy spefnione sg zasady bezpieczenstwa. Niezastosowanie si¢ do nich moze spowodowac obrazenia
ciata lub uszkodzenia mechaniczne.

Samostrojenie silnika asynchronicznego

Ponizej opisano metode samostrojenia parametréw silnika dla silnikéw asynchronicznych. Do samostrojenia nalezy ustawi¢ nastepujace
parametry. Parametry silnika to F02.01~F02.06.

(Uwaga): Samostrojenie typu stop jest funkcjg alternatywng w przypadku gdy samostrojenie obrotowe nie moze zosta¢ zastosowane. Dlatego czasami
pomiar wyniku samostrojenia staje sie wiekszy niz btgd charakterystyki silnika. Po zakofczeniu samostrojenia typu stop nalezy potwierdzi¢ zmierzong
warto$¢ charakterystyki silnika za pomoca parametru.

Samostrojenie silnika asynchronicznego

Tryb  sterowania,
Ustawienie ktory mozna
parametrow Zastosowanie i zalety: zastosowaé
trybu (ustawiona wartos$é
samodostrajania F01.00)
SvC
ur 0 | "y

* Silnik mozna odtgczy¢ od obcigzenia mechanicznego, a podczas samostrojenia silnik moze sie
Automatyczne bez problemu obracac¢.
dostrajanie rotacji | * Podczas pracy silnika o statej mocy wyjsciowe;j.
dynamicze * Aby uzyskac najwyzszg precyzje sterowania silnikiem, gdy wymagana jest precyzyjna kontrola, nalezy w O O
F02.07=1 miare mozliwo$ci wykonywac samostrojenie obrotowe.

* Silnika nie mozna odtgczy¢ od obcigzenia mechanicznego, gdy obcigzenie silnika jest mniejsze niz 30%.

» Silnika nie mozna odtgczy¢ od obcigzenia mechanicznego, a obcigzenie silnika przekracza 30%.

= Gdy nie da si¢ uzyskac raportu z testu silnika lub danych wskazanych na tabliczce znamionowej,
Samostrojenie samodostrajanie typu stop zasila silnik na okoto 1 minute, gdy silnik jest zatrzymany, i automatycznie o o
statyczne mierzy niezbedne dane silnika.
F02.07=2 * Samostrojenie moze automatycznie obliczy¢ i ustawi¢ parametry silnika wymagane do sterowania

wektorowego podczas napedzania silnika z matym obcigzeniem.

. * Zaimplementowano samodostrajanie, ale po zainstalowaniu silnika odlegto$¢ okablowania migdzy

Re_zystanqa falownikiem a silnikiem wynosi 50 m lub wigce;. o o
zg)rjr? (r)]gtrojenie * Gdy odlegtos¢ okablowania pod kontrolg V/f przekracza 50 m
F02.07=3 * Gdy moc silnika i moc falownika sg rézne

Dane wejsciowe samostrojenia silnika asynchronicznego

Przy wdrazaniu samodostrajania nalezy wpisa¢ przedmioty w Tabele ponizej, dla tych ktére majg O. Przed wdrozeniem samostrojenia, prosze
potwierdzic test raportu silnika lub dane wskazane na tabliczce znamionowe;j silnika.
Dane wej$ciowe samostrojenia silnika asynchronicznego

Tryb samostrojenia (ustawiona wartos¢ F02.07)
Dane wejsciowe Parametr Jednostka Samostrojenie Samostrojenie statyczne Stojan _
obrotowe (0) 1) samoreg u.|.aCJa
rezystancji (2)
Liczba biegundw silnika F02.01 - O O -
Moc znamionowa silnika F02.02 kw O O O
Czestotliwos¢ znamionowa silnika| F02.03 Hz O O
Predkos$¢ znamionowa silnika F02.04 obr./min O O -
Napiecie znamionowe silnika F02.05 U O O O
Prad znamionowy silnika F02.06 I O O O




4.8 Pierwsze uruchomienie

Ustaw podstawowe parametry i rozpocznij jazde prébng po samostrojeniu silnika.
OSTRZEZENIE! Dla bezpieczefistwa mechanicznego: Po zakoriczeniu prac zwigzanych z okablowaniem i ustawieniem parametrow, nalezy wykona¢ rozruch
prébny, aby potwierdzi¢, ze maszyna moze dziata¢ bezpiecznie. Moze to spowodowac obrazenia lub uszkodzenie sprzetu.

4.8.1 Uruchomienie prébne w stanie bez obciagzenia
Przed podigczeniem silnika do maszyny nalezy potwierdzic stan pracy silnika.

Uwagi przedoperacyjne
Przed uruchomieniem silnika sprawdz nastepujgce elementy.
* Sprawdz bezpieczenistwo wokét silnika i maszyny.
* Sprawdz, czy obwdd zatrzymania awaryjnego i mechaniczne urzgdzenie zabezpieczajace dziatajg prawidtowo.

Potwierdzenie w czasie wykonywania
Prosze potwierdzi¢ nastepujgce elementy podczas pracy.
* Czy silnik porusza si¢ do przodu.
* Czy silnik obraca sie ptynnie (czy wystepujg nienormaine dzwieki i wibracje).
* Czy silnik przyspiesza i zwalnia ptynnie.

4.8.2 Prébne uruchomienie bez obcigzenia

Ponizej opisano procedure uruchomienia probnego.
1. Wigcz zasilanie, aby wigczy¢ falownik.
2. Naci$nij klawisz PRG na klawiaturze, aby ustawi¢ parametr cyfrowej czestotliwosci odniesienia klawiatury F01.09 i ustaw czestotliwo$¢ na 5,00 Hz.
3. Nacisnij klawisz RUN, wskaznik pracy zapala si¢, a silnik obraca si¢ do przodu z czestotliwo$cig 5,00 Hz.
4. Upewnij sie, Ze silnik obraca sie we wiasciwym kierunku, a falownik nie wys$wietla btedu; w przypadku wyswietlenia usterki przyczyna usterki jest usuwana.
5. Zwigksz podang czestotliwosc falownika, zmien warto$¢ F01.09 klawiszami gora/dét, sprawdz reakcje silnika i wyreguluj F01.09 z amplitudg 10Hz.
6. Za kazdym razem, gdy ustawiona warto$¢ jest zwiekszana, prad wyj$ciowy falownika powinien by¢ potwierdzony przez C00.02 (prad wyjs$ciowy).
Jesli prad wyjsciowy falownika nie przekracza pradu znamionowego silnika, jest w porzadku.
7. Przyktad: 5 Hz — 10 Hz — 20 Hz — 30 Hz — 40 Hz — 50 Hz
8. Po potwierdzeniu, ze silnik moze sie normalnie obracac, nacisnij przycisk STOP, wskaznik pracy zgasnie po catkowitym zatrzymaniu silnika.
Rzeczywiste uruchomienie prébnego obcigzenia
Po potwierdzeniu pracy w stanie bez obcigzenia, podtaczy¢ silnik do uktadu mechanicznego w celu uruchomienia prébnego.

Uwagi przedoperacyjne
* Sprawdz bezpieczenistwo wokt silnika i maszyny.
* Upewnij sie, Ze silnik jest catkowicie zatrzymany.
* Podtacz silnik i maszyne. Sprawdz, czy $ruby mocujace sg poluzowane i zabezpiecz wat silnika i uktad mechaniczny.
* Aby zapobiec nietypowym ruchom nalezy by¢ przygotowanym na nacisniecie przycisku STOP w dowolnym momencie.

Sprawdz w czasie dziatania
* Czy maszyna porusza sie we wiasciwym kierunku (czy kierunek obrotéw silnika jest prawidtowy).
* Czy silnik przyspiesza i zwalnia ptynnie.

4.8.3 Bieg probny z obciazeniem

Po podtaczeniu maszyny do silnika nalezy przeprowadzi¢ rozruch prébny w taki sam sposdb, jak rozruch prébny bez obcigzenia.

* Sprawdz, czy C00.02 (prad wyjsciowy) nie jest za duzy.

1. Wigcz zasilanie, aby wigczy¢ falownik.

2. Naciénij klawisz PRG na klawiaturze, aby ustawi¢ parametr cyfrowej czestotliwosci odniesienia klawiatury F01.09 i ustaw czestotliwo$¢ na 5,00 Hz.
3. Nacisnij klawisz RUN, wskaznik pracy zapala sie, a silnik obraca sie do przodu z czestotliwoscig 5,00 Hz.

4. Upewnij sie, Ze silnik obraca sie we wiasciwym kierunku, a falownik nie wy$wietla btedu; w przypadku wy$wietlenia usterki przyczyna usterki musi by¢ usunieta.
5. Zwigksz podang czestotliwosc falownika, zmien wartos¢ F01.09 klawiszami gora/dot, sprawdz reakcje silnika i wyreguluj F01.09 z amplitudg 10Hz.
6. Za kazdym razem, gdy ustawiona warto$c jest zwiekszana, prad wyjsciowy falownika musi by¢ potwierdzony przez C00.02 (prad wyjsciowy). Jest to
normalne, jesli prad wyjsciowy falownika nie przekracza pradu znamionowego silnika.

Przyktad: 5 Hz - 10 Hz - 20 Hz — 30 Hz — 40 Hz — 50 Hz

7. Po potwierdzeniu, ze silnik moze sie normalnie obracaé, nacisnij przycisk STOP, wskaznik pracy zgasnie po catkowitym zatrzymaniu silnika.

8. Zmien polecenie czestotliwosci i kierunek obrotdw, aby sprawdzi¢, czy wystepujg nienormalne dzwieki i wibracje.

9. Jesli wystepuje bigd sterowania, taki jak przesuniecie lub wibracje, dokonaj korekty.

4.9 Precyzyjna regulacja podczas biegu prébnego (optymalizacja wydajnosci sterowania)

Ponizej opisano, w jaki sposéb wyregulowac btedy sterowania, takie jak przesuniecie lub wibracje, ktére wystepujg podczas uruchomienia prébnego.
Dostosuj odpowiednie parametry w tabeli zgodnie z uzywanym trybem sterowania i stanem falownika.

Uwaga: W tej sekcji wymienione sg tylko parametry o wyzszej czestotliwosci regulacii. Jesli potrzebujesz doktadniejszej regulacii falownika, skontaktuj sie z
nami.



Tryb sterowania U/f

Parametry uzywane do dostrajania falownika (tryb sterowania U/f)

: 4 . Ustawiena | Zalecana
Awaria Numer parametru Srodki zaradcze Fabryczne | wartosé
1. W silniku wystepuje duzy
Szum elektromagpgtyczny. *  Zwigksz czestotliwos¢ nosng, gdy szum Zalezv od
v predk.ogc Jes? nlsk.a F01.40 [czestotliwo$¢ nosna] elekiromagnetyczny silnika jest wysok. mode?/u 1,0~ gdrna granica
(10 Hz lub mniej) lub sredn!a ’ * Kiedy wystepuje przesuniecie lub wibracje przy niskiej '
(10 do 40 Hz), wystepuje lub $redniej predkosci, zmniejsz czestotliwosé nosng.
niewspotosiowos¢ i wibracje.
1. Moment obrotowy jest * Gdy moment obrotowy jest niski przy niskiej predkosci,
n@evyy_starczajac:y_ Przy | F04.01 [Wzmocnienie momentu] zwigksz ustawiong wartos¢. Ustawienie 0.0~ géra granica
niskiej predkosci  (ponizej * Jesli przesunigcie lub wibracje wystepuja przy matym losowe
10 Hz). o obcigzeniu, obniz ustalong warto$¢.
2. Zaburzenia, wibracje
. B » - * Poustawieniu F2.06 [prad znamionowy silnika], F2.04
Niska dokiadnos¢ predkosci | F04-03 [wzmocnienie [Predkos¢ znamionowa silnikal, F2.10 [Prad jatowy silnika], | 0.0% 50,0% ~ 150,0%
kompensacji poslizgu] e .
odpowiednio wyregulowa¢ F04.03.
Tryb sterowania wektorem wolnym od PG
Parametry uzywane do dostrajania falownika (bez trybu sterowania wektorowego PG)
Awaria Numer parametru Srodki zaradcze Ustawienia cAlE
Fabryczne
FUs0Zproporonsine momentu cbraowego | pediosel soprion
1. Reakcja momentu i wzmocnienie pgtli predkosci 1] DA 8 L ' 10.00 0,01~100,00
predkosci jest zbyt wola F03.06[proporcjonalne zZmniejszaj ustawmpa vyartosc co Q,OS. o
wzmochnienie petli predkosci 2] * Kiedy wystepuje niewywazenie lub wibracje,
_ o stopniowo zwiekszaj ustawiong warto$¢ co 0,05.
2; dwlzl sfe'pu%g Eﬁ%;red”'el F03.03[czas integradji peti Jesli to konieczne aby polepszyé reakcje momentu
Ergessrslf'c(ie Wibrac'? czasowej 1] o i predkosci stopniowo sprawdzaj reakcje i 0,100 0,000~6000 s
gaie, wibracy F03.07[czas integracii petii stopniowo zmniejszaj ustawiong wartosc o 0,01.
czasowej2]
* Gdy wystapi przesuniecie, wibracje lub moment
obcigzenia sprawdz reakcje i stopniowo
zwigkszaj ustawiong warto$¢ co 0,05.
. - * W przypadku wystgpienia przepiecia
LJisterka prz:gnema p%ivi\gz F03.04 [Czas filtra petli sprawdz reakcje i stopniowo zwigkszaj
¢ b predkosci 1] ustawiong warto$¢ co 4ms.
przyspieszania, na ' . e . .. 0,00s
. F03.08 [czas filtra petli * Gdy odpowiedz jest powolna, stopniowo obnizaj
poczatku zwalniania oraz oy o
) predkosci 2] warto$¢ co 2 ms.
przy nagtych zmianach
obcigzenia.
* Gdy predkos$c¢ jest niska, stopniowo zwigkszaj
. . - . ieni warto$¢ zadang co 10%.
Niska doktadnos$¢ predkosci Fo3 ZB[WZWOCW?NE 31 . > . .. | 100% 0~250%
kompensacji poslizgu maszyny | ¢ Gdy predkos¢ jest duza, stopniowo zmniejszaj
asynchronicznej] ustawiong warto$¢ co 10%.
1. W silniku wystepuje * Zwieksz czestotliwos¢ nosna, gdy szum
duzy szum - . elektromagnetyczny silnika jest wysoki.

FO01.40[no$nik wybor . -
elektromagnetyczny. czestotliv[voéci] y * Jesli wystepuje przesunigcie lub wibracje przy 1,0kHz 1.0 (gomy) limit
2. Niewspotosiowos¢ i niskiej lub $redniej predkosci, zmniejsz
wibracje wystepujg przy czestotliwos¢ nosna.
niskiej predkosci (ponizej
10 Hz)

Po sprawdzeniu powyzszych pozycji sprawdz nastepujace pozycje:

Sprawdz | Nr | Zawartos¢

16 | Czy klawiatura i wySwietlacz klawiatury wyswietlajg sie normalnie podczas pracy?

17 | Czy podczas wprowadzania polecenia uruchomienia i polecenia czestotliwo$ci z klawiatury naciskasz F01.01=0 (sterowanie z klawiatury),
F01.02=0?

18 Kiedy silnik obraca sie w ztym kierunku podczas rozruchu prébnego, czy probowate$ zamieni¢ dowolne dwa zaciski wyjsciowe falownika U,
Vv, W?

19 Czy F02.06 (prad znamionowy silnika) i F10.30 (wspdtczynnik krzywej zabezpieczenia przecigzeniowego silnika) sg ustawione prawidtowo,
aby zapewni¢ prawidiowe dziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego silnika?

20 | Kiedy polecenie dziatania i polecenie czestotliwosci sg wprowadzane z zacisku obwodu sterujgcego, czy F01.01=0, F01.02=0?




Podczas wprowadzania polecenia czestotliwosci z analogowego zacisku wejsciowego Al

* Wejscie napigciowe

- Czy sprawdzono, ze zewnetrzny przetgcznik falownika umieszcza Al po stronie U?

21 - Czy ustawione jest F01.02 = 2 [wybor funkcji zacisku Al1 = komenda czgstotliwosci gtéwnej predkosci]?
* wejscie pradowe

- Czy sprawdzono, ze wewnetrzny przetacznik falownika umieszcza Al na zacisku 1?

- Czy ustawione jest F01.02 = 2 [wybor funkcji zacisku Al1 = komenda czestotliwo$ci gtéwnej predkosci]?

Czy potwierdzites, ze polecenie czgstotliwosci osiggneto wymagang warto$¢ minimalng/maksymaing?
- Jedli Zagdana warto$¢ nie zostanie osiggnieta, sprawdz ponizsze rzeczy.
22 Regulacja wzmocnienia: Ustaw maksymalng warto$¢ napiecia/pradu i dostosuj wzmocnienie wejscia analogowego, zanim polecenie

czestotliwosci osiggnie zadang warto$¢. (Wzmocnienie czestotliwosci odniesienia kanatu A F01.03; wzmocnienie czestotliwosci odniesienia
kanatu B F01.05)

Regulacja offsetu: Ustaw maksymalng warto$¢ napiecia/pradu i dostosuj offset wejscia analogowego, az polecenie czestotliwosci osiggnie
zgdang warto$¢ minimalng. (Gdy wejscie Al1: F05.50~F05.53, gdy wejscie Al2: F05.55~F05.58)

5  Komunikacja sieciowa

5.1 Srodki ostroznosci

Prosze zwréci¢ uwage na wszystkie informacje dotyczace bezpieczenstwa zawarte w tej instrukcii.
Niezastosowanie si¢ do ostrzezenia moze skutkowac $miercig lub powaznymi obrazeniami. Firma nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek uszkodzenia
lub uszkodzenia sprzetu spowodowane przez firme lub klientow firmy, ktdrzy nie zastosujg sie do ostrzezen zawartych w tej ksigzce.

5.2 Komunikacja MODBUS

Parametr [F11.30] ustawia MODBUS/klawiature zewnetrzng na wybor jednego z nich. Ten parametr nie jest przywracany za pomocg parametru
[F00.03]. Uzytkownikom zdecydowanie zaleca sig odblokowanie potgczenia sprzetowego innego kanatu podczas korzystania z jednego z nich.

Falowniki serii AC10 sg wyposazone w interfejs komunikacyjny RS485 oraz komunikacje master-slave z wykorzystaniem migdzynarodowego
standardu protokotu komunikacyjnego Modbus. Uzytkownik moze realizowaé scentralizowane sterowanie za posrednictwem komputera PC/PLC,
komputera gtéwnego, falownika stacji gtdwnej itp. (ustawi¢ polecenie sterowania falownikiem, czestotliwo$¢ pracy, modyfikacje powigzanych
parametrow kodu funkcii, stan pracy falownika i monitorowanie informaciji o btedach itp.), aby dostosowa¢ parametry do zgdanych wymagan.

5.2.1 Konfiguracja hosta/urzadzenia podrzednego

Komunikacja migdzy master i slave (komunikacja szeregowa) jest zwykle realizowana przez komunikacje startowg hosta (master) i odpowiedz
slave. Host wstepnie ustawia numer adresu dla kazdego urzadzenia podrzednego i okresla numer do komunikacji sygnatowej. Urzadzenie
podrzedne (slave), ktére odbiera instrukcje hosta, wykonuje funkcje okreslong przez hosta i odpowiada hostowi.




5.2.2 Zasady komunikacji

Format komunikacji MODBUS przedstawia ponizsza tabela:

Projekt Opis
interfejs RS-485 (interfejs RS232 wymaga dodatkowego konwertera
RS232/RS485)
Metoda asynchroniczna
Szybkos$¢ transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600,
Ramka bps

komunikacyjna Diugos¢ danych: 8 bitéw (stata)

Sprawdz: nieparzyste, parzyste, nie
Bit stopu: 1 bit (staly)
Protokot Protokét Modbus (tylko RTU (tryb)

Uwaga: Seria AC10 obstuguije tylko tryb RTU.
5.2.3 Format informaciji

W trybie RTU nowa ramka zaczyna sie z przerwg czasu transmisji wynoszgcg co najmniej 3,5 bajta. Pola danych przesylane w nastepnej
kolejnosci to: adres slave, kod komendy operacji, dane i sprawdzenie, transmisja ostatniego bajtu to zakonczone, a koniec ramki jest wskazany
przez a odstep czasu transmisji co najmniej 3,5 bajta. Format ramki danych RTU pokazano na ponizszym rysunku.

Format danych RTU

4—
MODBUS Koniec -przynajmniej
Snc;lsiai)?znclgr?ﬁgéci Adres Kod . bane Sprawdzenie 39 zneld bezezymosel
slave polecenia

Adres Slave
Ustaw warto$¢ od 0 do 247 (dziesietnie). Gdy adres urzadzenia podrzednego jest ustawiony na 0, urzgdzenie nadrzedne rozsyta sygnat i
wszystkie urzadzenia podrzedne otrzymuja polecenie. W przypadku transmisji urzadzenie podrzedne nie wysyta komunikatu odpowiedzi do staciji
podstawowej.

Kod polecenia

Kod polecenia Cechy

03H Odczytaj parametry slave
06H Odczytaj parametry slave
08H Autotest petli

Dane
Dane kodu parametru falownika i dane odpowiadajgce kodowi parametru sg tgczone w serie danych, w tym odczytywanie kodu parametru lub danych
okreslonego adresu, zapisywanie danych w kodzie parametru lub okreslonym adresie, itp.

Sprawdzanie
Standardowa komunikacja Modbus wykorzystuje dwie metody wykrywania btedéw, w ktérych parzysto$é jest uzywana do weryfikacji kazdego znaku, a
detekcja CRC jest uzywana do weryfikacji jednej ramki danych.
1. Parzysto$é
Uzytkownik moze skonfigurowac, czy sterownik ma parzysto$¢ lub brak parzystosci. To okresla, jak ustawiony jest bit parzystosci w kazdym znaku.
Jesli okreslono parzysto$¢ lub nieparzystosé, liczba bitéw ,1” bedzie liczona jako liczba bitéw na znak (7 bitéw danych w trybie ASCII i 8 bitéw danych w
RTU). Na przyktad ramka znaku RTU zawiera nastepujace 8 bitéw danych: 1100010 1, ilos¢ cyfr ,1” wynosi 4.
Jesli uzywana jest parzystosc, bit parzystosci ramki bedzie wynosit 0, a catkowita liczba ,1” nadal bedzie wynosi¢ cztery. Jesli uzywana jest nieparzysta
parzystosc, bit parzystosci ramki bedzie wynosit 1, a ilos¢ ,1” to pie¢.
Jesli nie okreslono bitu parzystosci, podczas transmisji nie ma bitu parzystosci i nie jest wykonywane zadne sprawdzenie parzysto$ci. Zamiast dodatkowego
bitu stopu jest on wpisywany w ramke znaku, ktéra ma zosta¢ przestana.
2. CRC-16 (Cykliczna kontrola nadmiarowa)
Podczas korzystania z formatu ramki RTU, ramka zawiera wykrywanie btedéw oraz pole obliczone na za pomocg metody CRC. Pole CRC wykrywa
zawarto$¢ catej ramki. Pole CRC ma dwa bajty i zawiera 16-bitowg warto$¢ binarng. Jest obliczane przez urzadzenie transmisyjne i dodawane do ramki.
Urzadzenie odbierajgce przelicza CRC odebranej ramki i poréwnuje jg z wartoscig w odebranym polu CRC. Jesli dwie wartosci CRC nie sg rowne,
transmisja ma btad.
CRC jest najpierw przechowywany w OxFFFF, a nastepnie wywolywana jest procedura przetwarzania kolejnych szesciu lub wiecej bajtow w ramce z
wartosciami w biezacym rejestrze. Tylko 8-bitowe dane w kazdym znaku sg prawidtowe dla CRC, a bity startu i stopu oraz bit parzystosci sg niewazne.
Podczas procesu generowania CRC kazdy 8-bitowy znak jest indywidualnie XOR-owany z zawartoscig rejestru, a wynik przesuwa sie w kierunku
najmniej znaczacego bitu, a najbardziej znaczacy bit jest dopetniany zerami. LSB jest wyodrebniany i wykrywany. Jesli LSB wynosi 1, rejestr jest
indywidualny lub rézni sie od wartosci zadanej. Jesli LSB wynosi 0, nie jest wykonywany. Caly proces powtarza sie 8 razy. Po zakonczeniu
ostatniego bitu (bit 8) nastepny oktet jest indywidualnie rézny od biezacej wartosci rejestru. Warto$¢ w rejestrze koricowym to warto$¢ CRC po
wykonaniu wszystkich bajtéw w ramce.
Ta metoda obliczania CRC przyjmuje miedzynarodowg standardowg zasade sprawdzania CRC. Podczas edycji algorytmu CRC uzytkownik moze
odwota¢ sie do algorytmu CRC odpowiedniego standardu, aby napisa¢ program do obliczania CRC, ktdry rzeczywiscie spetnia wymagania.



5.2.4 Przykfad instrukcji komunikacji

Odczytaj kod polecenia parametru slave: 03H, czytaj N stéw (Word), do 20 stéw moze by¢ odczytywanych w sposéb ciagty.

Na przyktad, jesli adres urzgdzenia podrzednego to 01H, adres poczatkowy pamieci to 2100H ([C00-00]). W przypadku odczytania trzech kolejnych stow
struktura ramki jest opisana nastepujaco:

Informacje o poleceniu hosta RTU:

POCZATEK 3,5 bajta czasu transmis;ji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 03H
Adres poczatkowy wysoki 21H
Niski adres poczatkowy 00H
Duza liczba danych 00H
Mata liczba danych 03H
CRC CHK niski OFH
CRC CHK wysoki F7H
KONIEC 3,5 bajta czasu transmisji
Informacje o odpowiedzi urzgdzenia podrzednego RTU (normalne):
POCZATEK 3,5 bajta czasu transmis;ji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 03H
Mata liczba bajtow 06H
Adres danych 2100H wysoki 13H
Adres danych 2100H niski 88H
Adres danych 2101H wysoki 00H
Adres danych 2101H niski 00H
Adres danych 2102H wysoki 00H
Adres danych 2102H niski 00H
CRC CHK niski 90H
CRC CHK wysoki A6H
KONIEC 3,5 bajta czasu transmisji
Informacja o odpowiedzi urzadzenia podrzednego RTU (gdy jest nienormalna):
POCZATEK 3,5 bajta czasu transmis;ji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 83H
Kod btedu 04H
CRC CHK niski 40H
CRC CHK wysoki F3H
KONIEC 3,5 hajta czasu transmisji

Wpisz kod polecenia parametru slave: 06H, zapisz dane stowa (Word) pod podanym adresem danych, ktére mozna wykorzysta¢ do zmiany
wartosci parametru falownika.

Na przyktad: Zapisz 5000 (1388H) pod adresem 3000H falownika o adresie 1 urzadzenia podrzednego. Struktura ramki jest opisana w

nastepujacy sposdb: Informacje o poleceniu hosta RTU:

POCZATEK 3,5 bajta czasu transmis;ji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 06H
Wpisz adres danych wysoko 30H
Wpisz niski adres danych 00H
Wysoka zawarto$¢ danych 13H
Niska zawarto$¢ danych 88H
CRC CHK niski 8BH
CRC CHK wysoki 9CH
KONIEC 3,5 bajta czasu transmisji
Informacje o odpowiedzi urzgdzenia podrzednego RTU (normalne):
POCZATEK 3,5 bajta czasu transmisji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 06H
Whpisz adres danych wysoko 30H
Whpisz niski adres danych 00H
Wysoka zawarto$¢ danych 13H
Niska zawarto$¢ danych 88H
CRC CHK niski 8BH
CRC CHK wysoki 9CH
KONIEC 3,5 bajta czasu transmisji




Informacja o odpowiedzi urzadzenia podrzednego RTU (gdy jest nienormalna):

POCZATEK 3,5 hajta czasu transmisji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 86H
Kod btedu 01H
CRC CHK niski 83H
CRC CHK wysoki AOH
KONIEC 3,5 bajta czasu transmisji

Kod polecenia autotestu petli: 06H, zwraca te same informacje o odpowiedzi urzadzenia podrzednego, co informacje o poleceniu hosta, i stuzy do
wykrywania, czy transmisja sygnatu miedzy urzadzeniem gtéwnym a urzadzeniem podrzednym jest normalna, kod wykrywania i dane mozna ustawi¢

dowolnie, kod detekcji i konwersja czestotliwosci adresu parametru urzgdzenia nie ma znaczenia.

Na przyktad: Wpisz 5000 (1388H) do kodu wykrywania 0000H falownika podrzednego o adresie 1. Struktura ramki jest opisana w nastepujacy

sposob: Informacje o poleceniu hosta RTU:

POCZATEK 3,5 bajta czasu transmis;ji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 08H
Wysoki kod wykrywania 00H
Stan kodu wykrywania 00H
Dane wysokie 13H
Niski poziom danych 88H
CRC CHK niski EDH
CRC CHK wysoki 5DH
KONIEC 3,5 bajta czasu transmisji

Informacje o odpowiedzi urzagdzenia podrzednego RTU (normalne):

POCZATEK 3,5 bajta czasu transmis;ji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 08H
Wysoki kod wykrywania 00H
Stan kodu wykrywania 00H
Dane wysokie 13H
Niski poziom danych 88H
CRC CHK niski EDH
CRC CHK wysoki 5DH
KONIEC 3,5 bajta czasu transmisji

Informacja o odpowiedzi urzadzenia podrzednego RTU (gdy jest nienormalna):

POCZATEK 3,5 bajta czasu transmis;ji
Adres Slave 01H
Kod polecenia 88H
Kod btedu 03H
CRC CHK niski 06H
CRC CHK wysoki 01H
KONIEC 3,5 bajta czasu transmisji

5.2.5 Lista danych komunikacyjnych

Zasady reprezentacji adresu parametrow funkgji serii AC10:

Numer parametru funkcji falownika to adres rejestru, ktéry podzielony jest na dwie czesci: bajt wysoki i bajt niski. Starszy bajt wskazuje numer grupy

parametru funkcji, a mtodszy bajt wskazuje numer seryjny parametru funkcji, ktéry nalezy przekonwertowac na szesnastkowy.

Definicja starszego bajtu pola adresu:

Numer kodu grupy parametrow

Adres parametru tej grupy

Grupa parametrow aplikacji Srodowiska FO0

0x00xx (nie przechowywane w EEPROM) 0x10xx (przechowywane w EEPROM)

FO01 podstawowa grupa parametrow

0x01xx (nie przechowywane w EEPROM)0x11xx (przechowywane w EEPROM)

F02 grupa parametréw silnika 1

)
)
0x02xx (nie przechowywane w EEPROM) 0x12xx (przechowywane w EEPROM)

FO3 grupa parametréw sterowania wektorem

)
0x03xx (nie przechowywane w EEPROM)0x13xx (przechowywane w EEPROM)

F04 Grupa parametréw sterowania V/F

0x04xx (nie przechowywane w EEPROM)0x14xx (przechowywane w EEPROM)

FO05 grupa parametréw zaciskow wej$ciowych

0x05xx (nie przechowywane w EEPROM)0x15xx (przechowywane w EEPROM)

Grupa parametréw terminali wyjSciowych F06

0x06xx (nie przechowywane w EEPROM) 0x16xx (przechowywane w EEPROM)

Grupa parametrow sterowania pracg FO7

FO08 sterowanie pomocnicze 1 grupa parametrow

)
0x07xx (nie przechowywane w EEPROM) 0x17xx (przechowywane w EEPROM)
0x08xx (nie przechowywane w EEPROM)0x18xx (przechowywane w EEPROM)

F09 Grupa parametréw sterowania pomocniczego 2

0x09xx (nie przechowywane w EEPROM)0x19xx (przechowywane w EEPROM)

Grupa parametréw ochrony F10

0x0AXxx (nie przechowywane w EEPROM)0x1Axx (przechowywane w EEPROM

Grupa parametréw klawiatury F11

0x0Bxx (nie przechowywane w EEPROM)0x1Bxx (przechowywane w EEPROM

Grupa parametréw komunikacji F12

F13 Grupa parametroéw sterowania PID procesu

0x0Dxx (nie przechowywane w EEPROM)0x1Dxx (przechowywane w EEPROM

F14 z wieloma predkosciami i prosta funkcja PLC

( ) )
( ) )
0x0Cxx (nie przechowywane w EEPROM)0x1Cxx (przechowywane w EEPROM)
( ) ( )
( ) )

0xOExx (nie przechowywane w EEPROM)0x1Exx (przechowywane w EEPROM

Grupa podstawowych parametréw monitorowania C00

0x2100

C01 grupa parametréw monitorowania awarii

0x2200

Grupa parametréw monitorowania aplikacji C02

0x2300




CO03 Grupa parametréw monitorowania konserwacji

0x2400

Grupa parametréw sterowania komunikacjg MODBUS

0x30xx lub 0x20xx

Grupa komunikacji interfejsu wejsciowego i wyjsciowego

0x34xx

Rozszerzony zestaw parametréw bledu i wytgczania;

0x36xx

Uwaga: Ze wzgledu na mozliwo$¢ czestego przepisywania wartoci parametréw w komunikacii, jesli: EEPROM jest czesto uzywane, jego zywotnos$¢
bedzie krétsza. Dla uzytkownika niektore parametry kodu funkcji sg w trybie komunikacji, nie trzeba ich zapisywac, wystarczy zmieni¢ warto$¢ w pamieci
RAM, aby spetni¢ wymagania uzytkowania. Protokét komunikacyjny AC10 okresla, ze gdy uzywane jest polecenie zapisu (06H), jesli najwyzszy bit pola
adresu parametru kodu funkcji wynosi 0, jest on zapisywany tylko w pamieci RAM falownika, a wytaczenie nie jest zapisywane. Jesli gérna cze$¢ pola
adresu parametru kodu funkcji wynosi 1, zapisz do EEPROM, to znaczy wytgcz pamigc.
Na przyktad parametr funkcji [F00.14] zostaje przepisany i nie jest przechowywany w pamieci EEPROM. Adres jest reprezentowany jako 000EH i
przechowywany w pamigci EEPROM. Adres jest wyrazony jako 100EH.

Opis adresu grupy parametrow sterowania komunikacjg MODBUS:
Odczytlzal : .
Adres Nazwa is (R%V)Z P Wymiar (zakres) Opis
0,01 Hz I . L
;)6()(23000000 Podana czestotliwosé RIW (0,00~320,00) Komunikacja podanej czestotliwosci
0x0000: nieprawidtowy
0x0001: ruch do przodu
0x0002: ruch do tytu
0x0003: ruch w przdéd
0x0004: ruch w tyt
0x0005: Zatrzymanie zwalniania
0x0006: Zatrzymanie swobodne
0x2001 . 0x0000 0x0007: Polecenie resetu
joxa001 | Wydane polecenie w (0x0~0x0103) 0x0008: Polecenie zakazu uruchomienia.
Komunikacja zapisuje sie do adresu 3001,
falownik moze sie zatrzymac¢ i musi zapisaé¢
od 9 do 3001 lub ponownie wigczyé, zanim
bedzie mogt dziata.
0x0009: Uruchom polecenie zezwolenia
0x0101: Odpowiednik F2.07 =1
[automatyczne dostrajanie parametréw
obrotu], plus polecenie uruchomienia
0x0102: Odpowiednik F5.07 = 2 [automatyczne
dostrajanie parametréw statycznych], plus
polecenie uruchomienia
0x0103: Odpowiednik F5.07 = 3 [ustawienie
rezystancji stojana] plus polecenie uruchomienia
Bit0: 0-stop  1-uruchomiony
Bitl: 0-bez przyspieszania 1- z
0x2002 przyspieszaniem
/0x3002 Informacje o stanie falownika r Dwojkowy Bit2: 0-bez hamowania 1-z hamowaniem
Bit3: 0-do przodu 1-do tytu
Bit4: O-inwerter sprawny 1-Wadliwy
Bit5: 0-stan odblokowany 1-stan
zablokowany,
Bit6: 0-Brak ostrzezenia 1-Alarm
0 Odpowiednia warto$¢ odczytanego kodu bted
;)OXX23000033 Kod btedu inwersji czestotliwosci r 0~127 konﬁu\rglilkacjil W 2ytaneg u bredu
0,01 Hz I A -
;)OXX23000044 Gorna granica czestotliwosci RIW (0,00~320,00) Komunikacja przy gérnej granicy czestotliwosci
0,0% I -
?OXX23000055 Ustawienie momentu obrotowego RIW © 03100 0%) Komunikacja podana ustawieniu momentu
’ ' obrotowego
0x2006 L - 0,0% Komunikacja z ograniczeniem predkosci do
j0x3006 | Qgraniczenie predkosci do przodu z kontrolg | R/W (0,0~100,0%) przodu ze sterowaniem momentem obrotowym
momentu obrotowego
0x2007 Oaraniczeni dkosci " i / 0,0% Komunikacja z ograniczeniem predkosci
/0x3007 graniczenie predkosci wstecznej kontroli RIW (0,0~100,0%) wstecznej ze sterowaniem momentem obrotowym
momentu obrotowego
0x2008 0,0% - .
/0x3008 Podano PID RIW (0,0~100,0%) Komunikacja podaje zadany PID.
0x2009 - 0,0% Komunikacja daje ilo$¢ sprzezenia zwrotnego
J0x3009 | SPrzezenie zwrotne PID RIW (0,0~100,0%) PID.
0x200A | Ustawienie warto$ci napiecia separacii RIW 0,0% Parametry aplikacji zasilacza z konwersjg
/0x300A | napiecia i czestotliwosci (0,0~100,0%) czestotliwosci
. . 0,00s o .
?OXXZ?,OOOOEE Czas przyspieszenia 1 RIW (0,00~600.00s) Odczytaj i zapisz wartos¢ F01.22
, 0,00s N o
%(XZC,)OOOOFF Czas hamowania 1 RIW (0,00~600.00s) Odczytaj i zapisz warto$¢ F01.23
0x2010 . 0 (0~65535) 1~127 to kod btedu, 128-159 to kod ostrzezenia,
/0x3010 Ostrzezenie o usterce, numer alarmu R a 0 to kod bezbledny.
0,
%%001111 Sktadnik pragdu momentu obrotowego R 0’(%%)0~ 400, 0%) Parametry aplikacji specjalnych do maszyn
’ ’ tagmowych




0,000
5)(;;23001122 Czas filtrowania momentu obrotowego RIW (6,OOOS~60005) Odczytaj i zapisz wartos¢ F03.47
5)(;()(%001133 Zarezerwowany RIW Uzyj z opcjonalng kartg
/Oxgéiglﬂ' Zarezerwowany RIW UZyj z opcjonalng kartg
%()(23001155 Zarezerwowany RIW UZyj z opcjonalng kartg
%()(23001166 Zarezerwowany RIW UZyj z opcjonalng kartg
%()(23001177 Zarezerwowany RIW UZyj z opcjonalng kartg
Dla funkcji zacisku wyj$ciowego wybierz 30
[Wyjscie sterowania komunikacjg] dla
0x2018 Kontrola wyjscia terminala W Dwojkow! F6.20~F24.
/0x3018 ) Jowy Bit0: zacisk Y
Bit1:Przekaznk
Bit2:Rozszerz Y1
Bit3: rozszerzony przekaznik
0x2019 . 0,01 F06.01=18[AO wybodr funkcji wyjscia=wyjscie
jox3019 | Wiscie AO W (0~100,0) komunikacyjne
0x201A | w 0,01 F06.11=18[Wybdr wyjscia rozszerzonej funkcji AO
/0x301A arezerwowarny (0~100) = wyjscie komunikacyjne]
. 0 (0~65535 .
%(33001185 Niestandardowy 1 RIW ( ) Uzywaj z hostem
. 0 (0~65535 .
%()(230011% Niestandardowe 2 RIW ( ) Uzywaj z hostem
. 0 (0~65535 .
%()(230011% Niestandardowe 3 RIW ( ) Uzywaj z hostem
. 0 (0~65535 .
%()(230011% Niestandardowy 4 RIW ( ) Uzywaj z hostem
. 0 (0~65535 .
%()(230011':,: Niestandardowe 5 RIW ( ) Uzywaj z hostem

5.2.6 Kod btedu

Kody btedéw komunikacji MODBUS sg pokazane w ponizszej tabeli. Po wystapieniu btedu nalezy usungé¢ przyczyne btedu i ponownie rozpoczaé

komunikacje.

Kod bledu

Opis

Btad kodu polecenia

Zarezerwowany

Btad kontroli CRC

Nieprawidtowy adres

Dane nielegalne

Nie mozna zmieni¢ parametrow pracy

zarezerwowany

Naped jest zajety (EEPROM jest zapisywany)

Olo|N|oc|O|D|W|IN|F

Warto$¢ parametru jest poza limitem

=
o

Zarezerwowanych parametréw nie mozna zmieni¢

[y
[EN

Liczba odczytanych bajtéw jest nieprawidtowa.




6 Rozwigzywanie probleméw

6.1 Srodki ostroznosci

@ Ten produkt zasila niebezpieczne napiecie i steruje potencjalnie niebezpiecznym ruchomym mechanizmem.

Nieprzestrzeganie tych instrukcji lub nieprzestrzeganie wymagan niniejszej instrukcji moze spowodowaé obrazenia ciata lub

$mier¢, uszkodzenie produktu i powigzanych systeméw.

@ Tylko przeszkolony personel moze obstugiwaé ten produkt. Przed uzyciem tego produktu nalezy zapoznaé sie ze

warning wszystkimi instrukcjami bezpieczenstwa i instrukcjami obstugi zawartymi w niniejszej instrukcji. Prawidiowa obstuga i

konserwacja zapewniajg bezpieczng i stabilng prace tego produktu.

@ Nie wykonywac prac zwigzanych z okablowaniem przy wigczonym zasilaniu, w przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo
$mierci z powodu porazenia pradem. Podczas podtaczania kabli,

kontroli, konserwacji itp., prosze odtgczy¢ zasilanie wszystkich powiazanych urzadzen i sprawdzi¢, czy napiecie DC w

obwodzie gtéwnym spadto do poziomu bezpieczerstwa, odczekac 5 minut przed wykonaniem powigzanych prac.

@ Nie dopuszczaj do kontaktu dzieci i 0s6b z produktem lub w jego poblizu.

@ Ten produkt moze by¢ uzywany wytgcznie zgodnie z przeznaczeniem okreslonym przez producenta. Nie moze by¢

Caution uzywany w specjalnych dziedzinach, takich jak ratownictwo, przemyst stoczniowy, medyczny, lotniczy, obiekty jgdrowe

: itp. bez zezwolenia.

@ Nieautoryzowane modyfikacje i uzycie czesci zamiennych, ktére nie sg sprzedawane lub zalecane przez producenta
tego produktu, mogg spowodowac awarie.

@ Prosimy o dostarczenie niniejszej instrukcji rzeczywistemu uzytkownikowi, aby upewnic sie, ze moze on dokfadnie
Importa nt przeczytaé niniejszg instrukcje przed uzyciem.
@ Przed instalacjg i uruchomieniem przemiennika prosimy o zapoznanie sie i peine zrozumienie niniejszych zasad

bezpieczenstwa i znakow ostrzegawczych.

i

6.2 Usterka, ostrzezenie, typ kodu podpowiedzi

@ Gdy dziatanie falownika lub silnika jest nieprawidiowe, najpierw sprawdz kod i monit na klawiaturze.
@ Jesli nie mozesz rozwigzaé problemu, czytajgc instrukcje obstugi, sprawdz ponizsze punkty i skontaktuj sie z naszym agentem lub zadzwon do
naszego dziatu obstugi klienta (dane kontaktowe na tylnej oktadce).
— Model falownika
—  Wersja
oprogramowania
— Data zakupu
— Tre$¢ konsultacji
Ponizsza tabela zawiera opisy bteddw, ostrzezen i komunikatéw, ktdre pojawiajg sie podczas pracy przemiennika.

Tabela 6.1 Typy koddw bteddw, ostrzezen i monitow

Rodzaj Dziafanie falownika w przypadku wystapienia btedu

Po wykryciu btedu wystapig nastepujace rzeczy, a falownik nie bedzie dziatat, dopdki nie powrdci do normalnego stanu po
zresetowaniu btedu.

@ Na klawiaturze pojawi sie komunikat o btedzie.

@ Falownik odetnie wyjscie, a silnik zatrzyma sie swobodnie.

@ Po wykryciu btedu zacisk ustawiajgcy F6.01~F6.02 = 1 [wybdr funkcji zacisku wyjécia = wyjscie btedu] wigcza sie. Jesli nie
jest ustawiony, terminal nie wysle sygnatu nawet po wykryciu btedu.

Wada

Po wykryciu ostrzezenia wystepujg nastepujgce rzeczy i nie jest wymagana operacja resetowania btedu.

@ Na klawiaturze pojawi sie komunikat ostrzegawczy.

Ostrzezenie @ Falownik moze nadal pracowac.

@ Po wykryciu usterki terminal ktéry ustawia F6.01~F6.02 = 29 [wybor funkcji zaciskéw wyjsciowych = wyjscie
ostrzegawcze] wigcza si¢. Jesli nie jest ustawiony, terminal nie wy$le sygnatu nawet po wykryciu ostrzezenia.

@ Podczas wigczania wyswietlany jest komunikat ,Pon”, przypominajacy centrali o konieczno$ci wigczenia zasilania.
@ Po przywrdceniu ustawien fabrycznych zostanie wy$wietlony komunikat ,SAVE”.

@ Po ustawieniu samouczenia wy$wietlany jest ,T-00, aby przej$¢ do stanu samouczenia.

@ ,CoPy” jest wyswietlane, gdy parametr jest tadowany, a ,LOAD” jest wyswietlany, gdy parametr jest pobierany.

uwaga

6.3 Usterka, ostrzezenie, lista kodéow podpowiedzi

Kody btedéw, ostrzezen i monitéw przedstawiono w tabeli 6.2. Gdy klawiatura wyswietla znaki w tabeli, mozna wyswietli¢ szczegdtowe przyczyny i
$rodki zaradcze btedu zgodnie ze zrodtem odniesienia do odpowiedniego numeru strony.
Uwaga: Liczby w nawiasach w kolumnie kodu to kody btedow lub kody ostrzezen (Dec oznacza liczbe dziesietng).



Tabela 6.2 Lista btedow, ostrzezen i kodéw podpowiedzi

\Ii\llgvsv‘i"gteut lricé ec.) Nazwa biedu Rodzaj usterki Zrédto odniesienia
E.SC1 (1) Awaria systemu podczas przyspieszania Wada
E.SC2 (2) Awaria systemu podczas zwalniania Wada
E.SC3 (3) Awaria systemu przy statej predkosci Wada
E.SC4 (4) Awaria systemu w czasie przestoju Wada
E.OC1 (5) Przetezenie w przyspieszeniu Wada
E.OC2 (6) Przetezenie podczas zwalniania Wada
E.OC3 (7) Przetezenie przy statej predkosci Wada
E.OC4 (8) Przetezenie oprogramowania AC10 Wada
E.OU1 (9) Przepigcie podczas przyspieszania Wada
E.OU2 (10) Przepiecie podczas zwalniania Wada
E.OU3 (11) Przepiecie przy statej predkosci Wada
E.LU (13) Zbyt niskie napiecie podczas pracy Wada
E.OL1 (14) Przecigzenie silnika Wada
E.OL2 (15) Przeciazenie falownika 1 Wada
E.OL3 (16) Przecigzenie falownika 2 CBC nadal sie generuje Wada
E.OL4 (17) Przeciazenie falownika 3 Wada
E.ILF (18) Zanik fazy wejSciowej Wada
E.OLF (19) Strata na wyjsciu tréjfazowym Wada
E.OLF1 (20) Utrata fazy wyjéciowej fazy U Wada
E.OLF2 (21) Utrata fazy wyj$ciowej fazy V Wada
E.OLF3 (22) Utrata fazy wyjéciowej fazy W Wada
E.OH1 (30) Modut prostownika ma nadmierng temperature Wada
E.OH2 (31) Modut IGBT ma nadmierng temperature Wada
E.OH3 (32) Silnik jest przegrzany Wada
E.EF (33) Btad zewnetrzny Wada
E.CE (34) Btad komunikacji Modbus Wada
E.HAL1 (35) Dryf zerowy fazy U Wada
E.HAL2 (36) Dryf zerowy fazy V Wada
E.HAL3 (38) Prad tréjfazowy, ale nie bigd 0 Wada
E.HAL (37) Dryf zerowy fazy W Wada
E.SGxx (40) zarezerwowany Wada
E.FSG (41) Zwarcie do ziemi Wada
E.PID (42) Zwarcie wentylatora Wada
E. COP (43) Odtaczenie sprzezenia zwrotnego PID Wada
E.PG1 (44) Btad kopiowania parametrow Wada
E.PG2 (44) Awaria impulsu Z enkodera Wada
E.PG3 (44) Btad sprawdzania obrotow Wada
E.PG4 (44) Odtaczenie obrotowe Wada
E.PG5 (44) Qdtgczenie enkodera ABZ Wada
E.PG6 (44) Qdtgczenie enkodera wrzeciona Wada
E.PG7 (44) Btad impulsu enkodera wrzeciona Z Wada
E.PG8 (44) Btad logiki impulsowej enkodera Z Wada
E.PGY (44) Btad logiki impulsowej enkodera wrzeciona Z Wada
E.PG10 (44) Qdtgczenie impulsu Z enkodera Wada
E.BRU (50) Awaria jednostki hamulcowej Wada
E.TExx (52) przekroczenie pradu wyjsciowego samostrojenia Wada
E.IAE1 (71) Blad zczytania kata silnika 1 Wada
E.IAE2 (72) Biad zczytania kata silnika 2 Wada
E.IAE3 (73) Biad zczytania kata silnika 3 Wada
E.PST1 (74) Btad przechytu kroku PMSM 1 Wada
E.PST2 (75) Btad przechytu kroku PMSM 2 Wada
E.PST3 (76) Btad przechytu kroku PMSM 3 Wada
E.DEF (77) Odchylenie predkoéci jest zbyt duze Wada
E.SPD (78) Szybka awaria Wada
E.LD1 (79) Ochrona przed obcigzeniem 1 Wada
E.LD2 (80) Ochrona przed obcigzeniem 2 Wada
E.CPU (81) Btad limitu czasu procesora Wada
E.LOC (85) Blokada czipu Wada
E.EEP (86) Btad przechowywania parametrow Wada
E.BUS1 (91) Karta rozszerzen A jest odigczona Wada
E.BUS2 (92) Karta rozszerzen B jest odtgczona Wada
E.BUS3 (93) Awaria karty rozszerzen CAN Wada
E.BUS4 (94) Inna awaria karty rozszerzen Wada




E.BUS5 (95) Inna awaria karty rozszerzen Wada
E.BUS6 (96) Odtaczenie innej karty rozszerzen Wada
E.CP1 (97) btad monitorowania wyjscia 1 Wada
E.CP2 (98) btad monitorowania wyjscia 2 Wada
E.DAT (99) Btad ustawienia parametrow Wada
E.FA1 (110) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 1 Wada
E.FA2 (111) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 2 Wada
E.FA3 (112) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 3 Wada
E.FA4 (113) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 4 Wada
E.FA5 (114) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 5 Wada
E.FA6 (115) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 6 Wada
E.FA7 (116) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 7 Wada
E.FA8 (117) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 8 Wada

Ponizej znajdujq si¢ ostrzezenia

A.LU1 (128) Podnapiecie podczas wylgczania Ostrzezenie
A.OU (129) Przepiecie podczas wytgczania Ostrzezenie
A.LF (130) Zanik fazy wejsciowej Ostrzezenie

A.PID (131)

Odtaczenie sprzezenia zwrotnego PID

Ostrzezenie




A.EEP (132) Ostrzezenie dotyczace przechowywania parametrow Ostrzezenie
A.DEF (133) Odchylenie predkosci jest zbyt duze Ostrzezenie
A.SPD (134) Ostrzezenie o predkosci Ostrzezenie
A.GPS1 (135) potaczenie GPS Ostrzezenie
A.GPS2 (136) Odtgczenie GPS Ostrzezenie

A.CE (137) Ostrzezenie zewnetrzne Ostrzezenie
A.LD1 (138) Ochrona przed obcigzeniem 1 Ostrzezenie
A.LD2 (139) Ochrona przed obcigzeniem 2 Ostrzezenie
A.BUS (140) Ostrzezenie o odtgczeniu karty rozszerzen Ostrzezenie
A.OH1 (141) Ostrzezenie o przegrzaniu modutu Ostrzezenie
A.OH3 (142) Ostrzezenie o nadmiernej temperaturze silnika Ostrzezenie

A.RUN1 (143)

Ostrzezenie o uruchomieniu 1

Ostrzezenie

A.RUN2 (158)

Ochrona przed uruchomieniem terminala jog

Ostrzezenie

A.RUN3 (159)

Ochrona przed uruchomieniem terminala

Ostrzezenie

A.PA2 (144) Ostrzezenie o odigczeniu klawiatury zewnetrznej Ostrzezenie
A.COP (145) Ostrzezenie o kopiowaniu parametrow Ostrzezenie
A.CP1 (146) btgd monitorowania wyjscia 1 Ostrzezenie
A.CP2 (147) btad monitorowania wyjscia 2 Ostrzezenie
A.FA1 (150) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 1 Ostrzezenie
A.FA2 (151) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 2 Ostrzezenie
A.FA3 (152) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 3 Ostrzezenie
A.FA4 (153) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 4 Ostrzezenie
A.FA5 (154) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 5 Ostrzezenie
A.FA6 (155) Rezerwa rozszerzenia zewnetrznego 6 Ostrzezenie
6.4 Wada

W przypadku awarii falownik nie moze by¢ obstugiwany. Ponizsza tabela wyjasnia przyczyne usterki i odpowiednie $rodki zaradcze. Uwaga:
Wszystkie btedy muszg zosta¢ zresetowane przez operacje kasowania biedow.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Zwarcie po stronie wyjsciowej falownika lub . A - . .
zwarcie do masy Sprawdz obwdd gtéwny, aby wyeliminowa¢ zwarcie
Awaria podczas géi%grfs%% ﬁﬁﬁwego falownika przekracza Skro¢ kabel wyjsciowy lub zwigksz dtawik wyjsciowy
przyspieszania Awaria spowodowana zakidceniami Sgrawdz qkaplowgmg obwodu SFGF.U]QCGQOI, c?bwodu L
gtéwnego i uziemienia, aby wyeliminowaé zrodta zaktocen
E SCl Uszkodzenie silnika Zmierz rezystancje miedzy przewodami silnika i

natychmiast wymien silnik, jesli jest wigczony.

Warto$¢ wzmocnienia momentu jest zbyt duza

Zmniejsz F04.01 [warto$¢ wzmocnienia momentu]

Nadmierne obcigzenie

Czas przyspieszania jest za krotki

Zwigksz F01.22 [czas
przyspieszania] Wymien falownik o
na taki o wiekszej mocy

Uwaga: Ten biad jest wykrywany, gdy

wyjscie falownika jest zwarte, zwarte do masy lub modut IGBT ulegnie awarii.

zwalniania

Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze

Zwarcie po stronie wyjsciowej falownika lub , S - , .

zwarcie do masy Sprawdz obwdd gtéwny, aby wyeliminowa¢ zwarcie

Kabel wyjsciowy falownika przekracza dozwolone | gy« cahe wyisciowy lub zwieksz dlawik wyjSciowy

maksimum

Awaria spowodowana zakiéceniami Sprawdz okablowanie obwodu sterujgcego, obwodu

P gtéwnego i uziemienia, aby wyeliminowa¢ zrédta zaktocen

E.SC2 Awaria systemu podczas Uszkodzenie silnika Zmierz rezystancje miedzy przewodami silnika i

natychmiast wymien silnik, jesli jest wiaczony.

Warto$¢ wzmocnienia momentu jest zbyt duza

Zmniejsz F04.01 [warto$¢ wzmocnienia momentu]

Nadmierne obcigzenie

Zmniejsz obcigzenie lub wymien falownik na taki o wigksze;
wydajnosci. Obcigzenie udarowe musi zmniejszy¢
czestotliwos¢ zmiany obcigzenia lub nalezy wymieni¢
falownik na mocniejszy.

Czas hamowania jest za krotki

Zwigksz F01.23 [Czas zwalniania]
Wymien falownik o duzej mocy

Uwaga: Ten bfad jest wykrywany, gdy

wyjécie falownika jest zwarte, zwarte do masy lub modut IGBT ulegnie awarii.

maksymalny
dozwolony

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Awaria systemu przy Zwarcie po stronie wyjsciowe] falownika lub , 1 - . .
staej predkosci zwarcie do masy Sprawdz obwdd gtéwny, aby wyeliminowa¢ zwarcie
E.SC3 Kabel wyjsciowy falownika przekracza

Skro¢ kabel wyjciowy lub zwigksz dtawik wyjSciowy

Awaria spowodowana zaktdceniami

Sprawdz okablowanie obwodu sterujgcego, obwodu
gtéwnego i uziemienia, aby wyelimino
wac zrddia zakldcen




Uszkodzenie silnika

Zmierz rezystancje miedzy przewodami silnika i
natychmiast wymien silnik, jesli jest wiaczony.

Warto$¢ wzmocnienia momentu jest zbyt duza

Zmniejsz F04.01 [warto$¢ wzmocnienia momentu]

Nadmierne obcigzenie

Zmnigjsz obcigzenie lub wymien falownik na taki o wigksze;
wydajno$ci. Obcigzenie udarowe musi zmniejszy¢
czestotliwosé zmiany obcigzenia lub nalezy wymienié
falownik na mocniejszy.

Uwaga: Ten biad jest wykrywany

, gdy wyjscie falownika jest zwarte, zwarte do masy lub modut IGBT ulegnie awarii.

Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Zwarcie po stronie wyjsciowej falownika lub Sprawdz obwdd gtéwny, usun zwarcie i ponownie wigcz
zwarcie do masy zasilanie
E.SC4 | Awaria systemu Awaria spowodowana zaktoceniami Sgrawdz qkaplowgmg obwodu s'ter.u1acego’, waodu o
orzestoj gtéwnego i uziemienia, aby wyeliminowaé zrodta zaktocen

Tablica sterownicza jest naruszona lub uszkodzona

Nie mozna wyeliminowa¢ po awarii zasilania, awarii
ponownego uruchomienia, zasiegnij pomocy technicznej

Uwaga: Ten biad jest wykrywany

, gdy falownik jest zwarty do masy lub modut IGBT jest uszkodzony.

Kod Nazwa Powaod Srodki zaradcze
Zmniejsz obcigzenie lub wymien falownik na taki o wigksze;
Nadmierne obcigzenie wydajno$ci. Obcigzenie udarowe musi zmniejszy¢
czestotliwos¢ zmiany obcigzenia lub nalezy wymieni¢
falownik na mocniejszy.
Zwarcie po stronie wyjsciowej falownika lub s , 1 - ) .
ie do masy prawdz obwdd gtéwny, aby wyeliminowaé zwarcie
Btad podczas Zwarcle : — o
E.OC1 orzyspieszania Uszkodzenie silnika Zmierz rezystancje migdzy przewodami silnika.

Czas przyspieszania jest za krotki

Zwieksz F01.22 [czas
przyspieszania] Wymien falownik o
duzej mocy

Kabel wyjsciowy falownika przekracza dozwolone
maksimum

Skro¢ kabel wyjsciowy lub zwigksz dtawik wyjsciowy

Awaria spowodowana zaktéceniami

Sprawdz okablowanie obwodu sterujgcego, obwodu
gtéwnego i uziemienia, aby wyeliminowa¢ zrédta zaktocen

Uwaga: Ten biad jest wykrywany

, gdy prad wyjsciowy falownika przekracza punkt przetezenia.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Zmniejsz obcigzenie lub wymien falownik na taki o wigkszej
Nadmierne obcigzenie wydajnosci. Obcigzenie udarowe musi zmniejszy¢
czestotliwosé zmiany obcigzenia lub nalezy wymieni¢
falownik na mocniejszy.
Zwarcie po stronie wyjsciowej falownika lub s . o - . .
e do mas prawdz obwdd gtowny, aby wyeliminowaé zwarcie
Btad podczas ZARE y : — P
E.OC2 swalniania Uszkodzenie silnika Zmierz rezystancje miedzy przewodami silnika.
Czas hamowania jest za krétki @W‘Q‘.‘S? FOt '23 [Czas.Z\.NaIniania]
ymien falownik o duzej mocy
Kabel_ wyjsciowy falownika przekracza dozwolone Skro¢ kabel wyjsciowy lub zwigksz dtawik wyjsciowy
maksimum
Awaria spowodowana zakiéceniami Sprawdz okablowanie obwodu sterujgcego, obwodu
gtéwnego i uziemienia, aby wyeliminowaé zrodta zaktocen
Uwaga: Ten biad jest wykrywany, gdy prad wyjsciowy falownika przekracza punkt przetezenia.
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Zmniejsz obcigzenie lub wymien falownik na taki o wigksze;
Nadmierne obcigzenie wydajno$ci. Obcigzenie udarowe musi zmniejszy¢
czestotliwos¢ zmiany obcigzenia lub nalezy wymieni¢
falownik na mocniejszy.
E0C3 Btad podczas fvv\\;:rrg: gg r?:;z;'e wyjsciowej falownika lub Sprawdz obwaod gtéwny, aby wyeliminowaé zwarcie

statej predkosci

Uszkodzenie silnika

Zmierz rezystancjg miedzy przewodami silnika.

Kabel wyjsciowy falownika przekracza dozwolone
maksimum

Skro¢ kabel wyjsciowy lub zwigksz dtawik wyjsciowy

Awaria spowodowana zaktoceniami

Sprawdz okablowanie obwodu sterujgcego, obwodu
gtéwnego i uziemienia, aby wyeliminowa¢ zrédta zaktocen

Uwaga: Ten biad jest wykrywany

, gdy prad wyjsciowy falownika przekracza punkt przetezenia.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Napiecie zasilania jest za wysokie Zmniejsz napiecie zasilania do okre$lonego zakresu
Wyjscie falownika lub zwarcie silnika do masy Sprawdz okablowanie obwodu gtéwnego, aby wyeliminowaé
zwarcie
Okresl, czy usterka zostanie wykryta po zatrzymaniu
Eouz | Bfad podezas Czas przyspieszania jest za krotki nagtego przyspieszania
przyspieszania Zwieksz F01.22 [czas przyspieszenia]

Duze obcigzenie hamowania

Urzadzenie rezystora hamowania

Napiecie udarowe zmieszane z napieciem
wejciowym

Dodawanie reaktora po stronie wejsciowej




Niewtasciwe ustawienie parametréw $ledzenia
predkosci

Modyfikuj zwigzane ze $ledzeniem predkosci
parametry
(F07.25~F07.28)

Uwaga: Ten biad jest wykrywany, gdy napiecie magistrali przekracza punkt przepigcia. Punkt przepigcia wynosi 820V dla wejscia

tréjfazowego i 400V dla wejécia jednofazowego.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Napiecie zasilania jest za wysokie Zmniejsz napiecie zasilania do okre$lonego zakresu
Wyjscie falownika lub zwarcie silnika do masy Sprawdz okablowanie obwodu gtéwnego, aby wyeliminowac
zwarcie
E.oup | Btad podczas zwalniania | czas hamowania jest za krotki rzemz’;?sktzzraFr? ;ﬁv&gﬁf Zwalnianial
Duze obcigzenie hamowania rezystor hamowania
Napiecie udarowe zmieszane z napieciem Dodawanie dtawika po stronie wejsciowej
wejsciowym
Niewfasciwe ustawienie parametréw $ledzenia Modyfikuj parametry zwiazane ze Sledzeniem
. predkosci (F07.25~F07.28)
predkosci
Uwaga: Ten biad jest wykrywany, gdy napigcie magistrali przekracza punkt przepigcia. Punkt przepigcia wynosi 820V dla wejscia trdjfazowego i

400V dla wejscia jednofazowego.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Napiecie zasilania jest za wysokie Zmniejsz napiecie zasilania do okre$lonego zakresu
WyjScie falownika lub zwarcie silnika do masy Sprawdz okablowanie obwodu gtownego, aby wyeliminowa¢
Btad podczas state; B . Zwarcie .
E.OU3 predkosci Duze obcigzenie hamowania Urzadzenie rezystora hamowania
Napiecie udarowe zmieszane z napieciem Dodawanie reaktora po stronie wejsciowej
wejsciowym
Niewtasciwe ustawienie parametrow $ledzenia Modyfikuj parametry zwigzane ze Sledzeniem
o predkosci (F07.25~F07.28)
predkosci
Uwaga: Ten biad jest wykrywany, gdy napiecie magistrali przekracza punkt przepigcia. Punkt przepigcia wynosi 820V dla wejscia trdjfazowego i

400V dla wejscia jednofazowego.

Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze
o Napiecie zasilania jest za wysokie Zmniejsz napiecie zasilania do okreslonego zakresu
E.0u4 | Bfad przepiecia podczas s cie falownika lub zwarcie silnika do masy Sprawdz okablowanie obwodu gldwnego, aby wyeliminowac
wytgczania Zwarcie
Napigcie udarowe zmieszane z napigciem Dodawanie reaktora po stronie wejsciowej
wejsciowym
Uwaga: Ten biad jest wykrywany, gdy napigcie magistrali przekracza punkt przepigcia. Punkt przepigcia wynosi 820V dla wejscia trdjfazowego i

400V dla wejscia jednofazowego.

Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze

Awaria zasilania lub chwilowa awaria zasilania Zresetu] i uruchom ponownie po sprawdzeniu zasilania

Utrata fazy mocy wejsciowej PotwierdZ okablowanie obwodu gtéwnego
Popraw zasilanie, aby spetni¢ napiecie znamionowe

E.LU Podnapiecie podczas pracy falownika;

Wahania napiecia wej$ciowego sg zbyt duze Jesli nie ma problemu z zasilaniem obwodu gtdwnego,
sprawdz, czy nie ma problemu ze stycznikiem
elektromagnetycznym po stronie obwodu gtéwnego.

Uwaga: Ten biad jest wykrywany, gdy napiecie magistrali jest nizsze niz punkt zabezpieczenia podnapieciowego (F10.19) podczas pracy falownika.
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Zmniejsz obcigzenie
Nadmierne obcigzenie Odpowiednie zwiekszenie wspdtczynnika krzywej
zabezpieczenia przecigzeniowego silnika
ﬁge‘fftaw'e”'a czasu przyspieszania i zwalniania s za Zwigksz F01.22, F01.23 [czas dodawania i zwalniania]
Ustawienie wartosci wzmocnienia momentu jest zbyt duze Nizsze F04.01 [warto$¢ wzmocnienia momentu]
EOLL Przecigzenie Okresl zalezno$¢ miedzy napigciem a czestotliwoscig
' silnika ustawiong przez krzywg V/F i zmodyfikuj F04.00
Nieodpowiednie ustawienie krzywej V/F [Ustawienie krzywej VF]
Jesli uzywasz niestandardowej krzywej V/F, zmodyfikuj
parametry zwigzane z niestandardowg krzywg U/f
(F04.10~F04.19)
Charakterystyka elektronicznych przekaznikéw Usvi zewnetrznedo orzekaznika termicznedo
termicznych sg niezgodne z charakterystykg obcigzenia Y] eliznego p 9
silnika.
Utrata fazy wejsciowej powoduje nieprawidiowy prad wyjsciowy Sprgwdi obwod gtowny, aby wyeliminowa¢ utrate fazy
wejsciowe;
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Zmniejsz obcigzenie

Przeciazenie
falownika 1

Nadmierne obcigzenie

Odpowiednie zwiekszenie wspdtczynnika krzywej
zabezpieczenia przecigzeniowego silnika

Czy ustawienia czasu przyspieszania i zwalniania sg za
mate?

Zwigksz F01.22, F01.23 [czas dodawania i zwalniania]

Ustawienie wartosci wzmocnienia momentu jest zbyt duze

Nizsze F04.01 [warto$¢ wzmocnienia momentu]




E.OL2 Okres$l zaleznos¢ miedzy napieciem a czestotliwoscig
ustawiong przez krzywg V/IF i zmodyfikuj F04.00
Nieodpowiednie ustawienie krzywej V/F [Ustawienie krzywej VF]
Jesli uzywasz niestandardowej krzywej V/F, zmodyfikuj
parametry zwigzane z niestandardowg krzywg V/F
(F04.10~F04.19)
Utrata fazy wejsciowej powoduje nieprawidtowy prad wyjsciowy | Sprawdz obwod gtdwny, aby wyeliminowa¢ utrate fazy
wejsciowej
Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze
Zmniejsz obcigzenie
Przecigzenie | Nadmierne obcigzenie Odpowiednie zwigkszenie wspdtczynnika krzywej
falownika zabezpieczenia przecigzeniowego silnika
E.OL3 CBC2 Czy ustawienia czasu przyspieszania i zwalniania sg
za maly Zwigksz F01.22, F01.23 [czas dodawania i zwalniania]
Ustawienie wartosci wzmocnienia momentu jest zbyt duze Nizsze F04.01 [warto$¢ wzmocnienia momentu]
Okre$l zalezno$¢ miedzy napigciem a czestotliwoscig
ustawiong przez krzywg U/f i zmodyfikuj F04.00 [Ustawienie
Nieodpowiednie ustawienie krzywej U/f krzywej Uf]
Jesli uzywasz niestandardowej krzywej U/ff, zmodyfikuj
parametry zwigzane z niestandardowg krzywg UIf
(F04.10~F04.19)
Utrata fazy wej$ciowej powoduje nieprawidtowy prad wyjsciowy | Sprawdz obwod gtowny, aby wyeliminowac utrate fazy
wejsciowej
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Zacisk obwodu gtéwnego falownika jest luzny. Dokre¢ $rube i uruchom jg ponownie.
Popraw zasilanie, aby spetni¢ napiecie znamionowe falownika;
Jedli nie ma problemu z zasilaniem obwodu gtéwnego,
EILE Strata fazy | Wahania napiecia wej$ciowego sg zbyt duze sprawdz, czy nie ma problemu ze stycznikiem
' wejsciowej elektromagnetycznym po stronie obwodu gtéwnego.

Asymetria napiecia tréjfazowego

Sprawdz, czy nie ma problemu z napigciem wejsciowym i
popraw asymetrie mocy.

Uwaga: Dziesieciocyfrowy wybor F10.20 [Wybor zabezpieczenia przed zanikiem fazy wejsciowej, wyjSciowej] stuzy do wigczenia funkcji wykrywania zaniku

fazy wejsciowe.
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Odtgczenie dwufazowe i wyzsze po stronie ﬁgrrr?wgldnzé czy trzy podiaczone przewody silnika sg
wyjsciowe] falownika Sprawdz, czy $ruba zacisku wyjsciowego falownika nie jest luzna
E.OLF | Cafa utrata fazy prawd, czy STuha 2acistu wWy)SCioweg Whika e jes* 12

Zmierz rezystancje migdzy przewodami silnika i natychmiast

Wyjsciowe] Uszkodzenie sinika wymien silnik, jesli jest wiaczony.
Moc silnika jest za mata Zresetuj naped lub moc silnika
Uwaga: Wybierz, czy wigczy¢ funkcje wykrywania zaniku fazy wyjsciowej za pomocg F10.20 [Wybor ochrony zaniku fazy wejscia, wyjscia).

Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Odtaczenie fazy U po stronie wyjsciowej Sprawdz, czy linia potgczenia U silnika jest prawidtowa
. falownika Sprawdz, czy $ruba zacisku wyj$ciowego falownika nie
EOLF1 Zarllk'fazy. jegt poluzow};na ! ?
wejsciowej U Uszkodzenie silnika Zmierz rezystancje miedzy przewodami silnika.
Moc silnika jest za mata Zresetuj naped lub moc silnika
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Odtgczenie fazy V po stronie wyjSciowej Sprawdz, czy linia potgczenia silnika V jest prawidtowa
. falownika Sprawdz, czy $ruba zacisku wyjsciowego falownika nie
EOLF2 Zarllk.fazy. jegt poluzow};na ! ?
wejsciowe] V Uszkodzenie silnika Zmierz rezystancje miedzy przewodami silnika.
Moc silnika jest za mata Zresetuj naped lub moc silnika
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Odtaczenie fazy W po stronie wyjsciowej Sprawdz, czy linia potgczenia silnika W jest prawidtowa
. falownika Sprawdz, czy Sruba zacisku wyjSciowego falownika nie
EOLF3 Zan'lk.fazy. jezt poluzow)z;na ! ’
wejsciowej W Uszkodzenie silnika Zmierz rezystancje miedzy przewodami silnika.
Moc silnika jest za mata Zresetuj naped lub moc silnika
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka Zmniejsz temperature otoczenia falownika
Modut Nadmierne obcigzenie Zmniejsz obcigzenie
E.OH1 . 7 - - n -
prostownika Awaria wentylatora Sprawdz, czy wentylator dziata normalnie. Jesli wentylator dziata
przegrzany nieprawidtowo, nalezy go wymieni¢, a nastepnie wigczyc.
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Modut IGBT Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka Zmniejsz temperature otoczenia falownika
przegrzany Nadmieme obciazenie Zmniejsz obciazenie o
E.OH2 Dolna F01.40 [warto$¢ zadana nosnej]

Awaria wentylatora

Sprawdz, czy wentylator dziata normalnie. Je$li wentylator dziata
nieprawidtowo, nalezy go wymieni¢, a nastepnie wiaczyc¢.




Kod

Nazwa

Powdd

Srodki zaradcze

E.OH3

Przegrzanie silnika

Przenoszenie ciepta przez silnik jest
nieprawidtowe

Popraw chiodzenie silnika

Nadmierne obcigzenie

Zmniejsz obcigzenie

Uwaga: Ta funkcja musi by¢ zaimplementowana z kartg rozszerzen |0. Ten btad jest zgtaszany, gdy temperatura silnika przekracza F10.27 [Poziom
wykrywania ostrzezenia o przegrzaniu silnika].
Wybierz, ktéry czujnik temperatury (PT1000/KTY84) ma by¢ uzywany przez F10.26 [Wybdr ochrony przed przegrzaniem silnika] i F10.26 [Wybdr

ochrony przed przegrzaniem silnika] dziesie¢ ustawien do wykrywania dziatania silnika po wykryciu tego btedu.
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Wielofunkcyjny zacisk wej$ciowy wprowadza Rozwigzywanie problemow zewngtrznych
E.EF Btad zewnetrzny Funkcja bledu zewnetrznego, ktéra anuluje funkcje

zewnetrzny sygnat btedu

wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego

Uwaga: Ta zewnetrzna detekcja bteddw moze byc realizowana przez skonfigurowanie dow

olnego zacisku X z F05.00~F05.09.

Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Btad komunikacji Awaria ka.bk.i komunikacyjnego, taka jak zwarcie, Sprawdz, czy potgczenie komunikacyjne jest prawidtowe
E.CE Modbus rozlqczgme |§p. ' ' .
Komumkaqa jest nieprawidiowa przez Sprawdz, czy przewdd uziemiajacy calej maszyny jest
zakiocenia poprawnie podigczony.
Uwaga: Jesli dane komunikacji s nieprawidtowe i przekraczajg czas ustawiony przez F12.06 [Modbus Communication Timeout], zgtaszany

jest blad. Dziatanie silnika mozna wyk

ryé po wykryciu tego bledu przez F12.07 [Przetwarzanie odtgczenia komunikacii].

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
E HAL 1 Zaktdcenia powodujg, ze sygnat wykrywania Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby wyeliminowa¢
' Dryft zerowy fazy U pradu fazy U jest nieprawidiowy zrédio zaktdcen Halla w fazie U
hardware falownika jest nieprawidtowy Szukaj wsparcia technicznego u producentow
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
E HAL 2 Zak}écgnia ppwodujq, ze sygnat wykrywania prgdu | Sprawdz uziemienie cale] maszyny, aby wyeliminowaé
' Dryft zerowy fazy V fazy V jest nieprawidtowy zrodto zaktocen Halla w fazie V
hardware falownika jest nieprawidtowy Szukaj wsparcia technicznego u producentéw
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
E HAL 3 Zaktocenie poyvoduje, ze gygnai wykrywania Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby wyeliminowa¢
' Dryft zerowy fazy W pradu fazy W jest nieprawidtowy zrodio zaktocen Halla w fazie W
hardware falownika jest nieprawidtowy Szukaj wsparcia technicznego u producentéw
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Zaktdcenie powoduje nieprawidtowy sygnat Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby wyeliminowa¢ zrodto
Blad wvkrvi a3 wykryyvan'ia praq u fazoyvego zaktocen - _
E.HAL qd WyKrycia praau Zwarcie miedzy silnikami Sprawdz okablowanie silnika i cykl zasilania
fazowego Poluzowana $ruba zacisku wyjsciowego falownika Wigcz ponownie po dokreceniu Srub
Usterka hardware’u falownika Szukaj wsparcia technicznego u producentéw
Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze
S - o . Zmierz rezystancje linii silnika i wymien silnik, jesli jest
palony silnik lub starzenie si¢ izolacji A S
przewodzacy lub izolacja jest uszkodzona.
E.SG Wyjscie zwarte do masy fozdzielona - ~pojemnos¢  migdzy  kablem Zmniejsz czestotliwo$¢ no$na, gdy dtugosc¢ kabla

wyjéciowym a zaciskiem uziemienia jest duza,
prad uptywu staje sie duzy.

przekracza 100 m.

Awaria sprzetu falownika

Szukaj wsparcia technicznego u producentéw

Uwaga: Ten biad pokazuje E.SGxx. Gdy xx jest mnigjsze niz 32, U jest zwarte wzgledem ziemi. Gdy jest wigksze niz 32, V jest zwarte wzgledem ziemi.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
. Jedli usterka nie zostanie usunigta po wytgczeniu
E.FSG nlggt/ylator zwarty do Wentylator chfodzacy falownika jest uszkodzony zasilania, zasiegnij pomocy technicznej producenta.
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
. . . Ustaw F13.27 [Goérny limit wykrywania przerwania
Parametr:y Zwigzane z detekcjg odigezenia PID przewodu], F13.28 [Dolny limit wykrywania przerwania
sg ustawione nieprawidtowo . . .
blad ol , przewodu] i F13.26 [Czas wykrywania przerwania
E.PID 40 o a_czemat przewodu]
Isjgl)[r)zezenla zwrotnego Nieprawidtowe okablowanie sprzezenia zwrotnego Sprawdz, czy okablowanie sprzezenia zwrotnego PID jest

PID

prawidtowe.

Awaria czujnika sprzezenia zwrotnego PID

Sprawdz, czy czujnik jest nieuszkodzony.

Petla sprzezenia zwrotnego tablicy kontrolnej

PID falownika jest nieprawidiowa.

Szukaj wsparcia technicznego u producentow

Uwaga: Wejscie sprzezenia zwrotnego PID nie miesci sie w zakresie ustawionym przez F13.27 [Disconnection Detection Upper Limit] i F13.28

[Disconnection Detection Lower Limit]
Dziatanie silnika mozna wykry¢ po wy

i jest zgtaszane po przekroczeniu ustawionej wartosci F13.26 [Disconnection Detection Time]

kryciu bfedu przez F13.25 [Przetwarzanie odtgczenia sprzezenia zwrotnego PID].

Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
zaktécenia podczas pracy EEPROM; Ponowny odczyt i zapis parametréw po sprawdzeniu i
wyeliminowaniu zrédet zaktdcen
EEEP | Avarla & EEPROM LSl nada wySepu. JeS uloka nacel wystpuie
E. sprzet EEPROM ulegt awaril uste yslepuje. Jesll ust ystepuje po
ponownym uruchomieniu, szukaniu pomocy technicznej u
producenta.
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
EBRU | Awaria jednostd Rezystancja rezystora hamowania jest za mata Wymien rezystor hamowania na wigkszg rezystancje

hamulcowej

Awaria jednostki hamulcowej

Szukaj wsparcia technicznego u producentow




Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Do . . Upewnij sie, ze klawiatura i falownik sg prawidtowo
komunikacja nie powiodta sie . - . S
podigczone i skopiuj ponownie po podtaczeniu i
. . odtaczeniu.
E.COP | Biad koplgwanla Model falownika lub wersja oprogramowania nie . . .
parametrow X . Ponownie skopiuj parametry przed zatadowaniem do
odpowiada parametrom przechowywania .
. falownika
klawiatury.
Awaria sprzetowa kopiowania parametréw klawiatur Jesli zamieniles klawiaturg i nadal nie mozesz
przg P P y kopiowa¢ parametréw szukaj pomocy technicznej u
producenta.
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
- Zresetuj F02.35 [licznik przetozenia] i F02.36 [mianownik
EPGO1 | Biad ustaywenla Nieprawidlowe ustawienie wspdiczynnika enkodera | przetozenia] tak, aby przetozenie bylo w zakresie
parametrow PG 0.01~100
Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze
EPGO2 Okablowanie enkodera ABZ jest nieprawidiowe
Awaria impulsu Z . A4 P Sprawdz okablowanie enkodera pod katem probleméw
lub nastgpito roztgczenie
enkodera
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Istnieje silne zrodto zaktdcen, ktdre powoduje Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby wyeliminowac zrédto
E.PG0 3 . .| problemy z transmisjg danych. zaktocen
Btad sprawdzania obrotow — -
Karta resolvera nie jest prawidiowo okablowana Sprawdz, czy nie ma problemu z okablowaniem resolvera
lub kabel jest uszkodzony. P e P
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
E.PGO 4 Karta resolvera nie jest prawidtowo okablowana

Odtaczenie obrotowe

lub kabel jest uszkodzony.

Uwaga: Usterka jest zgtaszana po wykry

ciu sygnatu bledu przelicznika dla F02.38 [czas wykrywan

ia odtgczenia enkodera].

Kod

Nazwa

Powaod

Srodki zaradcze

E.PGO5

Odtaczenie enkodera
ABZ

Okablowanie enkodera ABZ jest nieprawidtowe lub
nastapito roztgczenie

Sprawdz okablowanie enkodera pod katem problemow

Hamulec elektromagnetyczny silnika jest w stanie
hamowania

zwolnij hamulec

Uwaga: Ten biad jest zgtaszany po wykryciu, ze enkoder ABZ nie ma sygnatu i trwa do F02.38 [czas wykrywania odtgczenia enkodera).

Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze
. Kanat wrzeciona nie jest prawidiowo podtgczony lub , . .
E.PGO 6 g:lizgze?gle kanatu nastapilo przerwanie przewodu, Sprawdz okablowanie enkodera pod katem probleméw
Hamulec elektromagnetyczny silnika jest w stanie Otwdrz hamulec
hamowania
Kod Nazwa Powaod Srodki zaradcze
E.PGO7 Btad impulsu kanatu Z Sprawdz, czy nie ma problemu z okablowaniem

enkodera

Btad impulsu kanatu Z enkodera przekracza ustawiong
wartos¢

resolwera

Uwaga: Usterka jest zgtaszana po wykry

ciu sygnatu bledu przelicznika dla F02.38 [czas wykrywania odigczenia enkodera).

Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
. , Prad wyjsciowy falownika przekracza gorng i doing , T .
E.TE1 Nlepowodzgme granice podczas samouczenia Sprawdz, czy potgczenie silnika jest prawidlowe
samouczenia
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
EIAE Nlepowodzer,ne uczenia
sie parametrow silnika
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
EPST Synchromczny B}qd’
uczenia sig parametréw
maszyny _
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Nadmierne obcigzenie Zmniejsz obcigzenie
Czas przyspieszania i hamowania jest za krotki Zwigksz F01.22, F01.23 [Czas przyspieszania i
Epee | Odchylenie predkosci hamowanial
: jest zbyt duze Dostosuj F10.41 [prég wykrywania odchylenia

predko$ci

Niewtasciwe ustawienie parametréw wykrywania odchylen

predkosci] i F10.42 [czas wykrywania odchylenia
predkosci]

Hamulec elektromagnetyczny silnika jest w stanie
hamowania

zwolnij hamulec

Uwaga: Procent wyjsciowej predkosci silnika wzgledem FO01.10 [maksymalna czestotliwos¢] to wiekszy niz F10.41 [prég detekcji odchytki predkosci], a biad
jest zgtaszany po F10.42 [czas detekcji odchytki predkosci].
To wykrywanie btedu mozna wigczy¢ przez F10.40 [Nadmierne dziatanie zabezpieczajace od odchylenia predkosci] i mozna ustawi¢ tryb pracy silnika po

wykryciu btedu.
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Nieprawidtowe ustawienie numeru linii Ustaw F02.33 [numer linii enkodera ABZ] lub F02.34 [numer bieguna
E.SPD Szybki enkodera lub numeru bieguna obrotu]
' niepowo Niewtasciwe ustawienie parametréw Dostosuj F10.44 [Prog wykrywania lotu] i F10.45 [Czas szybkiego wykrywania]
dzenie zwigzanych z szybka detekcja

Uwaga: Procent wyjsciowej predkosci silnika wzgledem F01.10 [maksymalna czestotliwo$¢] jest wiekszy niz F10.44 [prog wykrywania lotu], a biad jest

zgtaszany po F10.45 [czas wykrywania lotu].
To wykrywanie btedu mozna wigczy¢ przez F10.43 [Szybkie dziatanie ochronne] i mozna ustawié tryb pracy silnika po wykryciu btedu.




Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze

Po stronie maszyny wystapita awaria, np. Potwierdz stan mechaniczny i usun przyczyne awarii.
Ostrzezenie o| pekniete koto pasowe.

E.LD1

obcigzeniu 1 Dostosuj F10.33 [poziom ostrzezenia o wykryciu obcigzenia 1]i F10.34 [czas

Ostrzezenie o obcigzeniu 1 ustawienie . - ; 2
wykrywania ostrzezenia o wykryciu obcigzenia 1]

parametru jest nieprawidtowe

Uwaga: Prad wyjsciowy falownika przekracza F10.33 [poziom wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu 1], a czas trwania przekracza F10.34 [czas
wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu 1] i zgtaszany jest bigd.

To wykrywanie btedu mozna wigczy¢ za pomocg F10.32 [Ustawienie ostrzezenia o wykryciu obcigzenia] i dziesiatek cyfr oraz mozna ustawic tryb
pracy silnika po wykryciu btedu.

Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Po stronie maszyny wystapita awaria, np. Potwierdz stan mechaniczny i usunh przyczyne awarii.
ELD2 Ostrzezenie o| pekniete koto pasowe.
) obcigzeniu 2 Ostrzezenie o obciazeniu 2 ustawienia Dostosuj F10.35 [poziom ostrzezenia o wykryciu obcigzenia 2] i F10.36 [czas
) . . wykrywania ostrzezenia o wykryciu obcigzenia 2]
parametrow sg nieprawidtowe

Uwaga: Prad wyjsciowy falownika przekracza F10.35 [poziom wykrycia ostrzezenia o obcigzeniu 2], a czas trwania przekracza F10.36 [czas wykrycia
ostrzezenia o obcigzeniu 2] i zgtaszana jest usterka.

Wykrywanie bteddw moze by¢ wiaczone, a tryb pracy silnika po wykryciu bledu moze by¢ wigczony przez F10.32 [Load Detection Warning Setting]
oraz setki i tysigce.

Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
E CPU Awaria orpogramowania | Chip jest poddawany silnym zakidceniom, co powoduje | Wyeliminuj silne zrédta zaktocen, wytgcz i uruchom
) limitu czasu obliczen przekroczenie limitu czasu obliczer oprogramowania ponownie
Problem sprzetowy z chipem Szukaj wsparcia technicznego u producentdw
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
E.LOC Awaria blokady chipowej Wersja oprogramowania nie pasuje do plyty sterujacej Szukaj wsparcia technicznego u producentéw
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
wystepuje silne zrédto zaktdcen, ktdre powoduje Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby
E.BUS1 Karta rozszerzen Ajest problemy z transmisja danych. wyeliminowa¢ zrodto zaktocen
roztgczona Karta rozszerzen A nie jest prawidtowo okablowana lub Sprawdz, czy nie ma problemu z okablowaniem
nastapito roztgczenie karty rozszerzen A.
Uwaga: Dziatanie silnika mozna wykry¢ po wykryciu btedu przez ustawienie jednostki F12.50 [Extension Card Communication Disconnection
Processing].
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
wystepuje silne zrédto zaktdcen, ktdre powoduje Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby
E.BUS 2 Karta rozszerzen B jest | problemy z transmisjg danych. wyeliminowa¢ zrodto zaktocen
uszkodzona Okablowanie karty rozszerzen B jest nieprawidtowe lub | Sprawdz, czy nie ma problemu z okablowaniem
nastgpito roztgczenie karty rozszerzen B.
Uwaga: Dziatanie silnika mozna wykry¢ po wykryciu btedu przez dziesieciocyfrowe ustawienie F12.50 [Extension Card Communication Disconnection
Processing].
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Jest silny zrédto zakidcen, ktore powoduje problemy | Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby
E.BUS 3 Niepowodzenie karty z transmisjg danych. wyeliminowa¢ zrodto zaktocen
rozszerzen CAN Okablowanie karty rozszerzen CAN jest nieprawidtowe lub | Sprawdz, czy nie ma problemu z
nastapito roztaczenie okablowaniem karty rozszerzen CAN
Uwaga: Dziatanie silnika mozna wykry¢ po wykryciu btedu przez ustawienie F12.50 [Extension Card Communication Disconnection Processing] Setki.
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Poréwnaj btad Wartloé,é monitorowania 1 ustawiona przez F0§'50 [Wyt?ér Sprawdz stan wartosci monitora 1 i usun
E.CP1 wyiscia 1 monitora komparatora 1] przekracza F06.51 [Gorna granica rZvezvn
Yl komparatora 1) i F06.52 [Gdrna granica komparatora 1]. przyczyne.
Uwaga: Tryb pracy silnika po wykryciu btedu mozna ustawi¢ za pomocg F06.54 [Ustawienie alarmu komparatora 1].
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Poréwnaj blad Warto$¢ monitorowania 2 ustawiona przez F06.55 [Wybor Sprawdz stan wartosci monitora 2 | usul
E.CP2 iécia 2 monitora komparatora 2] przekracza F06.56 [Gérna granica rZvCZVn
wyjscia komparatora 2] i F06.57 [Gérna granica komparatora 2]. przyczyng.
Uwaga: Tryb pracy silnika po wykryciu btedu mozna ustawi¢ za pomoca F06.59 [Ustawienie alarmu komparatora 2].
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
E.DAT Blad ustawien Btad ustawienia warto$ci parametru Ustaw zgodnie z podanym zakresem parametrow
parametru

6.5 Ostrzezenie

Gdy pojawi sie ostrzezenie, falownik moze kontynuowac prace. Ponizsza tabela wyjasnia przyczyne awarii i odpowiednie $rodki zaradcze. Uwaga:
Wszystkie ostrzezenia mozna automatycznie wyeliminowag, jesli nie spetniajg warunkdw wykrywania.

Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze
Wejsciowe napiecie zasilania jest za niskie Zwieksz napiecie zasilania wejsciowego
Ostrzezenie o Wystepuje utrata mocy wejsciowej Sprawdz, czy okablowanie obwodu gtéwnego jest
A.LUL L
zamknieciu z powodu . _ i _ i _ poprawne _ _
podnapiecia Zacisk wejsciowy zasilacza wejsciowego jest luzny; Dokre¢ blok zaciskow obwodu gtownego

Starzenie sie kondensatora obwodu gtéwnego falownika | Szukaj wsparcia technicznego

Uwaga: A.LU1 jest normalne podczas awarii zasilania ze wzgledu na diugi czas roztadowania napiecia kondensatora, gdy falownik jest wytaczony.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Napiecie zasilania jest za wysokie Zmniejsz napiecie zasilania do okre$lonego zakresu
A.OU | Ostrzezenie o zamknigciu| Zwarcie wyjscie falownika lub silnika do masy Sprawdz okablowanie obwodu gtdwnego, aby
z powodu przepigcia wyeliminowaé zwarcie

Napiecie udarowe zmieszane z napieciem wejsciowym | Dodawanie reaktora po stronie wejsciowej




Uwaga: To ostrzezZenie jest wykrywane, gdy napiecie magistrali przekracza punkt przepiecia. Punkt przepiecia wynosi 820V dla wejscia tréjfazowego i 400V
dla wejscia jednofazowego.

Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Zacisk obwodu gtéwnego falownika jest luzny. Dokre¢ $rube i uruchom ponownie.
Popraw  zasilanie, aby speni¢  napiecie
znamionowe falownika;
AILF | Ostrzezenie o utracie fazy Wahania napigcia wejsciowego sg zbyt duze Jesdli nie ma problemu z zasilaniem obwodu

wejsciowej

gtéwnego, sprawdz, czy nie ma problemu ze
stycznikiem elektromagnetycznym po  stronie
obwodu gtdwnego.

Asymetria napiecia tréjfazowego

Sprawdz, czy nie ma problemu z napieciem
wejsciowym i popraw asymetrie mocy.

Uwaga: Dziesieciocyfrowy parametr F10.20 [Wybér zabezpieczenia przed zanikiem fazy wejsciowej, wyjSciowej] okresla, czy wigczy¢ funkcje wykrywania

ostrzezenia o zaniku fazy wejciowej.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
. . . Ustaw F13.27 [Gorny limit wykrywania przerwania
E:t?vr\:i]g:g ﬁgﬁﬁgéﬁstekqa odigezenia PID s3 przewodu], F13.28 [Dolny limit wykrywania
APID Informacja zwrotna PID P przerwania przewodu] i F13.26 [Czas wykrywania

ostrzezenie o odfgczeniu

przerwania przewodu]

Nieprawidtowe okablowanie sprzezenia zwrotnego PID

Sprawdz, czy okablowanie sprzezenia zwrotnego PID
jest poprawne.

Awaria czujnika sprzezenia zwrotnego PID

Sprawdz, czy czujnik nie jest uszkodzony

Petla sprzezenia zwrotnego PID na plycie sterujgcej
falownika jest nieprawidtowa

Szukaj wsparcia technicznego u producentéw




Uwaga: Wejscie sprzezenia zwrotnego PID nie miesci sie w zakresie ustawionym przez F13.27 [Disconnection Detection Upper Limit] i F13.28
[Disconnection Detection Lower Limit] i jest zgtaszane po przekroczeniu ustawionej wartosci F13.26 [Disconnection Detection Time] . Wina.
Dziatanie silnika mozna wykry¢ po wykryciu btedu przez F13.25 [Przetwarzanie odtgczenia sprzezenia zwrotnego PID].

Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
AEEP Ostrzezenie odczytu i zaktocenia podczas pracy EEPROM,; Ponowny odczyt i zapis parametréw po
' zapisu EEPROM sprawdzeniu i wyeliminowaniu zrodet zaktocen
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Nadmierne obcigzenie Zmniejsz obcigzenie
. . N . Zwigksz F01.22, F01.23 [czas przyspieszania i
A DEF Zbyt duze odchylenie Czas przyspieszania i zwalniania jest za krotki 2walniania]
) predkosci Niewtasciwe ustawienie parametréw wykrywania | Dostosuj F10.41 [prdg detekcji odchytki predkosci] i
odchylen predko$ci F10.42 [czas detekcji odchytki predkosci]
Hamulec elektromagnetyczny silnika jest w stanie zwolnij hamulec
hamowania

Uwaga: Procent wyjsciowej predkosci silnika wzgledem F01.10 [maksymalna czestotliwosc] to wiekszy niz F10.41 [prdg detekcji odchytki predkosci], a
btad jest zgtaszany po F10.42 [czas detekcji odchytki predkosci].
To wykrywanie btedu mozna wigczy¢ przez F10.40 [Nadmierne dziatanie zabezpieczajace od odchylenia predkosci] i mozna ustawié tryb pracy silnika po

wykryciu btedu.
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Nieprawidtowe ustawienie numeru linii enkodera Ustaw F02.33 [numer linii enkodera ABZ] lub
ASPD | Ostrzezenie o predkosal lub numer bieguna F02.34 [numer bieguna obrotu]
' Niewtasciwe ustawienie parametrow zwigzane z Dostosuj F10.44 [Prog wykrywania lotu] i F10.45
szybka detekcja [Czas szybkiego wykrywania]

Uwaga: Procent wyjsciowej predkosci silnika wzgledem F01.10 [maksymalna czestotliwos¢] jest wiekszy niz F10.44 [prog wykrywania lotu], a btad jest
zgtaszany po F10.45 [czas wykrywania lotu].

To wykrywanie bledu mozna wigczy¢ przez F10.43 [Szybkie dziatanie ochronne] i mozna ustawic tr

b pracy silnika po wykryciu btedu.

Kod Nazwa Powaod Srodki zaradcze
A.GPS1 Blokada GPS Czas uzytkowania falownika osigga Szukaj wsparcia technicznego u producentow
ustawiony czas

Uwaga: funkcja GPS musi by¢ wyposazona w karte rozszerzen GPRS.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Awaria kabla komunikacyjnego, taka jak zwarcie, , . G
L Sprawdz, czy potaczenie komunikacyjne jest normaine
AGPS 2 roztgczenie itp.
: Odtgczenie GPS Sprawdz, czy przewod uziemiajgcy catej maszyny

Dane komunikacyjne sg nieprawidtowe z powodu
zakidcen

jest w porzadku.
Zmien kabel komunikacyjny z ekranem

Uwaga: funkcja GPS musi by¢ wyposazona w karte rozszerzen GPRS.

Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Awaria kabla komunikacyjnego, taka jak zwarcie, , . G
o Sprawdz, czy potaczenie komunikacyjne jest normaine
- roztgczenie itp.
Modbus - ostrzezenie - POTETSRY -
A.CE Sprawdz, czy przewod uziemiajacy catej maszyny

komunikacii

Dane komunikacyjne sg nieprawidtowe z powodu
zakidcen

jest w porzadku.
Zmien kabel komunikacyjny z ekranem

Uwaga: Ten biad jest zgtaszany, gdy da

ne komunikacji s nieprawidtowe i przekracza czas ustawiony przez F12.06 [Modbus Communication
Timeout]. Dziatanie silnika mozna wykry¢ po wykryciu tego btedu przez F12.07 [Przetwarzanie odta

czenia komunikaciji.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Istnieje silne zrodto zaktdcen, ktdre powoduje Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby
ABUS1 Karta rozszerzen A problemy z transmisjg danych. wyeliminowa¢ zrédto zaktdcen

roztagczona

Karta rozszerzen A nie jest prawidtowo
okablowana lub nastgpito roztgczenie

Sprawdz, czy nie ma problemu z okablowaniem karty
rozszerzen A.

Uwaga: Dziatanie silnika mozna wykry¢ po wykryciu btedu przez ustawienie jednostki F12.50

[Extension Card Communication Disconnection

Processing].
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Istnieje silne zrodto zaktdcen, ktdre powoduje Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby
ABUS2 Karta rozszerzen B jest | problemy z transmisjg danych. wyeliminowa¢ zrédto zaktdcen
' uszkodzona Okablowanie karty rozszerzen B jest nieprawidiowe lub | Sprawdz, czy nie ma problemu z okablowaniem karty
nastapito roztgczenie rozszerzen B.
Uwaga: Dziatanie silnika mozna wykry¢ po wykryciu btedu przez dziesieciocyfrowe ustawienie F12.50
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Istnieje silne Zrodto zaktdcen, ktére powoduje Sprawdz uziemienie catej maszyny, aby
ABUS3 awaria karty rozszerzen| problemy z transmisjg danych. wyeliminowaé zrédto zaktécen

CAN

Okablowanie karty rozszerzeh CAN jest

nieprawidtowe lub nastgpito roztgczenie

Sprawdz, czy nie ma problemu z okablowaniem

karty rozszerzern CAN

Uwaga: Dziatanie silnika mozna wykry¢

po wykryciu btedu przez ustawienie F12.50 [Extension Card Communication Disconnection Processing] Setki.

Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka Zmniejsz temperature otoczenia falownika
Nadmierne obcigzenie Zmniejsz obcigzenie
A.OH1 | Ostrzezenie o przegrzaniu

modutu

Awaria wentylatora

Sprawdz, czy wentylator dziata normalnie. Jesli
wentylator jest nieprawidtowy, musisz go wymienic,
a nastepnie uruchomié.




Uwaga: Gdy temperatura modutu przekroczy F10.25 [poziom wykrywania ostrzezenia o przegrzaniu inwertera], zostanie zgtoszone ostrzezenie.
Jesli temperatura modutu nadal bedzie rosta, zostanie wyzwolony btgd przegrzania E.OH1.

Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze

Przenoszenie ciepta przez silnik jest nieprawidtowe Popraw chiodzenie silnika

Nadmierne obcigzenie Zmniejsz obcigzenie

A.OH3 | Ostrzezenie o przegrzaniu
silnika

Uwaga: To ostrzezenie jest zgtaszane, gdy temperatura silnika przekracza F10.27 [Poziom wykrywania ostrzezenia o przegrzaniu silnika].

Wybierz, ktory czujnik temperatury (PT1000/KTY84) ma by¢ uzywany przez F10.26 [Wybdr ochrony przed przegrzaniem silnika] i F10.26 [Wybér
ochrony przed przegrzaniem silnika] dziesig¢ ustawient do wykrywania dziatania silnika po wykryciu tego btedu.

Ta funkcja musi by¢ zaimplementowana za pomoca karty rozszerzen I0.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze

ARUNI | Konflikt polecer Zostat podany zeyvnetrzny sygna’f wytaczenia, gle
aktualne polecenie obowigzuje w tym momencie

Uruchom ponownie po usunigciu zewnetrznego sygnatu

zatrzymania
Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Po wigczeniu zabezpieczenia startowego wigczony, . . . . .
A.RUN2 Sotg?treogzgged falownik wyjdzie z nieprawidlowego terminalu i r’:‘:é?'err\:\i'ecogr:{) F\jv(::ieec\?vnlc?at'erg}g?eh;ijeogieau'o
pojawi sie ostrzezenie; gpnie p ydajp gujog
Kod Nazwa Powad Srodki zaradcze

Po wigczeniu zabezpieczenia rozruchu, zacisk bedzie Najpierw anuluj polecenie terminala i ponownie
wazny, gdy falownik wyjdzie z pracy w nieprawidtowy przyznaj terminalowi, aby uruchomié polecenie.
Sposob.
Kod Nazwa Powdd Srodki zaradcze
Istnieje silne Zrodto zaktdcen, ktdre powoduje
problemy z transmisjg danych.

Ostrzezenie o Sprawdz, czy nie ma problemu z podtgczeniem
odtgczeniu klawiatury zewnetrznej, ponownie podtgcz klawiature,
zewnetrznej klawiatury jesli nadal nie mozesz rozwigza¢ problemu poszukaj
pomocy technicznej u producenta

Uwaga: gdy pojawi si¢ ostrzeZenie o odfgczeniu klawiatury zewnetrznej pojawi si¢ komunikat, ponowne podtgczenie i odigczenie klawiatury nadal
nie moze zosta¢ pomysinie podtgczone. Po zniknieciu ostrzezenia uruchamiane polecenie jest przetgczane na wbudowang klawiature.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze

Warto$¢ monitorowania 1 ustawiona przez

A.RUN3 | Ochrona przed
uruchomieniem terminala

Wyeliminuj zrédta zaktdcen

A.PA2
Okablowanie klawiatury zewnetrznej jest nieprawidtowe
lub odtgczone

Ostrzezenie przy Sprawdz stan wartosci monitora 1 i usun przyczyne

A.CP1 . . . F06.50[Komparator 1 -
poréwnaniu wyjscia 1 wybor monitora] przekracza F06.51 [Gdérna granica ostrzezenia.
komparatora 1) i F06.52 [Gérna granica komparatora
1].
Uwaga: Tryb pracy silnika po wykryciu btedu mozna ustawi¢ za pomocg F06.54 [Ustawienie alarmu komparatora 1].
Kod Nazwa Powadd Srodki zaradcze
Ostrzezenie przy Wartqéc’: mo‘nitorowania 2 ustawiona przez F06.55 Sprawdz stan warto$ci monitora 2 i usun przyczyne
A.CP2 [Wybor monitora komparatora 2] przekracza F06.56

poréwnaniu wyjscia 2 ostrzezenia.

[Gorna granica komparatora 2] i F06.57 [Gérna
granica komparatora 2].
Uwaga: Tryb pracy silnika po wykryciu btedu mozna ustawi¢ za pomocg F06.59 [Ustawienie alarmu komparatora 2].

6.6 Metoda resetowania btedu

Gdy falownik ma usterke i przestaje dziata¢, wykonaj ponizsze czynnosci, aby znalez¢ przyczyne i ponownie uruchomi¢ falownik po zastosowaniu
odpowiednich srodkéw zaradczych.

Falownik jest wyfaczony, gdy wystapi usterka

OSTRZEZENIE! No$ okulary ochronne - aby chronié oczy - przed wykonaniem konserwaciji, naprawy lub wymiany falownika.

OSTRZEZENIE! Nie nalezy ponownie uruchamiaé przemiennika lub uruchamiaé¢ urzadzen peryferyjnych w ciagu 5 minut, gdy bezpiecznik sie
przepali lub zadziata wylacznik upfywowy. Prosze sprawdzi¢ okablowanie i parametry urzadzenia peryferyjnego, znalez¢ przyczyne awarii, je$li
nie mozesz znalez¢ przyczyny, skonsultuj si¢ z dziatem pomocy technicznej, w przeciwnym razie doprowadzi to do wypadku lub uszkodzenia
falownika.

1. Uzyj zewnetrznego zasilacza 24 V do zasilania petli sterowania.

2. Potwierdz kod btedu i stan pracy falownika w przypadku wystapienia btedu za pomocg parametru monitorowania btedéw C01-xx.

3. Zapoznaj si¢ z sekcjg Rozwigzywanie problemdw, aby rozwigzac przyczyne.

Uwaga: 1. Poprzez C01-00 [te informacje diagnostyczne usterki] mozesz potwierdzié, co to jest usterka i zasilanie jest odciete. Mozesz sprawdzi¢ stan falownika
(czestotliwos¢ i prad), gdy ta usterka wystapi, poprzez C01-01~C01-09. , napiecie itp.).

2. Poprzez C01-10 [Last Fault Diagnosis Information] mozesz potwierdzic, kiedy ostatnio odtgczono zasilanie. Mozesz sprawdzi¢ stan falownika

(czestotliwos¢, prad, napiecie) kiedy wystapit ostatni btad poprzez C01-11~C01-19. Czekac).

3. Jesli po wigczeniu, usterka nadal wystepuje, usun usterke, a nastepnie zresetuj usterke.

®  Wystgpily bledy, ale falownik nie jest wytgczony

1. Potwierdz kod btedu wy$wietlany na klawiaturze.

2. Zapoznaj sig z rozdziatem dotyczacym rozwigzywania problemow, aby rozwigzaé przyczyne.
3. Wykonaj operacje resetowania btedu.

®  Reset bedu

Po wystapieniu usterki, aby przywrécié¢ normalny stan falownika, nalezy zresetowa¢ usterke po usunieciu przyczyny. Istniejg trzy metody resetowania usterek, a
mianowicie

1. W przypadku usterki nacisnij przycisk stop na klawiaturze.

2. Funkcja terminala wejscia wielofunkcyjnego wybiera kasowanie btedu i sprawia, ze terminal jest aktywny.

3. Falownik jest ponownie wigczony.



6.7 Rozwigzywanie probleméw bez ich wyswietlania na klawiaturze

Jesli kod btedu nie jest wysSwietlany na klawiaturze, ale dziatanie falownika lub
podja¢ odpowiednie kroki.

silnika jest nieprawidtowe, nalezy zapoznac sie z trescig tego rozdziatu i

€ Parametry nie mogg by¢ modyfikowane
Powod Srodki zaradcze
Zmodyfikuj parametry, ktérych nie mozna zmieni¢ podczas pracy podczas Zmodyfikuj parametr po zatrzymaniu falownika
pracy falownika

Zmodyfikuj parametry tylko do odczytu

Nie mozna modyfikowa¢ parametrow tylko do odczytu

€ Wejscie polecenia uruchomienia silnika nie obraca sie

Powdd

Srodki zaradcze

Kanat polecenia uruchomienia nie jest poprawnie ustawiony

Sprawdz ustawienie F01.01 [Run Command Channel], aby sprawdzi¢ zrodto
dziatajacej komendy

Niewtasciwe ustawienie trybu czestotliwosci odniesienia powoduije, ze
dana czestotliwo$¢ wynosi 0.

Sprawdzac ustawienie F01.02 [czestotliwo$¢ odniesienia] w celu
potwierdzenia, Ze zrodio czestotliwosci odniesienia jest prawidtowe.

Wejcie sygnatu zatrzymania awaryjnego

Zwolnij sygnat zatrzymania awaryjnego

Nieprawidtowe okablowanie terminala, gdy terminal jest uzywany jako
kanat polecen

Sprawdz, czy okablowanie zaciskow obwodu sterujgcego jest prawidtowe
Wyswietl stan zaciskdw wejsciowych za pomocg C00-14 [Input Terminal
Status]

Podana czestotliwo$¢ jest za niska

Sprawdz, czy C00-00 [czestotliwoS¢ odniesienia] jest wyzsza niz
ustawiona warto$¢ F01.13 [dolna czestotliwo$¢ graniczna]

*

Kierunek obrotdw silnika jest przeciwny do polecenia uruchomienia

Powdd

Srodki zaradcze

Nieprawidtowe okablowanie kabla silnika

Sprawdz, czy okablowanie falownika i silnika jest prawidtowe. Zmien
okablowanie dowolnych dwdch faz silnika U, V, W

Kierunek obrotéw silnika jest ustawiony nieprawidtowo

Sprawdz, czy okablowanie falownika i silnika jest prawidtowe.
Zmodyfikuj FO7.15 [wybdr kierunku] potozenie jednostki odwrdcenie
kierunku biegu

€ Silnik obraca sie tylko w jednym kierunku

Powod

Srodki zaradcze

Funkcja zakazu kierunku ruchu

Zmodyfikuj FO7.15 [wybierz kierunek wyboru] dziesieciobitowy bit zakazu
kierunku biegu

€ Nieprawidlowe ogrzewanie silnika
Powod Srodki zaradcze
Nadmierne obcigzenie Zmniejsz obcigzenie

Wymien silnik na taki o wiekszej mocy

Diugotrwata praca przy bardzo niskiej predkosci

Zmien predko$¢
Wymien na silnik specyficzny dla falownika

Ustawiony na tryb sterowania wektorowego, ale bez samouczenia silnika

Samouczenie motoryczne
Jesli to mozliwe, zmien tryb sterowania na sterowanie VF

Wentylator chfodzacy silnika jest pokryty nadmiernym kurzem, co
powoduje spowolnienie lub zatrzymanie wentylatora.

Czyszczenie wentylatora silnika
Popraw czysto$¢ srodowiska

€ Silnik nie jezdzi zgodnie z ustawionym czasem przyspieszania/zwalniania
Powdd Srodki zaradcze
Nadmierne obcigzenie Zmnigjgz obcigzenie .
Wymien silnik na taki o wiekszej mocy
Zmniejsz obcigzenie

Prad wyj$ciowy osiggnat limit pradu

Wymien silnik na taki o wiekszej mocy

Ustawienie czasu przyspieszania/lhamowania jest zbyt krotkie

Zwigksz F01.22, F01.23 [czas przyspieszania i zwalniania]

Niewtasciwe ustawienie parametrow charakterystyki silnika

Sprawdz F4.00 [Wybér krzywej U/f], aby potwierdzi¢, czy wybrano
krzywg U/f odpowiadajgcg charakterystyce silnika.

Samouczenie sie bez kontroli wektorowe;

Samouczenie motoryczne
Jesli to mozliwe, zmien tryb sterowania na sterowanie Uf

€ Wystepuje znaczne odchylenie miedzy predko$cig silnika a wartoscig polecenia czestotliwosci

Powod

Srodki zaradcze

Nieprawidtowe ustawienie wzmocnienia i przesuniecia komendy
czestotliwosci dla wejscia analogowego

Sprawdz, czy odpowiednie ustawienie warto$ci parametru zacisku wejscia
analogowego jest wtasciwe.

Zacisk All: F05.40~F05.44 [parametry zwigzane z zaciskiem Al1]

Zacisk Al2: F05.45~F05.49 [parametry zwigzane z zaciskiem Al2]

Czestotliwos¢ danych ustawien zrédta polecen dla naktadki

Sprawdz F1.07 [Wybdr zrodta odniesienia czestotliwosci], aby
potwierdzi¢ Zrédto odniesienia czestotliwosci

€ Wibracje mechaniczne lub niewspdtosiowo$é podczas obracania

sie silnika

Powdd

Srodki zaradcze

Wejscie polecenia czestotliwosci analogowej z zewnatrz

Sprawdz, czy na zewnetrzng linie sygnatu wptywajg szumy

Spraébuj odizolowac okablowanie obwodu gtéwnego i okablowanie petli
sterowania. Zastosuj ekranowanie w linii sygnatowe;.

Zwigksz ustawiong warto$¢ statej czasowe; filtra wejscia analogowego

Za duza odlegtos¢ okablowania migdzy falownikiem a silnikiem

Zminimalizuj dlugo$¢ okablowania

Niewystarczajaca regulacja parametréw PID

Dostosuj ponownie F13.xx [Grupa parametrow sterowania PID]




@  Czestotliwos¢ wyjSciowa nie osigga wartosci polecenia czestotliwosci polecenia

Powdd Srodki zaradcze

Ustaw F07.44, F07.46 [czestotliwoS¢ skoku 1,2] i FO7.45, FO7.47
[amplituda czestotliwosci skoku 1,2]

Uwaga: Gdy czestotliwo$¢ pomijana jest prawidtowa, czestotliwos$é
wyjéciowa nie zmienia sie w zakresie czestotliwosci pomijanej.

Ustawiona warto$¢ komendy czestotliwo$ci miesci sie w zakresie pomijanej
czestotliwosci.

Zobacz F01.11 [Wyzsza czestotliwo$¢ Wybodr zrddta] i potwierdz

Podana czestotliwo$¢ przekracza gorng granice ustawienia czestotliwosci O . o
ustawienie gornej granicy czestotliwo$ci

7 Remont i konserwacja

W tym rozdziale opisano regularne metody konserwacji i konserwacji podczas uzytkowania falownika, metody wymiany komponentéw, takich jak wentylatory
chiodzace, oraz instrukcje dotyczace przechowywania falownika.

7.1 Srodki ostroznosci

ZAGROZENIE

Aby zapobiec porazeniu pradem:

Nie wykonuj okablowania, przegladéw ani prac naprawczych przy wlaczonym zasilaniu. Przed rozpoczeciem pracy nalezy wytaczy¢ zasilanie
wszystkich maszyn. Po wylaczeniu zasilania w kondensatorze wewnatrz falownika nadal jest napiecie szczatkowe. Nalezy potwierdzi¢, ze napigcie w
obwodzie gtéwnym spadio do bezpiecznego poziomu, a nastepnie wykona¢ odpowiednie operacje po 5 minutach. Jesli zostanie to zaniedbane, moze
spowodowac wypadek.

Nie nalezy zmienia¢ okablowania, usuwaé¢ okablowania i kart opcjonalnych ani wymienia¢ wentylatora chtodzacego podczas pracy przemiennika.

Gdy falownik jest uzywany do napedzania silnika, nawet jesli zasilanie falownika jest wytgczone, indukowane napiecie zostanie wygenerowane na
zaciski silnika podczas obrotéw silnika. Poczekaj, az linia silnika zostanie odigczona lub upewnij sie, ze silnik juz sie nie obraca. Istnieje
niebezpieczenstwo elektrycznego wstrzgsu spowodowanego nieprawidtowa obstuga.

OSTRZEZENIE

Aby zapobiec porazeniu pragdem

Nie uzywac falownika ze zdjeta pokrywa, w przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem.

Pamietaj, aby obstugiwaé falownik zgodnie z instrukcjg obstugi z zainstalowang okreslong pokrywa.

Pamietaj, aby uziemi¢ zacisk uziemienia po stronie silnika, w przeciwnym razie moze to spowodowa¢ porazenie pragdem w wyniku kontaktu
osoby z obudowsg silnika.

Specjali$ci z branzy budowlanej nieelektrycznej nie powinni wykonywa¢ okablowania, instalacji, przegladéw, konserwaciji, wymiany podzespotéw
lub prac naprawczych, w przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem.

Nie obstuguj falownika, jesli nosisz luzne ubranie lub bizuterie.

Aby zapobiec pozarowi:

Dokre¢ $ruby zaciskéw zgodnie z momentami dokrecania podanymi w instrukcji. Jesli moment dokrecania jest niewystarczajacy, moze to
spowodowac pozar z powodu przegrzania czesci tgczacej.

Jesli moment dokrecania przekroczy okreslony moment dokrecania, moze to spowodowa¢ wadliwe dziatanie urzgdzenia, uszkodzenie listwy zaciskowej
lub pozar.

Nie pomyl napiecia zasilania obwodu gtéwnego. Przed wigczeniem nalezy sprawdzi¢, czy napiecie znamionowe falownika jest zgodne z
napieciem zasilania. W przypadku nieprawidtowego uzycia napiecia zasilania obwodu gtdwnego istnieje niebezpieczenstwo pozaru.

Nie dopuszczaj do kontaktu materiatéw tatwopalnych z falownikiem ani nie podtgczaj materiatéw tatwopalnych do falownika. Zainstaluj falownik na
przedmiocie zmniejszajgcym palno$¢, takim jak metal. W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru.

NOTATKA

Radiator falownika generuje wysoka temperature i nie nalezy go dotykac.

Podczas obstugi falownika nalezy postepowa¢ zgodnie z krokami okreslonymi w procedurze zapobiegania wytadowaniom elektrostatycznym (ESD). W
przeciwnym razie wewnetrzny obwdd falownika moze zosta¢ uszkodzony przez elektryczno$¢ statyczna.

Nie zmieniaj obwodu falownika. W przeciwnym razie falownik zostanie uszkodzony. W zwigzku z tym naprawa nie bedzie pokrywana przez firme.
Firma nie bedzie za to odpowiedzialna.

Po okablowaniu falownika i innych maszyn, prosze potwierdzi¢, ze cate okablowanie jest prawidtowe. Nieprawidtowe okablowanie moze spowodowac
uszkodzenie falownika. Prosze sprawdzi¢ prace bez obcigzenia silnika. Niewtasciwy kierunek obrotéw moze spowodowaé obrazenia ciata lub
uszkodzenie mienia.

Nie uruchamiaj maszyny, ktéra zostata uszkodzona. Jesli maszyna jest ewidentnie uszkodzona lub brakuje czesci, nie podigczaj jej ani nie
uzywaj, aby unikna¢ wypadku.

7.2 Remont

Sprzet elektroniczny sklada sie¢ z réznych elementéw elektronicznych itp. Dluzsze uzytkowanie danego urzadzenia moze spowodowaé zmiany
charakterystyczne lub nieprawidtowe dziatanie. Aby zapobiec takim awariom, nalezy przeprowadzi¢ konserwacje zapobiegawcza, taka jak rutynowa
konserwacja, regularna konserwacja i wymiana czesci.

Zaleca sie, aby po instalacji maszyna byta sprawdzana co 3 do 4 miesiecy. Cykl inspekcji kazdej maszyny rézni sie w zaleznosci od warunkéw
pracy, warunkéw $rodowiskowych i warunkéw uzytkowania.

Skrd¢ cykl kontroli, jesli:

Wystepuje wysoka temperatura, srodowisko

na duzej wysokosci; wystepuje czeste

wigczanie i wylgczanie silnika;

Istnieje Srodowisko, w ktérym moc i obcigzenie pradu przemiennego maja

duze wahania; Srodowisko o nadmiernych wibracjach lub wstrzasach;

Srodowisko, w ktérym obecne sg kurz, pyt metalowy, sol, kwas siarkowy i chlor;



Aby wykonywac regularne prace konserwacyjne, nalezy postepowaé zgodnie z punktami konserwacji w tym rozdziale.

# Codzienna kontrola
Aby unikng¢ pogorszenia dziatania falownika i uszkodzenia produktu, nalezy sprawdzi¢ i potwierdzi¢ ponizsze codzienne czynnosci.

Uwaga: Nie wykonuj okablowania, prac inspekcyjnych ani naprawczych przy wigczonym zasilaniu. Przed rozpoczeciem pracy nalezy wytaczy¢ zasilanie
wszystkich maszyn. Po wytgczeniu zasilania w kondensatorze wewnatrz falownika nadal jest napiecie szczatkowe. Konieczne jest potwierdzenie, ze
napiecie w obwodzie gtéwnym spadto do bezpiecznego poziomu. Po 5 minutach wykonaj powigzane czynnosci, aby uniknaé wypadkow.

przedmiot Sprawdz: Co zrobic:
Okolica Czy érodowisko instalacji jest odpowiednie? Wyeliminuj zrédta zanieczyszczen lub popraw Srodowisko instalacji.
Zasilacz Czy napiecie zasilania spetnia wymagania i czy qudnig z wymaganiami tabliczki znamionowej zastosuj odpowiednie
wystepuje brak fazy zasilanie.
- Czy silnik ma nienormalne wibracje lub nienormalny sprawc.Jz potaczenie z maszyng; Dokrec sruby na
Silnik dowiek? ztczy;
ZWIgK? Przesmaruj silnik
T Czy prad wyjSciowy falownika jest wyzszy niz | sprawdz, czy jest przecigzony;
obcigzenie g . I d . - . .
warto$¢ znamionowa silnika lub falownika przez | Sprawdz, czy parametry silnika sg ustawione prawidtowo.
okre$lony czas.
Sprawdz, czy jest przecigzony;
Czy falownik i silnik majg nienormalne ciepfo i Dokre¢ $ruby;
system przebarwienia. Sprawdz, czy radiator i silnik falownika nie sg zabrudzone;
chtodzenia
Czy wentylator chtodzacy dziata prawidtowo. Sprawdz, czy wentylator nie jest zablokowany lub uszkodzony.
® Przeglady okresowe

W normalnych warunkach regularna kontrola jest przeprowadzana w ciggu 3 do 4 miesiecy, ale nalezy wzig¢ pod uwage skrécenie cyklu kontroli w
potaczeniu z sytuacjg uzytkowania i Srodowiskiem pracy. Inspekcja odbywa sie z odpowiednim potwierdzeniem i skutecznym zapisem.

Uwaga: Nie wykonuj okablowania, prac inspekcyjnych ani naprawczych przy wigczonym zasilaniu. Przed rozpoczeciem pracy nalezy wytaczy¢ zasilanie
wszystkich maszyn. Po wylgczeniu zasilania w kondensatorze wewnatrz falownika nadal jest napiecie szczatkowe. Konieczne jest potwierdzenie, ze
napigcie w obwodzie gtéwnym spadto do bezpiecznego poziomu. Po 5 minutach wykonaj powigzane czynnoéci, aby unikng¢ wypadkow.

przedmiot Sprawdz: Co zrobi¢:
Sprawdz, czy mozna zamkna¢ odpowiednie drzwi
, , . szafy;

Kontrola $rodowiskowa, czy wystepuje brud czy kurz. Usur brud lub kurz i popraw $rodowisko pracy.
ogdinie —— Y — — —— —

Czy istnieje czes¢, ktora zmienia kolor z powodu Wymien odpowiednie urzadzenie;

przegrzania i starzenia; Jesli nie mozna go naprawi¢, nalezy wymienic caty

Czy doszto do uszkodzenia, odksztatcenia lub falownik.

nieprawidtowej pracy urzadzenia?
okablowanie Czy przewody i ich potaczenia sg przebarwione, Napraw lub wymien przewody.

uszkodzone lub popekane.

Blok terminala

Czy terminal jest zuzyty, uszkodzony lub poluzowany?

Dokre¢ $ruby;
Wymien uszkodzone $ruby lub zaciski.

Urzadzenia mechaniczne,
takie jak styczniki i przekazniki
elektromagnetyczne

Czy zaciski sg zuzyte, uszkodzone lub w ztym kontakcie;
Czy $ruba jest luzna?

Dokre¢ $ruby;

Wymien $ruby lub zaciski;

Jesli nie mozna ich skutecznie wymieni¢, nalezy
wymienic¢ falownik.

Dioda, IGBT (tranzystor mocy)

Czy jest zanieczyszczona $mieciami i kurzem

Usun $mieci lub kurz, aby nie dotykaty czesci.

Kondensator elektrolityczny

Czy wystepuje wyciek plynu, przebarwienie Iub pekanie;
Niezaleznie od tego, czy zawor bezpieczenstwa zostat
wygiety, czy jest wybrzuszenie, czy jest peknigcie lub
przeciek.

Wymien kondensator elektrolityczny;
Jedli sg uszkodzone czesci, ktérych nie mozna
naprawic lub wymieni¢, wymien caly falownik

Opcja hamulca

Czy materiat izolacyjny jest przebarwiony z powodu
przegrzania?

Gdy pojawi sie przebarwienie, sprawdz, czy
okablowanie nie jest uszkodzone.

Ptytka drukowana

Czy wystepuje zapach, przebarwienia lub znaczna rdza;
Czy wtyczka jest skutecznie podigczona;
Niezaleznie od tego, czy jest zakurzona, czy zaolejona.

Ponownie podigcz

wtyczke; Wymien plyte;

Nie uzywaj rozpuszczalnikow do czyszczenia plytki;
Uzyj odkurzacza, aby usunag¢ $mieci lub kurz, aby
unikng¢ ich kontaktu z czes$ciami;

Jedli sg uszkodzone czesci, ktérych nie mozna
naprawi¢ lub wymieni¢, wymien falownik.

wentylator chtodzacy

Czy wystepuja nienormalne wibracje lub nienormalny
dzwiek; Czy sg uszkodzone lub brakujace topatki.

Wyczy$¢ lub wymien wentylator

radiator

Czy jest zanieczyszczony $mieciami i kurzem; Czy
to jest brudny?

Uzyj odkurzacza, aby usuna¢ $mieci lub kurz, aby
nie dotykaty czesci.

kratka wentylacyjna

Wilot i wylot wentylacji sa zablokowane przez ciata obce

Usun przeszkody, kurz




W przypadku probleméw z ekranem lub klawiszami
operacyjnymi prosimy o kontakt z naszym agentem
lub sprzedawca odpowiedzialnym za czyszczenie.

Czy ekran jest sprawny; Czy przycisk

Wyswietlacz klawiatury obstugi jest brudny?

7.3 Utrzymanie

Wszystkie urzadzenia i komponenty majg ograniczong zywotno$¢. Wiasciwa konserwacja moze zapewni¢ diuzszg zywotnos¢, ale nie moze
rozwigzac¢ problemu uszkodzenia sprzetu. W razie potrzeby wymien urzadzenie, ktérego zywotno$¢ dobiega korica.

Uwaga: Nie wykonuj okablowania, prac inspekcyjnych ani naprawczych przy wigczonym zasilaniu. Przed rozpoczeciem pracy nalezy wytaczy¢ zasilanie
wszystkich maszyn. Po wylgczeniu zasilania w kondensatorze wewnatrz falownika nadal jest napiecie szczatkowe. Konieczne jest potwierdzenie, ze
napiecie w obwodzie gtéwnym spadfo do bezpiecznego poziomu. Po 5 minutach wykonaj powigzane czynnosci, aby uniknaé wypadkdw.

Nazwa urzadzenia Czas dziatania
Wentylator 2~3 lata
Kondensator elektrolityczny 4~5lat
Plytka drukowana 8~ 10 lat

7.4 Wymiana wentylatora chtodzacego

Podczas wymiany wentylatora chtodzacego uzyj oryginalnego wentylatora lub kup oryginalny wentylator. Skontaktuj sie z agentem, ktéry sprzedaje ten
produkt lub z dziatem sprzedazy firmy. Istniejg modele z wieloma wentylatorami chtodzacymi w falowniku. Aby zmaksymalizowa¢ zywotno$¢ produktu,
wszystkie wentylatory muszg by¢ wymieniane w tym samym czasie.

Wymiana innych urzadzen jest bardzo rygorystyczna pod wzgledem technologii konserwacii i znajomosci produktu i musi by¢ doktadnie przetestowana
przed oddaniem do uzytku. Nie zaleca si¢ wymiany innych elementéw wewnetrznych. W przypadku koniecznosci jego wymiany prosimy o kontakt z
przedstawicielem, u ktérego zakupiono produkt lub dziatem sprzedazy firmy.

Uwaga: Nie wykonuj okablowania, prac inspekcyjnych ani naprawczych przy wigczonym zasilaniu. Przed rozpoczeciem pracy nalezy wytaczy¢ zasilanie
wszystkich maszyn. Po wylgczeniu zasilania w kondensatorze wewnatrz falownika nadal jest napiecie szczatkowe. Konieczne jest potwierdzenie, ze
napigcie w obwodzie gtéwnym spadto do bezpiecznego poziomu. Po 5 minutach wykonaj powigzane czynnosci, aby unikna¢ wypadkow.

7.5 Wymien elementy falownika

Uwaga: Nie wykonuj okablowania, prac inspekcyjnych ani naprawczych przy wigczonym zasilaniu. Przed rozpoczeciem pracy nalezy wytaczy¢ zasilanie

wszystkich maszyn. Po wytgczeniu zasilania w kondensatorze wewnatrz falownika nadal jest napiecie szczatkowe. Konieczne jest potwierdzenie, ze

napiecie w obwodzie gtéwnym spadto do bezpiecznego poziomu. Po 5 minutach wykonaj powigzane czynnosci, aby unikna¢ wypadkéw. Specjalici z branzy

budowlanej nieelektrycy nie powinni wykonywaé okablowania, instalacji, konserwacji, inspekcji, wymiany komponentéw ani prac naprawczych. W

przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo porazenia pradem.

Uwaga: Podczas obstugi falownika lub demontazu plytki drukowanej nalezy postepowaé zgodnie z krokami okreslonymi w $rodkach ostroznosci

elektrostatycznych (ESD). Jesli operacja jest nieprawidtowa, wewnetrzny obwdd falownika moze zosta¢ uszkodzony z powodu elektrycznosci statyczne;.

# Srodki ostroznosci podczas podtgczania listwy zaciskowej obwodu giéwnego

1) Prosze uzywac¢ drutu miedzianego. Nie mozna uzywa¢ drutéw innych niz drut miedziany, takich jak drut aluminiowy.

2) Uwazaj, aby do bloku zaciskow nie dostaty sie ciata obce.

3) Prosze zdjaé izolacje z kofca przewodu na diugosci gotego przewodu na koncu linii, jak okreslono w instrukcji.

4) Nie uzywaj wygietych lub zdeformowanych przewoddw. Przed uzyciem odcig¢ koniec drutu, ktory zostat wygiety i zdeformowany przez potaczenie.

5) Nie wykonywac spawania, gdy uzywany jest skrecony drut rdzeniowy.

6) W przypadku stosowania skreconego drutu rdzeniowego nie nalezy powodowaé powstawania waséw drucianych na ztgczu. Ale nie przekrecaj zbyt mocno
skreconego rdzenia.

7) Przewody powinny by¢ wiozone gteboko w listwe zaciskowa. Po oderwaniu ptaszcza korica drutu na ustalong diugo$¢, cze$¢ ptaszcza moze wejsé do

otworu ochronnego z Zywicy.

8) Moment dokrecania kazdego zacisku jest inny. Dokre¢ $ruby zgodnie z podanym momentem dokrecania.

9) Uzyj narzedzi, takich jak klucz dynamometryczny, ktdry pasuje do $ruby. Okablowanie zaciskéw $rubowych wymaga ptaskiego lub

sze$ciokatnego narzedzia. Prosze zapoznac sie z zalecanymi warunkami w ksigzce, aby wybra¢ narzedzie.

10) Uzywajac wkretaka elektrycznego, nalezy uwazac, aby dokrecaé go z matg predkoscig od 300 do 400 obr/min.

11) Narzedzia do okablowania mozna réwniez kupi¢ w firmie. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje, skontaktuj sie z naszym agentem lub sprzedawca.

12) Podczas wymiany starego produktu na ten produkt, rozmiar niektérych uzywanych przewoddw moze przekroczy¢ dopuszczalny zakres. W celu

dostosowania rozmiaru przewodu prosimy o kontakt z naszym agentem lub odpowiedzialnym sprzedawca.

13) Podczas dokrecania $rub zaciskdw nie przechyla¢ o wiecej niz 5°.

14) Uzywajac $ruby z otworem sze$ciokatnym, nalezy wiozy¢ $rubokret na glebokos¢ otworu szesciokatnego, a nastepnie go przykrecic.

15) Podczas dokrecania $ruby z rowkiem nalezy wtozy¢ Srubokret pionowo w szczeling $ruby. Nie wyjmuj gniazda.

16) Po okablowaniu delikatnie pociagnij przewdd, aby potwierdzi¢, ze nie odpadnie.

17) Prosze przeciaé tylko ostone okablowania na zaciskach, ktére muszg by¢ podtgczone do zablokowania.

18) Sruby listwy zaciskowej nalezy regularnie dokrecac zgodnie z podanym momentem dokrecania.

19) Jesli okablowanie moze by¢ poddane dziataniu sity zewnetrznej, uzyj zacisku, aby zwigkszy¢ wytrzymatos$é okablowania.

7.6 Podstawy konserwaciji

Falowniki, podobnie jak inne produkty elektroniczne, wykorzystujg kondensatory elektrolityczne podatne na reakcje chemiczne, a takze drobne elementy
elektroniczne. Aby zapewni¢ diugowieczno$¢ i niezawodno$¢ podczas dtugotrwatego przechowywania, nalezy przestrzega¢ nastepujacych Srodkéw
ostroznoci:

# Miejsce przechowywania

Temperatura i wilgotno$¢ otoczenia: Przechowywac w temperaturze od -30 ° C do + 60 ° C, 95% RH lub mniej, nie kondensowac i nie zamrazac oraz nie
wystawia¢ na bezpo$rednie dziatanie promieni stonecznych. Podczas transportu nalezy zapakowaé i zabezpieczy¢ falownik przed wibracjami lub
uderzeniami.

Kurz, mgta olejowa: Nie przechowywa¢ w zapylonym lub zaolejonym $rodowisku, takim jak cementownie i miyny tekstylne.

Gazy zrace: Nie przechowywa¢ w zaktadach chemicznych, rafineriach lub oczyszczalniach $ciekéw, gdzie mogg powstawac gazy

korozyjne. Erozja solna: Nie przechowywac w migjscach, w ktérych wystepuije erozja solna, takich jak wybrzeze, zwtaszcza w

okreslonych obszarach solnych.

Ponadto nie przechowuj go w innych trudnych warunkach, a przechowuj go w magazynach, biurach itp., ktére nie posiadajg powyzszych czynnikéw.

# Regularne wigczanie



Aby zapobiec starzeniu sie kondensatora, nalezy go zasila¢ przez co najmniej 30 minut rocznie.

Jedli nie jest zasilany przez ponad dwa lata, uzyj regulowanego zasilacza, aby powoli zwigksza¢ napiecie od 0 V do napiecia znamionowego falownika w
ciggu 2 do 3 minut, a nastepnie aktywowaé kondensator elektrolityczny obwodu gtéwnego (zasilanie bez obcigzenia dluzej niz 1 godzine). Podczas
pozniejszej pracy nalezy wykona¢ normalne okablowanie i potwierdzi¢, ze podczas pracy nie wystepuja nieprawidtowosci falownika, nadmierny prad,
wibracje silnika, zmiana predkosci itp.

8 Ztomowanie

8.1 Srodki ostroznosci

ZAGROZENIE

Aby zapobiec porazeniu pragdem

Nie wykonuj okablowania, przegladéw ani prac naprawczych przy wiaczonym zasilaniu. Przed rozpoczeciem pracy nalezy wytaczy¢ zasilanie
wszystkich maszyn. Po wylgczeniu zasilania w kondensatorze wewnatrz falownika nadal jest napiecie szczatkowe. Nalezy potwierdzi¢, ze napiecie w
obwodzie gtéwnym spadto do bezpiecznego poziomu, a nastgpnie wykona¢ odpowiednie operacje po 5 minutach. Jesli zostanie zaniedbany, moze
spowodowac wypadek.

Nie nalezy zmienia¢ okablowania, usuwaé okablowania i kart opcjonalnych ani wymienia¢ wentylatora chtodzacego podczas pracy przemiennika.

Gdy falownik jest uzywany do napedzania silnika, nawet jesli zasilanie falownika jest wytgczone, indukowane napiecie bedzie generowane na zaciskach
silnika

podczas obrotow silnika. Poczekaj, az linia silnika zostanie odtgczona lub upewnij sie, Ze silnik juz sie nie obraca. Istnieje niebezpieczenstwo porazenia
pradem z powodu nieprawidtowej obstugi.

OSTRZEZENIE

Aby zapobiec porazeniu pragdem

Nie uzywac ze zdjeta pokrywa falownika, w przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem.

Pamietaj, aby obstugiwac falownik zgodnie z instrukcjg obstugi z zainstalowang okreslong pokrywa lub pokrywa.

Pamietaj, aby uziemi¢ zacisk uziemienia po stronie silnika, w przeciwnym razie moze to spowodowac porazenie pradem w wyniku kontaktu
osoby z obudowsg silnika.

Specijalisci z branzy budowlanej nieelektrycznej nie powinni wykonywac okablowania, instalacji, przeglady, konserwacja, wymiana podzespotéw
lub prace naprawcze, w przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pradem.

Nie uruchamiaj falownika, jesli nosisz luzng odziez lub ma na sobie Akcesoria. Gdyby startujesz metalowe przedmioty, takie jak zegarkéw i
pierscionkow oraz nosic luzng odziez przed pracg, istnieje niebezpieczenhstwo porazenia pradem.

Aby zapobiec pozarowi

Dokreé Sruby zaciskéw zgodnie z momentami dokrecania podanymi w tej ksigzce. Jesli moment dokrecania jest niewystarczajacy, moze to
spowodowac¢ pozar z powodu przegrzania cze$ci taczacej.

Jesli moment dokrecania przekroczy okre$lony moment dokrecania, moze to spowodowa¢ wadliwe dziatanie urzadzenia, uszkodzenie listwy zaciskowej
lub pozar.

Nie pomyl napiecia zasilania obwodu gtéwnego. Przed wigczeniem nalezy sprawdzi¢, czy napiecie znamionowe falownika jest zgodne z
napieciem zasilania. W przypadku nieprawidtowego uzycia napigcia zasilania obwodu gtéwnego istnieje niebezpieczenstwo pozaru.

Nie dopuszczaj do kontaktu materiatow tatwopalnych z falownikiem ani nie podtgczaj materiatow tatwopalnych do falownika. Zainstalowa¢ falownik na
przedmiocie zmniejszajagcym palno$¢, takim jak metal. W przeciwnym razie istnieje ryzyko pozaru.

NOTATKA

Radiator falownika generuje wysoka temperature i nie nalezy go dotykac.

Podczas obstugi falownika nalezy postepowa¢ zgodnie z krokami okreslonymi w procedurze zapobiegania wytadowaniom elektrostatycznym (ESD). W
przeciwnym razie wewnetrzny obwad falownika moze zosta¢ uszkodzony przez elektryczno$¢ statyczna.

Nie zmieniaj obwodu falownika. W przeciwnym razie falownik zostanie uszkodzony. W zwigzku z tym naprawa nie bedzie pokrywana przez firme.
Firma nie bedzie za to odpowiedzialna.

Po okablowaniu falownika i innych maszyn, prosze potwierdzic, ze cate okablowanie jest prawidlowe. Nieprawidtowe okablowanie moze spowodowaé
uszkodzenie falownika. Prosze potwierdzi¢ kierowanie bez obcigzenia silnika. Niewtasciwy kierunek obrotéw moze spowodowaé obrazenia ciata lub
uszkodzenie mienia.

Nie uruchamiaj maszyny, ktéra zostata uszkodzona. Jeslimaszyna jest ewidentnie uszkodzona lub brakuje czesci, nie podigczaj jej ani nie uzywaj,
aby unikna¢ wypadku.

8.2 Srodki ostroznosci zwigzane ze zZtomowaniem

Ztomowanie produktéw i komponentéw odbywa sie w nastepujacy sposéb. Nalezy postepowac zgodnie z odpowiednimi lokalnymi przepisami i
regulacjami oraz przestrzega¢ odpowiednich przepiséw ustawowych i wykonawczych kazdego kraju lub regionu.

1) Korpus falownika

2) Materiaty do pakowania

3) Karta rozszerzen

Uwaga: Aby zapobiec obrazeniom, po roztadowaniu zostanie odpowiednio ztomowany. Aby nie spowodowaé wypadku bezpieczenstwa.



9  Urzadzenia peryferyjne

9.1 Srodki ostroznosci

Uzytkownik musi przestrzega¢ nastepujgcych zasad bezpieczenstwa i zwigzanych z nimi wymagan podczas korzystania z urzadzen peryferyjnych i doboru

komponentow.

Danger

pradem.

@ Brak dziatania w stanie podtaczonym do zasilania. W przeciwnym razie istnieje niebezpieczefstwo porazenia

@ Przed rozpoczeciem pracy nalezy odcigé zasilanie wszystkich powigzanych urzadzen, upewni¢ sie, ze prad staty w
obwodzie gtéwnym spadt do bezpiecznego zakresu. | prosze dziata¢ po 5 minutach.

Warn

pradem.

pradem.

@ Brak dziatania, gdy pokrywa/panel jest zdemontowany. W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo porazenia

@ Nie demontuj pokrywy ani plytki drukowanej w stanie podtgczonym do zasilania. W przeciwnym razie istnieje
niebezpieczenstwo porazenia pradem.

@ |Instalowac, konserwowa¢, naprawia¢ moze tylko odpowiednia osoba. Inaczej, istnieje niebezpieczenstwo.

@ Nie nos$ luznych ubran podczas instalacji, naprawy, konserwaciji. Nalezy zaopatrzy¢ sie w narzedzia ochronne

i zabezpieczenia.

@ Nie wolno zmienia¢ przewodu, demontowa¢ przewodu potgczeniowego, karty opcjonalnej ani zmieniaé

wentylatora chtodzacego podczas pracy falownika. W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo porazenia

@ Dokreci¢ $rube zgodnie z podanym momentem obrotowym. Jesli potaczenie przewodu gtdwnego obwodu jest luzne,
istnieje niebezpieczenstwo przegrzania i pozaru.
@ Uziemienie urzadzen peryferyjnych i opcji musi by¢ niezawodne, aby zapobiec obrazeniom ciata ludzkiego.

Important

@ Podczas pracy nalezy przestrzegaé przepiséw ESD. W przeciwnym razie falownik moze ulec uszkodzeniu.
@ Nie odcinaj zasilania, gdy falownik generuje napiecie. W przeciwnym razie falownik moze ulec uszkodzeniu.

9.2 Urzadzenia peryferyjne

Ponizej przedstawiono normalne urzadzenia peryferyjne. Aby zamowic urzadzenia peryferyjne, skontaktuj sie z naszym dealerem lub dziatem sprzedazy.

Urzadzenia peryferyjne Funkcje
wvlacznik Chroni system zasilania i zapobiega nieprawidtowemu dziataniu innych urzadzen
¥4 dziatajgcych w przypadku zwarcia. Chroni przed przecigzeniem.
'::17"'-|
& ELCB Zabezpieczenie do uziemienia zapobiega porazeniu pragdem (sugerowane uzycie

typu, ktéry moze zapobiec pradowi uptywowemu o
wysokiej czestotliwosci)

‘ Stycznik Oddziela zasilanie i falownik i realizuje podstawowe sterowanie przekaznikiem.
5 elektromagnetyczny
) Diawik wejéciowy AC Poprawia wspétczynnik po stronie mocy i od|zolowu1e’zgkiocema ha&a§u dp przetwornicy
e czestotliwosci od strony zasilania.
"" Diawik pradu Poprawia wspdtczynnik mocy.
: statego

Filtr szumdw po stronie
wejsciowej

Zmniejszenie zakidcen zasilania przemiennika czestotliwosci i ograniczenie zaktocen sieci
energetycznej.

Rezystor hamowania

Jednostka zuzywajaca energie bierng hamowania elektrycznego.

Jednostka hamowania

Elektryczna jednostka sterujgca hamowaniem, kontrolujgca opdr hamowania, efektywnie zuzywa
zregenerowang energie elektryczng silnika.

Filtr szumdw po stronie
wyjsciowe;

Zmniejsz zaktdcenia elektromagnetyczne przewodu po stronie wyjsciowe;.




Al System System gotowosci na wypadek awarii falownika.
[ Cczuwania

Przekaznik Chron silnik podczas przecigzenia.
ciepta
= Filtr RF Zmniejsza zaktocenia elektromagnetyczne przemiennika czestotliwosci (odpowiednie dla
strony wejscia/wyjscia).

JEanStk.a. Powstrzymuj przepiecia podczas dziatania elementéw gtéwnego przetgcznika petli
pochfaniajaca :
przepiecia petli

glownej

I Jednostka pochtaniajgca
R przepiecia
e uzwojenia

Ograniczy¢ napiecie udarowe, gdy dziata stycznik pradu przemiennego.

9.3 Korzystanie z urzadzen peryferyjnych
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Wykres 9-1: Podtgczenie urzadzen peryferyjnych
Uwaga:
LCB
Aby zapewni¢ bezpieczenstwo okablowania, chroni¢ system zasilania i zapobiec awariom wptywajacym na inne urzadzenia


http://www.veichi.com/

w przypadku zwarcia i ochrony przed przecigzeniem nalezy uzy¢ wytgcznika okablowania migdzy zasilaczem a wejsciem zasilania petli gtownej
nen RS, T.

Przy doborze wytgcznika pojemno$¢ powinna by¢ okoto 1,5-2 razy wigksza od znamionowego pradu wyjsciowego przemiennika czestotliwosci.
Prosze poréwnac charakterystyke czasowg wytgcznika z charakterystykg ochrony falownika (150% znamionowego pradu wyjciowego, jedna minuta).

Warn

Przed okablowaniem petli gtéwnej nalezy odcigé wytgcznik i stycznik elektromagnetyczny. W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo
porazenia pradem. Wytgcznik pradu uptywowego
Przetwornica czestotliwosci generuje fale prostokatng szybkiego przetacznika napiecia szczytowego, wiec wystepuje prad uptywu wysokiej czestotliwosci. W
celu ochrony uziemienia przed porazeniem pradem i pozarem pradu uptywowego nalezy zainstalowa¢ wytacznik pradu uptywowego. Zwykle jeden
przemiennik czestotliwo$ci zapewnia prad uptywu 100mA (podczas gdy dtugosé kabla zasilajgcego wynosi 1m). Jesli dlugosé wydtuzy sie o 1m, prad uptywu
bedzie wiekszy o 5mA. Dlatego nalezy uzy¢ wytgcznika pradu uptywowego specjalnego do uptywu wysokiej czgstotliwosci po stronie wejsciowe;
przetwornicy czestotliwosci. Czynniki wptywajgce na prad uptywu sg nastepujace:
Pojemnos¢ falownika;
Czestotliwos¢ nosna;
Typ kabla silnika i dtugosé
przewodu;
Filtr EMI/RFI.
Aby chroni¢ cztowieka i falownik, wybierz wytacznik prgdu uptywowego, ktéry moze wykorzystywac zasilanie AC/DC i moze odpowiada¢ na prad uptywowy o
wysokiej czestotliwosci. Dla kazdego przemiennika czestotliwosci powinien by¢ jeden wytgcznik pradu uptywowego z czutym pradem wiekszym niz 200mA.
Jezeli przemiennik czestotliwosci wyprowadzi inng falg, prad uptywu wysokiej czestotliwosci bedzie wyzszy, co spowoduje awarie wytacznika. W takim
przypadku nalezy zastosowac nastepujgce zabiegi: Popraw czuly prad wytgcznika pradu uptywowego;
Zmniejsz czestotliwosé nosng falownika.
Stycznik elektromagnetyczny
Stycznik elektromagnetyczny jest urzadzeniem peryferyjnym, ktére nastawione jest na odseparowanie potaczenia zasilania i falownika. Podczas dziatania
funkcji ochronnej falownika lub wykonywania operacji zatrzymania awaryjnego zasilanie petli gtéwnej moze zosta¢ odciete przez urzadzenia peryferyjne.
Prosze nie podigczaé wytgcznika elektromagnetycznego ani stycznika elektromagnetycznego do obwodu wyjsciowego. W przeciwnym razie falownik moze
ulec uszkodzeniu. Gdy zasilanie powraca po natychmiastowym zatrzymaniu, jesli ma to uniemozliwi¢ automatyczne ponowne uruchomienie falownika,
nalezy zainstalowa¢ stycznik elektromagnetyczny do sterowania po stronie wejsciowej.
Dtawik wejsciowy AC i dtawik DC
Aby powstrzyma¢ gwattowne zmiany pradu i wysoki prad hipo-harmoniczny, nalezy uzy¢ dtawika wejsciowego AC i dlawika DC. Moze réwniez poprawi¢
wspdtczynnik mocy po stronie wejsciowej. W ponizszych przypadkach nalezy zastosowaé dtawik wejsciowy AC lub diawik DC (uzycie obu przyniesie lepszy
efekt).
Konieczno$¢ ograniczenia pradu ultraharmonicznego i poprawy
wspotczynnika mocy; Trzeba przetaczy¢ pojemnosc fazy wejsciowej;
Gdy przemiennik czestotliwosci jest podigczony do transformatora mocy o duzej pojemnosci
(600kVA powyzej); Przetwornice sterowane krzemem, takie jak sterownik silnika pradu statego, sa
podtgczone do tego samego systemu zasilania.
Jesli uzytkownik ma wyzsze wymagania dotyczace innego ograniczenia harmonicznych, prosze podtgczy¢ zewnetrzny dtawik DC. Przed podtgczeniem
zewnetrznego ditawika DC nalezy zdemontowaé krétkie ztgcze miedzy zaciskami P1 i (+).

Ogranicznik przepie¢
Ogranicznik przepigc jest podzielony na uzwojenie ogranicznika przepig¢ i ogranicznik przepie¢ petli gtownej w zaleznosci od pozycji uzytkowania.
Prosze wybra¢ odpowiedni pasujacy do konkretnej aplikacji. Celem instalacji ogranicznika przepie¢ jest ograniczenie napiecia przepieciowego
wniesione przez elementy przetgcznika, takie jak indukcyjne obcigzenie otaczajace przemiennik czestotliwosci (stycznik elektromagnetyczny, przekaznik
elektromagnetyczny, zawdr elektromagnetyczny, uzwojenie elektromagnetyczne, zaczep elektromagnetyczny). Nie podigcza¢ ogranicznika przepie¢ po
stronie wyjsciowej przemiennika czestotliwosci. W przeciwnym razie przemiennik czestotliwosci zostanie uszkodzony.

Filtr szumdw po stronie wejsciowej
Mostek prostowniczy falownik jest niekontrolowanym prostownikiem. A prad wejSciowy jest nieciggtym pradem impulsowym. Tak wigc sygnat
szumu pradu harmonicznego, ktéry ptynie do przewodu zasilajgcego z wnetrza falownika, moze mie¢ zty wplyw na otaczajace maszyny (radio,
telefon, przetgcznik bezstykowy, czujnik). Tym razem sugerujemy zainstalowanie filtra przeciwzaktoceniowego po stronie wejSciowej, aby
zmniejszy¢ hatas w przewodzie zasilajagcym. Poza tym moze réwniez zmniejszy¢ hatas z przewodu zasilajgcego do przemiennika czestotliwosci.

‘ S Cantion

:Prosze stosowaé specjalny filtr przeciwzaktdceniowy dla przetwornicy czestotliwosci, a przewdd taczacy filtr z przetwornicg powinien by¢ jak najkrotszy.

Filtr szumow po stronie wyjsciowej
Przetwornica czestotliwo$ci wyprowadza fale prostokatng z szybkim przetgcznikiem napiecia wartosci szczytowej. Wiec jest szybki dv/dtkonwertowac
na kablach wyj$ciowych, ktoére wytworzg a duzy numer radia sygnat zaktdceniowy i indukcyjny. Poprzez zamontowanie filtra przeciwhatasowego po
stronie wyjSciowej, uderzenie moze zosta¢ ztagodzone. Prosze nie instalowa¢ pojemnosci fazowej i filtra przeciwzaktdceniowego do obwodu wyjsciowego.
W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo uszkodzenia przemiennika czestotliwosci.

Reaktor fazowy
Dtawik 0-fazowy stuzy do zmniejszenia zaktocen elektromagnetycznych przemiennika czestotliwosci, ktéry jest odpowiedni dla strony wejsciowej i
wyjsciowej. Odpowiada tréjfazowej indukcyjnosci trybu wspdlnego. W rzeczywistym uzytkowaniu, zgodnie z rzeczywistym rozmiarem rdzenia
magnetycznego i specyfikacjg kabla, lepiej jest upewnij sig, ze wspdiczynnik uzwojenia wynosi 3-5 okregdw, aby zapewnic najlepsza wydajnosc.

Dfawik hamulcowy lub jednostka hamujgca
Jednostka zuzycia energii elektrycznej ze zrddet odnawialnych, patrz szésta cze$¢ rozdziatu trzeciego ,Instalacja elektryczna”.

Przekaznik ciepta
Prosze zainstalowa¢ przekaznik ciepta po stronie wyjsciowej przemiennika czestotliwosci. Gdy silnik przejdzie w stan przecigzenia, odetnie zrédto zasilania,
aby chroni¢ silnik. Uzywajac jednego falownika do napedzania jednego silnika, nie ma potrzeby instalowania przekaznika ciepta. Zadziata prad
zabezpieczenia przecigzeniowego silnika [F10.16] czestotliwosci. W przypadku uzywania jednego falownika do napedzania wielu silnikéw lub gdy silnik jest
napedzany bezposrednio przez sie¢ energetyczng, nalezy zainstalowac przekaznik ciepta miedzy falownikiem a silnikiem. Podczas instalowania przekaznika
ciepta nalezy zaprojektowac to tak, aby odcigé obwdd sterowania sekwencyjnego MC po stronie wejscia petli gtéwnej przez miejsce potaczenia przekaznika
lub zaprojektowa¢ tak, aby wprowadzi¢ dziatanie przekaznika ciepta do przemiennika czestotliwosci jako usterke zewnetrzng. Zwrd¢ prosze uwage na
ponizsze wskazowki aby unikngé uszkodzenia lub przegrzewania sie silnika przy niskich predko$ciach:
dziata z niskg predkoscig



Jeden falownik obstuguje kilka silnikow
Kabel jest bardzo dtugi

Wykryje usterke przypadek, poniewaz czestotliwo$¢ nosna jest zbyt wysoka.

Przekaznik niskiej predkosci i ciepta
W normalnym przypadku przekaznik ciepta nadaje si¢ do silnika uniwersalnego. Podczas uzywania przemiennika czestotliwosci do zasilania silnika
uniwersalnego (silnik standardowy), prad silnika jest 0 5-10% wyzszy w porédwnaniu z zasilaniem komercyjnym. Poza tym przy niskiej predkosci,
nawet w zakresie prgdu znamionowego silnika, zdolno$¢ chiodzenia wentylatora napedzanego przez o$ silnika zmniejszy sie, co moze doprowadzi¢
do przegrzania silnika. Dlatego nalezy ustawi¢ prawidtowy prad ochrony silnika przed przegrzaniem [F10.16] w przemienniku czgstotliwosci.

Kabel silnika jest dtugi
Podczas gdy kabel silnika jest diugi, a czestotliwo$¢ nosna wyzsza, na co wptywa prad uptywu, przekaznik ciepta moze dziata¢ nieprawidiowo. Aby
tego unikng¢, nalezy zmniejszy¢ czestotliwo$¢ nosng lub ustawi¢ wyzszg warto$¢ wykrywania przekaznika ciepta. Przed zwigkszeniem wartosci
wykrywania nalezy sprawdzi¢, czy istnieje inna przyczyna przegrzania silnika. W przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo.



10 Tabela funkgji

10.1 Srodki ostroznosci

ZAGROZENIE

Prosze zwrdci¢ uwage na wszystkie informacje dotyczace bezpieczenstwa zawarte w tej ksigzce.

Jesli nie zastosujesz sie do ostrzezen, mozesz spowodowac¢ $mier¢ lub powazne obrazenia, wigc zachowaj ostroznos¢. Firma nie ponosi
odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek uszkodzenia lub uszkodzenia sprzetu spowodowane przez Twojg firme lub klientéw Twojej firmy, ktdrzy nie
przestrzegaja tresci tej ksigzki.

10.2 Metoda odczytu listy parametrow
¢ lkony i terminy reprezentujace tryby sterowania

Ikona Oznaczenie
u/f Prawidtowe parametry w trybie sterowania U/f
SvC Efektywne parametry przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli

¢ lkony i terminy reprezentujace tryby sterowania

Ikona Oznaczenie

RUN Parametry, ktére mozna modyfikowa¢ podczas pracy

STOP Parametry, ktérych nie mozna modyfikowa¢ podczas pracy

READ Ten parametr mozna tylko odczytac i nie mozna go modyfikowac.
10.3 Grupa funkcyjna

Parametr [F 11.30] ustawia RS485/klawiature zewnetrzng na wybér jednego. Ten parametr nie jest przywracany za pomocg parametru [F00.03].
Uzytkownikom zdecydowanie zaleca sig odblokowanie potgczenia sprzgtowego innego kanatu podczas korzystania z jednego z nich.




¢ Wskazuje typ tego parametru produktu

Ustawienia podstawowe grupy FO1

Parametr Nazwa
N , F00.0X Ustawienie $rodowiska
Aplikacja srodowiska grupy FOO F00.1X Wspdlne ustawienia parametrow
F01.0X Podstawowa instrukcja
FO1.1X Polecenie czestotliwosci

F01.2X-F01.3X

Czas przyspieszenia

F01.4X

Sterowanie PWM

F13 grupowe sterowanie PID procesu

F02.0X Podstawowe parametry silnika i mozliwosci
samouczenia
Parametry silnika 1 grupy FO2 F02.1X Zaawansowane parametry silnika asynchronicznego
F02.2X-F02.4X zarezerwowany
F02.5X Parametry aplikacji silnika
F03.0X Petla predkosci
F03.1X Petla pragdowa i ograniczenie momentu obrotowego
FO3 sterowanie wektorem grupy F03.2X Kontrola optymalizacji momentu obrotowego
F03.3X Optymalizacja strumienia
F03.4X-F03.5X Kontrola momentu obrotowego
F04.0X Sterowanie U/f
F04 grupa sterowania U/f Egj;i ’Z\‘ ;Zig?ﬁfxgﬁyk rzywa Uf
F04.3X Sterowanie oszczedzaniem energii U/f
F05.0X Cyfrowy terminal wejsciowy
F05.1X Opdznienie wykrywania X1-X4
F05.2X Wybor dziatania terminala wejscia cyfrowego
F05.3X Terminal PUL
FO5 terminal wejsciowy grupy F05.4X Przetwarzanie typu analogowego
F05.5X Analogowe przetwarzanie liniowe
F05.6X Przetwarzanie krzywej Al 1
FO05.7X Przetwarzanie krzywej Al 2
F05.8X Al jako cyfrowy terminal wejSciowy
F06.0X Wyjscie AO
F06.1X zarezerwowane
FOB zacisk wyjSciowy grupy F06.2X- F06.3X Cyfrowe, wyjscie rejestru
F06.4X Wykrywanie czestotliwosci
F06.5X Monitoruj wyjscie komparatora parametréw
F06.6X Wirtualny terminal wejSciowy i wyjsciowy
F07.0X Rozpocznij kontrole
F07.1X Kontrola wytgczania
. FO7.2X Hamowanie DC i $ledzenie predkosci
Sterowanie pracg grupy FO7 F07 3X 306
F07.4X Rozpocznij, zatrzymaj utrzymanie czgstotliwosci i
' skakanie czestotliwosci
F08.0X Liczenie i czas
F08.1X zarezerwowane
F08 sterowanie pomocnicze grupy 1 F08.2X zarezerwowane
F08.3X Kontrola zmian czestotliwosci
F08.4X Kontrola opadania
Sterowanie pomocnicze grupy F09 2 F09.0X zarezerwowane
F10.0X Aktualna ochrona
F10.1X Ochrona napiecia
F10.2X Ochrona pomocnicza
Parametry ochrony grupy F10 F10.3X Ochrona obcigzenia
F10.4X Ochrona przed przeciggnieciem
F10.5X Ochrona odzyskiwania po awarii
F11.0X Kluczowa operacja
Parametry Klawiatury grupy F11 F11.1X Monitorowanie petli interfejsu stanu
F11.2X Kontrola parametréw monitorowania
F11.3X Specjalne funkcje klawiatury
F13.00-F13.06 PID podany i informacja zwrotna
F13.07-F13.24 Regulacja PID

F13.25-F13.28

Ocena odtgczenia sprzezenia zwrotnego PID

F13.29-F13.33

Funkcja uspienia

Grupa F14 z wieloma predko$ciami i prosty
sterownik PLC

F14.00-F14.14

Podana czestotliwos¢ wielu predkosci

F14.15

Wybér trybu pracy PLC

F14.16-F14.30

Wybor czasu dziatania PLC

F14.31-F14.45

Wybor kierunku oraz czasu przyspieszania i zwalniania

PLC




Grupa parametréw monitorowania

C00.XX Monitorowanie podstawowe
C01.XX Monitorowanie usterek
C02.XX aplikacja

C03.XX Monitorowanie konserwacji

Grupa zmiennych komunikacyjnych

Komunikacja adres

Podstawowa grupa komunikacji MODBUS 0x2000~0x201F

0x3000~0x301F,

Grupa interfejsow wejsciowych i wyjsciowych

Adres komunikacyjny 0x3400~0x341F

Rozszerzone parametry btedéw i wylgczania

Adres komunikacyjny 0x3600~0x361F

10.4 Grupa F00: Zastosowania srodowiskowe

Grupa F00.0x: Ustawienia srodowiskowe

Parametr zawarto&é Ustawienia
(adres) N fabryczne
azwa
regulowany
atrybut
ulf svC
Ustaw poziom dostepu do parametréw na podstawie przypadku
ograniczonego dostepu do parametrow.
0: Standardowy parametr
F00.00 1: Wspdlne parametry (F00.00, Pxx.yy)
(0x0000) Poziom dostepu do 2: Parametry monitorowania (F00.00, 0
RUN parametrow Cxx.yy) 0-3
3: Parametr zostat zmieniony (F00.00, Hxx.yy)
ulfsvC
Ustaw metode inicjalizacji falownika. 0: Nie zainicjowano
F00.03 11: Wybierz ustawiong warto$¢ zgodnie z celem wykonania parametrow (z 0
(0x0003) Inicjalizacja wytgczeniem parametrow silnika) (0-33)
STOP 22: Wszystkie parametry sg inicjowane
33: Wyczys¢ zapis btedéw
F00.04 S .
(0x0004) Kopiowanie parametréw . Bral unkey .
) 11: Przeslij parametry do klawiatury (0~9999)
STOP klawiatury : o .
22: Przeslij parametry do falownika
F00.05
. . ulfsve 0
(SO_|>_<8(;05) Haslo uzytkownika Stuzy do ustawiania hasta uzytkownika. (0~65355)
F00.06 ulf svC
y Wybdr jezyka klawiatury Wybierz jezyk wyswietlany na operatorze LCD. 0
(0x0006) A
LCD 0: chinski (0~1)
RUN D
1: angielski
F00.07 ulfsve 0
(0x0007) Dowolny parametr 1 W przypadku korzystania z wielu maszyn jest uzywany jako numer maszyny.
. . AU . (0~ 65535)
RUN W przypadku korzystania z wielu maszyn numer trybu jest uzywany do kazdego
celu.
F00.08 ulfsve 0
(0x0008) Dowolny parametr 2 W przypadku korzystania z wielu maszyn jest uzywany jako numer maszyny.
. . AU . (0~ 65535)
RUN W przypadku korzystania z wielu maszyn numer trybu jest uzywany do kazdego
celu.
Grupa F00.1x: Wspdlne ustawienia parametrow
Parametr (adres) Ustawienie
;??yublﬁ\t/vany Nazwa zawartosé T
F00.10-F0039 | Ustawienia adresu uif SVC
y y parametrow Cyfra LED ,0" i ,00": ustawienie yy w numerze parametru funkcji Fxx.yy
(0x0010~ 0x0027) 0102
RUN podstawowych 00~99 (0000 ~ 2363)
LED "000" i "0000": Numer parametru funkcji Fxx.yy w ustawieniu xx 00~31




10.5 Grupa F01: Ustawienia podstawowe

Grupa F01.0x: Podstawowe instrukcje

Parametr U —
(adres) B stawienie
regulowany Nazwa Zawartos¢ fabryczne
atrybut (zakre§ .
ustawien)
N posdb sterowania silnikiem.
(SO'I)'(8|1300) Tryb sterowania silnikiem 1 0: AN-VF: Kontrola Uf | | | | -y
1: AM-SVC; Sterowanie wektorowe w petli otwartej, sterowanie w petli zamkniete;
pradu
ulfsvC
FO1.01 _S’ruzy do wy_boru kaqam, w ktérym przemiennik akceptuje polecenia uruchomienia
(0x0101) Uruchom kanat polecen | zalrzymania oraz !(lerunek Jazdy. . 0
RUN 0: Sterowame klawiaturg (priorytet klawiatury (0~3)
zewnetrznej)
1: Sterowanie terminalem
2: Kontrola komunikacji RS485
Czestotliwos¢ ulfsve
wzmocnienia kanatu A Przetwornica czgstotliwosci ustawia dane zrédto czestotliwosci.
0: podana czestotliwos$¢ klawiatury cyfrowe;
1: Podano analogowy potencjometr klawiatury
2: Podano analogowy prad/napiecie Al
3: Zarezerwowane
502(1()'(1)52) 4: Zarezervyowane . 0
RUN 5: Podano impuls terminala PUL (0~11)
6: Komunikacja RS485 podana
7: Sterowanie terminalem
UP/DW
8: podana kontrola PID
9: Dana kontrola programu (PLC)
10: Karta opcji
11: Podana predko$¢ dla wielu predkosci
F01.03 L
(0x0103) Czestot_llwpsc ulf SVC' o . N 100,0
STOP wzmocnienia kanatu A Czestotliwos¢ daje wzmocnienie kanatu zrodiowego A. (0,0 ~500,0%)
FOL.04 Czestotliwost Ui Sve 0
(0x0104) Wzmochienia kanatu B Przetwornica czestotliwosci ustawia dane zrodto czestotliwosci. (0~ 11)
RUN Tak samo jak [F01.02]
FO?(lol(l)SS) Czestot_liwpéé uft SVC. o . N 100,0
STOP wzmocnienia kanatu B Czestotliwos¢ daje wzmocnienie kanatu zrodiowego B. (0,0 ~ 500,0%)
Czestotliwosé
wzmocnienia kanatu B
ulfsve
F01.06 Za pomoca tego parametru wybiera sie Zrodto odniesienia czestotliwosci 0
(0x0106) podanej w kanale B. 0-~1)
RUN 0: Zrédto odniesienia z maksymalng czestotliwoscig wyjsciowg
1: Uzyj A, aby ustawic czestotliwos¢ jako zrodto odniesienia
Ulf SvC
Stuzy do wyboru trybu kombinacji czestotliwosci ustawiania czestotliwosci
kanatu A i kanatu B.
2:02(10.%7) Wybor czestotliwosci (1) Egggié 00 s
RUN 2: Kanat A + Kanat B. 0-9)
3: Kanat A-kanat B
4: Kanat A, kanat B oba maksymalne
5: Kanat A, kanat B, oba minimalne




F01.08
(0x0108)
RUN

Uruchom dotgczong
komende czestotliwos¢

ulf sVC
Gdy ten parametr jest prawidtowy, jest uzywany do ustawienia kanatu

czestotliwosci zrodta kanatu dla kazdego uruchomionego kanatu polecen.

Cyfra LED "0": Pakiet polecen z klawiatury Cyfra LED
"00": Pakiet polecen z terminala

Cyfra LED ,000": Pakiet instrukcji polecen komunikacyjnych Cyfra
LED ,0000": Opcjonalny pakiet polecen polecen karty
0: Brak wigzania

1: klawiatura cyfrowa podana czestotliwosé

2: Podano analogowy potencjometr

klawiatury

3: Podano analogowy prad/napiecie Al

4: Zarezerwowane

5: Zarezerwowane

6: Podano impuls terminala

PUL 7: Podano komunikacje

8: Sterowanie zaciskiem

UP/DW 9: Sterowanie PID

podane

A: Dana kontrola programu

(PLC) B: Karta opcji

C: Podana predkosc dla

wielu predkosci D:

Zarezerwowana

0000
(0000 ~ DDDD)

F01.09
(0x0109)
RUN

Dana czestotliowo$é
klawiatury cyfrowej

ulf SVC
Stuzy do ustawiania i modyfikowania czestotliwosci ustawien cyfrowych
klawiatury.

50Hz

(0,00 do
ustawienia
gornej granicy

czestotliwosci)

Grupa F01.1x: Polecenie czestotliwosci

czestotliwosci podang jak 3000 Hz)

Parametr
ies) Nazwa Zawartos¢ Ustawienie fabryczne (zakres
regulowany o,
ustawien)
atrybut
F01.10 ulfsvC 50,00 Hz
(0x010A) Maksymalna czestotliwosé Maksymalna czestotliwos¢, jakg moze ustawi¢ (Gorna granica
STOP przetwornica czestotliwosci. czestotliwos¢ ~600.00Hz)
ulf svC
Wybierz dane zrddto dla gérnej granicy czestotliwosci
przemiennika.
F01.11 s A 0: Podano numer gdrnej granicy czestotliwosci _
(0x010B) Xgézgtﬁ;\?ggiigomej 1: Podano analogowy potencjometr klawiatury 0(0~7)
RUN 2: Podano analogowy prad/napiecie Al
3: Zarezerwowane
4: Zarezerwowane
5: Podano impuls terminala PUL
FOL.12 Gorne cyfrowe ustawienie Uit SvC 0,00Hz
(0x010C) oz stotli)\//v 0$Ci aranicznei Gorna czestotliwosé linii jest podawana, gdy F01.11 jest | (0,00~gérny  limit cyfrowego
RUN ¢ 9 J: ustawione na 0. ustawienie czestotliwosci)
F01.13 ulf svC 0,00Hz
(0x010D) Dolna czestotliwo$¢ graniczna Biorgc pod uwage dolng granice czestotliwosci, dana | (0,00~gdrny limit cyfrowego
RUN czestotliwos¢ jest ograniczona. ustawienie czestotliwosci)
Rozdzielczos¢ czgstotliwosci ulfsve
F01.14 0:0.00Hz
(0x010D) 1:obr/min; 0.00Hz
STOP 2: 0,1 Hz (kompatybilny z odniesieniem wysokiej

Grupa F01.2x-F01.3x: Czas przyspieszania i zwalniania

Parametr Ustawienie
() Nazwa Zawartos¢é et
ulfsve
F01.20 Ustaw czestotliwos$¢ odniesienia, aby obliczyé czas
(Oxdll 2) czas czestotliwos$¢ odniesienia przyspieszania/lhamowania. 0
STOP Przyspieszania/zwalniania 0: Maksimum czestotliwosci 0~2
1: Stata czestotliwos¢ 50Hz
2: Ustaw czestotliwosé




F01.21

u/if sVC
Jednostka ustawienia czasu

(0x0115) Jednostka czasu przyspieszenia przyspieszenia. (20 ~2)
STOP 0:1s
1:01s
2:0,01s
ulf sVC
F01.22 Czas wymagany d’o.przy.spifesz.enia czestotliwosci wyjsciowej od 0,00 Ustawienie
. . Hz do czestotliwosci odniesienia czasu.
(0x0116) Czas przyspieszenia 1 _ modelu
RUN 1do 65000 s (F01.21 = 0) (0,01~650.005)
0,1 do 6500,0 s (F01.21 = 1) ' '
0,01 do 650,00 s (F01.21 = 2)
F01.23 ulf SvC Ustawienie
(0x0117) Czas hamowania 1 Czas potrzebny na spowolnienie czestotliwosci wyjsciowej od modelu
RUN czestotliwosci odniesienia czasu do 0,00 Hz. (0,01~650,00s)
F01.24 ulf svC Ustawienie
(0x0118) Czas przyspieszenia 2 Czas wymagany do przyspieszenia czestotliwosci wyjsciowej od 0,00 modelu
RUN Hz do czestotliwosci odniesienia czasu. (0,01~650,00s)
F01.25 ulf svC Ustawienie
(0x0119) Czas hamowania 2 Czas potrzebny na spowolnienie czestotliwosci wyjsciowej od modelu
RUN czestotliwosci odniesienia czasu do 0,00 Hz. (0,01~650,00s)
F01.26 ulf SvC Ustawienie
(0x011A) Czas przyspieszenia 3 Czas wymagany do przyspieszenia czestotliwosci wyjsciowej od 0,00 modelu
RUN Hz do czestotliwosci odniesienia czasu. (0,01~650,00s)
F01.27 ulf sVC Ustawienie
(0x011B) Czas hamowania 3 Czas potrzebny na spowolnienie czestotliwosci wyjSciowej od modelu
RUN czestotliwosci odniesienia czasu do 0,00 Hz. (0,01~650,00s)
F01.28 ulf sVvC Ustawienie
(0x011C) Czas przyspieszenia 4 Czas wymagany do przyspieszenia czestotliwosci wyjsciowej od 0,00 modelu
RUN Hz do czestotliwo$ci odniesienia czasu. (0,01~650,00s)
F01.29 ulf sVvC Ustawienie
(0x011D) Czas hamowania 4 Czas potrzebny na spowolnienie czgstotliwosci wyjsciowej od modelu
RUN czestotliwosci odniesienia czasu do 0,00 Hz. (0,01~650,00s)
F01.30 Krzvwa ulf SvC 1(0-1)
(Ox011E) ywa . Wybér przyspieszania i zwalniania na krzywej S jest
STOP przyspieszenia =~ aktywny: 0: wytgczony 1: wigczony
oraz wybor zwalniania
fooxloﬂF) Czas rozpoczecie przyspieszania B/f SVe . . 2wk 'S 0,20s 0
STOP kizywe S staw czas rozpoczecia przyspieszania w krzywej S. (0,00~10,00)
;:0(3(10?50) czas zakoriczenia przyspieszania BlftSVC Kor . . ia k ‘s 0628(;10 00
STOP Kizywe] S staw czas zakoniczenia przyspieszania krzywej S. o, ,00)
F01.33
. o ulf sVvC 0,20s
(301)'(8}321) (klrzzilsvgcj)zspoczema Zwalniania Ustaw czas krzywej S poczatku zwalniania. (0,00~10,00)
F01.34
o o ulf SvC 0,20s
(SO%<8%322) (k:rzz?/;terjwsama konca zwalniania Ustaw czas krzywej S korica hamowania. (0,00~10,00)
. . . 0,00Hz
F01.35 Czas przyspieszania 1 i czas | UlfSVC
X : . o . . (0,00 ~
(0x0123) przyspieszania ‘ 2 | Ustaw czas przyspieszania 1i czas przyspieszania 2, aby maksymalna
RUN czestotliwosci przetgczania przetgczy¢ czestotliwosc. czestolliwosc)

Grupa FO01.4x: sterowanie PWM

Parametr (adres)

regulowany 2n Ustawienie

atrybut Nazwa AT fabryczne (zakres
ustawien)

F01.40

(0x0128) Czestotliwosé nosna U/ SVC 4,0 kHz (1,0 ~ 16,0

RUN

Stuzy do ustawiania czestotliwosci przetgczania falownika IGBT.

kHz)




ulf svC
Cyfra LED ,0": No$nik i temperatura
0: Niezaleznie od temperatury
1: Zwigzane z temperaturg
F01.41 Cyfra LED ,00”: Korelacja czgstotliwo$ci nosnej i wyjsciowej 1111
(0x0129) Tryb sterowania PWM 0: Niezaleznie od czestotliwosci wyjciowej
o S (0000 ~ 1111)
RUN 1: Powigzane z czestotliwoscig wyjsciowa
LED ,000” cyfra: losowe wigczenie PWM
0: zabronione
1: Wigcz
Cyfra LED ,0000": metoda modulacji PWM
F01.42 Zarezerwowany
(0x012A)
RUN
F01.43
, . ulf svC 306
g)é(’)\lﬂB) Zysk kompensacji martwej strefy Zysk kompensacji martwej strefy (0~512)
10.6 Grupa F02: Parametry silnika 1
Grupa F02.0x: Podstawowe parametry silnika i opcje samouczenia
Parametr
(adres) Nazwa Zawartosé Ustawienie fal?r){czne
regulowany (zakres ustawien)
atrybut
ulf SvC
(Foizdggm Typ silnika Ustaw typ silnika 0
READ 0: Silnik asynchroniczny 0~1)
(AM) 1: Zarezerwowany
o Numer bieguna Ul SvC 4
(0x0201) J Ustaw liczbe stopni silnika. (2~98)
STOP
. - ulf SvC Ustawienie modelu
F02.02 Moc znamionowa silnika . -
(0x0202) Ustaw moc znamionowg silnika. (0,1 ~1000,0 kw)
STOP
F02.03 Ul SVC Ustawienie modelu
(0x0203) Czestotliwos¢ znamionowa silnika L . - (0.01~Maksymalna
STOP Ustaw czestotliwo$¢ znamionowg silnika. czestotlioéd)
F02.04 .

. . - ulf SvC Ustawienie modelu
g)%(gim) Predkosc znamionowa silnika Ustaw predkos¢ znamionowa silnika. (0~65000 obr./min)
F02.05 .

. . - ulf SvC Ustawienie
(SO%<8|2305) Napigcie znamionowe silnika Ustaw napigcie znamionowe silnika. modelu
(0~1500V)
F02.06 o
(0x0206) Prad znamionowy silnika Uit Ssve . - Ustawienie modelu (0,1
Ustaw prad znamionowy silnika. ~3000,0 A)
STOP
ulf SvC
F02.07 Po zakonczeniu automatycznego dostrajania parametru,
(0de07) Parametry silnika  wybér ustawiona wartos¢ [F02.07] zostanie automatycznie ustawiona| 0
- automatycznego dostrajania na,0”. 0-~3)
0: Brak operacji
1: Samostrojenie obrotowe
2. Samostrojenie statyczne

Grupa F02.1x: zaawansowane parametry silnika asynchronicznego

Parametr -
(adres) N Zawartosé Ustawienie fat.Jr)fczne
regulowany (zakres ustawien)
atrybut

Asynchroniczny silnik ulf SvC Ustawienie modelu
F02.10 L U ielkosé pradu iaf inik hroni
(0X020A) bez obcigzenia staw wielko$¢ pradu jatowego silnika asynchronicznego. (0,1 ~ 3000,0 A)
STOP
F02.11 . . - Ustawienie modelu
(0x0208) Rezystanqa stojana silnika ulf SVC. y o o . (0,01mQ~ 60000m)
STOP asynchronicznego Ustaw wielko$¢ rezystancii stojana silnika asynchronicznego.

Ustawienie modelu

Rl Rezystancja wirnika silnika ulf svC ~
(0x020C) . U ielkosé i wirika silnik hroni (0,01mQ ~60000m)
STOP asynchronicznego staw wielko$¢ rezystanciji wirnika silnika asynchronicznego.
F02.13 Asynchroniczny  silnik ulf svC Ustawienie modelu
(0x020D) - rozproszenie Ustaw rozproszenie indukcyjno$ci stojana silnika (0,01mH~ 65535mH)
STOP indukcyjnosci stojana asynchronicznego.




F02.14 indukcyjnos¢ stojana UfSVC Ustawienie modelu
(0x020E) asynchronicznego silnika . T - . (0,01mH~ 65535mH)
STOP Ustaw indukcyjno$¢ stojana silnika asynchronicznego.

(Foizd;gF) Wartos$¢ standardowa rezystancji u/f sve Ustawienie modelu

READ stojana Ustaw warto$¢ rezystancji stojana. (0,01~50,00%)

F02.16 -

y ; ulfsvC Ustawienie modelu
gé%o) mgc standardowa rezystancii | a1, wartosé rezystanci wirnika. (0,01~50,00%)
F02.17 -

Y . ulfsvC Ustawienie modelu
g)ézlel) Indukeyjnose rozproszenia stojana Ustaw warto$¢ indukcyjno$ci rozproszenia stojana. (0,01~50,00%)
F02.18 -

o . u/f svC Ustawienie modelu
(F?éf\%lz) Wartos¢ indukcyjnosci stojana Ustaw warto$¢ indukcyjnosci stojana. (0,1~999,0%)
F02.19 F0.2.1.1~F02.14 wybor Ul SVC 0x0000
Gy dziesigtek Ustaw kropke dziesietng czterech parametréw F02.11~F02.14
STOP ) U (0x0000 ~ 0x2222)

Grupa F02.2x-F02.4x: Zarezerwowane

Grupa F02.5x: Parametry aplikacyjne silnika

Parametr Fabryczne
(adres) ustawienie
Nazwa Zawartos¢ Uwagi
ulf svC
0: Nieprawidtowy
AUz Wybér funkcji uczenia silnika 1: samouczenie sie po wigczeniu 0 Modele . SiT2 .
(0x0232) f iani 0~3 obstuguja  uczenia
STOP oniine zashania (0-3) silnika online
2: uruchom poczatkowe
segmentowe samoksztatcenie
3: Samouczenie sie w dziataniu
10.7 Grupa F03: Sterowanie wektorowe
Grupa F03.0x: Petla predkosci
Parametr
(adres) an Ustawienie
Nazwa Zawartos¢ fabryczne
F03.00 10
(0x0300) Poziom sztywnosci predkosci ASR SVC N . . . 125
RUN Poziom sztywno$ci jest ustawiony, a im wyzszy poziom, tym (1~25)
lepsza sztywno$¢ predkosci.
F03.01 svC 0x0000
(0x0301) Tryb sztywny predkosci ASR Poziom sztywnosci jest ustawiony, a im wyzszy poziom, tym
y o (0x0000~0x1111)
RUN lepsza sztywno$¢ predkosci.
2:02(%232) ASR - (petla predkosci) proporcjonalne SVC . - . 10
RUN wzmochienie 1 Ustaw proporcjonalne wzmocnienie ASR (petla predkosci) 1. (0,01 ~ 100,00)
F03.03
- . . .| SVC 0.100s
96%303) ASR - (petta predkosci) czas integracii | Ustaw czas integracji ASR (petla predkosci) 1. (0,000~6000s)
F03.04
) . SVC 0.0ms
(F?L)J((l)\lsm) Cazas filtowania ASR 1 Ustaw czas filtra ASR 1. (0.0~100.0ms)
F03.05 sve 0,00Hz
(0x0305) Czestotliwos¢ przetaczania ASR 1 L . (0,00 ~
RUN Ustaw czestotliwo$¢ przetgczania ASR na 1. Maksymalna
czestotliwos¢)
Fog(%ggs) ASR - (petla predkosci) proporcjonaine S;/t;:w roporcjonalne wzmocnienie ASR (petla predkosci) 2 (10001 ~100,00)
RUN wzmocnienie 2 proporc) peflapre ' ' '
F03.07
- . . .| SVC 0.100s
(FSG?\]SW) ASR - (petla predkosci) czas integracji 2 Ustaw czas integracji ASR (petla predkosci) 2. (0,000~6000s)
F03.08
(0x0308) Czas filtrowania ASR 2 SVC 0.0ms

RUN

Ustaw czas filtra ASR 2.

(0.0~100.0ms)




F03.09

o . svC 0,00Hz
(gﬁoﬁ el Czgstotliwosc przefaczania ASR 2 Ustaw czestotliwos¢ przetgczania ASR 2. (0,00 ~ maksymalna

czestotliwosé)
Grupa F03.1x: Petla pradowa i ograniczenie momentu obrotowego

Parametr
(adres) Nazwa Zawartosé Ustawienie
regulowany fabryczne (zakres
atrybut ustawien)
F03.10

. - . svC 1,00
(0x030A) Proporcjonalne wzmocnienie petli . I . . . . ~
RUN oradowej w osi D Ustaw proporcjonalne wzmocnienie petli pradowej w osi D. (0,001 ~ 4,000)
F03.11

- o . svC 1,00
(0x030B) Wzmocnienie catkowania osi D petli - . . . . . -
RUN pradowsj Ustaw wzmocnienie catkowania petli pradowej w osi D. (0,001 ~ 4,000)
F03.12

. - . svC 1,00
(0x030C) Proporcjonalne wzmocnienie petli . I . . . . ~
RUN oradowej w osi Q Ustaw proporcjonalne wzmocnienie petli pradowej w osi Q. (0,001 ~ 4,000)
F03.13

- . . .| SVC 1,00
(0x030D} Wzmpcmeme catkowania pefli pradowe] Ustaw wzmocnienie catkowania petli pradowej w osi Q. (0,001 ~ 4,000)
RUN w 0si Q
F03.15

o svC 180,0%
(0x030E) Ogra_mlczenle momentu obrotowego w Ustaw limit momentu obrotowego stanu silnika. (0,0~400,0%)
RUN stanie elektrycznym
F03.16
o svC 180,0%
(0x030F) Ogramczeme mom_gntu obrotowego Ustaw limit momentu obrotowego w stanie generatora. (0,0~400,0%)
RUN wytwarzania energii
'(:0(;%212) Regeneracyjny limit momentu SvC 50,0%
RUN obrotowego przy niskiej predkosci | Ustaw warto$¢ graniczng regeneracyjnego momentu (0,0~400,0%)
obrotowego przy niskiej predkosci.
F03.18 . .
(0x0313) Ograniczenie momentu SvC o o 6.00s
RUN obrotowego Ustaw zakres czestotliwo$ci dziatania ograniczenia momentu (0,00~30,00s)
obrotowego przy niskiej predkosci.

Grupa F03.2x: Sterowanie optymalizacja momentu obrotowego

Parametr o
(adres) e AR Ustawienie fak.)r)’/czne
(zakres ustawien)
2:0())(3(;3213;) Asynchroniczny silnik SVC 100,0%
RUN poslizg Ustaw kompensacje poélizgu silnika asynchronicznego. (0,0 ~ 250,0%)
odszkodowanie
F03.24
o svC 0,0%
S)SONMS) Et())::ozt?;/bgg: wartos¢ momentu Ustaw poczatkowg warto§¢ momentu rozruchowego. (0,0 ~ 250,0%)

Grupa F03.3x: Optymalizacja strumienia

Parametr Ustawienie fabryczne
zakres ustawien
(eeies) Nazwa Zawartos¢ ( )
F03.30 . . .
(OX031E) S%abomagnetyczny wspotczynnik SvC . . 10,0%
wyprzedzenia Ustaw wspotczynnik stabego magnetycznego sprzezenia do 0,0 ~200,0%
RUN
przodu.
F03.31
- . svC 10,0%
(0x031F) Stabe wzmocnienie kontrol Ustaw wzmocnienie kontroli ostabienia pola. (0,0 ~500,0%)
RUN magnetycznej
F03.32
. . svC 60,0%
(0x0320) Gorna granica stabego pradu . . - N 0
RUN magnetycznego Ustaw gdrng granice pradu ostabiania pola. (0,0 ~ 250,0%)
F03.33
. . . svC 97,0%
(0x0321) Staby wspdtczynnik napiecia . . . N 0
RUN magnetycznego Ustaw staby wspdtczynnik napiecia magnetycznego. (0,0 ~ 120,0%)
F03.34
Co - svC 250,0%
gJé?\fZZ) Ograniczenie mocy wyjsciowe] Ustaw limit mocy wyjsciowej. (0,0 ~ 400,0%)
F03.35
o . svC 100,0%
(0x0323) Wzmacnienie hamowama przy Ustaw wzmocnienie hamowania przy przewzbudzeniu. (0,0 ~ 500,0%)
RUN przewzbudzeniu




F03.36

- . . svC 10,0%
(R?l)J(?\IBM) Limit hamowania przewzbudzenia Ustaw ogranicznik hamulca przewzbudzenia. (0,0 ~ 250,0%)
F03.37 svC 0
(0x0325) Energooszczedna praca 0: wytgczone 0~1
RUN 1wl (0-1)
F&%ggﬁ) Energooszczedny dolny limit SvC 50,0%
RUN wzbudzenia pracy Ustaw dolng granice wzbudzenia w celu oszczedzania energii. | (0,0 ~ 80,0%)
2:02(%337) Oszczedzanie energii — SvC 0,010s
RUN wspétczynnik filtra Ustaw wspotczynnik filtra trybu oszczedzania energii. (0,000 ~ 6000s)

Grupa F03.4x-F03.5x: Kontrola momentu obrotowego

Parametr (adres)

regulowany Nazwa Zawartosé Ustawienie
atrybut fabryczne (zakres
ustawien)
F03.40 SvC 0
(0x0328) Wybdr kontroli momentu obrotowego 0: Ograniczony moment obrotowy w 0-1)
RUN trybie kontroli predkosci
1: Ograniczenie predkosci w trybie
kontroli momentu obrotowego
svC
Cyfra LED ,0": Kanat A:
0: Cyfrowe odniesienie klawiatury Torque
1: Zintegrowany potencjometr klawiatury podany
2: Al
3: Zarezerwowane
F03.41 4: Zarezerwowane 0000
(0x0329) Wydano polecenie momentu 5:PUL (0000 - 0566)
RUN obrotowego 6: Komunikacja RS485 podana Cyfra LED "00": Kanat B: Ten
sam kanat A
Cyfra LED "000": Metoda kombinacji:
0:A
1B
2. A+B
F03.42
- ) SvC 0,0%
(F?L)J(?\ISZA) gg: cr)ct)xlmelzetésgawmnle lawiatury momentu Ustaw numer klawiatury momentu obrotowego. (0,0 ~ 100,0%)
F03.43
. o svC 0,00%
(Fi)é(’)\ISZB) Egggéglfgéca wejscia mormentu Ustaw dolng granice wej$ciowego momentu obrotowego. (0,0 ~ 100,00%)
F03.44
. . svC 0,0%
0x032C Dolna granica odpowiadajaca . I - !
(RUN ) ustawigniu P 12 Ustaw dolng granice odpowiadajaca wartosci. (-200,0~200,0%)
F03.45
. . o svC 100,0%
(0x032D) Gorna granica wejscia momentu . . s " 0
RUN obrotowego Ustaw gdrng granice wejsciowego momentu obrotowego. (0,0~100,0%)
F03.46
. . - svC 100,0%
(Ox032E) Gorna_ granica odpowiadajaca Ustaw gémy limit, (-200,0~200,0%)
RUN ustawieniu
F03.47
) . svC 0.100s
(F?G?\ISZF) Cazas filtrowania momentu obrotowego Ustaw zakres czestotliwosci dziatania ograniczenia momentu (0,000~6000s)
obrotowego przy niskiej predkosci.
F03.52 0
(0x0334) Goérna granica polecenia momentu SVC . . i 150,0%
RUN obrotowego Ustaw gdrng granice wyjsciowego momentu obrotowego. (0,0 ~ 200,0%)
F03.53
) . SvC 0,0%
(0x0335) Dolna granica polecenia momentu . . . .
RUN obrotowego Ustaw dolng granice wyj$ciowego momentu obrotowego. (0,0 ~ 200,0%)
svC
0: ustawiony jest kod funkcji F03.56;
1: Zintegrowany potencjometr klawiatury podany x
F03.54 (0x0336) . S - F03.56; 2: Al x F03,56;
RUN Wybér ograniczenia predkosci 3: Zarezerwowane: 0
sterowania momentem do przodu 0~7)

4. Zarezerwowane

5. PUL x F03,56;

6: Komunikacja RS485 podana x F03.56
7. Zarezerwowane




F03.55 Wybor kontroli momentu przy SVC 0~7)
(0x0337) stecznym limicie predkosci 0: ustawiony jest kod funkcji F03.57;
RUN 1: Zintegrowany potencjometr klawiatury podany x
F03.57; 2: Al x F03,57;
3. Zarezerwowane;
4: Zarezerwowane
5: PULxF03,57;
6: Komunikacja RS485 podana x F03.57 7: Zarezerwowane
I(:O(;%ggs) Kontrola momentu przy limicie SvVC o . _ _ 100,0%s
RUN predkosci do przodu Ustaw ograniczenie maksymalnej predkosci sterowania (0,0~100,0%)
momentem do przodu.
F03.57 0
(0x0339) antrola momentu qbrotowegg, a SvC o . N . 100,0%s
RUN mimo to ograniczenie predkosci Ustaw ograniczenie maksymalnej predkosci wstecznej (0,0~100,0%)
sterowania momentem.
HlsE Czestotliwose 1 i svC 2,00H
(0X033A) zestotliwo$¢ przetgczania o ' o , z
RUN momentu obrotowego Ustaw podang czestotliwos¢ przetgczania wzmocnienia (0,00 ~ 50,00 Hz)
momentu obrotowego.
F03.59
svC 100,0%
g)a((’)\IBSB) Podany przyrost momentu obrotowego Ustaw zadany przyrost momentu obrotowego. (0,0 ~ 500,0%)

10.8 Grupa F04: Sterowanie U/f
Grupa F04.0x: sterowanie U/f

Parametr s Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
U/t
Stuzy do wyboru typu krzywej U/f w celu spetnienia réznych
F04.00 cech obcigzenia. 0
(0x0400) Wybor liniowej krzywej Uf 0: Krzywa Uf w linii prostej; (0~ 11)
STOP 1-9: Odpowiednia krzywa mocy Uf 1,1-1,9;
10: Kwadratowa krzywa Uf;
11: Niestandardowa krzywa Uf;
F04.01 u/f 0.0%
(0x0401) Zwigkszenie momentu obrotowego | 0,0%: automatyczne zwigkszanie 7 0
RUN momentu (0,0~ 30,0%)
0,1~30,0%: reczne zwiekszanie momentu
F04.02 Bgtaw efektywny zakres funkcji zwigkszania momentu | 100,0%
(0x0402) Cagstotliwosc odcigcia obrotowego dey czestotliwosé ]w 's’,cifwa rzekrocz tu 0,0 - 12)0 0%)
RUN wzmocnienia momentu obrotowego Wego.  dy  czgstol Yl 3 prz y ' o
wartos¢, funkcja zwiekszania momentu zostaje odcieta.
F04.03 U/t 0.0%
(R(’)S(l)\l403) Zysk kompensaciji poslizgu Ustaw wzmocnienie kompensacji poslizgu. (0,0 ~ 200,0%)
F04.04 u/f 100.0%
g)é(l)\fm) Limit kompensacji po$lizgu Ustaw warto$¢ graniczng kompensaciji poslizgu. (0,0 ~ 300,0%)
P gtf;lkcja kompensacji po$lizgu musi poprawnie wprowadzi¢ | 0,200
g)é?\fos) Czas filtra kompensacji posizgu parametry z tabliczki znamionowej silnka i nauczy¢ sie | (0,000 ~ 6000)
parametrow, aby uzyskac najlepsze wyniki.
u/f
F04.06 o o ’ Dostosowujgc  przy tej wartosci rezonans 100.0%
(0x0406) Wzmocnienie umienia drgan czgstotliwosci moze by¢ stiumiony, ale nie za duzy; w | (g 0~ 900 0%)
RUN przeciwnym razie spowoduje to dodatkowe problemy ze | ’
stabilnoscia.
F04.07 Uit . .
(0x0407) Czas filtra thumienia oscylacji Ustaw czas filtra tumienia drgan. 1,05(0,0~100,0s)
RUN
F04.08 Uit 100.0%
(S()])_(géOS) Procent napiecia wyjsciowego Ustaw procent napiecia wyjsciowego. (25,0~120,0%)




Grupa F04.1x: Niestandardowa krzywa U/f
Parametr
(adres) N an Ustawienie
azwa Zawartos¢

regulowany fabryczne (zakres

atrybut ustawien)
F04.10 U/t 3.0%
(0x040A) Samonastawne napiecie U1 Samonastawne napiecie Ul .

(0,0 ~ 100,0%)
STOP
F04.11 U/t 1,00 Hz
(0x040B) Czestotliwos¢ samonastawna f1 Czestotliwos¢ samonastawna f1 (0,00 ~ Maksymalna
STOP czestotliwos¢)
F04.12 u/f 28.0%
(0x040C) Samonastawne napiecie U2 Samonastawne napiecie U2 ]
(0,0 ~ 100,0%)

STOP
F04.13 U/f 10,0 Hz
(0x040D) Czestotliwos¢é samonastawna 2 Czestotliwos¢ samonastawna 2 (0,00 ~ Maksymalna
STOP czestotliwosé)
F04.14 u/f 55 0%
(0x040E) Samonastawne napiecie U3 Samonastawne napiecie U3 N 0
STOP (0,0 ~ 100,0%)
F04.15 U/t 25,00 Hz
(0x040F) Czestotliwos¢ samonastawna f3 Czestotliwos¢ samonastawna f3 (0,00 ~ Maksymalna
STOP czestotliwosé)
F04.16 U/t 78,0%
(0x0410) Samonastawne napiecie U4 Samonastawne napiecie U4 . 0
STOP (0,0 ~900,0%)
F04.17 u/f 37,5 Hz
(0x0411) Czestotliwos¢ samonastawna f4 Czgstotliwos¢ samonastawna f4 (0,00 ~ Maksymalna
STOP czestotliwosc)
FO?(%A%?Z) Samonastawne napiecie U5 lSJe?;nonastawne napiecie U5 100,0%s
STOP (0,0~100,0%)
F04.19 U/t 50,00 Hz
(0x0413) Czestotliwos¢ samonastawna f5 Czestotliwos¢ samonastawna f5 (0,00 ~ Maksymalna
STOP czestotliwosé)

Grupa F04.2x: Zarezerwowane

Grupa F04.3x: sterowanie oszczedzaniem energii U/f

Parametr
(adres) ‘s Fabryczne
regulowany Nazwa 2Ll ustawienia (zakres)
atrybut
F04.30 u/f 0
(Ox041E) Automatyczna kontrola oszczedzania 0: Wyt 0-~1)
STOP energii 1:wh.
F04.31 Dolny limit czestotliwosci o 15,0H
(0X041F) oiny flimit CZgSLotIWOSCI Ustaw dolny limit czestotliwos$ci oszczedzania energii. Ohz
oszczedzania energii (0,0~50,0Hz)
STOP
F04.32 c i doiny limit naviecia | O 50,0%
(0x0420) nergooszczeany doiny limit napiecia Ustaw dolng granice energooszczednego napiecia U7
obnizania e (20,0~100,0%)
STOP obnizajacego.
F04.33 Szybkosc regulacii oszczedzani ! 0,010V/MS
(0x0421) ZYDKOSC regulacyi oszczedzania Ustaw energooszczedny stopien regulacji napiecia ’
RUN energii obnizajacego napiecie. (0,000~0,200 VIMS)
F04.34 E dne napiedie | szybkoss | L. 0,20V/MS
(0x0422) nerg?oszcge NE NApIGCIe | SZYDKOSC | )staw napiecie oszczedzania energii i wspotczynnik powrotu | ¥
RUN powrotu napigcia napiecia. (0’00~2’00 V/MS)
10.9 Grupa F05: Terminal wejsciowy
Grupa F05.0x: Funkcja zacisku wejscia cyfrowego
Parametr (adres)
regulowany - Ustawienie fabryczne
atrybut Nazwa AT (zakres ustawien)
F05.00 u/f SVC 1
(0x0500) Wybor funkcji terminala X1 Zobacz funkcje terminala X, aby uzyska¢ szczegdtowe (0-63)
STOP informacie.




F05.01

u/f SVC

(SO_|>_<85|>301) Wybdr funkji terminala X2 Zobacz funkcje terminala X, aby uzyska¢ szczegdtowe (0~63)
informacje.
F05.02
(0x0502) Wybir funkcji terminala X3 ursve o 4
STOP Zobacz funkcje terminala X, aby uzyska¢ szczegdtowe (0~63)
informacje.
F05.03
(0X0503) Wybor funkeji terminala X4 usve - N 8
STOP Zobacz funkcje terminala X, aby uzyska¢ szczegdtowe (0~63)
informacje.
Grupa F05.1x: Opdznienie wykrywania krzywej X1-X4
Parametr
(adres) Nazwa Zawartosé Ustawienie
regulowany fabryczne (zakres
atrybut ustawien)
F05.10 U/f SVC 0.010
(0x050A) X1 skuteczne op6znienie wykrywania Czas opdznienia odpowiadajgcy przejsciu terminala (0’ 000 ~ 6000s)
RUN wyjéciowego X1 ze stanu nieaktywnego do stanu !
aktywnego
F05.11 U/f SVC 0.010
(0x050B) X1 nieprawidtowe opo6znienie wykrywania | Czas opdznienia odpowiadajgcy przejsciu terminala (0’ 000 ~ 60005)
RUN wyjéciowego X1 ze stanu aktywnego do stanu '
nieaktywnego
F05.12 U/f SVC 0.010
(0x050C) Efektywne opdznienie wykrywania X2 Czas opdznienia odpowiadajgcy przejéciu zacisku (0’ 000 ~ 60005)
RUN wyjéciowego X2 ze stanu nieaktywnego do stanu '
aktywnego
F05.13 U/f SVC 0.010
(0x050D) X2 nieprawidtowe op6znienie wykrywania | Czas op6znienia odpowiadajacy przejsciu zacisku (0’ 000 ~ 6000s)
RUN wyjsciowego X2 ze stanu aktywnego do stanu '
nieaktywnego
F05.14 U/f SVC 0.010
(0x050E) Efektywne opdznienie wykrywania X3 Czas opdznienia odpowiadajgcy przejéciu zacisku (0’ 000 ~ 60005)
RUN wyjéciowego X3 ze stanu nieaktywnego do stanu '
aktywnego
F05.15 U/f SVC 0.010
(0x050F) X3 nieprawidtowe op6znienie wykrywania | Czas op6Znienia odpowiadajacy przejsciu zacisku (0‘ 000 ~ 60005)
RUN wyjéciowego X3 ze stanu aktywnego do stanu '
nieaktywnego
F05.16 U/f SVC 0.330
(0x0510) Efektywne opdznienie wykrywania X4 Czas opdznienia odpowiadajacy przejsciu zacisku (0‘ 000 ~ 6000s)
RUN wyjsciowego X4 ze stanu nieaktywnego do stanu '
aktywnego
F05.17 U/f SVC 0.330
(0x0511) X4 nieprawidiowe op6znienie wykrywania | Czas op6znienia odpowiadajacy przejsciu zacisku (O’ 000 ~ 60005)
RUN wyjéciowego X4 ze stanu aktywnego do stanu '

nieaktywnego

Grupa F05.2x: Wyhér dziatania terminala wejscia cyfrowego

Parametr (adres)

regulowany s Ustawienia
atrybut NERE AELERESS fabryczne (zakres
ustawien)
u/f SVC
F05.20 0: System dwuprzewodowy 1 0
(0x0514) Tryb sterowania terminalem 1: System dwuprzewodowy 2
0-~3
STOP 2: System tréjprzewodowy 1
3: System tréjprzewodowy 2
u/f SVC
0: Wyt 1: Wi
Cyfra LED ,0": Zabezpieczenie przed uruchomieniem
F05.21 terminala gdy wyjscie jest nieprawidtowe
: - . Cyfra LED "00": ochrona przed uruchomieniem terminala | 0111
(0x0515) Ochrona przed uruchomieniem terminala DS . .
STOP JOG gdy wyjscie jest nieprawidiowe (0000 ~ 1111)

Cyfra LED "000": ochrona przed uruchomieniem, gdy
kanat polecen jest przetaczany na terminal

Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane

Swobodne zatrzymanie, zatrzymanie awaryjne, zatrzymanie
wymuszone, domyslnie wigczone




u/f SVC
F05.22 0: Zamkniety prawidtowy 1: otwarty
(Ox(5516) Wybor charakterystyki terminala X1 ~| prawidiowy 0000
RUN X4 Cyfra LED ,0": terminal X1 (0000 ~ 1111)
Cyfra LED "00": terminal X2
Cyfra LED "000": terminal X3
Cyfra LED "0000":terminal X4
F05.25 u/f svC
' . . . 0: Przechowywanie wytgczania czestotliwosci 0
(SO'I)'(gilg) Wybor sterowania terminalem UP/DW 1: wytgczenie czestotliwosci nie jest przechowywane 0~2
2: Regulowane podczas pracy, zatrzymaj i wyczy$¢
F05.26 . . - u/f svC
(Ox051A) Tefm'”a' L!P/.DW §tgru1e §zybkosma Ustaw terminal UP/DW na sterowanie tempem wzrostu i 0.50Hz/s
zwiekszania i zmnigjszania o (0.01~50,00Hz/s)
RUN N spadku czestotliwosci
czestotliwosci
F05.27 . .
(0X051B) Czas hamowania awaryjnego na u/f SVC 1,00s
RUN terminalu Ustaw czas zwalniania zatrzymania awaryjnego (0,01~650,00s)
Grupa F05.3x: zacisk PUL
Parametr
Ezg[]elzzlvany Nazwa Zawartosé ) domys
atrybut Inie (zakres ustawien)
F05.30
(0x051E) zarezerwowany
STOP
ulfsvC
F05.31 Minimalna czestotliwos¢ akceptowana przez PUL, 0.00kHz
(0x051F) Minimalna czgstotliwo$¢ wejsciowa PUL | ponizej sygnatu  czestotliwosci o tej  wartosci, (6 00~500.00kHz)
RUN przetwornica czestotliwosci bedzie przetwarzata z ' '
minimalng czestotliwoscia.
0,00 do 50 000 kHz
(Fog(%g’go) Minimalna czestotliwosé PUL Uit Sve 0,00%
odpowiadajgca ustawieniu powiadajacy procentowi ustawionej wartosci ,00~100,00%
RUN dpowiadaj tawieni Odpowiadaj towi ustawionej wartosci 0,00~100,00%
ulfsvC
F05.33 Maksymalna czestotliwo$¢ akceptowana przez PUL jest 50 00kHz
(0x0521) Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa PUL| wyzsza niz sygnat czestotliwoSciowy o tej warto$ci, a © ’00~500 00kHz)
RUN falownik  bedzie  przetwarzat z  maksymalng ' '
czestotliwoscia.
0,00 do 50 000 kHz
F05.34 L
(0x0522) Maksymalna czgstotliwo$¢ PUL ulf SVC 100,00%
RUN odpowiadajgca ustawieniu Odpowiadajacy procentowi ustawionej warto$ci (0,00~100,00%)
F05.35 ulfsve 0.200s
(0x0523) Czas filtra PUL Okresla wielko$¢ impulsu wejsciowego sygnat (6 000~9000s)
RUN uzywany do eliminacji sygnatéw zaktocajacych. '
F05.36 ulfsve 0.010kHz
(0x0524) Czestotliwos¢ odciecia PUL Gdy czestotliwo$¢ jest ponizej tego parametru, naped nie (6 000~1,000kHz)
RUN jest juz rozpoznawany. Przetwarzane z czestotliwoscig 0 Hz. ' '

Grupa F05.4x: Przetwarzanie typu analogowego (Al)

Parametr
(adres) Nazwa Zawartosé Ustawienie
regulowany fabryczne
atrybut (zakres
ustawien)

F05.40 u/f svC 0 (0-1)
(0x0528) Metoda wyboru typu sygnatu wejsciowego | 0: przetacznik DIP
RUN Al; 1: Zarezerwowane

u/f svC

0: Linia prosta 1:

(domysinie)
FO?(%?SB) Wybor krzywej wejscia analogowego Kizywa 1 0000
RUN 2: Krzywa 2 (0000~2222)

Cyfra LED ,0": Al

Cyfra LED "00":

Zarezerwowana

Cyfra LED "000":

Zarezerwowana

Cyfra LED "0000": Zarezerwowana




Grupa F05.5x: Przetwarzanie liniowe analogowe (Al)

Parametr (adres)

e Nazwa Zawartos¢ Fabrylfa .

atrybut domysinie

(zakres ustawien)
F05.50 U/f SVC 0.0%
(0x0532) Dolny limit Al Zdefiniuj sygnat odbierany przez terminal. Sygnat napieciowy (0’ 0.0~100.0%)
RUN ponizej tej wartosci jest przetwarzany przez warto$¢ graniczna. ' '
F05.51
. I U/f SVC 0,0%
(0x0533) Dolna.grgnlca Al odpowiadajgca Ustaw procent odpowiedniej ustawionej wartosci (-100,0~100,0%)
RUN ustawieniu
F05.52 U/f SVC 100.00%
(0x0534) Goérna granica Al Zdefiniuj sygnat odbierany przez terminal. Sygnat napieciowy © Ob~ 180 00%)
RUN powyzej tej wartosci jest przetwarzany zgodnie z gérng wartoscig| ‘™’ Dt
graniczng.
F05.53
. . . U/f SVC 100,0%

(0x0535) Gornq granica Al odpowiadajaca Ustaw procent odpowiedniej ustawionej wartosci (0,00~100,0%)
RUN ustawieniu
F05.54 U/f SVC 0.010s
(0x0536) Czas filtra Al Definiuje rozmiar sygnatu analogowego, ktéry ma zostaé uzyty (6 000~6000s)
RUN do wyeliminowania sygnatéw zaktdcajacych. '

Grupa F05.6x: przetwarzanie krzywej Al 1

Parametr
e Nazwa Zawartos¢ Fabrylfa .
regulowany domysinie
atrybut (zakres
ustawien)
F05.60
. . U/f SVC 0,0%
g)é?fsq Dolna granica krzywej 1 Ustaw dolng granice krzywej 1 (0,0 ~ 100,0%)
5)33563}3) Dolna granica odpowiadajgca U/f SVC 0,0%
RUN ustawieniu krzywej 1 Ustawia odpowiednig warto$¢ w % (0,0 ~100,0%)
F05.62
- o U/f SVC 30,0%
(L) Krz_yvya ! punkt przegigcia 1 napigcie Ustaw napigcie wejsciowe krzywej 1 (0,0 ~100,0%)
RUN wejsciowe
I(:O?(SO'S;:) odpowiadajace ustawienie Krzywej 1 U/f SVC 30,00%
RUN punktu przegiecia 1 Ustawia odpowiednig warto$¢ w % (0,00~100,00%)
F05.64
- . U/f SVC 60,0%
g)SONSA'O) \I;rezjél\é\;gv:epunkt przegigeia 2 napiecie Ustaw krzywa 1 punkt przegiecia 2 napiecie wejsciowe (0,0 ~ 100,0%)
Foi%gil) odpowiadajgce ustawienie Krzywej 1 u/f SVC 70,00%
RUN punktu przegiecia 1 Odpowiedni zestaw procentowy (0,00~100,00%)
F05.66
. . . U/f SVC 100,00%
g)SONSA'Z) Gdrna granica krzywej 1 Ustaw gorng granice krzywej 1 (0,00~100,00%)
FO?(%SZS) Ogranicz krzywa 1 od gory U/f SVC 100,0%
RUN Ustawia odpowiednig warto$¢ w % (0,0 ~100,0%)

Grupa F05.7x: przetwarzanie krzywej Al 2

Regulowany
parametr as Ustawienia
Nazwa Zawartos¢
(adres) fabryczne
atrybut (zakres
ustawien)

F05.70

) . U/f SVC 0,0%
(ROSONSA'G) Dolna granica kizywej 2 Ustaw dolng granice krzywej 2 (0,0~100,0%)
(FO?(%SD Krzywa 2 dolna granica U/f SVC 0,0%
RUN Ustawia odpowiednig warto$¢ w % (0,0~100,0%)




F05.72
Co U/f SVC 30,0%
(0x0548) Krzywa 2 napiecie wejsciowe punktu Co . : o 0
RUN przegiecia 1 Ustaw napiecie wejsciowe punktu przegiecia 1 na krzywej 2 (0,0~100,0%)
(FO?(%;EQ) Krzywa 2 punkt przegiecia 1 U/f SVC 30,00%
RUN Ustawia odpowiednig warto$¢ w % (0,00~100,00%
)
F05.74
. . U/f SVC 60,0%
(0x054A) Krzywa 2 punkt przegiecia 2 napiecie o . - N 0
RUN wejéciowe Ustaw napiecie wejsciowe krzywej 2 punkt przegiecia 2 (0,0 ~ 100,0%)
2:02(%57128) Krzywa 2 punkt przegiecia 2 U/f SVC 70,00%
RUN odpowiadajgce ustawienie Ustawia odpowiednig wartos¢ w % (0,00~100,00%)
F05.76
. . . u/f SVC 100,00%
(Rol)J(?\1540) Gorna granica krzywej 2 Ustaw gorna granice krzywej 2 (0.00-100,00%)
(FO(;%EZD) Ustaw limit krzywej 2 Ulf SVC 100,0%
RUN Ustawia odpowiednig warto$¢ w % (0,0 ~ 100,0%)

Grupa F05.8x: Al jako cyfrowy zacisk wejsciowy

Parametr
(adres) ‘s Ustawienia
Nazwa Zawartos¢
regulowany fabryczne (zakres
atrybut ustawien)
u/f svC
F05.80 0: Aktywny niski 1: Aktywny wysoki
(0x6550) Port Al do wyboru funkcji terminala | Cyfra LED "0" Cyfra: Al 0000
RUN wejscia cyfrowego Cyfra LED "00": Zarezerwowana (0000 ~ 1111)
Cyfra LED "000": Zarezerwowana
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowana
F05.81
. oo ) u/f SVC 0
g)%(gSPSI) Wybor funkcji terminala Al (jak X) Zobacz funkdje terminala X (0-63)
F05.82 u/f sVC 70.00%
(0x0552) Ustawienie wysokiego poziomu Al Ustawienie wejSciowe jest wieksze niz ustawienie wysokiego o7
; : ; . (0,00~100,00%)
RUN poziomu, co jest wysokim stanem wej$ciowym.
F05.83
T . u/f svC 30,00%
(Fg)é(’)\l553) Ustawienie niskiego poziomu Al Mniej niz ustawienie niskiego poziomu jest niskim. (0,00~100,00%)

10.10 Grupa F06: Zacisk wyjsciowy
Grupa F06.0x: wyjscie AO (analogowe)

Parametr
(adres) Nazwa Zawartosé Ustawienia
regulowany fabryczne
atrybut (zakres
ustawien)
u/f SVC
0: 0~10V
F06.00
. e 1: 4,00 ~ 20,00 mA 0
S)SONGOO) Wybor trybu wyjscia AO 20,00 ~ 20,00 MA (0-~4)
3: Zarezerwowane
4: Zarezerwowane




u/f SVC
0: podana czestotliwo$¢
1: czestotliwosé wyjsciowa
2: prad wyjsciowy
3: napiecie wejsciowe
4: napiecie wyjsciowe
5. Predkos¢ mechaniczna
LSO ? Wy?ggzvuogggte%??;?mwy 0
(0x0601) Wybdr wyjscia AO 8: podano PID (0-19)
RUN Y .
9: wielko$¢ sprzezenia zwrotnego PID
10: moc wyjsciowa
11: Napigcie magistrali
12: Warto$¢ wejsciowa VS
13: Wartos¢ wejsciowa Al
14: Wartos¢ wejsciowa AS
15: warto$¢ wejsciowa PUL
16: Temperatura modutu 1
F06.02
Co u/f SVC 100,0%
S)SONGOZ) Wzmocnienie wyjscia A Dostosuj warto$¢ wyj$cia analogowego terminala. (0,0 ~200,0%)
F06.003 U/f SVC 0.0%
(0x0603) Odchylenie wyjscia AO Ustaw offset wyjsciowy AO. Stuzy do regulacji punktu zerowego 1770
o : (-10,0~10,0%)
RUN wyjscia terminala.
F06.04 U/f SVC 0,01s
(0x0604) Filtrowanie wyjscia AO Zdefiniowany jako rozmiar filtrowania sygnatu analogowego .
X S . - (0,0~6,005)
RUN uzywanego do eliminacji sygnatéw zaktdcajacych.
Grupa F06.1x: Zarezerwowane
F06.2x-F06.3 grupa x: cyfrowe, wyjscie przekaznikowe
Parametr
(Eies) Nazwa Zawartos¢ Fabrylfa .
regulowany domysinie
atrybut (zakres
ustawien)
U/f SVC
F06.20 0 b!egunowo§9 dpdatnla
(0x0614) Wybdr polaryzacii terminali wyj$ciowych 1: biegunowosc ujemna 0000
RUN LED "0" cyfra: zacisk Y (0000 ~ 1111)
Cyfra LED "00": terminal wyj$cia
przekaznikowego 1
Cyfra LED "000": Zarezerwowane
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
F06.21
. o U/f SVC 1
g)é?\leﬁ) Terminal wyjsciowy ¥ Zobacz funkcje terminala Y (0~63)
F06.22
. - U/f SVC 4
(é)é(’)\l616) Wyjécie przekaznikowe 1 (TA-TB-TC) Zobacz funkdjs terminala Y (0-63)
F06.25
U o U/f SVC 0,010s
g)é?\lelg) Opdznienie wiaczenia wyjScia Y Ustaw czas opdznienia wigczenia wyjscia Y. (0,000~60,000s)
'(:Og%éfA) Czas opoznienia wiaczenia wyjscia Bgtasvxac czas opoOznienia wylgczenia wyjscia przekaznika 1 ?6OC)1(§)()S~6O 000s)
RUN przekaznika 1 P va yjsciap : ' '
F06.29
o o U/f SVC 0,010s
g)S?\IMD) Opoznienie wylgozenia wyjscia Y Ustaw czas opdZnienia wytgczenia wyjscia Y. (0,000~60,000s)
(Foe(%gtl)E) Czas opoznienia wylaczenia wyjscia Bgtasvxg czas opoznienia wylgczenia wyjscia przekaznika 1 ?6OC)1()0()S~60 000s)
RUN przekaznika 1 P va yjsciap ' ' '




Grupa F06.4x: Detekcja czestotliwosci

Parametr (adres)
regulowany - Ustawienia
atrybut Nazwa Zawartosc fabryczne
(zakres
ustawien)
F06.40 Ul SVC 30,00 Hz
X artos¢ wykrywania czestotliwosci . , - ,00 ~
(0x0628) Wartos$¢ wyk [ totliwosci 1 Ust K | 1 (0,00
RUN staw warto$¢ wykrywania czestotliwosci Maksymalna
czestotliwosé)
F06.41 ‘ } o UJf SVC 1,00 Hz
(FSS?\IGZQ) Amplituda detekji czgstotliwosci 1 Ustaw amplitude wykrywania czestotliwosci 1 S\gé?g):malna
czestotliwosé)
F06.42 UJFSVC 50,00 Hz
(F?S?\IGZA) Wartos¢ wykrywania czgstotliwosci 2 Ustaw warto$¢ wykrywania czestotliwosci 2 S\gé?g):malna
czestotliwosé)
F06.43 Ul SVC 1,00 Hz
g)é?\lSZB) Zakres wykrywania czgstotiwosci 2 Ustaw zakres wykrywania czestotliwosci 2 S\gé?((;):malna
czestotliwosé)
I(:Oi%gg(:) Podana czestotliwo$¢ osigga zasieg | U/f SVC (20%% I:lz
RUN wykrywania Ustaw podang czestotliwo$¢, aby osiggna¢ zasieg wykrywania Maksymalna
czgstotliwosé)
Grupa F06.5x: Monitorowanie wyjscia komparatora parametréw
Parametr
(adres) s Ustawienia
regulowan ML LERalRec fabryczne
y atrybut (zakres
ustawien)
U/f SVC
Cyfra LED ,0”i,00": Ustawienie yy ustawienie w monitorowaniu
F06.50 numer parametru Cxx.yy 0001
(0x0632) Wybdr monitora poréwnawczego 1 00~63 (0000 ~ 0763)
RUN Cyfra LED ,000" i ,0000": Ustawienie numeru parametru
monitorowania CxX.yy Xx
00~07
F06.51 3000
(0x0633) Gorna granica komparatora 1 U/f SVC 0~ 65535
RUN ( )
F06.52 0
(Fg)él(il634) Dolna granica komparatora 1 U/f SVC (0~ 65535)
F06.53 0
(0x0635) Odchylenie komparatora 1 ulf SVC 1
RUN (0 ~1000)
ulf SvC
F06.54 0: Kontynuyj ruch (tylko wyjcie terminala cyfrowego) 0
(0x0636) Wybér akcji podczas wysytania CP1 1: Alarm 0-~3)
RUN 2: Ostrzez i kontynuuj bieg
3: Wymus$ zatrzymanie
Ulf SVC
Cyfra LED ,0”i,00": Ustawienie yy ustawienie w monitorowaniu
F06.55 numer parametru Cxx.yy 0002
(0x0637) Wybor monitora poréwnawczego 2 00~63 (0000 ~ 0763)
RUN Cyfra LED ,000” i,0000": Ustawienie numeru parametru
monitorowania Cxx.yy Xx
00~07
F06.56 100
(0x0638) Goérna granica komparatora 2 ulf svC 0 ~ 65535
RUN (0~65535)
F06.57 0
(FE)S?\JGSQ) Dolna granica komparatora 2 ulf svC (0 ~ 65535)
F06.58 0
(0x063A) Odchylenie komparatora 2 ulf SsVvC (0~ 1000)

RUN




ulf SvC

F06.59 0: Kontynuuj ruch (tylko wyjscie terminala cyfrowego) 0
(0x063B) Wybdr akcji podczas wysytania CP2 1: Alarm 0-~3)
RUN 2: Ostrzez i kontynuuj ruch
3: Wymus$ zatrzymanie
Grupa F06.6x: wirtualne zaciski wejsciowe i wyjSciowe
Parametr (adres)
regulowany s Ustawienia
atrybut N RS fabryczne
(zakres
ustawien)
F06.60
. - . ulfsve 0
(SO'I)'(g?DSC) Wybdr funkcji wirtualnego terminala vX1 Zobacz funkcje terminala X (0~63)
F06.61
(0x063D) Wybor funkcji wirtualnego terminala vX2 g/beVCf kcie terminala X 00~63
STOP obacz funkcje terminala (0~63)
F06.62
(Ox063E) Wybor funkcji wirtualnego terminala vX3 ultsve . . 0
STOP Zobacz funkcje terminala X (0~63)
F06.63
. - . ulf SvC 0
g)_|>_<gf|333F) Wybor funkcji wirtualnego terminala vX4 Zobacz funkcje terminala X (0~63)
ulfsvC
0: Potgczenie wewnetrzne z wirtualnym vYn
F06.64 1: Potgczenie z fizycznym terminalem Xn
' . . . 2: Czy ustawienie kodu funkciji jest prawidtowe? 0000
(F?L)J(ll)\lMO) Terminal vX prawidtowe zrodto stanu Cyfra LED 0" Wirtualny vX1 (0000 ~ 2222)
Cyfra LED "00": Wirtualny vX2
Cyfra LED "000"; Wirtualny vX3
Cyfra LED ,0000": Wirtualny vX4
ulf svC
F06.65 0: wyt; 1. Wh.
(OxdG A1) Ustawienie poprawnego statusu kodu LED "0" cyfra: Wirtualny vX1 0000
RUN funkcji wirtualnego terminala vX LED "00" cyfra: Wirtualny vX2 (0000 ~ 1111)
LED "000" cyfra: Wirtualny vX3
LED "0000" cyfra: Wirtualny vX4
F06.66
(0x0642) Wybdr wyjscia wirtualnego vY1 Uit Sve . . 0(0-31)
RUN Zobacz funkcje terminala Y
F06.67
(0x0643) Wybdr wyjscia wirtualnego vY2 Uit Sve i . 0 (0~31)
RUN Zobacz funkcje terminala Y
F06.68
(0x0644) Wybdr wyjscia wirtualnego vY3 LZJ/beVCf ke inala Y 0(0-31)
RUN obacz funkcje terminala
F06.69
T ulf SvC 0(0~31)
(ROL)J((I)\|645) Wybér wyjscia wirtualnego vY4 Zobacz funkcje terminala Y
F06.70 0.010s
(ROL)J((I)\|646) Czas opoznienia wigczenia wyjscia vY1 uif svC (0,000~60,000s)
F06.71 0,010s
(F:)S?\IGM) Czas opodznienia wigczenia wyjscia vY2 ulf svC (0,000~60,0005)
F06.72 0.010s
gJé?\IMB) Czas opdznienia wigczenia wyjscia v¥Y3 | U/f SVC (0,000~60,0005)
F06.73 0.010s
g)L)J(?\]MQ) Czas op6znienia wigczenia wyjscia vY4 | U/f SVC (0,000~60,0005)
F06.74 0.010s
(FgJS?\I64A) Czas opoznienia wytgczenia wyjscia vY1 | U/f SVC (0,000~60,0005)
F06.75 0.010s
gJé?\IMB) Czas op6znienia wytgczenia wyjscia v¥Y2 | U/f SVC (0,000~60,0005)
F06.76 0.010s
(Fgl)J((l)\]MC) Czas opoznienia wytgczenia wyjscia vY3 | U/f SVC (0,000~60,0005)




RUSE . . 0,010s
SS%MD) Czas opoznienia wytgczenia wyjscia vY4 | U/f SVC (0,000~60,0005)
10.11 Grupa F07: Sterowanie dziataniem
Grupa F07.0x: Kontrola startu
Parametr Ustawienie
(ELes) Nazwa Zawartos¢é R Uwagi
regulowany (zakres
atrybut ustawien)
ulf sVC
F07.00 g Eozpoczety przez czestotliwo$¢ poczatkowg Modele S/T2 nie
- : hamowanie pragdem statym na poczatku 0 ;
(0x0700) Tryb uruchamiania . . R obstuguja
STOP odbywa sig ze sta’rtowej qzestothqugl. . 0~2) Sledzenia
2: Rozpocznij po $ledzeniu predkosci i ocenie o
kierunku predkosci
FO7.01 uif SvC Modele S/T2 nie
(0x0701) Rozpocznij okres przed wzbudzeniem Tylko asynchroniczne sterowanie wektorowe 0,00s obstuguja
STOP maszyny (bez PG) obstuguje wstepne (0,00~60,008)| yrychamiania
wzbudzenie, inne bylyby zignorowane wzbudzenia
0,50 Hz
F07.02 ulf sVC (0,00 ~
(0x0702) Czestotliwos¢ poczatkowa Gdy dana czestotliwo$¢ jest mniejsza od tej | ustawienie
STOP wartosci, nie uruchamia sig i znajduje siew | cyfrowe
stanie gotowosci. gornej granicy
czestotliwosci
)
ulf svC
0: Wytaczony 1: wigczony
Cyfra LED ,0" Zabezpieczenie przed
uruchomieniem terminala przy nieprawidtowym
wyjéciu
F07.03 Cyfra LED "00": ochrona przed uruchomieniem 0111
(0x0703) Rozpocznij tryb ochrony terminala JOG przy nieprawidtowym wyjsciu (0000~111
STOP Cyfra LED "000": Zabezpieczenie przed 1)
uruchomieniem terminala, gdy kanat polecen
jest przetagczany na terminal
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
Uwaga: Ochrona startu terminala jest domysinie
wigczona, gdy  polecenia  zatrzymania
swobodnego,  zatrzymania  awaryjnego i
wymuszonego zatrzymania sg obowigzujace.
ulfsvC
Cyfra LED ,0": Odwrd¢ kierunek biegu
0: Kierunek bez zmian
1: odwrdcenie kierunku
Cyfra LED "00": Brak kierunku dziatania 0:
F07.05 Zezwalaj na polecenia do przodu i do tytu 0000
(0x0705) Kierunek obrotow 1: Dozwolone sg tylko polecenia do przodu (0000~111
STOP 2: Dozwolone sg tylko polecenia do tytu 1)
Cyfra LED "000": Kierunek polecenia sterowanial
czestotliwoscig
0: Kierunek sterowania czestotliwoscig jest
nieprawidtowy.
1: Kierunek sterowania czestotliwoscig jest
prawidtowy
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
F07.06 ulfsve 0
(0x0706) Wybor dziatania restartu w przypadku 0: Nieprawidtowy 0~1)
STOP awarii zasilania 1: prawidtowy
F07.07 0.50s
(0x0707) Czas oczekiwania na ponowne uif svc ((’) 00~60,00s)
STOP uruchomienie w przypadku awarii ' '
zasilania
Grupa F07.1x: Kontrola wylgczania
Parametr (adres)
regulowany Nazwa Zawartosé Ustawienia
atrybut fabryczne
(zakres
ustawien)
F07.10 ulf svC 0
(0x070A) Tryb zatrzymania 0: zatrzymanie z hamowaniem 0~1
RUN 1: swobodne zatrzymanie (0-1)




0,50 Hz

F07.11 Ulf SvC (0,00~Gérny
(0x070B) Czestotliwos¢ wykrywania wytgczenia Kiedy silnik zwalnia do zatrzymania, kiedy czestotliwosé i I”Illi t cyfrowe
RUN wyjéciowa falownika jest mniejsza niz ta warto$¢, przejdzie w ustawienie
stan zatrzymania. czestolliwosci)
F07.12
wonve) Limit czasu zatrzymania | ponownego g/zfaz\i)cc:zekiwania po ponownym uruchomieniu po wytgczeniu ?6O($OS~60 00s)
STOP uruchomienia ' '
ulfsve
F07.15 . . - 0 : Uruchom zgodnie z poleceniem czestotliwo$ci
(0x070F) Elz'e\;vﬁlt;cgzéijiacy dolny fimit 1 Swobodny ruch konczy sig, przechodzi w ?0~3)
RUN ¢ stan pauzy
2 : Praca z ograniczong czgstotliwo$cig
3 : Praca z zerowg predkos$cia
F07.16 ' . 60.0%
(0x0710) Wspdtczynnik zachowania momentu ulf svC © b~150 0%)
RUN obrotowego przy zerowej predkosci ' '
F07.17 0s
(0x0711) Czas utrzymywania momentu obrotowego | U/f SVC (0,0~6000,05)
RUN przy zerowej predkosci ' '
F07.18 ulfsvC 0.0s
(0x0712) Czas odwrdcenia Pozytywne | ujemne przetgczanie, czas konserwacji zerowej (6 0~120.0s)
STOP czestotliwosci; ) )
Grupa F07.2x: hamowanie pradem statym i $ledzenie predkosci
Parametr (adres)
regulowany o Ustawienia
atrybut Nazwa Zawartos¢ fabryczne
(zakres
ustawien)
F07.20 . . 60.0%
(0x0714) Prad hamowania przed uruchomieniem ulf svC © ’0~150 0%)
STOP ' '
Az . . 0.0s
(0x0715) Czas hamowania przed uruchomieniem | U/f SVC (0.0~60s)
STOP '
F07.22
(0X0716) Czestotlinosé poczatkowa hamowania | UIF SVC L9 e |(402'§)0
STOP pradem statym '
F07.23 ulf SvC 60.0%
(0x0717) Prad hamowania DC Odniesieniem jest prad znamionowy falownika, a © ’0~150 0%)
STOP wewnetrzny limit nie przekracza pragdu znamionowego ' '
silnika.
F07.24 0.0s
(0x0718) Czas hamowania DC podczas wytgczania | U/f SVC (6 0~60s)
STOP )
ulf svVC
Cyfra LED "0": Metoda wyszukiwania
0: Szukaj od czestotliwosci maksymalnej
1: Szukaj od czestotliwosci koicowej
F07.25 Cyfra LED ,00": Wyszukiwanie do tytu 0000
(0x0719) Tryb $ledzenia predkosci 0: Wyt (0000~011
STOP 10 WL, ] 1)
Cyfra LED ,000": Szukaj Zrédta
0: Wyszukiwanie oprogramowania
1: Wyszukiwanie sprzetu
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
F07.26 0,5s
(0x071A) Predko$¢ $ledzenia predkosci u/f SVC ((’) 0~60.0s
STOP ) ' '
F07.27 o o . 1,00s
(0x071B) Opdznienie zatrzymania $ledzenia U/f SvC (d 0~60s)
STOP predkosci '
. . - 120,0%
F07.28 Prad $ledzenia predkosci u/f SVC "
(0X071C) (0,0~400,0%)
STOP




Grupa F07.3x: Jog

Parametr (adres)

regulowany s Ustawienia
Nazwa Zawartos¢
atrybut fabryczne (zakres
ustawien)
F07.30 5,00 Hz
(0x071E) Ustawienie czestotliwosci biegu Jog U/f svC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwo$¢)
F07.31 10.0s
(0x071F) Czas przyspieszania jog u/f SVC (0,0~650,0s)
RUN
F07.32 10.0s
(0x0720) Czas zwalniania impulsowego u/f SvC p
(0,0~650,0s)
RUN
F07.33 ulf svC 0 (0-1)
(0x0721) Wybér krzywej Jog S 0: Nieprawidtowy
RUN 1: prawidtowy
F07.34 ulf SVC 0 (0-1)
(0x0722) Wybér trybu zatrzymania jog 0: Takisam jak F7.10
RUN 1: Tylko hamowanie

Grupa F07.4x: Start, zatrzymanie utrzymania czestotliwosci i pomijanie czestotliwosci

Parametr (adres)

Fabryka domysinie

;?rgyublﬁ\t/vany Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
FO7.40 ulrsve ?050% H~Z ustawienie
(0x0728) Zachowaj czestotliwo$¢ podczas Czestotliwos¢ konserwaciji rozruchu powinna byé wieksza niz o ’frowe omei
STOP uruchamiania czestotliwos¢ poczatkowa, a mniejsza niz gérna granica gilanicy gormey
ustawionej czestotliwosci cyfrowej czestotliwosci)
F07.41 ulfsvC 0.0s (0.0~605)
(0x0729) Utrzymuj czas czestotliwosci podczas Ustawiona warto$¢ musi by¢ wigksza niz warto$¢ czestotliwosci ' '
STOP uruchamiania poczatkowej, a gdy jest niewystarczajgca, wymus czestotliwose
poczatkowa.
0,50 Hz
F07.42 ! -
(0x072A) Utrzymuj czestotliwo$é podczas Ulf SVC (0}00 . us} awienie
STOP wytaczania cyTowe gorney granicy
czestotliwosci)
ulf svC
Terminal hamowania i JOG DC sg nieaktywne. Gdy zatrzymanie
F07.43 Utrzymuj czas czestotliwosci hamow§n|a'r’)rqdem staffym jest w%qczpne, Je§t ono niewazne, gdy 0.0s (0.0~60s)
(0x072B) odozas wylaczania czestotliwos¢ utrzymania wytgczenia jest mniejsza niz
STOP P ¥4 czestotliwos¢ hamowania pragdem statym. Brak hamowania DC,
jest niewazne gdy po wytgczeniu czestotliwos¢ konserwacii jest
mniejsza niz czestotliwos$¢ wykrywania wytgczenia.
F07.44 0,00Hz
(0x072C) Czestotliwos¢ skoku 1 u/f SvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosc)
F07.45 0,00Hz
(0x072D) Amplituda czestotliwosci skoku U/f SVC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosc)
F07.46 0,00Hz
(0x072E) Czestotliwos¢ skoku 2 u/f SvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwos¢)
F07.47 0,00Hz
(0x072F) Amplituda czestotliwosci skoku u/f SVvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosc)
10.12 Grupa F08: Sterowanie pomocnicze
Grupa F08.0x: Liczenie i synchronizacja
Parametr (adres) ;Jsbtawienia
abryczne
regulowany atrybut Nazwa Zawartosé (zak?/es
ustawien)
RUHY ; E)J'/fn?n?aln terminal X 0
(0x0800) Zrodio wejdcia licznika L y e
RUN 1: zacisk wejsciowy PUL (0~5)
2~5: Zarezerwowane




F08.01

X iczanie zwrotnicy wejsciowej
(0x0801) Zliczanie zwrotnicy wejsciowej Uit Ve O cous
RUN (0~ 6000)
F08.02 1000
X icznik maksymaln
(0x0802) Licznik maksymalny ulf svC
RUN (0~65000)
F08.03 500
X stawienie licznika
(0x0803) Ustawienie licznik ulf svec
RUN (0~65000)
F08.04
. . . ulfsve 10,0
26%804) Liczba impulsow na metr Warto$¢ zliczania na metr (0,1~6500,0)
F08.05
» ulf sVvC 1000
g)%‘gi%) Ustaw dtugosc Dodaj dhugosé do wyjécia (0~65000M)
F08.06
. i ulfsvC 0
gJ.l)_(ngPOB) Rzeczywista diugosc Moc nie jest oszczedzana (0~65000M)
F08.07 ulf svC
(0x0807) Jednostka czasu timera 0 sgkunda 0
STOP 1 minuta 0~2)
2 godzina
F08.08 0
g)_|>_<g€|3308) Ustawienie timera Uif svC (0~65000)
Grupa F08.1x: Zarezerwowana grupa
F08.2x: Zarezerwowana grupa
Grupa F08.3x: Kontrola wahar czestotliwosci
Parametr (adres)
regulowany s Ustawienia
atrybut NeETE AELERESS fabryczne
(zakres
ustawien)
F08.30 ulf sVvC 0
(Ox081E) Kontrola wahania czestotliwosci 0: Kontrola wahar nie jest wigczona 0-~1)
STOP 1: Kontrola wahan czgstotliwosci jest wigczona
ulf sVvC
Cyfra LED ,0": tryb uruchamiania
0: Automatycznie 1: Terminal manualny
F08.31 Cyfra LED "00": Kontrola amplitudy wychylenia: 0000
(Ox081F) Kontrola amplitudy wahan czestotliwosci | 0: Wzgledna czestotliwo$¢ Srodkowa (0000~011
STOP 1: Wzgledna maksymalna czestotliwosc. 1)
Cyfra LED ,000": Aktywacja ustawionej czestotliwosci:
0: Nieaktywna 1: Aktywna
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
F08.32 0,00Hz
(0x0820) Zadana czestotliwo$¢ wahan uif svc (0-gérna
STOP czestotli
wos¢)
i Czas oczekiwania na zaprogramowane 0.0s
(0x0821) : N ulf svC .
STOP wahanie czestotliwosci (0.0~3600.0s)
F08.34 10 0%
(0x0822) Amplituda czestotliwosci wahan U/f SVC 7 0
STOP (0,0~50,0%)
F08.35
N . 10,0%
(501)'(8?323) Czestotliwos¢ kopnieé uif svc (0,0~50,0%)
F08.36 5.00s
(0x0824) Czas narastania fali tréjkatnej Uif svC (6 1-999,95s)
STOP ' '
F08.37 5.00s
(0x0825) Czas opadania fali trojkatnej Uif svC 0 0~100.0
STOP ( W , S)




10.13 Grupa F09: Zarezerwowane

10.14 Grupa F10: Parametry ochrony

Grupa F10.0x: Ochrona pradowa

Parametr o
(adres) e T Ustawienia
fabryczne
ulf sVvC
£10.00 Automatyczne  ograniczenie pradu  wyjsciowego  nie
(Oxd A00) Tlumienie nadoradowe przekracza ustawionego punktu ttumienia przetgzenia, aby | 0
RUN pra zapobiec wyzwalaniu bledéw przetezenia przez nadmierny | (0~ 1)
prad.
0: Hamowanie jest zawsze dopuszczalne
1. Przyspieszenie/zwalnianie jest dopuszczalne, stata predkos]
jest niedopuszczalna
F10.01 ulf svC 160.0%
(Ox0A01) Punkt ttumienia nadpradowego Ustaw poziom ograniczenia pradu obcigzenia, 100% 0.0 " 300,0%)
RUN odpowiada pragdowi znamionowemu silnika. ' '
F10.02 0
(0x0A02) Wzmocnienie tlumienia nadpradowego Uit Sve 100,0%

RUN

Ustaw efekt odpowiedzi ttumienia przetezenia.

(0,0 ~ 500,0%)




ulf sVC

Ustaw, czy ochrona zwigzana z pradem jest
wigczona Cyfra LED ,0": ograniczenie pradu fala
po fali (CBC) 0: Wyt. 1: Wk,

Cyfra LED ,00”: Ttumienie zaktécen OC

mu

F10.03 0: Normalne 0001
(Ox0AQ3) Aktualne ustawienie ochrony 1 1: Pierwotne tlumienie zakidcen (0000~0221)
STOP 2: Tlumienie zaktocen wtérnych
Cyfra LED ,000”: Zabezpieczenie SC Ttumienie zaktocen
0: Normalne
1: Pierwotne tlumienie zakidcen
2: Wtdrne tlumienie zaktocen
cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
ulf sVC
HUL - Jednostka LED: 0001
(Ox0A04) Aktualne ustawienie ochrony 2
STOP zarezerwowana (0000~0001)
0: Wyt
1 wh.
Grupa F10.1x: zabezpieczenie napigciowe
Parametr (adres) Ustawienie
TEGUIEE] Nazwa Zawartos¢ A Ere Uwagi
atrybut
ulf svC
F10.10 Ustaw, czy funkcja zabezpieczenia 0
(OX0AQA) Sprzetowa ochrona przeciwprzepigciowa | sprzetowego przed przepigciem magistrali 0~1)
STOP magistrali jest wigczona.
0: Wytgczona
1: wigczona
ulf svC
Gdy napigcie szyny jest wieksze niz punkd]
ttumienia przepiec, spowoduje
spowolnienie lub zatrzymanie
przyspieszania i zwalniania, aby zapobiec
F10.11 btedom zwigzanym z przepieciem. 0012
(0x0A0B) Ttumienie przepie¢ magistrali Cyfra LED ,0”: funkcja ttumienia przepie¢ (0000 ~0012)
STOP 0: Wyfgczona
1: Wigczona tylko podczas zwalniania
2: Zarbwno przyspieszanie jak zwalnianie
Cyfra LED ,00”: funkcja przewzbudzenia
0: wytgczona
1: wigczona
T3:780
§2:370
(T3: 650 T3
760 punktl .
F10.12 ulf SVC S2: 340 | Przepigciow
(0x0AOQC) Punkt trumienia przepie¢ magistrali Ustaw wartos¢ napigcia magistrali dla funkcji __350) y: 820V
STOP ttumienia przepig¢ wyzwalajgcych Réwnies (750 ~840)
owniez Punkt
e | D0
przepieciowe 83%0492\1/0
mu ( )
F10.13
- . - ulf svC 100,0%
S)S?\IAOD) \r/nv;;gtfgllfme tiumienia przepie¢ Ustaw odpowiedz ttumienia przepieé (0,0~500,0%)
ulfsve
Ustaw, czy funkcja hamulca energetycznego
F10.14 jest wigczona 9
(Ox0AOQE) Wigczenie hamulca energetycznego 0: wytgczona 0-2)
RUN 1: wigcz, ale wytgcz funkcje ttumienia
przepig¢;
2: wigcz i wigcz funkcje ttumienia
przepieé.
T3:740 T3
U SVC 82:.360 punkt przepiecia
F10.15 CoL a Ustaw napiecie hamowania poboru energii, (T3:650 . 820V (750
Hamowanie zuzycia energii napiecia S . . . ~800 S2:350 | ~840)
(Ox0AOF) gdy napiecie szyny jest wieksze niz ta ~390) S?
RUN warto$¢, hamulec poboru energii zaczyna RoWNie?
dziatad. owniez punktl .
podlega przepieciowy
ograniczeniu | 400V
przepieciowe | (360 ~ 410)




ulf svC
Gdy napiecie szyny jest nizsze niz punkt
F10.16 tlumienia pod_napie;cia, czestotliwoé_é
(0x0A10 Ttumienie podnapiecia magistrali robocza Jest automatyczn!e 0
STOP dostosowywana w celu powstrzymania | (0~ 1)
spadku napiecia szyny, zapobiegajgc
awarii podnapiecia.
0: Wytaczone
1: wigczone
T3:430
S2:240 T3
(T3: 350 | punkt przepigcia
F10.17 uif sve ;‘g’o 180 | | 820V
. . I o I : (750
(Ox0A11) Punkt tlumienia podnapiecia magistrali Ustaw warto$¢ napiecia magistrali dla ~260) ~840)
STOP wyzwalania funkcji tumienia podnapiecia RoWnie?
owniez S2
podlega punkt
ograniczeniu | przepieciowy
przepieciow 400V
emu (360 ~ 410)
F10.18 ulf SVC 100.0%
(Ox0A12) Wzmocnienie tlumienia podnapiecia Ustawi¢ efekt odpowiedzi ttumienia © OLBOO 0%)
RUN magistrali podnapiecia ' '
T3:320
S2:190 T3
(T3: 300 | punkt przepiecia
F10.19 ulf sveC ‘ o ~400 : 820V
(0x0A13) Punkt ochrony podnapieciowej magistrali Dolna. granica napiela dozlwolona“ przez SZ. 160 | (750
STOP ustaw!ope napigcie magistrali. Ponlgej ' tej ~2'40). _ ~840)
wartosci falownik zglasza btad zbyt niskiego | Rowniez S2
napiecia. podlega punkt
ograniczeniu | przepieciowy
przepieciow 400V
emu (360 ~ 410)
Grupa F10.2x: Zabezpieczenie pomocnicze
Parametr
(adres) Nazwa Zawartosé sttaW|en|e
abryczne
ulfsvC
Ustaw, czy funkcje ochrony zaniku fazy wejsciowej i
wyjsSciowej sg wigczone.
Cyfra LED ,0": Zabezpieczenie przed zanikiem fazy wyjsciowej
F10.20 . 0: Wyt 1: W
(Ox0A14) gsgsi:\;zjr?wy?ér;igvgrata fazy Cyfra LED "00": Zabezpieczenie zaniku fazy wejsciowej 8)20%) ~121)
STOP 0: Wyt 1: wt., wykryto ostrzezenie o braku fazy na wejsciu
A.ILF, kontynuuj prace
2: wigcz, wykryj blad raportujacy brak fazy wejsciowej E.ILF,
wolne zatrzymanie;
F10.21 ulf svC 10%
(Ox0A15) Prég utraty fazy wejsciowej Ustaw procent wykrycia napigcia funkcji wykrywania zaniku fazy a0 o
STOP wejsciowej, 100% odpowiada znamionowemu napigciu magistrali (0~300%)
] i p pie 9
ulfsvC
Ustaw, czy wyjscie falownika i funkcja zabezpieczenia przed
F10.22 zwarciem do masy wentylatora chtodzacego falownik sg 1
(Ox0A16) Opcja zabezpieczenia zwarciowego wigczone. (00~12)
STOP uziemienia Cyfra LED ,0": Zabezpieczenie przed
zwarciem wyjscia 0: Wytaczone 1:
Wigczone
Cyfra LED ,00”: zabezpieczenie przeciwzwarciowe
wentylatora do masy 0: wytgczone 1: wigczone
Ustaw tryb pracy wentylatora chtodzgcego inwerter
0: Wentylator pracuje po wigczeniu zasilania falownika.
0 1: Po wytgczeniu praca wentylatora jest powigzana z 1(0~2)
(Ox0A17) Wybdr sterowania ON/OFF wentylatora X ; ; .
RUN temperaturg i pozostaje uruchomlon_y. .
2: Po wytgczeniu wentylator zatrzymuje sie po F10.24, a
dziatanie jest zwigzane z temperaturg.
F10.24 ulf svC 30.00s
(Ox0A18) Czas opdznienia sterowania wentylatorem| Ustaw czas od anulowania polecenia dziatania do '
; (0 ~600.00)
STOP zatrzymania wentylatora chtodzacego.




F10.25 ulf sVC 800 °C
(0x0A19) Poziom detekciji przegrzania inwertera Ustaw warto$¢ temperatury ostrzezenia o przegrzaniu '
RUN oH1 inwertera, ktora jest wigksza niz warto$¢ zgtaszana w celu (0 ~ 100,0)
zgloszenia ostrzezenia o przegrzaniu.
Grupa F10.3x: Ochrona obciazenia
Parametr (adres)
regulowany s Ustawienie
atrybut Nazwa Zawartos¢ fabryczne
(zakres
ustawien)
F10.30 N ursve o
(OXOALE) Zabegp!ec;enle silnika przed Usth\{ ws',pofczynnlk ochrony przecigzeniowej silnika 100,0%
STOP przecigzeniem obcigzenia. (0~250,0%)
Zwigkszenie tej warto$ci moze zwigkszy¢ przecigzalno$é
silnika
F10.31 . . L Uit Sve L . ” - i,
(OX0ALF) Wybqr c'hgrakterys’tykl przecigzeniowej | Gdy gstawmna jest n|§ka pr.equsc (mnlfejs;a niz 5 Hz), 0
STOP przy niskiej predkosci funkcja ochrony przecigzeniowej falownika jest aktywna. (0~1)
0: wigczona 1. wytgczona
ulf sVC
W tym momencie ustaw tryb wykrywania ostrzezenia o
obcigzeniu falownika i tryb wezesnego ostrzegania
Cyfra LED ,0": wezytaj ostrzezenie o detekgji:
0: brak wykrywania
1: Obcigzenie wykrywania jest zbyt duze
2: Wykrywanie nadmiernego obcigzenia tylko przy statej predkosci
3: Niewystarczajgce obcigzenie wykrywania
4: Tylko wykrywanie niewystarczajacego obcigzenia tylko przy
F10.32 statej predkosci
(Oxd A20) Ustawienia ostrzeze o obciazeniu Cyfra LED predkosci ,00”: Ustawienie alarmu po wykryciu alarmu | 0000
STOP 0: Kontynuuj bieg, zgto$ A.LD1 (0000 ~ 1414)
1: swobodne zatrzymanie, zgtoszony do E.LD1
Cyfra LED "000": Ostrzezenie o obcigzeniu Kontrola 2 Ustawienia
0: brak wykrywania
1: Obcigzenie wykrywania jest zbyt duze
2: Wykrywanie nadmiernego obcigzenia tylko przy statej predkosci
3: Niewystarczajace obcigzenie wykrywania
4: wykrywanie niewystarczajgcego obcigzenia tylko przy statej
predkosci
Cyfra LED ,0000": Wczesne ostrzezenie ustawione po
wykryciu ostrzezenia o obcigzeniu 2
0: Kontynuuj ruch, raport A.LD1 1: swobodny postoj, raport do
E.LD1
ulf SvC
F10.33 Ustaw warto$¢ wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu 1
(Oxd A21) Poziom wykrywania ostrzezenia o Przy sterowaniu Uf, warto$¢ ta jest w 100% odpowiadajgca 130,0%
STOP obciazeniu 1 pradowi znamionowemu silnika. (0 ~200,0%)
W przypadku sterowania wektorowego warto$¢ ta odpowiada
100% znamionowego wyj$ciowego momentu obrotowego
silnika.
F10.34 ulf sVC ' . . ' '
(Oxd A22) Czas wykrywania ostrzezenia o Ustaw czas trwania ostrzezenia o wykryciu obcigzenia. 5.0s
STOP obcigZeniu 1 (0~60.0)
ulf sVC
F10.35 Ustaw wartoéé_ wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu 2
(Oxd A23) Poziom wykrywania obciazenia 2 Przy sterowaniu Uf, warto$¢ ta jest w 100% odpowiadajgca 130,0%
STOP pradowi znamionowemu silnika. (0 ~200,0%)
W przypadku sterowania wektorowego warto$¢ ta odpowiada
100% znamionowego wyjsciowego momentu obrotowego
silnika.
F10.36 ulf sVC . . . . .
(Oxd A24) Czas wykywania ostrzezenia o Ustaw czas trwania ostrzezenia o wykryciu obcigzenia 2. 5.0s
STOP obcigzeniu 2 (0~60.0)




Grupa F10.4x: Ochrona przed przeciagnieciem

Parametr
(adres) Nazwa Zawartosé Ustawienie
fabryczne
(zakres
ustawien)
ulf sVvC
Ustaw wybor trybu wykrywania ostrzezenia i wybor trybu
alarmu, gdy predkos¢ odniesienia silnika i odchylenig]
predkosci sprzezenia zwrotnego sg zbyt duze
F10.40 S Cyfra LED ,0": Sprawdz opcje
(Ox0A28) ggzaslzﬁ?adma%ame ochronne 0: Brak wykrywania ?0%~12)
STOP 1: Tylko przy statym wykrywaniu predkosci
2: Zawsze testowanie
Cyfra LED ,00”: Wybor alarmu
0: Swobodne zatrzymanie i zgtoszenie awarii
1: Alarm i kontynuacja pracy
F10.41 . - . Ulf sVC
(Ox0A29) Odchylen||(e pred_k 0S¢l nadmiernego Ustaw wykrytg wartos¢, ktérej odchylenie predkosci jest zbyt duze. 100’~%%/°00/
STOP progu wykrywania Wartos¢ ta odpowiada F01.10 [czestotliwosé maksymalna]. ( 0%)
ulfsvC
F10.42 . - . Ustaw czas trwania wykrywania zbyt duzego odchylenia
(Ox0A2A) Sdlc(:hylzrxg predkosci - Zoyt duzy czas predkosci, odchylenie danej predkosci i predkosci sprzezenia (205~60)
STOP YKIyW zwrotnego jest wieksze niz F10.41, wykrywane jest wczesne
ostrzezenie o nadmiernym odchyleniu predkosci.
ulfsvC
Ustaw tryb wykrywania alarmu i wyb6r trybu alarmu, gdy silnik
obraca sie zbyt szybko
Cyfra LED "0": sprawdz opcje
~lules I - 0: brak detekcji 00
(OX0A2B) Dziatanie ochrony predkosci 1 Tvik ' K . 00~12
STOP : Tylko przy statym wykrywaniu ( )
predkosci
2: Zawsze testowanie
Cyfra LED ,00": wybor alarmu
0: Swobodne zatrzymanie i
zgloszenie awarii
1: Alarm i kontynuacja pracy
F10.44 ulf svC
(Ox0A2C) Prég szybkiego wykrywania Ustaw warto$¢ wykrywania szybkiego ostrzezenia, ktore (1019ig(())/(’0% )
STOP odpowiada F01.10 [maksymalna czestotliwos¢] '
s Bgtiyvc czas wykrywania predkosci obrotowej, predko$¢ | 0,01s
(Ox0A2D) Szybka predkos¢  czas wykrywania L ! . " S . X
STOP sprzezenia zwrotnegp ]gst wieksza niz F10.44 i kontynuuje w | (0
ten sposdb, a ostrzezenie o predkosci jest wykrywane. ~2)
Grupa F10.5x: Ochronne odzyskiwanie po awarii
Parametr (adres)
regulowany s Ustawienie
atrybut Nazwa Zawartos¢ fabryczne
(zakres
ustawien)
ulf svC
F10.50 Ustaw liczbe samonapraw btedu, ktére mozna 0
(Ox0A32) Samonaprawa po awarii przeprowadzic. (0~10)
STOP Uwaga: Warto$¢ 0 wskazuje, Ze funkcja samonaprawiania awarii
jest wytaczona; w przeciwnym razie wskazuje, ze funkcja jest
wigczona.
F10.51 ulf svC
(Ox0A33) Interwat samonaprawy po awarii Ustaw czas oczekiwania przed zresetowaniem falownika na czas (1()’(_)_5100 0)
STOP przed kazdym resetem. '
F10.52 ulf svC
(Ox0A34) Liczba naprawionych awarii Wskazuje liczbe wykonanych btedéw samonaprawiania. Ten | 0
STOP parametr jest parametrem tylko do odczytu.

10.15 Grupa F11: Parametry operatora

Grupa F11.0x: Obstuga przyciskow




Parametr (adres)

an Ustawienie
regulowany Nazwa Zawartos¢ fabryczne (zakres
U ustawien)
F11.00 ulf svC
(0x0B00) 0: Nie zablokowane 0
RUN Wybdr blokady klawiszy 1: blokada modyfikacji parametréw funkcji klawiatury; 0-~3)
2: parametry funkcji i blokada przycisku
zatrzymania bez uruchamiania
3: parametry funkcji i peina blokada przycisku;
F11.01 0
(0x0B01) Hasto blokady klawiszy uff svC (0 ~ 65535)
RUN
ulf svC
0: Nieprawidtowy
1 klawisz biegu wstecznego
2: Klawisz do przodu jog
F11.02 3: Klawisz hiegu
' Wielofunkeyjny klucz wyboru wstecznego 1
(0x0B02) Klawi } . . . . . R
STOP awiatury 4: Prze_lacznlk ka_na’fu polecen klawiatury i przetacznik kanatu | (0~7)
nazewnictwa terminala
5. Przetacznik kanatu polecen klawiatury i przetgcznik kanatu
nazewnictwa komunikacji
6: Terminal polecen kanatu i przetgcznik kanatu nazewnictwa
komunikacii
7. klawiatura, terminal, przetgczanie cyklu kanatu polecen
komunikacji
F11.03 Ul SvC | o
(0x0BO03) Ustawienia przycisku STOP na (1): Pyb sterowan!a bez kIaw!atury jest nleprgW|q+owy . 0
Klawiaturze : Tryb sterowania pez klawiatury zatrzymuije si¢ zgodnie (0~2)
STOP z trybem zatrzymania
2: Tryb sterowania bez klawiatury zatrzymuije si¢ w trybie
swohodnym
ulf svC
Cyfra LED "0": Klawisze w gdre iw dot na klawiaturze do zmiany
wyboru 0: Nieprawidtowy
1: Uzywane do regulaciji klawiatury czestotliwosci podanej F01.09
2: Uzywane do regulacji klawiatury PID podanej jako F13.01
3: klawisze w gore i w dot klawiatury do modyfikacji ustawienia
F11.04 . ey . numeru parametru,
(0x0B04) aliszo 1 90re M ‘i"f.'”terfeJS“ stanu | ¢ tra LED ,00" pamieé po wylaczeniu 021
STOP (pokretto) wybor funkeji 0: Czestotliwos$¢ nie jest zapisywana, gdy zasilanie jest wylgczone ( )
1: Zapisywanie czestotliwosci po wytgczeniu
Cyfra LED ,000": Dziatanie
0: Regulowane zatrzymanie pracy
1: Regulowany tylko podczas pracy, zatrzymaj i zostaw
2: Regulowany podczas pracy, zatrzymaj oraz wyczy$¢ diode
LED "0000" cyfra: Zarezerwowane
ulfsvC
Cyfra LED ,0”i,00: ustawienie yy w funkcji numer parametru
F11.05 Klawisze w gore iw dét, aby szybko | Fxx.yy 0109
(0x0BO05) zmieni¢ ustawienie kodu parametru; | 00~99 (0000 ~ 1563)
RUN Cyfra LED ,000” i ,0000": ustawienie xx w numerze parametru
funkcji Fxx.yy
00~15
ulf svC
Cyfra LED ,0”: Wbudowane, zewngtrzne polecenia
przyciskow klawiatury (polecenie uruchomienia, polecenie
stop/reset)
F11.06 0: Priorytet zewnetrzny, gdy zewnetrzne jest wazne,
(OdeOG) Wybor klawisza polecen klawiatury wbudowane jest niewazne. 0000
STOP 1: Wbudowany priorytet, gdy wbudowany jest wazny, (0000 ~ 1122)

zewnetrzny jest niewazny

2: Prawidlowe wewnetrzne i zewnetrzne, pierwszenstwo ma
polecenie stop/reset; gdy zaréwno do przodu, jak i do tytu sg
aktywne, a polecenie jest niewazne.

Cyfra LED ,00": Opcje komunikacji klawiatury

0: Zardwno klawiatura wewnetrzna, jak i

zewnetrzna sg prawidlowe

1: Tylko klawiatura wbudowana jest wazna

2: Tylko zewnetrzna klawiatura jest wazna




Grupa F11.1x: cykliczne monitorowanie interfejsu stanu

Parametr (adres) B Ustawienia

regulowany Nazwa Zawartos¢

atrvbut fabryczne

y (zakres ustawien)

ulf svC

F(éiblé)oA) Interfejs stanu lewy shift, prawy ﬁqﬁfrrﬁoLrEvaagi E:i I(_)evv\\/,{l l}diW:;}Z Shift do regulacji pierwszej linii 0011

STOP lawisz Shift wybor funkcji Cyfra LED "00"; Prawy Kiawisz Shift do regulacji drugiej fini (0000 ~0011)
monitorowania 0: wyt., 1: wi.
ulf sVvC
Cyfra LED ,0”i,00": Ustawienie yy w parametrze monitorowania o

I(:leldééB) Parametr 1 pojawit sie w gngéze Cxxyy 0000

RUN pierwszym wierszu klawiatury Cyfra LED ,000” i ,0000": Ustawienie numeru parametru monitorowania (0000~ 0763)
CXX.yy xx
00~07
ulf sVvC
Cyfra LED ,0”i,00": Ustawienie yy w parametrze monitorowania o

I(:leldé(z)c) Parametr 2 pojawit sie w gng;ze Cxxyy 0001

RUN pierwszym wierszu klawiatury Cyfra LED ,000” i ,0000": Ustawienie numeru parametru monitorowania (0000~ 0763)
Cxx.yy xx
00~07
ulf svC
Cyfra LED ,0”i,00”: Ustawienie yy w parametrze monitorowania o

'(:leldégD) Parametr 3 pojawit sie w ggrjgze Cxxyy 0002

RUN pierwszym wierszu klawiatury Cyfra LED ,000”i,,0000": Ustawienie numeru parametru monitorowania (0000 ~ 0763)
Cxx.yy xx
00~07
ulf svC

F11.14 Cyfry LED ,0”i,00”: Numer parametru monitora Cxx.yy Ustawienie YY

(ObeOE) Parametr 4 pojawit sie w 00~63 0011

RUN pierwszym wierszu klawiatury Cyfra LED "000" i "0000": Numer parametru monitorowania (0000 ~ 0763)
Cxx.yy Ustawienie XX
00~07
ulf svC
Cyfra LED ,0”i,00”: Ustawienie yy w parametrze monitorowania o

'(:Ol)(%ég':) Parametr 1 pojawit sie w ggTGe;ze Cxxyy 0002

RUN drugim wierszu klawiatury Cyfra LED ,000” i ,0000”: Ustawienie numeru parametru monitorowania (0000 ~ 0763)
Cxx.yy xx
00~07
ulfsvC

F11.16 Cyfry LED ,0”i,00": Numer parametru monitora Cxx.yy Ustawienie YY

(0delO) Parametr 2 pojawit sie w 00~63 0004

RUN drugim wierszu klawiatury Cyfra LED "000" i "0000": Numer parametru monitorowania (0000 ~ 0763)
Cxx.yy Ustawienie XX
00~07
ulf svC
Cyfra LED ,0”i,00”: Ustawienie yy w parametrze monitorowania o

'(:leldéil) Parametr 3 pojawit sie w ggrzgze Oy 0010

RUN drugim wierszu klawiatury Cyfra LED ,000”i,,0000”: Ustawienie numeru parametru monitorowania (0000 ~ 0763)
Cxx.yy Xx
00~07
ulfsve
Cyfra LED ,0”i,00": Ustawienie yy w parametrze monitorowania o

(Foalc)'é?tz) Parametr 4 pojawit sie w ggrj‘ggze Cocyy 0012

RUN drugim wierszu klawiatury Cyfra LED ,000” i,,0000”: Ustawienie numeru parametru monitorowania (0000 ~ 0763)
Cxx.yy xx
00~07




Grupa F11.2x: Kontrola parametrow monitorowania

Parametr (adres) Ustawienie
regulowany Nazwa Zawarto$é fabryczne Uwagi
atrybut (ustawienie
ulf svC
Cyfra LED ,0”: wybdr wyswietlania czestotliwosci
wyjéciowej
F11.20 0: czestotliwos$¢ docelowa
' - . A 1: Cyfra LED czestotliwosci roboczej ,00™: 0000
(0x0B14) Ustawienia elementéw wyswietlania
. Zarezerwowana (0000 ~ 1111)
RUN klawiatury o .
0: Nieprawidtowa
1: Moc czynna do usunigcia utraty rezystancji stojana
Dioda LED "000": Wymiary wyswietlacza mocy
0: Wyswietlanie mocy w procentach (%)
1: Wyswietlanie mocy w kilowatach (KW)
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
s Wspolczynnik wyswietiania predkosci| Ulf SVC 100,0%
(0x0B15) potczynnix wy pre (0,0~500,0%)
RUN
Fll.22 o 100,0%
(0x0B16) Wspotczynnik wyswietlania mocy ulf svC '
RUN (0,0~500,0%)
ulf svC
Cyfra LED ,0": Zarezerwowane
0: Niewazny
1: Wazny
Cyfra LED "00": wybdr wy$wietlacza C05
F11.23 . . . 0: automatycznie przetgcza sig zgodnie z trypbem | 0000
(0x0B17) Paér\(:lvri];tel;rngorrutorowanla wybor sterowania (0000 ~
RUN Wy grupy 1: Parametry zwigzane z trybem Uf FFFF)
2: Parametry zwigzane z trybem VC
Cyfra LED "000": C00.40~C00.63 wybor wyswietlacza
0: Niewy$wietlane
1: wy$wietlacz
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
F11.24
(0x0B18) zarezerwowany
RUN
ulf svC .
F11.25 Wybor wyswietlania, gdy silnik 0: wySwietl status procesu samouczenia; 0 Modele .SFI'Z ne
Y . ) R - obstugujg  tego
(0x0B19) dostraja si¢ samoczynnie 1: nie wysSwietlaj statusu procesu samouczenia; (0~1)
parametru.
STOP
Grupa F11.3x: Specjalne funkcje klawiatury
Parametr (adres) Ustawienie
regulowany Nazwa Zawartos¢
fabryczne
atrybut
Wybér portu szeregowego | Uf SVC
AC10 0: RS485
':((1))1((')3;15 1: klawiatura zewnetrzna 0
STOP Magistrala zacisku 485 i funkcja klawiatury zewnetrznej sg | (0~1)
wybierane pojedynczo. Gdy wybrana jest klawiatura zewnetrzna,
magistrala 485 (master/slave) nie moze by¢ uzywana.
P Dolna granica napiecia Uf SVC 0,50v
(OxOB1F) potencjometru klawiatury (0,00-3,00v)
RUN
F11.32 . )
Dolna granica potencjometru 0,00%
(et Klawiatury odpowiadajaca U sve (0,00-100,00%)
wartosci
F11.33 . . .
Gdrna granica napiecia 2,80v
QS%BZD potencjometru klawiatury usve (0,00-3,00v)
F11.34 . . .
Gdrna granica potencjometru 100,0%
QS%BZZ) Klawiatury odpowiadajaca Ut sve (0,00-100,00%)

wartosci




10.16 Grupa F12: Parametry komunikacji

Grupa F12.0x: parametry MODBUS slave

Parametr (adres)

o Ustawienia
regulowany Nazwa Zawartos¢
fabryczne
atrybut -
(zakres ustawien)
F12.00 Ulf SvC 0
(0x0C00) Wybor master-slave 0: slave 0-1)
STOP 1: master (host)
F12.01
(0x0C01) Adres komunikacyjny Modbus uff svC (11 - 247)
STOP
ulf svC
0: 1200 bps
1: 2400 bps
(':01)(20&2)2) Komun'ilggcja — szybkos¢ 2: 4800 bps 3
STOP transmisji 3: 9600 bps (0~6)
4: 19200 bps
5: 38400 bps
6: 57600 bps
ulfsvC
0: (N, 8, 1) bez parzystosci,
Bity danych: 8,
Pozycja zatrzymania: 1
1: (E, 8, 1) parzystos¢,
Bity danych: 8,
Pozycja zatrzymania: 1
2: (0, 8, 1) parzysto$¢ nieparzysta,
F12.03 Bity danych: 8, 0
(0x0CO03) Format danych Modbus Pozycja zatrzymania: 1 0-5)
STOP 3: (N, 8, 2) bez parzystosci,
Bity danych: 8,
Pozycja zatrzymania: 2
4: (E, 8, 2) parzystosc,
Bity danych: 8,
Pozycja zatrzymania: 2
5:(0, 8, 2) parzysto$¢ nieparzysta,
Bity danych: 8,
Pozycja zatrzymania: 2
F12.04 Przet ie odnowiedzi ulfsve 0
0x0C04) zetwarzanie odpowiedz! 0: operacja ma odpowiedz
( transmisji Modbus 10 oo doowiedzi (0~1)
RUN : Operacja nie ma odpowiedzi
F12.05 A
Modbus opdznienie Oms
é%XNOCOE’) odpowiedzi komunikaci Uit sve (0 ~ 500ms)
F12.06 Awaria komunikacji Modbus - 1,0s
(x0coe) {meout ! usve (0.1 - 1005)
F12.07 Ulf SVC
. I 0: nie wykrywaj btedu przekroczenia limitu czasu
QS%CW) P(;*zetwarzame komunikacj 1 usterlza iyswg)boednepzatrzymanie ?0 ~3)
odigczania 2: Ostrzezenie i kontynuuj ruch
3: Wymuszone zatrzymanie
F12.08 )
Odbierz dane (adres 0x3000) 0,00
g)SONCOB) zero odchylenia utsve (-100,00-100,00)
F((l)iboé’og) Odbier dane (adres 03000) | o 100,0%

RUN

zysk

(0,0~500,0%)




Grupa F12.1x: parametry hosta MODBUS

8: Wybdr zacisku
9: Lokalny prad aktywny

S - Ustawienie
(adres) Nazwa Zawaros¢é fabryczne
regulowany (zakres
AU ustawien)
ulf sVvC
LED "0", "00", "000", "0000" cyfra:
0: Nieprawidtowy
1: Host uruchomione polecenie
2: dana czestotliwos¢ hosta
3: Czestotliwos¢ wyjsciowa hosta
F12.10 I . 4: Gorna granica czestotliwosci hosta
(0x0CO0A) Host Cyk“.c Znie wysyta wybor 5: podany moment obrotowy hosta 0031
parametrow e (0000 ~ CCCC)
RUN 6: wyjSciowy moment obrotowy hosta
7: Zarezerwowane
8: Zarezerwowane
9: Podano PID hosta
A: Sprzezenie zwrotne hosta PID B: Zarezerwowane
C: Aktywny skfadnik pradu
A Czestotliwos¢ podanego U/f SVC 0000
(0x0C0B) niestandardowego ustawienia adresu (0000 ~ FFFF)
RUN
F12.12 . :
(0x0COC) Polec_enu_e podane niestandardowe Uf SVC 00%%?)
RUN ustawienia adresu ( ~ FFFF)
F12.13 . . .
Polecenie podane jako warto$¢ 0001
é%xl\? <) polecenia biegu do przodu Uit Sve (0000 ~ FFFF)
F12.14 . . .
(OXOCOE) Pollecenlle p_odane jako wartosé Ulf SVC 00%%%
RUN polecenia biegu wstecznego ( ~ FFFF)
F12.15 . . .
(OXOCOF) Pollecenlle podane Jako wartos¢ UJf SVC 00%%2
RUN polecenia zatrzymania (0000 ~ FFFF)
F12.16 Polecenie podane jako warto$¢ 0007
(0x0C10) polecenia resetu Ut sve (0000 ~ FFFF)
RUN
10.17 Grupa F13: Sterowanie PID procesu
F13.00-F13.06: PID podany i informacja zwrotna
Parametr (adres)
regulowany Nazwa Zawartos$¢ Eiﬁ:,y,.elfﬁ] ie
atrybut (zakres
ustawien)
U/f SVC
0: Podano cyfrowy PID klawiatury
1: Podano analogowy potencjometr klawiatury
2: Podano analogowy prad/napiecie Al
F13.00 3: Zarezerwowane
Podaniyrérgguslatz;EID 4: Zarezerwowane ?0~9)
(0x0D00) y9 5: Podano impuls terminala PUL
RUN 6: podana komunikacja RS485
7: karta opcjonalna
8: wybor terminala
9: Komunikacja przy podanym pradzie aktywnym
F13.01
Podano cyfrowy PID 50,0%
é?JXNODm) klawiatury/informacje zwrotng Ul sve (0,00~100,0%)
F13.02 1.00s
(0x0D02) PID podany czas zmiany u/f SvC (6 00~60,00s)
RUN ' '
U/f SVC
0: Cyfrowe sprzezenie zwrotne PID klawiatury
1: Analogowe sprzezenie zwrotne potencjometru klawiatury
2: Analogowe sprzezenie zwrotne Al pradu/napiecia
F13.03 Zrédio sygnatu sprzezenia 3: Zarezerwowane 2
zwrotneyg re ula?tor?o\ PID 4 Zarezenwowane (0-9)
(0x0D03) goreg 5: Impulsowe sprzezenie zwrotne PUL terminala
RUN 6: Informacje zwrotne o0 komunikacji RS485 7: Karta opcjonalna




S Czas przejscia filtrowanego 0,010s
(Fgl)J((l)\IDM) niskiego sygnatu zwrotnego urrsve (0,000~6000s)
F13.05 100
(0x0D05) Wzmocnienie sygnatu sprzezenia | U/f SVC ((’) 00~10.00)
RUN zwrotnego ' )
F13.06 1000
(0x0D06) Zakres sygnatu zwrotnego u/f svC )
RUN (0~100,
F13.07-F13.24: Regulacja PID
Parametr (adres) Ustawieni
regulowany Nazwa Zawartos¢ stawienia
atrybut fabryczne
(zakres
ustawien)
ulf sVC
Cyfra LED 0" Sprzezenie zwrotne - cechy
F13.07 charakterystyczne 0000
(0x0DQ7) Wybér regulacji PID 0: Charakterystyka dodatnia 1: Charakterystyka ujemna (0000 ~ 1111)
RUN LED "00" cyfra: Zarezerwowane
Cyfra LED ,000”: Zarezerwowane
Cyfra LED ,0000": Wtasciwosci regulacji réznicowej
0: Rozréznij odchylenie 1: rozréznij sprzezenie zwrotne
F13.08 100.0%
0x0D08 iéci o
(RUN ) Wyjécie zaprogramowane PID | U SVC (0,0~100,0%)
F13.09 0.0s
(0x0D09) Wstepnie ustawiony czas U/f SVC -
RUN dziatania wyjscia PID (0.0-6500.05)
F13.10 0.0%
(é)é(’)\lDOA) Limit odchylenia regulacji PID | U/f SVC (0,0~100,0%)
F13.11 0.100
(0x0DOB) Wzmacnienie proporcjonalne | U/f SVC (6 000~4,000)
RUN P1 ' '
F13.12 1.0s
0xoDoC Czas integracji 11 u/f svC !
EJRUCHO) grac] (0,0~600,0s)
M
F13.13 0.000s
g)é(')\lDOD) Wzmocnienie réznicowe D1 U/f sVC (0,000~60005)
F13.14 0.100
(OXODOE) Wzmacnienie proporcjonalne | U/f SVC 0 000~4.000
URUCH P2 (0,000~4,000)
oM
F13.15 10s
g)S(IJ\IDOF) Czas integraciji 12 u/f SVC (0,0~600,0s)
F13.16 0.000s
g)é(')\lDlo) Wzmocnienie roznicowe D2 | U/f SVC (0,000~6000s)
U/f SVC
AL Parametr PID warunek 0: nie przefgczaj 0
(Ox0D11) . 1 . .
RUN przetaczania : prze#aczn!k za pomocg zaasku_DI 0~2)
2: przefgcznik zgodnie z odchyleniem
F13.18 U/f SVC 20.0%
(0x0D12) Odchylenie przetaczania niska | Gdy odchylenie PID jest mniejsze niz ta warto$¢, uzywany jest parametr © b~;00 0%)
RUN warto$¢ wzmocnienia 1. ' o
F13.19 U/f SVC 80.0%
(0x0D13) Odchylenie przetaczania Kiedy odchylenie PID jest wigksze niz ta warto$¢, uzywany jest © b~;00 0%
RUN wysoka warto$¢ parametr wzmocnienia 2. ' o
F13.20
(Ox0D14) zarezerwowany u/f SVC
RUN
F13.21 50%
g)é(’)\lDw) Ograniczenie réznicowe ulif svc (0,0~100,0%)
F13.22
. . o 100,0%
(é)é?\lDlﬁ) Gorna granica wyjscia PID u/f SVC (0.0~100,0%)




F13.23 0.0%
(0x0D17) Dolny limit wyjécia PID u/f svC ' 5
RUN (-100.0~Fb.19)
F13.24 0.000s
(0x0D18) Czas filtrowania wyj$cia PID Uif SVC AN
RUN (0,000~6000s)
F13.25-F13.28: Ocena odtaczenia sprzezenia zwrotnego PID
Parametr (adres) UsrnTEie
regulowany Nazwa Zawartos¢ fabryczne
atrybut (zakres
ustawien)
ulf sVC
F13.25 PRI . 0: Kontynuuj dziatanie PID bez zgtaszania awarii 1:
(0x0D19) \slvll{gozr:;f*:xlritﬁfquema Zatrzymaj i zgtos btad ?0 ~3)
STOP przg g 2: Kontynuuj dziatanie PID i wysylaj sygnat
alarmowy 3: Pracuj z biezacg czestotliwoscia,
wysytaj sygnat alarmowy
LAY Sprzezenie zwrotne U SVC 1,0s
(0x0D1A) czas (0,0~120,0s)
RUN wykrywania roztaczenia
F13.27 100.0
(0x0D1B) Gorny limit alarmu przerwania u/f SvC © 01100 0%)
RUN przewodu ' o7
F13.28 0.0%
(0xoD1C) Dolny limit alarmu przerwania U/f svC (6 03100 0%)
RUN przewodu ' o7
F13.29-F13.33: Funkcja spoczynku PID
Parametr (adres)
regulowany Nazwa Zawartos¢ Zilr)rglg;i 5
atrybut (zakres
ustawien)
F13.29 u/f svC 0
(Ox0D1D) Wybér snu 0: Wylaczony 0-~1)
RUN 1: Wigczony
F13.30 ~
(OXOD1E) Czestotliwosc snu Ul SvC oo :i)(o,oo
RUN ;
F13.31 60.0S
(OXOD1F) Opdznienie snu u/f SvC no
RUN (0,0~3600,0S)
F13.32 5.0%
0x0D20 Obudz si¢ odchylenie u/f SVC .
éUN ) & odehy (0,0~50,0%)
F13.33
(0x0D21) Opbznienie budzenia Ulf SVC éOOOS s(;) 0

RUN




10.18 Grupa F14: Multi-Speed i prosty PLC

F14.00~F14.14: Podana czestotliwos¢ dla wielu predkosci

Parametr (adres)

Fabryka domysinie

regulowany Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawier)
atrybut
F14.00 10,00 Hz
(Ox0E00) PLC z wieloma predko$ciami 1 u/f SVC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwos¢)
F14.01 20,00 Hz
(0x0E01) PLC z wieloma predko$ciami 2 uUlf SvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwo$¢)
F14.02 30,00 Hz
(0x0E02) PLC z wieloma predko$ciami 3 ulif SsvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwos¢)
F14.03 40,00 Hz
(OxOEQ3) PLC z wieloma predko$ciami 4 ulif SsvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwos¢)
F14.04 50,00 Hz
(OxOEO04) PLC z wieloma predkosciami 5 ulf SvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwos¢)
F14.05 40,00 Hz
(OxOE05) PLC z wieloma predko$ciami 6 uU/f SVvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwos¢)
F14.06 30,00 Hz
(Ox0EO06) PLC z wieloma predko$ciami 7 U/f SVC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosc)
F14.07 20,00 Hz
(OXOEO07) PLC z wieloma predko$ciami 8 uUlf svC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwos¢)
F14.08 10,00 Hz
(0xOE08) PLC z wieloma predko$ciami 9 ulif SVC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwos¢)
F14.09 20,00 Hz
(OxOEQ9) PLC z wieloma predkosciami 10 u/f SVC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwo$é)
F14.10 30,00 Hz
(OXOEOA) PLC z wieloma predkosciami 11 U/f svC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosc)
F14.11 40,00 Hz
(OXOEOB) PLC z wieloma predkosciami 12 U/f SVC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosc)
F14.12 50,00 Hz
(OXOEOC) PLC z wieloma predkosciami 13 U/f SVC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosé)
F14.13 40,00 Hz
(OXOEOD) PLC z wieloma predkosciami 14 ulf SvC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosé)
F14.14 30,00 Hz
(OXOEOE) PLC z wieloma predkosciami 15 u/f SVC (0,00 ~ Maksymalna
RUN czestotliwosc)
F14. 15: Wybér trybu pracy PLC
Parametr (adres) Ustawienie fab
regulowany Nazwa Zawartos¢ stawienie fabryczne
(zakres ustawien)

atrybut

U/f SVC

Cyfra LED ,0": Tryb cyklu

0: Zatrzymanie po pojedynczym cyklu

1: Cykl ciagty

2: Zachowaj ostateczng warto$¢ po jednym cyklu

LED "00" cyfra: Jednostka czasu
F14.15 0: sekunda 0000
(OXOEQF) Wybor trybu pracy PLC 1: minuta (0000 ~ 2122)
RUN 2: godzina

Cyfra LED ,000"; Pamig¢ po wytaczeniu

0: Brak pamigci

1: Pamigc

Cyfra LED ,0000": tryb uruchamiania

0: ponowne uruchomienie od pierwszego etapu
1: Powtérka z fazy przestoju

2: Kontynuuj prace do konca fazy przestoju




F14.16~F14.30: Wybor czasu dziatania sterownika PLC

Parametr (adres) . Fabryka domysInie

regulowany atrybut Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F14.16 . . 10.0

Ié(l)Jxl\?Elo) Czas pracy pierwszego stopnia PLC | U/f SVC (0,b~6500,0(s/m /h))

F14.17 ' . 10,0

(OXOE11) Czas pracy drugiego stopnia PLC ulif SsvC (d,0~6500,0(s /mih))

RUN

F14.18 ' . 10.0

(F?l)J((l)\lElz) Czas pracy trzeciego stopnia PLC uif svC (d,0~6500,0(s /mih))

F14.19 . 10,0

(F%(')\IEB) Czas pracy czwartego stopnia PLC | U/f SVC (0,b~6500,0(s/m /h))

F14.20 . ' 10.0

(F\E)SONEM) Czas pracy pigtego stopnia PLC u/f SvC (0,b~6500,0(s/m /h))

F14.21 ) ' 10.0

(ROL)J((I)\1E15) Czas pracy szostego stopnia PLC u/f svC (d,0~6500,0(s/m h)

F14.22 N . 10.0

(OXOE16) Czas pracy siédmego stopnia PLC uU/f SVvC (d,0~6500,0(s /m/h))
RUN

F14.23 , _ 10,0

g)é?\lEﬂ) Czas pracy 6smego stopnia PLC u/f SVC (d,0~6500,0(s/m/h))
F14.24 o 10.0

(ORXSII\Ellg) Czas pracy dziewigtego etapu PLC | U/f SVC (d,0~6500,0(s /mih))

F14.25 - . 10,0

(F?L)J(?\IElg) Czas pracy dziesigtego stopnia PLC | U/f SVC (d,0~6500,0(s /m/h))

F14.26 . . 10.0

g)S?\lElA) Czas pracy jedenastego stopnia PLC | U/f SVC (6,0~6500,0(s /mih))

F14.27 _ 10.0

g)'j?\lElB) Czas pracy dwunastego stopnia PLC | U/f SVC (6,0~6500,0(s /m/h))

F14.28 ) 10,0

(lgL)J((l)\lEm) Czas pracy trzynastego stopnia PLC | U/f SVC (6,0~6500,0(s /m/h))

F14.29 _ 10.0

(lgL)J((l)\lElD) Czas pracy czternastego stopnia PLC| U/f SVC (0,b~6500,0(s/m /h))

F14.30 . . 10.0

(lgL)J((l)\lElE) Czas pracy pigtnastego stopnia PLC | U/f SVC (6,0~6500,0(s /m/h))

F14.31~F14.45: Wybor kierunku i czasu pracy sterownika PLC

Parametr (adres) i Ustawienie
Nazwa Zwartosc
regulowany atrybut fabryczne (zakres
ustawien)
U/f SVC
Cyfra LED ,0": Kierunek biegu tego segmentu (w
poréwnaniu z poleceniem biegu)
0: W tym samym kierunku 1: Do tytu
F14.31 _ _ Cyfra LED ,00": Czas przyspieszania i zwalniania tego
(ObelF) Plerws_zy kler'unlek PLQ oraz czas segmentu _ ' . 0000
RUN przyspieszania i zwalniania 0: Czas przyspieszania/lhamowania 1 (0000~0031)
1: Czas przyspieszania i zwalniania 2
2: Czas przyspieszania i zwalniania 3
3: Czas przyspieszania i zwalniania 4
LED ,000" Cyfra: Zarezerwowane
Cyfra LED ,0000": Zarezerwowane
Lz Drugi kierunek PLC oraz czas u/f SVC 0000
(B0=20) Te same ustawienia co F14.31

RUN

przyspieszania i zwalniania

(0000~0031)




F14.33

PLC trzeci kierunek oraz czas

U/f SVC

0000

(F?l)J(?\IEZD przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

FOIX%EQZ) Czwarty kierunek PLC orazczas | U/f SVC 0000

RUN przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

'(:le%gg3) Piaty kierunek PLC oraz czas U/f SVC 0000

RUN przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

z:le%ég 2) Szdsty kierunek PLC oraz czas u/f svC 0000

RUN przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

(Folx‘ggf)) PLC si6dmy kierunek orazczas | UJf SVC 0000

RUN przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

Folx%ggﬁ) PLC 6smy kierunek oraz czas u/f svC 0000

RUN przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

(OFx 104523) PLC dziewiaty kierunek Ul SVC 0000

RUN oraz Czas przyspieszania i Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)
zwalniania

I(:le%é(;S) dziesiaty kierunek PLC oraz czas | UJf SVC 0000

RUN przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

I(:le%éég) PLC jedenasty kierune koraz U/f SvC 0000

RUN czas przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

Fle%ég A) PLC dwunasty kierunek oraz u/f svC 0000

RUN czas przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

D PL C trzynasty kierunek oraz czas | U/f SVC 0000

(0x0E2B) przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

RUN

(Folx‘ggé) Caternasty kierunek PLC oraz | UJf SVC 0000

RUN czas przyspieszania i zwalniania | Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

Folx%égD) PLC pietnasty kierunek oraz czas | U/f SVC 0000

RUN przyspieszania i zwalniania Te same ustawienia co F14.31 (0000~0031)

10.19 Grupa F15: Zarezerwowane

10.20 Grupa COx: Parametry monitorowania

Grupa C00: Monitorowanie podstawowe

Eﬁfergf tr e Usterka Zawartos¢ Poziom sygnatu wielofunkcyjnego wyjscia
analogowego

00.00 (0x2100) Podana czestotliwo$¢ u/f SvC 10V odpowiada maksymalnej czestotliwosci (60Hz)

C00.01 (0x2101) Czestotliwosé wyjsciowa Ulf SVC 10V odpowiada maksymalnej czestotliwosci

C00.02(0x2102) Prad wyj$ciowy U SVC ; i(l)r\mqk(;d&OAV;iada pragdowi znamionowemu podwojnego

€00.03 (0x2103) Napiecie wejciowe Ulf SVC 10V odpowiada 380V

C00.04 (0x2104) Napiecie wyjsciowe Ulf SVC 10V odpowiada napigciu znamionowemu silnika 360V

£00.05 (0x2105) Predkos¢ mechaniczna Ul SVC :)?e\fi l‘(’ggg":’f‘;‘ii:;fck;ny:a'”ej czgstotiiwosci

C00.06 (0x2106) Podany moment obrotowy ulf SVC 10V odpowiada +/-200%

€00.07 (0x2107) Wyjsciowy moment obrotowy Ulf SVC 10V odpowiada +/-200%

€00.08 (0x2108) Podano PID Uff SVC 10V odpowiada 100%

€00.09 (0x2109) sprzezenie zwrotne PID Ulf SVC 10V odpowiada 100%

C00.10 (0x210A) Moc wyj$ciowa Ulf SVC

C00.11 (0x210B) napiecie magistrali Ulf SVC 5V odpowiadajgce napiecie znamionowe magistrali

C00.12 (0x210C) Temperatura modutu 1 Ulf SvVC 10V odpowiada 100°C

C00.13 (0x210D) Temperatura modutu 2 Ulf SvVC 10V odpowiada 100°C

C00.14 (0x210E) Zacisk wejsciowy X jest wigczony Ulf SvVC

C00.15 (0x210F) Zacisk wyjsciowy Y jest wigczony Ulf SVC




C00.16(0x2110) Warto$¢ wejscia analogowego Al U/f SVC 10V odpowiada 10V
€00.17 (0x2111) Skryty u/f svC
C00.18 (0x2112) Warto$¢ wejsciowa potencjometru U/f SVC 10V odpowiada 10V
klawiatury
C00.19 (0x2113) Sygnat impulsowy wartosci wejsciowej | U/f SVC
PUL
C00.20 (0x2114) Wyjscie analogowe AO U/f SVC
€00.21 (0x2115) Skryty u/f svC
€00.22 (0x2116) Wartosc¢ licznika u/f SVC
€00.23 (0x2117) Czas dziatania po wigczeniu u/f SVC
C00.24 (0x2118) Skumulowany czas pracy U/f SVC
C00.25 (0x2119) Poziom mocy falownika Ulf SVC
C00.26 (0x211A) Napiecie znamionowe falownika U/f SVC
€00.27 (0x211B) Prad znamionowy falownika u/f SVC
€00.28 (0x211C) Wersja oprogramowania U/f SVC
€00.29 (0x211D) Czestotliwos¢ sprzezenia zwrotnego PG| U/f SVC
C00.30 (0x211E) Czas timera U/f SVC
C00.31 (0x211F) Warto$¢ wyjsciowa PID u/f SVC
C00.32 (0x2120) Subwersja oprogramowania falownika | U/f SVC
C00.33(0x2121) Kat sprzezenia zwrotnego enkodera u/f SVvC
C00.34 (0x2122) Btad skumulowany impulsu Z u/f svC
€00.35 (0x2123) Liczba impulséw Z u/f sVvC
C00.36 (0x2124) Kod ostrzezenia o awarii U/f SVC
C00.37 (0x2125) Skumulowany pobér mocy (niski Ulf SVC
C00.38 (0x2126) Skumulowany pobdr mocy (wysoki) U/f SVC
C00.39 (0x2127) Kat wspotczynnika mocy uU/f SVC

Grupa CO01: Monitorowanie usterek

probleméw

Kod parametru (adres) Usterka Zawartos¢
€01.00 (0x2200) Informacije diagnostyczne o typie usterki ulf SVC
C01.01 (0x2201) Informacje o rozwigzywaniu probleméw ulf SVC
C01.02 (0x2202) Btad czestotliwosci pracy ulf SVC
C01.03 (0x2203) Btad napiecia wyjsciowego ulf SVC
C01.04 (0x2204) Prad wyjsciowy btedu u/f SVvC
C01.05 (0x2205) Btad napiecia magistrali ulf SVC
C01.06 (0x2206) Wadliwa temperatura modutu ulf SVC
C01.07 (0x2207) Wadliwy stan falownika u/f SvC
€01.08 (0x2208) Stan terminala wej$ciowego btedu u/f SVvC
C01.09 (0x2209) Stan zaciskéw wyjsciowych biedu u/f SvC
C01.10 (0x220A) Poprzedni typ awarii ulf SVC
C01.11 (0x220B) Poprzednie informacje dotyczace rozwigzywania u/f SVC
probleméw
C01.12 (0x220C) Pierwsza czestotliwo$¢ dziatania btedu u/f SvC
C01.13 (0x220D) Napiecie wyjsciowe ostatniego btedu uU/f SVC
C01.14 (0x220E) Prad wyjsciowy ostatniego btedu ulf SVC
C01.15 (0x220F) Pierwsze napiecie magistrali btedu ulf SVC
C01.16 (0x2210) Pierwsza temperatura modutu btedu! u/f SvC
C01.17 (0x2211) Status pierwszego wadliwego falownika u/f SvC
C01.18 (0x2212) Pierwszy stan terminala wejsciowego bledu u/f SvC
C01.19 (0x2213) Pierwszy stan terminala wyj$ciowego btedu ulf SVC
C01.20 (0x2214) Pierwsze 2 typy btedéw u/f SvC
C01.21 (0x2215) Pierwsze 2 informacje dotyczace rozwigzywania uU/f SVC
probleméw
C01.22 (0x2216) 3 najczestsze typy btedéw ulf SVC
C01.23 (0x2217) Pierwsze 3 informacje dotyczace rozwigzywania ulf SVC




Grupa C02.0x: Monitorowanie aplikacji

Parametr (adres) regulowany atrybut Nazwa Zawartos¢

€02.00 (0x2300 U/f SVC  Wartos$¢ sprzezenia zwrotnego PID
€02.01 (0x2301 Podano PID U/f SVC  Odniesienie PID

€02.02 (0x2302 Wyjécie PID U/f SVC  Warto$¢ wyj$ciowa regulacji PID

C02.03 (0x2303

Stan regulacji PID

U/f SVC  Stan regulacji PID

Zarezerwowane

u/f svC

€02.05 (0x2305

Faza pracy PLC

U/f SVC Obecne dziatajace segmenty PLC

€02.06 (0x2306

Czestotliwos¢ fazy PLC

U/f SVC Aktualna podana czestotliwos¢ PLC

—_ (2= 2= e =

(
(

(
C02.04 (0x2304
(

(

(

C02.07 (0x2307

Czestotliwos¢ pracy fazy PLC

U/f SVC Aktualna czestotliwosc robocza PLC

u/f SVC
0: polecenie zatrzymania

C02.08(0x2308) Wydano polecenie pozytywne i negatywne 1: polecenie do przodu
2: polecenie odwro¢
U/f SVC

€02.09 (0x2309) Wydano polecenie Jog g E:ggbi(?(??ﬁm du
2: bieg wsteczny

€02.10 (0x230A) zarezerwowane u/f svC

€02.11 (0x230B) zarezerwowane u/f svC

€02.12 (0x230C) zarezerwowane u/f svC

€02.13 (0x230D) zarezerwowane u/f svC

C02.14 (0x230E) zarezerwowane u/f svC

€02.15 (0x230F) zarezerwowane u/f svC

C02.16(0x2310) zarezerwowane VIF SVC

U/f SVC Laczna wartos¢ zliczen przecigzenia

C02.17 (0x2311) Liczba przecigzen falownika talownika

C02.18 (0x2312) Liczba przecigzen silnika ;J”/rf“i;/C taczna wartos¢ licznika przeciazenia
€02.19 (0x2313) Limit fala po fali U/f SVC Monitoruj skumulowane wyzwalacze

CBC

C02.20 (0x2314) zarezerwowane Ulf SVC

C01.21 (0x2315) zarezerwowane Ulf SVC

C02.22 (0x2316) zarezerwowane u/f SVC

C02.23 (0x2317) zarezerwowane u/f SVC

C02.24 (0x2318) zarezerwowane Ulf SVC

C02.31(0x231F) zarezerwowane Ulf SVC

C02.32~C02.47(0x2320~0x231F)

Brak zasilania parametr pamieci 1
~ brak mocy parametr przechowywania 16

U/f SVC/Uzyj z opcjonalng kartg

C02.48 (0x2330) zarezerwowane u/f SVC
C02.49 (0x2331) zarezerwowane u/f SVC
U/f SVC
. ) . Tysigce i setki to wersja high bajtow,
C02.63(0x233E) Wersja klawiatury zewngtrznej dziesied bitow, a jedynki to wersja low bajtow
C02.63(0x233F) Wersja z wbudowana Klawiatura Ulf SvC

zarezerwowane




Grupa C03.0x: monitorowanie konserwacji

Parametr (adres) regulowany atrybut ‘ Nazwa ‘ Zawartos¢
C03.00 (0x2400) Czas pracy po wigczeniu (minuta) ulf SVC
C03.01 (0x2401) taczny czas pracy maszyny (godzina) Ulf SVC
C03.02 (0x2403) zarezerwowane u/f SVC

10.21 Grupa zmiennych komunikacyjnych

Grupa sterowania komunikacjag MODBUS (adres 0x30xx/0x20xx)

odczyt/za | wymiar .
Adres Nazwa pis (zakres) Opis
0x2000 N 0,01Hz N I
10X3000 Podana czgstotliwo$¢ RIW (0,00~320,00) podana czestotliwo$¢ komunikaci
0x0000: nieprawidtowy
0x0001: Bieg do przodu
0x0002: Bieg do tylu
0x0003: Jog w przéd
0x0004: Jog w tyt
0x0005: zwalnianie z hamowaniem
0x0006: Zatrzymanie swobodne
%()(23000011 Wydano polecenie w (()5()?898)(0103) 0x0007: Polecenie zerowania
0x0008: Uruchom Polecenie zakazu Komunikacja zapisuje
adres od 8 do 3001, falownik moze si¢ zatrzymaé, nalezy
wpisa¢ 9 do 3001 lub ponownie wigczy¢, aby uruchomic¢
0x0009: Uruchom polecenie zezwolenia
0x0101: Odpowiednik F2.07 =1 [automatyczne dostrajanie
parametréw obrotu], plus polecenie uruchomienia
0x0102: Odpowiednik F5.07 = 2 [automatyczne dostrajanie
parametrow statycznych], plus polecenie uruchomienia
0x0103: Odpowiednik F5.07 = 3 [ustawienie rezystancji stojana] plus
polecenie uruchomienia
Bit0: O-stop 1-ruch
Bitl: 0-bez przyspieszania 1- z przyspieszeniem
. . Bit2: 0-bez hamowania 1- z hamowaniem
%()(23000022 ]I(g:‘oo\r,vnrw]ﬁ(c;a 0 statusie r Dwojkowy Bit3: 0-do przodu 1-do tyu
Bit4: O-Inwerter sprawny 1-wadliwy
Bit5: 0-stan odblokowany 1-stan zablokowany
Bit6: 0-Brak ostrzezenia 1-Alarm
Czestotliwos¢ kod 0(0~127 o . _—
%()(23000033 bi;gj l?or:mrss(j:i; ocd r ( ) Odpowiednia warto$¢ odczytanego kodu btedu komunikacii
0x2004/0x3 | Gorna granica czestotliwosci | R/W 0.01Hz Komunikacja przy gornej granicy czestotliwosci
004 (0,00~320,00)
- 0,0% I .
0x2005/0x3 | Ustawienie momentu R/W (0,0~100,0%) Komunikacja podana ustawienie momentu obrotowego
005 obrotowego ' '
0x2006 Ograniczenie predkosci do 0,0% L L L .
J0x3006 przodu z kontrolg momentu RIW (0,0~100,0%) Komunikacja ; ograniczeniem predkosci do przodu sterowania
obrotowego momentem obrotowym
e - Y
Ox2(())(())77/0x3 Sgtrsgzlﬁz(jarllfnrt)rﬁ?n?;rﬂentu R/W ?6?0310010% ) Komunitkacja ; otgraniczeniem predkosci wstecznej sterowania
obrotowego momentem obrotowym
0x2008 0,0% I
/0X3008 Podano PID RIW (0, 0100, 0%) Podano komunikacje z podanym PID
0,0% I .y .
%()(23000099 sprzezenie zwrotne PID R/W © 03100 0%) Komunikacja podana ilo$¢ sprzezenia zwrotnego PID
Czestotliwos¢ napigcia 0.0%
0x200A/0x3 | ustawienie wartosci napiecia | R/W (0’ 03100 0%) Parametry aplikacji zasilacza z konwersjg czestotliwosci
00A separacji ' 70
. . 0,00s - y
%(XZSOOOOEE Czas przyspieszenia 1 R/W (0,00~600.00s) Odczytaj i zapisz wartos¢ F01.22
0,00
?ngOOOOFF Czas hamowania 1 R/W (6,0()s~600.005) Odczytaj i zapisz warto$¢ F01.23
0x2010 Wada ostrzezenie, numer 0 (0~65535) 1~127 to kod btedu, 128-159 to kod ostrzezenia, a 0 to kod
/0x3010 alarmu r bezbtedny.
Moment obrotowy obecny 0,0% . .
0x2011 skiadnik r (0, 07400, 0%) Parametry aplikacji specjalnych maszyn taSmowych
/0x3011
) ) 0,000s o y
%()(23001122 Czas filtrowania momentu R/W (0,000~6000s) Odczytaj i zapisz wartos¢ F03.47
obrotowego




Odczytaj i zapisz funkcje zacisku wyjscia warto$ci F03.47,
wybierz F6.20~F24, aby wybraé 30 [wyjscie sterowania
%()(23001188 Kontrola wyjscia terminala w Dwojkowy ll;(thr(;]:uzn;t?sclia\]/
Bit1: Przekaznik
Bit2: Rozszerz Y1
Bit3: rozszerzony przekaznik
0x2019 o 0,01 (0~100,00) | F06.01=18[AO wyjscie funkcji wybdr=wyjécie
/0x3019 Wyjscie AO W komunikacyjne]
0 (0~65535
0x201B/0x3 | Niestandardowy 1 RIW ( ) Uzywaj z komputerem hosta
01B
. 0 (0~65535 .
%;230011% Niestandardowe 2 RIW ( ) Uzywaj z komputerem hosta
. 0 (0~65535 .
%()(230011% Niestandardowe 3 RIW ( ) Uzywaj z komputerem hosta
, 0 (0~65535 .
%()(230011EE Niestandardowy 4 R/IW ( ) Uzywaj z komputerem hosta
. 0 (0~65535 .
%()(230011':F Niestandardowe 5 RIW ( ) Uzywaj z komputerem hosta

Grupa komunikacji interfejsu wejscia i wyjscia (adres 0x34xx)

odczyt/ wymiar .
Adres Nazwa 2apis (zakres) Opis
tryb komunikacji 0 . -
0x3400 tozszerzonego portu SP! r (0~6553 dla serii AC10 domyslnie 1
5
Bit0:zacisk X1 0-WYL 1-Wt
Bitl:zacisk X2 0-WYL 1-Wt
Bit2:zacisk X3 0-WYL 1-Wt
Bit3:zacisk X4 0-WYt 1-WL
. . Bitd:zacisk X5 0-WYt 1-WL
0x3401 Stan terminala r Dwojkowy B:tS:EZE::k X6 0-WYL 1-WE
wejsciowego Bit6:Zacisk X7 O-WYL 1-Wt
Bit7:Zacisk X8 0-WYL 1-WL
Bit8:Zacisk X9 0-WYL 1-WL
Bit9:Zacisk X10 0-WYL 1-Wt
Bit0: stan terminala Y 0-WYt 1-ON
. - Bit1: Stan przekaznika 0-OFF 1-ON
0x3402 \?vté‘lgctigmngla r Dwéjkowy Bit2: Rozszerzony status Y1 0-WYt 1-ON
) 9 Bit3: Rozszerzony stan przekaznika 0-OFF
1-ON
0x3403 zarezerwowany r
0x3404 zarezerwowany R/W
Wielofunkevine weiscie Wielofunkcyjne 0~15 odpowiada jednej funkcji dla kazdej funkcji
0x3405 yIne wej [ Dwojkowy 0-WYL1-WE
grupa funkcji zaciskéw 0
0x3406 Wlelofunkcyjne wejscie | Dwéjkowy Wielofunkcyjne 16~31 odpowiada jednej funkcji dla kazdej funkcii
grupa funkcji terminala 1 0-WYt 1-WE
Wielofunkcyjne wejscie . Wielofunkcyjny 32~47 kazda funkcja odpowiada jednemu
0x3407 grupa funkcji terminala 2 ' Dwajkowy bitowi 0-WYL 1-Wt
Wielofunkcyjne wejscie . Wielofunkcyjny 48~63 kazda funkcja odpowiada jednemu
0x3408 grupa funkcji terminala 3 ' Dwojkowy bitowi 0-WYL 1-WL
Wielofunkcyjne wejscie . Wielofunkcyjny 64~79 kazda funkcja odpowiada jednemu
0x3409 grupa funkcji terminala 4 ' Dwojkowy bitowi 0-WYL 1-WL
0x340A Wlelofunkcyjne wejscie | Dwjkowy Wielofunkcyjny 80~95 odpowiada jednej funkcji na funkcje
grupa funkcji terminala 5 0-WYE 1-Wt
0 (0~1000
0x3414 Funkcja A0 24 wyjscie R/W ( ) Uzywaj z komputerem hosta
0 (0~1000
0x3415 Funkcja A0 25 wyjscie R/W ( ) Uzywaj z komputerem hosta
0 (0~1000
0x3416 Funkcja A0 26 wyjscie R/W ( ) Uzywaj z komputerem hosta
0 (0~1000
0x3417 Funkcja A0 27 wyjscie R/W ( ) Uzywaj z komputerem hosta
0 (0~1000
0x3418 Funkcja A0 28 wyjscie R/W ( ) Uzywaj z komputerem hosta
0 (0~1000
0x3419 Funkcja A0 29 wyjScie RIW ( ) Uzywaj z komputerem hosta




0 (0~1000
0x341A Funkcja A0 30wyjscie RIW ( ) Uzywaj z komputerem hosta
0 (0~1000
0x341B Funkcja A0 31 wyjScie RIW ( ) Uzywaj z komputerem hosta
0x341E Skryty R/W
0x341F Skryty RIW
Rozszerzona grupa komunikacji parametroéw awarii i wytaczania (adres 0x36xx)
Przeczyt . .
Adres Nazwa aj/zapigz wymiar (zakres) Opis
. | _
0x3600 Blad niestandardowy! | )\, 0 (11~18) 11~18 odpowiadajacych bledow E.FAI~E.FA8
rejestr numeréw
0x3601 Niestandardowy rejestr | o, 0 (11~16) 11~16 odpowiednie ostrzezenie AFA1~A FAG
numerdw ostrzegawczych

0x3602 zarezerwowany RIW

0x3603 zarezerwowany RIW

0x3604 zarezerwowany RIW

0x3605 zarezerwowany RIW

0x3606 zarezerwowany RIW

0x3607 zarezerwowany RIW

0x3608 zarezerwowany RIW

0x3609 zarezerwowany RIW

11  Szczegoty parametrow

11.1 Srodki ostroznosci

Prosze zwrdci¢ uwage na wszystkie informacje dotyczace bezpieczenstwa zawarte w tej ksigzce.

Jesli nie zastosujesz sie do ostrzezen, mozesz spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia, wiec zachowaj ostroznos$¢. Firma nie ponosi
odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek uszkodzenia lub uszkodzenia sprzgtu spowodowane przez Twojg firme lub klientdw Twojej firmy, ktdrzy nie
przestrzegaja tresci tej ksiazki.




11.2 Grupa F00: Zastosowania srodowiskowe
Parametr grupy FOO [Aplikacja $rodowiskowa] stuzy do ustawiania elementéw zwigzanych ze Srodowiskiem pracy falownika.
Grupa F00.0x: ustawienia srodowiska

Parametry grupy F0O stuzg do ustawiania Srodowiska pracy i warunkdw pracy przemiennika czestotliwosci. Na przyktad parametry, poziom dostepu, wybor
uzycia i inne elementy.
<~ F00.00: Poziom dostepu do parametréw

Kod .. Ustawienie

(adres) Nazwa Zawartose fabryczne (zakres
ustawien)

F00.00 u/f SVC 0

(0x0000) | Poziom dostepu do parametréw | Ustaw poziom dostepu do parametréw na podstawie przypadku 0-~3)

RUN ograniczonego dostepu do parametréw.

0: parametr standardowy

Grupa dostepnych parametréw (grupa Fxx) i parametry monitorowania (grupa Cxx) 1: Parametry wspéine (F00.00, Pxx.yy)

Dostep tylko do kodu parametru ustawionego w parametrze F00.00, F00.10~F00.39 [parametry wspdlne 1~30]

2: Parametry monitorowania (F00.00, Cxx.yy) Dostep tylko do parametréw F00.00, parametry grupy monitorowania

3: Parametr zostat zmieniony (F00.00, Hxx.yy) Moze uzyska¢ dostep tylko do parametréw F00.00, parametréw innych niz ustawienia fabryczne

Uwaga:

Gdy F11.00 [key lock selection] i F11.01 [key lock password] ustawiajg hasto blokady do falownika, klawiatura nie moze zmieni¢ odpowiednich parametréw.

<~ F00.01: Uzyj wyboru

Kod (adres) L. Ustawienie
Nazwa Zawartosc fabryczne (zakres
ustawien)
F00.01
L U/f SVC 0
(SO_|>_<8(|)301) Uzyj wyboru Ustaw falownik do tego celu. (0~1)

Falownik ustawia dedykowane ustawienia wstepne w celu przedstawionym w ponizszej tabeli. W przypadku F00.01 falownik: automatycznie ustawia
parametry zwigzane z aplikacjg na optymalng warto$¢. Parametry, ktére majg by¢ czesto regulowane, zostang zapisane w F00.10~F00.39 [Parametry
wspolne 1~30] w celu szybkiego ustawienia i odniesienia.

0: maszyna ogdlnego przeznaczenia (maszyna typu G)

1: zarezerwowane

Zwré¢ uwage:

Po ustawieniu F00.01, zainicjuj parametry z F00.03 = 11, 22 [Initialization = Initialization Mode 1, 2], a F00.30~F00.39 zostang zresetowane za pomocg
sparametryzowanej operacji inicjalizacji.

0: maszyna ogdlnego przeznaczenia (maszyna typu G)

Wartosci inicjalizacji nastepujacych wspolnych kodéw parametréw.

Tabela 11.1 Ustawienia inicjalizacji wspélnych parametrow
Wspdlny kod parametru Ustawianie kodu parametru Nazwa
F00.10 F01.00 Wybdr metody sterowania
F00.11 F01.01 Uruchom polecenie podanego kanatu
F00.12 F01.02 Czestotliwos¢ podana na kanale
F00.13 F07.10 Tryb zatrzymania
F00.14 F01.22 Czas przyspieszenia 1
F00.15 F01.23 Czas hamowania 1
F00.16 F01.10 Maksymalna czestotliwo$¢
F00.17 F01.12 Gorna granica czestotliwosci
F00.18 F01.40 Czestotliwos¢ nosna
F00.19 F07.30 Czestotliwos¢ impulsowania
F00.20 F02.01 Liczba biegunéw silnika
F00.21 F02.02 Moc znamionowa silnika
F00.22 F02.03 Czestotliwos¢ znamionowa silnika
F00.23 F02.04 Predko$¢ znamionowa silnika
F00.24 F02.05 Napiecie znamionowe silnika
F00.25 F02.06 Prad znamionowy silnika
F00.26 F02.07 Wybdr automatycznego dostrajania parametréw silnika




F00.27 F12.01 Adres ModBus
F00.28 F12.02 Szybko$¢ transmisji komunikacji
F00.29 F12.03 Format danych komunikacyjnych
Wartosci inicjalizacji ponizszych wspdlnych kodoéw parametréw sg zwigzane z ustawieniem F00.01.
Tabela 11.2 Ustawienia inicjalizacji wspdlnych parametréw
Wspdlny kod parametru Ustawianie kodu parametru Nazwa
F00.30 F07.00 Tryb uruchamiania
F00.31 F07.05 Kierunek rotacji
F00.32 F05.02 Wybér funkcji terminala X3
F00.33 F05.03 Wybor funkciji terminala X4
F00.34 F05.04 Wybor funkciji terminala X5
F00.35 F06.01 Wybor wyjscia AO
F00.36 F06.00 Wybér trybu wyjscia AO
F00.37 F06.21 Wybér funkcji zacisku wyjsciowego Y
F00.38 F06.22 Wybér funkcji wyjécia TA-TB-TC
F00.39 F04.00 Krzywa U/f

1. Zarezerwowane
<~ F00.03: Inicjalizacja

Kod Nazwa Zawartosé Ustawienie fat.)r)fczne
(adres) (zakres ustawien)

F00.03

(0x0003) | Inicjalizacja digSye 0

STOP Ustaw metode inicjalizacji falownika. (0~33)

Uwaga: Po inicjalizacji wartos¢ F00.03 jest automatycznie resetowana do zera.

0: nie zainicjowany

11: Tryb inicjalizacji 1

Przywrd¢ parametry inne niz F0.01~F02.06[Podstawowe parametry silnika], F02.10~F02.29[Zaawansowane parametry silnika] oraz parametry, ktorych nie
mozna zainicjowac, a nastepnie wyczy$¢ wartos$¢ zapisu bleddw.

22: Tryb inicjalizacji 2, Przywracanie parametrow innych niz te, ktérych nie mozna zainicjowac i kasowanie wartoci rejestru awarii.

33: Wyczys¢ zapis bleddw!

Usun wszystkie informacje o btedach zapisane w grupie parametréw monitorowania C01.

Nastepujgce parametry nie zostang zainicjowane, nawet jesli F00.03 = 11 lub 22.

Kod parametru Nazwa
F00.10~F00.29 Wspdlne parametry 1~20
F00.01 Uzyj wyboru
F07.05 Kierunek rotacji
F11.05 Klawisze w gore iw dot, aby szybko zmieni¢ ustawienie kodu parametru;
F11.11~F11.18 Cykliczne wySwietlanie parametrow interfejsu stanu klawiatury
F11.30 Wybdr funkcji portu szeregowego AC10
F12.11~F11.12 Ustawienie niestandardowego adresu RS485
Notatka:

»  F00.03 =11 lub 22, F00.30~F00.39 jest inicjalizowany do réznych wartosci z F00.01 [uzyj wyboru] podczas inicjalizacii.

<~ F00.04: Kopiowanie parametréw klawiatury

Kod Nazwa Zawartos¢ Ustawienie

(adres) fabryczne (zakres
ustawien)

F00.04 U/f SVC 0

(0x0004) | Kopiowanie parametréw Parametry falownika mozna zapisa¢ na klawiaturze za pomocg 0~33

STOP klawiatury klawiatury, a nastepnie skopiowa¢ do innych falownikéw. (0-33)

0: brak operacji

11: Przeslij parametry do klawiatury

Ustawiona warto$¢ parametru jest odczytywana z falownika i zapisywana na klawiaturze.

22: Pobierz parametry do falownika, skopiuj ustawienia parametrow zapisane na klawiaturze do innych falownikow.

Po skopiowaniu parametru na klawiaturze zostanie wyswietlony jego tryb dziatania.

Wyswietlacz klawiatury Nazwa




Kopiuj Przeslij parametry do klawiatury

Zataduj Pobierz parametry do napedu

Po skopiowaniu parametru, jesli zostanie wykryty btad, btad zostanie wySwietlony na klawiaturze.

Kod Nazwa Powod Srodki zaradcze
Wyjatek kopiowania , I . . . o .
A.CoP parametrow Wyjatek komunikacji podczas kopiowania Sprawdz lub wymien kabel klawiatury
Notatka:

»  Kopiowanie parametréw to przesytanie i pobieranie wszystkich grup parametrow, w tym parametréw silnika oraz parametréw, ktérych nie

mozna przywroci¢ do wartosci fabrycznych.

<~ F00.06: Wybdr jezyka klawiatury LCD

hen Nazwa Zawartosé SRS

(adres) fabryczne (zakres
ustawien)

2:0(:(%886) Wybdr jezyka klawiatury u/f SvC 0

RUN LCD Wybierz jezyk wy$wietlania na klawiaturze LCD (0~1)

Uwaga: Gdy falownik jest inicjowany przez F00.03 [Initialization], warto$¢ ustawienia parametru nie ulega
Zmianie.

0: chinski

1: angielski

<~ F00.07~F00.08: Dowolny parametr
Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F00.07
(0x0007) Dowolny parametr 1 L S 0
RUN Wybierz jezyk wyswietlany na operatorze LCD. (0 ~ 65535)
F00.08
(0x0008) Dowolny parametr 2 i S o . . 0
RUN W przypadku korzystania z wielu maszyn jest uzywany jako numer maszyny. | (0 ~ 65535)

Uwaga: Dowolne parametry nie wplyng na dziatanie falownika. Np:

» W przypadku korzystania z wielu maszyn jest uzywany jako numer maszyny.

» W przypadku korzystania z wielu maszyn numer trybu jest uzywany do kazdego celu.
> Zakup, inspekcja itp.

Grupa F00.1x: wspoélne ustawienia parametrow
<~ F00.10~F00.39: Parametry wspdlne 1~30

Kod (adres)

Ustawienie fabryczne

parametry 1~20 zarejestrowanych parametrdw mozna uzyska¢ szybki dostep poprzez

ustawienie F00.00 [poziom dostepu do parametrow].

ezt Zawartosé (zakres ustawien)
F00.10~F0 0,29
’ Ulf SVC . .
(0x000A~0x 01D) . 5 . . ) ) . Ogolny domysiny
RUN Pospolite W F00.10~F00.29 mozna zarejestrowac 20 wspdlnych parametrow, a do parametry

(0000 ~ 2999)

F00.30~F0 0,39

(0X001E~0x 027) Ut SvC

RUN Pospolity W F00.30~F00.39 mozna zarejestrowaé 10 wspolnych parametréw, a do | w zaleznosci od F00.01
parametry 21~30 zarejestrowanych parametréw mozna szybko uzyska¢ dostgp poprzez | (0000 ~ 2999)
ustawienie F00.00 [poziom dostepu do parametrow].
Notatka:

»  F00.03 =11 lub 22, F00.30~F00.39 jest inicjalizowany do réznych warto$ci z F00.01 [uzyj wyboru] podczas inicjalizacji.

»  Szybki dostep do parametrow wspdlnych poprzez ustawienie F00.00=1[poziom dostepu do parametréw=parametry wspdlne].

11.3 Grupa FO1: Ustawienia podstawowe

Grupa F01.0x: podstawowe instrukcije

Parametry grupy F01.0x sg uzywane do ustawienia trybu sterowania, zrédta polecen roboczych i zrodta czestotliwosci odniesienia.




Metoda kontroli
<~ F01.00: Tryb sterowania

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.00 U/f sVC 0

(0x0100) metoda kontroli Wybierz metode sterowania zgodnie z typem i cel uzytego silnika 0-1)

STOP

Sposab sterowania dobierany jest w zalezno$ci od typu i przeznaczenia

zastosowanego silnika.

0: Sterowanie silnikiem asynchronicznym U/f (U/f)

Ten tryb sterowania jest uzywany do wszystkich regulaciji predkosci, ktdre nie wymagajg szybkiej reakcji i precyzyjnej regulacji predkosci, a takze do
uzywania wielu falownikéw z jedng przetwornicg czestotliwosci. Ta metoda jest rowniez stosowana, gdy parametry silnika nie sg jasne lub nie mozna
sie ich nauczyc.

1: Sterowanie wektorowe w petli otwartej silnika asynchronicznego (SVC)

Ten tryb sterowania jest uzywany w aplikacjach wymagajacych wysokiej doktadnosci sterowania predkoscig. Charakteryzuje sie wysokg reakcjg na
predko$¢ i momentem obrotowym, wysokim momentem wyjsciowym przy niskich predko$ciach.

Notatka:

»  Modele S/T2 nie obstugujg sterowania wektorowego w petli otwarte;.

»  Aby uzyska¢ najlepsze wyniki sterowania, wprowadz poprawnie parametry silnika i wykonaj samouczenie silnika. Grupa F02.0x jest podstawowg
grupg parametréw silnika.

» W przypadku sterowania wektorowego w otwartej petli falownik moze napedza¢ tylko jeden silnik; a moc falownika i moc silnika nie moga by¢
zbyt rozne.

Uruchom zrédto polecenia
<> F01.01: Uruchom kanat polecen

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.01
(0x0101) Uruchom kanat polecen \L/Jvlf Sl . . - 0
RUN ybierz metode wprowadzania polecenia uruchomienia (0~3)

0: klawiatura

Uzyj klawiatury do sterowania praca i zatrzymaniem falownika.

Funkcje klawisza wielofunkcyjnego mozna ustawi¢ za pomocg F11.02=1, 2, 3 [wybdr klawisza wielofunkcyjnego klawiatury = wsteczny, bieg do przodu, bieg
wsteczny], aby kontrolowa¢ odwrécenie konwersji czestotliwosci, obrét do przodu, bieg wsteczny Jog.

1: zacisk obwodu sterujgcego

Falownik jest sterowany tak, aby dziatat i zatrzymywat sie przez zaciski na ptycie sterujgcej. Metoda wprowadzania polecenia uruchomienia jest wybierana przez
parametry. Prosze ustawi¢ F05.20 = 0~3 [tryb pracy sterowania zaciskami = system dwuprzewodowy 1, 2, system trojprzewodowy 1, 2].

2: komunikacja RS485

Uzyj komunikacji RS485, aby wprowadzi¢ polecenie

uruchomienia.

3: Zarezerwowane

Notatka:

» Ten klawisz wielofunkcyjny klawiatury przetagcza kanat polecen i wybiera tryb przetaczania kanatu polecen poprzez
F11.02=4~7[wybor klawisza wielofunkcyjnego klawiatury=klawiatura i terminal, klawiatura i RS485, terminal i RS485, klawiatura i
terminal i RS485 ]. Klawisz wielofunkcyjny na klawiaturze wykonuje przetgczanie polecen.

»  Po przefaczeniu polecenia terminala, funkcja terminala wielofunkcyjnego F05.0x = 48~51 [wybdr wielofunkcyjny terminal = przetacz na
klawiature, przetgcz na terminal, przetacz na RS485, przetacz na opcjonalng karte], kanat polecent moze by¢ przetgczane.

Tabela 11.1 Tryb wyboru wejscia polecen

Tryb wprowadzania polecen Priorytet Opis
Klawiatura Jog 2 Obowigzuje, gdy kanat polecen dziata jako klawiatura

106 jog RS485 2 Obowigzuje, gdy uruchomionym kanatem polecen jest RS485
Opcjonalna karta jog 2 Obowigzuje, gdy uruchomiony kanat polecen jest opcjonalng kartg
Terminal jog 3 Obowigzuje na dowolnym kanale

Uruchom kanat polecen 1 Ustawiane przez parametr F01.01

Uwaga: Im wyzsza warto$¢ priorytetu, tym wyzszy bedzie priorytet.

Podana czestotliwosé
Wyjasniono metode wprowadzania, wybor i priorytet polecenia czestotliwosci.



Czgstotliwos§é Proporcjonalny
podanego zrédia A " wzrost ” A B
wybor trybu
_ kombinacji | ™
Czestotliwosc . .
podanego zrodta B M Linearyzacja " Gorna 1
_ dolna granica -
Uruchom Pierwsze | »| czestotliwose Polecenie N
polecenie ~ P przetwarzanie i czestotliwosci
przetwarzania
Tryb wielu
predkosci
Jog —p
Polecenie czestotliwosci dany schemat
Tabela 11.1 Tryb wyboru wejscia czestotliwosci
Tryb wejscia czestotliwosci Priorytet Opis
Podane zrédio A 1 Dane wejscie zrédta A, powigzane parametry F01.02, F01.03
Dany tryb Podane zrddto B 1 Dane wejscie zrodta B, powigzane parametry F01.04, F01.05, F01.06
I?a}na kombinacja 1 Biorgc pod uwage kombinacje kanatéw zrédtowych A, B podang czestotliwo$¢
zrodta A, B
przez F01.07
Uruchom pakiet polecen w danym trybie 2 Ustaw czestotliwo$¢ wigzania kanatu polecen za pomocg F01.08
czestotliwosci
Tryb wielu predkosci 3 Terminal wielofunkcyjny ustawiony na wybér wielu predkosci, aby ustawic
czestotliwosé
Tryb jog 4 Gdy polecenie jog jest wazne, czestotliwo$¢ jog jest ustawiana przez F07.30.
Notatka:

1. Im wyzszy numer priorytetu, tym wyzszy priorytet.
2. Priorytet trybu wielu predkosci nie jest wymieniony w powyzszej tabeli, jesli nie ma wyboru wielu predkosci w danym trybie zrodta.
3. W przypadku wyboru wielu predko$ci w danym trybie Zrodta, tryb wyboru wielu predkosci ma taki sam priorytet jak inne tryby w danym Zrédle.

Czestotliwos¢ podana w zrédle A, B i uruchomiona komenda sa powigzane w danym trybie czestotliwosci:

Metoda wprowadzania zrodia
odniesienia czgstotliwosci

Opis

Ustawienie numeru klawiatury

F01.09 ustawiona warto$¢ jako podana czestotliwo$é

Podano potencjometr klawiatury

Wartos$¢ potencjometru po linearyzacji wynosi 0~100%, co odpowiada 0~maksymalnej czestotliwosci

Ustawienie Al

Zlinearyzowana warto$¢ wejscia Al 0~100% odpowiada 0~maksymalnej czestotliwosci

Impuls zaciskowy PUL

Zlinearyzowana warto$¢ wejscia PUL 0~100% odpowiada 0~maksymalnej czestotliwosci

Komunikacja RS485

Komunikacja RS485 zapisuje warto$¢ pod adres 0x3000, aby uzyskac¢ podang warto$¢ czestotliwo$ci.

Sterowanie przyciskami terminala w gore i
w dot

Ustaw gorny i dolny tryb sterowania klawiszem oraz tempo przyspieszania i zwalniania za pomoca
F05.25 i F05.26.

Regulacja PID

Grupa F13 Warto$¢ wyjsciowa regulaciji PID procesu 0~100% odpowiada 0~maksymalnej czestotliwo$ci

Kontrola programu

Program grupowy F14 kontroluje czestotliwo$¢ ustawiong w kazdym segmencie jako podang czestotliwosé.

Wiele predkosci

Terminal wieloterminalowy jest ustawiony na wybor wielu predkosci w celu okreslenia czestotliwosci
odpowiedniego segmentu jako danej czestotliwosci.

Notatka:

1. Warto$¢ odniesienia zrodta B czestotliwosci odniesienia jest wybierana przez F01.06 = 0, 1 [warto$¢ odniesienia zrédta B czestotliwosci odniesienia =

czestotliwos¢ maksymalna, dane Zrédto B]

2. Maksymalna czestotliwo$¢ to ustawiona wartos¢ F01.10.

Praca z wieloma predko$ciami:

Falownik posiada funkcje pracy z réznymi predkosciami, a w razie potrzeby mozna zaprogramowac wiele polecen czestotliwosci. Wielokrotne wartosci
komend czestotliwosci sg ustawiane w parametrach F14.00~F14.14, a komenda ustawiania czestotliwosci jest wybierana przez potgczenie z
wielofunkcyjnym sygnatem wejsciowym z zewnatrz. Wymagane polecenie czestotliwosci moze by¢ wybrane przez ON/OFF wejscia stykowego, aby zmieni¢
predko$¢ silnika za pomocg przektadni. Za pomocg polecenia czestotliwosci 16 predkosci i jednego polecenia czestotliwosci jog (polecenie JOG) mozna

przetgczac do 17 predkosci.

Kombinacje wielu polecen predkosci pokazano w ponizszej tabeli.



Tabela 11.1 Kombinacja wielokrotnych polecen predkosci i wielofunkcyjnego zacisku wejscia stykowego

Terminal Terminal Terminal Terminal Zacisk predkosci
Powigzane parametry predkosci 1 predkosci 1 predkosci 1 predkosci 1 zmiennej 1 F05.0x
F05,0x = 16 F05,0x = 16 F05,0x = 16 F05,0x = 16 =4/5
F01.09 klawiatura
ustawienie cyfrowe WYL. WYL. WYL. WYL, WYL.
F14.00 z wieloma WE. WYL. WYL. WYL. WYL,
predkosciami 1
F14.01 z wieloma WYL. WE. WYL. WYL, WYL.
predkosciami 2
F14.02 z wieloma Wt. WE. WYL. WYL. WYL,
predkosciami 3
F14.03 z wieloma WYL. WYL. WE. WYL, WYL.
predkosciami 4
F14.04 z wieloma WE. WYL. WE. WYL, WYL.
predko$ciami 5
F14.05 z wieloma WYL. WE. WE. WYL, WYL.
predkosciami 6
F14.06 z wieloma WE. WE. WE. WYL, WYL.
predkosciami 7
F14.07 z wieloma WYL. WYL. WYL. WEL. WYL.
predko$ciami 8
F14.08 z wieloma WEL. WYL. WYL. WE. WYL,
predkosciami 9
F14.09 z wieloma WYL. WE. WYL. WEL. WYL.
predko$ciami 10
F14.10 z wieloma WEL. WE. WYL. WE. WYL,
predkosciami 11
F14.11 z wieloma WYL. WYL. WE. WE. WYL,
predkosciami 12
F14.12 z wieloma Wt. WYL. WE. WE. WYL,
predkosciami 13
F14.13 z wieloma WYL. WE. WE. WE. WYL,
predkosciami 14
F14.14 7 wieloma Wt. Wt. WE. Wt. WYL.
predko$ciami 15
F07.30 czestotliwos¢ jog WE.
<~ F01.02~F01.03: Zrédio odniesienia czestotiwosci A

Kod N 7 .. Ustawienie fabryczne

(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)

F01.02

(0x0102) | Zrédio odniesienia czestotliwosci DiR=lE : Lo 0

RUN A Wybierz dang metode wprowadzania czestotliwosci (0~11)

FO1.

(02(0283) Wzmocnienie zrdta odniesienia | U/f SVC 100,0%

STOP czestotliwosci A Przetwarzanie wzmocnienia proporcjonalnego wartosci wejsciowej dla | (0,0 ~ 500,0%)

danego zrédta A

Czestotliwos¢ podana w trybie wyjscia zrodta A:

0: Ustawienie numeru klawiatury
1: potencjometr klawiatury

2: napiecie / prad analogowe Al podane

3: Zarezerwowane

4: Zarezerwowane

5: impuls koricowy PUL

6: Komunikacja RS485

7. Sterowanie terminalem UP/DW
8: Sterowanie PID

9: Sterowanie programem (PLC)
10: Zarezerwowane

11: Podana predkos¢ dla wielu predkosci




F01.04~F01.06: Zrodto odniesienia czestotliwosci B

Kod . Ustawienie
(adres) Nazwa Zawartosc fabryczne (zakres
ustawien)
F01.04
(0x0102) Zrédio odniesienia czestotliwosci B \L/Jvlf e . o 0
RUN ybierz dang metode wprowadzania czestotliwosci (0~11)
F01.05 u/f SVC 100.0%
(0x0103) Wzmocnienie Zrédfa odniesienia Przetwarzanie proporcjonalnego wzmocnienia dla danej o7 "
STOP czestotliwosci B warto$ci wejsciowej zrodfa B (0,0 ~500,0%)
€ ] ]
F01.06 Wartosé ref na 216k u/f SVC 0
(0x0106) dar_ oscre erenctyjt?a zroc S Warto$¢ wejsciowa zrodta B jest linearyzowana, a warto$¢ 0~1
RUN odniesienia czestotliwosci wejsciowa wynosi 100%. (0~1)
Tryb wyjscia zrodta odniesienia czestotliwosci B:
0: Ustawienie numeru klawiatury
1 potencjometr klawiatury
2: Napiecie/prad analogowe Al podane
3: Zarezerwowane
4: Zarezerwowane
5: impuls koricowy PUL
6: Komunikacja RS485
7: Sterowanie terminalem UP/DW
8: sterowanie PID
9: Sterowanie programem (PLC)
10: Zarezerwowane
11: Podana predko$¢ dla wielu predkosci
Warto$¢ odniesienia zrodta B czgstotliwosci odniesienia:
0: Zrédto odniesienia F01.10 [czestotliwosé maksymalna]
1: Zrédto odniesienia jest ustawiane przez zrodio odniesienia czestotliwosci A
< F01.07: Wybor kombinacji zrddta czestotliwosci odniesienia
Kod .. Ustawienie
(adres) Nazwa Zawartosc fabryczne (zakres
ustawien)
F00.07 , L L
(0x0107) Wybdr czestotliwosci podanego zrédta | U/f SVC o . o 0
RUN Ustaw czestotliwos¢ podang w trybie kombinacji zrédla A,B | (0 ~5)

0: zrodto odniesienia czestotliwosci A

1: Zrddto odniesienia czestotliwosci B

2: suma czestotliwosci podanego Zrédta A i czestotliwo$ci podanego Zrodta B

3: Réznica migdzy zrddtem A czestotliwosci odniesienia a zrédtem B odniesienia czestotliwosci (AB)
4: Maksymalna warto$¢ zrédta A czestotliwosci odniesienia i Zrodta B odniesienia czestotliwosci

5: Minimalna warto$¢ czestotliwosci podanego zrddta A i czestotliwosci podanego zrédta B

Notatka:
»  Warto$¢ po kombinacji Zrodta czestotliwo$ci odniesienia jest ograniczona przez gérng czestotliwos¢ graniczng i dolng czestotliwosé graniczna.
»  Jedli FO7.16 dziesiatki = 1 [kierunek biegu = dozwolone jest tylko polecenie do przodu] lub F07.16 sto cyfr = 0 [kierunek polecenia sterowania
czestotliwoscig = niewazny], potgczony wynik obliczen jest wartoscig ujemng z 0,00Hz jako konwersjg czestotliwosci. czestotliwosc.
<~ F01.08: Uruchom pakiet polecen z okreslong czestotliwoscig

Kod (adres L Ustawienie
( ) Nazwa Zawartos¢ fabryczne (zakres
ustawien)
F01.08 Uff SvC 0x0000
(0x0108) Uruchom dotaczong komende Ustaw rozne uruchomione polecenia, aby powigzac¢ dany 0x0000 ~OXCCCC
URUCHOM | czestotliwo$ci tryb czestotliwosci (Ox X )

Uwaga: Ustawiona warto$¢ jest w notacji szesnastkowej, czyli jeden, dziesieé, sto i tysigc. Kazdy bit reprezentuje inne znaczenie. 0: bez wigzania
1: ustawienie cyfrowe klawiatury

2: potencjometr klawiatury

3: napiecie / prad analogowe Al podane

4: Zarezerwowane

5: Zarezerwowane

6: impuls koncowy PUL

7: Komunikacja RS485

8: Sterowanie terminalem UP/DW

9: Sterowanie PID

A: Sterowanie programem (PLC)

B: Zarezerwowane

C: podana predkos¢ wielu predkosci

Pojedyncza cyfra: pakiet polecen z klawiatury Dziesiatki: pakiet polecen terminala

Setki: pakiet instrukcji polecen komunikacyjnych Tysigce: Opcjonalny pakiet polecen dotyczacych karty

Uruchom pakiet polecen Przyktad zastosowania trybu danej czestotliwosci, uzywajgc przetgczania zdalnego/lokalnego, tryb zdalny wykorzystujacy
ustawienie polecen komunikacyjnych, ustawienie czestotliwosci, tryb lokalny przy uzyciu ustawien polecen terminala, ustawienie czestotliwosci cyfrowej
klawiatury, tylko przez przetgczanie terminala Tryb podany polecenie, a nastepnie ustaw rézne polecenia kanatu aby powigza¢ dany tryb czestotliwosci.



<~ F01.09: Klawiatura cyfrowa podana czestotliwo$¢

Kod N Zawartosé Ustawienie

(adres) azwa awartosc fabryczne (zakres
ustawien)

2:0(:(1011)89) Klawiatura cyfrowa podana czestotliwos¢ Sl 50,00 Hz

RUN Ustaw cyfrowg czestotliwo$¢ odniesienia klawiatury (0,00 ~ F01.10)

Notatka:
»  Ten parametr jest wazny, gdy F01.02=0[Frequency Reference Source A = Cyfrowa warto$¢ referencyjna klawiatury] lub F01.04=0
[Frequency Reference Source B = Cyfrowa warto$¢ referencyjna klawiatury].

Grupa F01.1x: gérna i dolna granica czestotliwosci

Parametr grupy FO1.1x stuzy do ustawienia gérnych i dolnych limitéw komendy czestotliwosci w celu ograniczenia predkosci silnika. Na przyktad moze by¢
stosowany do pracy z duzg predkoscig ze wzgledu na wytrzymato$¢ mechaniczng lub gdy praca z matg predkoscig nie jest pozadana ze wzgledu na
smarowanie przektadni i tozysk.

Gorny limit czestotliwosci jest wybierany przez F01.11 [wybdér metody ustawiania gérnego limitu czestotliwosci], a dolny limit jest ustawiany przez F01.13
[dolny limit czestotliwosci].

ﬂi Czestotliwosé

Maksymalna
czestotliwosé

Gorna granica
czestotliwosci

Dolna granica
czestotliwosci

0 Czas

Schemat ideowy maksymalnej czestotliwosci, gornej czestotliwosci granicznej i dolnej czestotliwosci granicznej
<~ F00.10: Maksymalna czestotliwosé

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawatos¢ (zakres ustawiei/ﬁ)
F01.10 50,00 Hz
(0x010) Maksymaina bjgtavsv\r;(;ks malng warto$¢ czestotliwosci (Maksymaina
STOP czestotliwo$é ymaing ¢ czestotliwo$c¢
~600,00 Hz)

Maksymalna czestotliwosc¢ jest uzywana jako odniesienie odpowiadajace 100,0% konwersji wejscia analogowego, wejscia impulsowego (PUL) i wyjscia
sterujgcego PID w falowniku na czestotliwos¢;

Czestotliwos¢ maksymalna jest uzywana jako czestotliwo$¢ odniesienia czasu przyspieszania/hamowania (F01.20 = 0 [czestotliwo$¢ odniesienia
czasu przyspieszania/hamowania = czestotliwo$¢ maksymaina)).

< F01.11~F01.12: gérna granica czestotliwosci

.. Ustawienie
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ fabryczne (zakres
ustawien)
FO1.11
(0X010B) Goérna granica czestotliwo$ci przy u/f SvC 0
RUN wybranym trybie Gorna granica czestotliwo$ci przy wybranym trybie 0~7)
z:OoxloligC) Ustawienie cyfrowe gérnej granic Sl 20,00 Hz
RUN totliwos 4 gomerg y Ustaw gdrng warto$¢ czestotliwosci (Dolna czestotliwos$¢
CZgStotlWoSCl graniczna ~ F01.10)

Goérna granica czestotliwosci ogranicza gérma granice czestotliwosci obliczonej przez zrédto czestotliwosci odniesienia. Jezeli obliczona czestotliwosé jest
wieksza niz gérna czestotliwos¢ graniczna, jako odniesienie podawana jest gérna czestotliwo$¢ graniczna.

0: ustawienie cyfrowe gdrnej granicy czestotliwosci
1: potencjometr klawiatury

2: napiecie / prad analogowe Al podane

3: Zarezerwowane

4: Zarezerwowane

5: impuls koncowy PUL

6: komunikacja RS485

7. Zarezerwowane



< F01.13: dolna czestotliwo$¢ graniczna

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é (zakres ustawie?li)
F01.13
L u/f SvC 0,00Hz
(0x010D) Dolng czgstotliwosc Ustaw dolng warto$¢ graniczng czestotliwosci (0,00 ~)
RUN graniczna :

Dolna granica czestotliwosci ogranicza dolng granice czestotliwosci obliczonej przez zrodto czgstotliwo$ci odniesienia. Jesli obliczona czestotliwo$¢ jest
mniejsza niz dolna czestotliwo$¢ graniczna, czestotliwosé graniczna jest weiskana jako odniesienie.
Notatka:

> Zadana czestotliwos¢ impulsowania nie jest ograniczona dolng czgstotliwoscig graniczna.

Grupa F01.2x-F01.3x: czas przyspieszania i zwalniania

Czas przyspieszania i zwalniania 1~4
Ten produkt moze ustawi¢ do 4 zestawow czasu przyspieszania i zwalniania. Poprzez wigczenie/wytgczenie wielofunkcyjnego zacisku
wejéciowego z ustawionym wyborem czasu przyspieszania/zwalniania 1 i wyboru czasu przyspieszanialhamowania 2, czas
przyspieszania/zwalniania mozna przetacza¢ nawet podczas pracy.
Ustaw czas przyspieszania czestotliwosci wyjsciowej od 0 Hz do czestotliwosci odniesienia czasu przyspieszania/lhamowania. Ustaw czestotliwo$¢
wyjéciowa od czestotliwosci odniesienia czasu przyspieszania/hamowania do czasu zwalniania 0 Hz.
Ustawienie fabryczne to F01.22 [Czas przyspieszania 1] i F01.23 [Czas zwalniania 1] obowigzuje.
Wybierz czestotliwos¢ odniesienia czasu przyspieszanialhamowania za pomocg F01.20 [Wybor czestotliwosci odniesienia czasu przyspieszania/hamowania]

F01.20 ustawiona wartos¢ Opis

0 Przyjmowanie maksymalnej czestotliwo$ci jako czestotliwo$ci odniesienia
1 Uzywanie statej czestotliwosci 50,00 Hz jako czestotliwosci odniesienia

2 Czestotliwos¢ odniesienia przy danej czestotliwosci

Wybierz zakres ustawien czasu przyspieszania/hamowania za pomocg F01.21 [Jednostka czasu przyspieszania/lhamowania]
Z gory okreslony obszar

Parametr F0121=0 FO121=1 FO121=2
F01.22 [Czas przyspieszenia 1]
F01.23[Czas hamowania 1]
F01.22 [Czas przyspieszenia 2]
F01.23[Czas hamowania 2]
0~65000s 0.0 ~ 6500.0s 0,00 ~ 650,00 s

F01.22 [Czas przyspieszenia 3]
F01.23[Czas hamowania 3]

F01.22 [Czas przyspieszenia 4]
F01.23[Czas hamowania 4]

Przetgczanie czasu przyspieszania/zwalniania za pomoca polecenia z wielofunkcyjnego zacisku
wejsciowego Kombinacje przetgczania czasu przyspieszania/zwalniania przedstawiono w ponizszej

tabeli.

Tabela 11.1 Czas przyspieszenia i opdznienia przetgczania zaciskow
F05,0x = 32 F05,0x = 33 Wybor czasu przyspieszenia
Wybor czasu Wybor czasu - : —
przyspieszaniahamowania 1| przyspieszanialhamowania 2| CZas przyspieszenia Czas zwalniania
WYL. WYL, F01.22 [Czas przyspieszenia 1] F01.23[Czas hamowania 1]
WE. WYL, F01.22 [Czas przyspieszenia 2] F01.23[Czas hamowania 2]
WYL, WL. F01.22 [Czas przyspieszenia 3] F01.23[Czas hamowania 3]
WE. WEL. F01.22 [Czas przyspieszenia 4] F01.23[Czas hamowania 4]

Przyktad dziatania po przejsciu na dtuzszy czas hamowania pokazano na ponizszym rysunku. W tym przykfadzie F07.10 = 0 [Wybdr metody zatrzymania
= zatrzymanie zwalniania].
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Wykres czasowy przyspieszania i zwalniania

Przefgczanie czasu przyspieszania i zwalniania wedtug czestotliwosci wyjsciowej

Czas przyspieszania/zwalniania falownika moze by¢ automatycznie przetaczany zgodnie z ustawiong czestotliwoscig wyjsciowa. Gdy czestotliwo$¢
wyjéciowa osiggnie ustawiong wartos¢ F01.35 [czestotliwo$¢ przetgczania czasu przyspieszania/zwalniania], czas przyspieszania/zwalniania
falownika zostanie automatycznie przetaczony. Ta funkcja jest niewazna, gdy F01.35 = 0,00 Hz.

Zauwaz:

Funkcja wyboru czasu przyspieszanialhamowania ustawiona na wejsciu wielofunkcyjnym ma pierwszenstwo przed funkcjg automatycznego
przetaczania przy uzyciu czasu przyspieszania/zwalniania F01.35. Na przyktad, gdy wielofunkcyjny zacisk wejsciowy z wyborem czasu
przyspieszania/zwalniania 1[F05.0x=32] jest ustawiony na ON, falownik uzywa tylko czasu przyspieszania/zwalniania 2, a funkcja automatycznego
przetgczania przy uzyciu funkcji przyspieszania/zwalniania czas F01.35 jest nieprawidtowa.



Czestotliwo$¢ wyjsciowa
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Czestotliwo$¢ wyjsciowa >=F01.35 jest dodawana i zmniejszana zgodnie z F01.22 i F01.23 [dodawanie i czas zwalniania 1]
Czestotliwos$é wyjsciowa < F01.35 jest dodawana zmniejszana. zgodnie z F01.24 i F01.25 [dodanie i czas zm. 2]

Czestotliwos¢ przetaczania czasu przyspieszania i zwalniania
<~ F01.20: Czestotliwo$¢ odniesienia czasu przyspieszania/lhamowania

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.20 ngst(_)tllyvosc czasu U SVC 0
(0x0114)  |odniesienia Ust 1otliwosé odniesieni . ialh . 0~3
STOP Przyspieszenia/zwalniania | UStaw czestotliwosc odniesienia czasu przyspieszanialhamowania (0~3)

0: maksimum czestotliwosci odniesieniem dla czasu przyspieszania/zwalniania jest F01.10 [czestotliwo$¢ maksymalna].

1: ustalona czestotliwosé odniesieniem dla czasu przyspieszania/zwalniania jest stata czestotliwosé 50,00 Hz.

2: Ustaw czestotliwos¢ odniesieniem dla czasu przyspieszanialhamowania jest ustawiona czestotliwos¢. Jesli ustawiona czestotliwo$¢ zmienia
sie czesto, zmienia si¢ przyspieszenie silnika, dlatego nalezy zwréci¢ uwage na aplikacje.
<~ F01.21: Wybdr zakresu czasu przyspieszania/hamowania

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.21 Wybér zakresu czasu Clisie 2
(0x0115) ybor ZaKres alh Ustaw kropke dziesietng parametru F01.22 ~ F01.29 [Czas 02
STOP gir;yspleszanl AMOWA | nrzyspieszania / hamowania 1~4] 0-2)
Uwaga: Warto$¢ domysina to 2, czyli dwa miejsca po
przecinku.
0: bez miejsca po przecinku
1:1 miejsce po przecinku
2: 2 miejsca po przecinku
<~ F01.22: Czas przyspieszenia 1
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.22 .
(0x0116) Czas przyspieszenia 1 EImSNE . . Z poziomem mocy
RUN Ustaw warto$¢ czasu przyspieszania 1 (zmiana za pomoca
F01.21)
< F01.23: Czas zwalniania 1
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.23 .
(0x0117) | Czas hamowania 1 BmCER , Z poziomem mocy
RUN Ustaw warto$¢ czasu hamowania 1 (zmiana za pomocg
F01.21)
Zalezno$¢ miedzy domysing warto$cig czasu przyspieszania/zwalniania a poziomem mocy falownika jest nastepujaca.
Moc falownika Domysina warto$¢ czasu przyspieszanialhamowania 1~4
<= 22KW 6.00s
<= 45KW 12.00s
<= 55KW 18.00s
<= 75KW 24.00s
<=90KW 30,00s
<=132 kW 36,00s
<= 160KW 42.00s
<= 185 kW 48.00s
<= 220KW 54.00s

Inne 60,00s




< F01.24~F01.25 Czas przyspieszania/hamowania 2

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F01.24

. . u/f svC Z poziomem mocy
(0x0118) Czas przyspieszenia 2 | | . . . ;
RUN staw warto$¢ czasu przyspieszania 2 (zmiana za pomocg

F01.21)
F01.25
) u/f svC Z poziomem mocy

(0x0119) Czas hamowania 2 o : i
RUN Ustaw warto$¢ czasu hamowania 2 (zmiana za pomocg

FO1.21)

< F01.26~F01.27 Czas przyspieszania/hamowania 3

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F01.26

(0X011A) C . . u/f svC Z poziomem mocy

zas przyspieszenia 3 .y . . X

RUN Ustaw warto$¢ czasu przyspieszania 3 (zmiana za pomocg
F01.21)

F01.27 .

(0x011B) c . Ulf SVC Z poziomem mocy

zas hamowania 3 U . . X

RUN staw warto$¢ czasu hamowania 3 (zmiana za pomoca

F01.21)
< F01.28~F01.29 Czas przyspieszania/hamowania 4

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakly:; u;tawiei/’l) ?

F01.28 .

(0x011C) Czas przyspieszenia 4 Ehic o Z poziomem mocy

RUN Ustaw warto$¢ czasu przyspieszania 4 (zmiana za pomoca
F01.21)

F01.29 .

(0x011D) Czas hamowania 4 8/ . . Z poziomem mocy

RUN staw warto$¢ czasu hamowania 4 (zmiana za pomoca
F01.21)

Wybor krzywej S

Funkcja krzywej S umozliwia ptynne uruchamianie i zatrzymywanie maszyny, zmniejszajac wpltyw na tadunek.

Ustaw czas charakterystyczny krzywej S na poczatku przyspieszania/zwalniania i na kofcu przyspieszania/zwalniania wedtug potrzeb.
Ta funkcja jest wigczana przez F01.30=1[S Curve Selection=Enabled].

Charakterystyki krzywej S podczas przefgczania biegowego (do przodu/do tytu) sg pokazane na ponizszym rysunku.
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Schematyczny wykres krzywej S

Notatka:

®  Po ustawieniu krzywej S, czas przyspieszania/zwalniania zwigkszy czas przyspieszania/zwalniania, jak pokazano ponize;.
®  (Czas przyspieszania = wybrany czas przyspieszania + ([F01.31]+[F01.32])/2

®  (Czas zwalniania = wybrany czas zwalniania + ([F01.33]+[F01.34]

< F01.30: Wybdr krzywej S

Kod
(adres

Ustawienie fabryczne

Zawartosé (zakres ustawien)

‘ Nazwa



F01.30

(0X011E)
STOP

Wybor krzywej S

U/f sSvC
Wybierz, czy funkcja krzywej S jest wigczona

Uwaga: Krzywa Jog S jest ustawiana przez F07.33 [Wybér
krzywej Jog S]. 0: nieprawidtowy

1: wazny

< F01.31: Przyspieszenie rozpoczyna czas krzywej S
Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F01.31
(OX011F) Czas rozpoczecia U/f svC 0,20
STOP przyspieszenia krzywej S| Ustaw czas rozpoczecia przyspieszania krzywej S (0,01 ~10,005)

< F01.32: Czas przyspieszonego konca krzywej S

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) ARz AT (zakres ustawien)
2:02(10'30) czas konca przyspieszenia| U/f SVC 0,20

STOP krzywej S Ustaw czas konca przyspieszenia krzywej S (0,01 ~10,005s)

< F01.33: Czas trwania krzywej S po:

czatku zwalniania

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.32

(O(Z(OfZl) czas rozpoczecia u/f svC 0,20

STOP zwalniania krzywej S Ustaw czas rozpoczecia zwalniania krzywej S (0,01 ~10,005)

< F01.34: Czas krzywej S korca zwalniania

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.34

(O(Z(OfZZ) czas zakonczenia U/f SVC 0,20

STOP zwalniania krzywej S Ustaw czas zakonczenia zwalniania krzywej S (0,01 ~10,005s)

Czestotliwos¢ przetaczania czasu przyspieszanialhamowania

< F01.35: Czestotliwo$¢ przetgczania czasu przyspieszania/zwalniania
Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
FO1. liwos¢ przet i
(O(Z( 011523) gzzsssjot iwos¢ przetgczania Ulf SVC 0.00Hz
RUN przyspieszanialhamowania Czestotliwos¢ przetgczania czasu przyspieszania/hamowania (0,00 ~ F01.10)

Gdy czestotliwo$¢ wyjSciowa osiggnie ustawiong wartosé F01.35 [czestotliwo$¢ przetgczania czasu przyspieszania/zwalniania], czas
przyspieszania/zwalniania falownika zostanie automatycznie przetgczony, a czas przyspieszania/zwalniania 1 zostanie przetaczony na czas
przyspieszania/zwalniania 2.

Notatka:

»  Gdy F01.35 = 0,00 Hz, czas przyspieszania/zwalniania jest niewazny z funkcjg przetaczania czestotliwosci.

Grupa FO1.4x: sterowanie PWM

< F01.40: czestotliwo$¢ nosna
Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F01.40 Ulf SvC 4.0kHz
(0x0128) Czestotliwosc nosna Ustaw czestotliwos¢ przetgczania (czestotliwosé nosng) tranzystora (1' 0~ 16,0 kHz)
RUN mocy w falowniku. ' '

Regulujgc szum elektromagnetyczny lub zmniejszajac szum i prad uptywu, zmien ustawienie.

Zwréc uwage:

»  Podczas hamowania pradem statym czestotliwo$¢ nosna domyslnie ustawia sie na 2,0 kHz
»  Podczas samouczenia czestotliwo$é nosna domysinie wynosi 2,0 kHz.

<~ F01.41: Tryb sterowania PWM

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F00.05

. u/f svC 0x1111
0x0005
(RL)J( N ) Tryb sterowania PWM Zoptymalizuj sterowanie PWM za pomocg tego ustawienia parametru (0x0000 ~ 0x1111)




Jednostki: czestotliwos¢ nosna i temperatura sg powigzane

0: niezalezne od temperatury
1: zwigzane z temperaturg

Gdy temperatura falownika jest zbyt wysoka, falownik automatycznie zmniejszy czestotliwo$¢ nodna; Uzyj tej funkcji, aby zmniejszy¢ straty przetgczania
urzadzenia zasilajgcego i zapobiec pominigciu przez falownik btedu termicznego.
Dziesigtki: czestotliwo$¢ nosna jest powigzana z czestotliwoscig wyjsciowg

0: Niezalezna od czestotliwosci wyjSciowej
1: zwigzane z czgstotliwoscig wyjsciowa

Gdy czestotliwos$¢ nosna i wyjsciowa sg prawidtowe, falownik moze automatycznie dostosowaé czestotliwos¢ nosng zgodnie z czestotliwoscig
wyjéciowa. Ta funkcja moze poprawi¢ wydajnos¢ falownika przy niskich czestotliwosciach i efekt wyciszenia przy wysokiej czestotliwosci.

Setki: zarezerwowane

Tysigce: PWM modulacja Wybierz tryb PWM falownika

0: Uzywana jest tylko modulacja tréjfazowa

1: Dwufazowa modulacja tréjfazowa automatycznie przetgcza sie

11.4 Grupa F02: parametry silnika 1

Parametry grupy F02 stuzg do ustawiania parametrow silnika 1 i parametrow aplikacii silnika.

Grupa F02.0x: podstawowe parametry silnika i opcje samouczenia

< F02.00: Typ silnika

Kod N 7 .. Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.00
- Uit svc 0
(Fgéglzjoo) Typ silnika Ustaw typ silnika. Ten parametr jest tylko do odczytu (0~1)
0: silnik asynchroniczny (AM)
1: zarezerwowany
Notatka:
> Ten parametr jest parametrem tylko do odczytu. F01.00 jest automatycznie aktualizowany po ustawieniu FO1.00 [Control Mode].

< F02.01: Liczba biegundw silnika

Kod

Ustawienie fabryczne

(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F02.01
. o Ulf svC 4
201 . . A
(SO_|>_<8P0 ) Liczba biegunow sinika Ustaw liczbe biegundw silnika (2~98)

(0x0202) Moc znamionowa silnika
STOP

Ustaw moc znamionowa silnika

< F02.02: moc znamionowa silnika
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.02 U SVC rozne

(0,1~ 5,5 kW)

silnika

< F02.03: znamionowa czestotliwo$¢ silnika
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.03
(0x0203) Czestotliwose tlmt gl totliwosé i iinik 500620~|—l|:f)1 10
STOP Znamionowa silnika staw czestotliwo$¢ znamionowg silnika (0. .10)

< F02.04: znamionowa predko$¢ silnika
Kod (adres) s Ustawienie fabryczne

Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F02.04 rozne
(0x0204) Predkos$¢ znamionowa [ijt SVC ) dkosé silnik (0 ~ 65000 obr./min)
STOP silnika staw znamionowg predkos$¢ silnika

< F02.05: napiecie znamionowe silnika
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.05 Nabiei ) Ulf SVC rozne
(0X0205) apIGCie ZNAMIONOWE | jqtaw napiecie znamionowe silnika (0~1500V)




< F02.06: znamionowy prad silnika

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.06 rézne
(0x0206) Prad znamionowy silnika EiRs . - (0,1 ~3000,0 A)
STOP Ustaw prad znamionowy silnika

< F02.07: Wybor automatycznego dostrajania parametrow silnika
Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.07
(0x0207) wybdr parametrow U/f svC 0
STOP automatycznego Wybdr automatycznego dostrajania parametréw silnika (0~3)

dostrajania silnika

Notatka: Po zakonczeniu autostrojenia parametru, ustawiona warto$¢ [F02.07] zostanie automatycznie ustawiona na ,0”. Model S/T2 nie obstuguje
automatycznego dostrajania parametréw silnika.

0: brak operaciji

1: samouczenie obrotowe

2: Statyczne samouczenie

3: rezystancja stojana tylko statyczna samouczenie;

< F02.08: Znak samouczenia
Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F02.08 0
(0x0208) | Flaga samouczenia Uif svC
STOP (0-3)

Grupa F02.1x: zaawansowane parametry silnika asynchronicznego

< F02.10: prad jatowy silnika asynchronicznego

Ustawienie fabryczne

asynchronicznego

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)
F02.10
(0X020A) Prad jatowy silnika u/f svC Zmief z modelem
STOP asynchronicznego Ustaw prad jatowy silnika asynchronicznego (0,1~3000,0 A)

< F02.11: Rezystancja stojana silnika asynchronicznego

s Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F02.11 . . -
(0x020B) Rezystancja stojana u/f SVC Zmien z modelem (0.01m
STOP silnika Ustaw rezystancje stojana silnika asynchronicznego Q "~ 60000mQ )

Uwaga: Punkt dziesietny jest ustawiany za pomoca cyfr F02.19.

asynchronicznego

< F02.12: Rezystancja wirnika silnika asynchronicznego
s Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F02.02 o -
(0x020C) Rezystancja wirnika u/f SVC Zmien z modelem (0.01m
STOP silnika Ustaw rezystancje wirnika silnika asynchronicznego Q "~ 60000mQ )

Uwaga: Punkt dziesietny jest ustawiany przez dziesie¢ cyfr F02.19.

asynchronicznego

< F02.13: Indukcyjnos¢ rozproszenia stojana silnika asynchronicznego
Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zsa;r\zlsezlsetaai%():zne
F02.03 rozproszenie L
(0x020D) findukcyjnosci stojana | YfF SVC T . Zamienic z modelem
STOP silnika Ustaw indukcyjno$¢ rozproszenia stojana silnika asynchronicznego (0,001mH ~ 6553,5mH)

< F02.14:

Indukcyjnos¢ stojana silnik

Uwaga: Punkt dziesietny jest ustawiony na F02.19 setke.

a asynchronicznego

Ustawienie fabryczne

asynchronicznego

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F02.14

(OX020E) Indukcyjno$é stojana | U/f SVC Zamieni¢ z Model
STOP silnika Ustaw indukcyjnos¢ stojana silnika asynchronicznego (0,01mH ~ 65535mH)

Uwaga: Przecinek dziesietny jest ustawiony na F02.19 tys.




<>

F02.15: warto$¢ standardowa rezystanciji stojana

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
(Fo(izoég ) warto$¢ standardowa ulif svC Konwersja wartosci
READ rezystancji stojana Ustaw warto$¢ rezystancii stojana. Ten parametr jest tylko do odczytu rzeczywistej (0,00 ~
50,00%)
< F02.16: warto$¢ standardowa rezystancji wirnika
Kod N 7 s Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.16 . . -
(0x0210) wartos¢ standardowa u/f SvC Konwersja warto$ci
READ rezystancji wirnika Ustaw warto$¢ rezystanciji wirnika. Ten parametr jest tylko do odczytu rzeczywistej (0,00 ~
50,00%)
< F02.17: Warto$¢ indukcyjnosci rozproszenia stojana
Kod N 7 .. Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.17 . . .
(0x0211) rozproszenie u/f SVC Konwersja wartosci
READ indukcyjnosci stojana Ustaw warto$¢ indukcyjnosci rozproszenia stojana. Ten parametr jest tylko do | rzeczywistej (0,00 ~
odczytu 50,00%)
< F02.18: Standardowa wartos¢ indukcyjnosci stojana
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F02.18
o . u/f SVC Konwersja wartosci
(0x0212) Warto$¢ indukcyjnosci U <& indukovinosai stoiana. T ir iest tvlko do od iy
READ stoiana staw wartos¢ indukcyjnos$ci stojana. Ten parametr jest tylko do odczytu rzeczywistej (0,0 ~
) 999,0%)
< F02.19: F02.11~F02.14 wybdr punktu dziesietnego
Kod N 7 .. Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartos¢ (zakres ustawien)
F02.19
(0x0213) F02.11~F02.14 wybor u/f SvVC 0x0000
STOP punktu dziesietnego Ustaw punkt dziesietny czterech parametréw F02.11~F02.14 (0x0000 ~ 0x2222)

Notatka: Warto$¢ domysina zmienia sie w zaleznoéci od poziomu mocy silnika, a domysina warto$¢

fabryczna nie ulega zmianie.
0: bez kropki dziesietnej

1:1 przecinek dziesietny

2: 2 miejsca po przecinku

Cyfra jednostki: ustawienie punktu dziesietnego
parametru F02.11 Dziesie¢ cyfr: ustawienie punktu

dziesietnego parametru F02.12

Setki migjsca: ustawienie punktu dziesietnego parametru F02.13
Tysigce: ustawienie punktu dziesigtnego parametru F02.14

F02.2x-F02.4x Grupa: Zarezerwowane

Grupa F02.5x: Parametry aplikacyjne silnika

Nauka online oporu stojana

< F02.50: Tryb uczenia online rezystancji stojana
Kod (adres) s Ustawienie fabryczne
Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F02. —
02.50 Start r§2y§tancp stOJgna uU/f sVC Powigzane z modelem
(0x0232) uczenie sie  wybor U b ia onli A 5
STOP funkji staw tryb uczenia online rezystancji stojana VFD (0~2)

0: Nieprawidtowy.

1: Tylko naucz sig, nie aktualizuj.

Wieksze niz 1: Ucz sig i aktualizuj. A ta warto$¢ ogranicza przyrost rezystancii stojana, ktory jest wyuczany za kazdym razem, gdy inicjowane jest uczenie.

Notatka:
>
>

Model S/T2 nie obstuguje automatycznego dostrajania.
Po zakonczeniu samostrojenia silnika funkcja samouczenia rezystancji stojana moze by¢ skuteczna.

11.5 Grupa FO3: Sterowanie wektorowe
Grupa F03.0x: petla predkosci (ASR)

ASR to funkcja, ktdra dostosowuje polecenie momentu obrotowego poprzez dopasowanie predkosci silnika i polecen predkosci.




VVvym

Przed dostosowaniem parametréw ASR

Przed regulacjg parametréw ASR nalezy koniecznie wdrozy¢ samouczenie, aby poprawnie ustawi¢ wszystkie parametry silnika.

Dostosuj parametry ASR, gdy silnik jest podtgczony do obcigzenia.

Podczas regulacji ASR mozna monitorowa¢ C00.01 (F11.20 bity ustawione na 1, wybra¢ rzeczywistg czestotliwosé wyjsciowa) i C00.06 [Predkos¢
silnika] i uzywaé analogowego sygnatu wyjsciowego.

W Kroki regulacji w trybie sterowania SVC

Kroki regulacji parametréw ASR sg nastepujace.

1. Uruchom silnik przy zerowej lub niskiej predkosci i zwigksz F03.06 [proporcjonalne wzmocnienie petli predkosci 2] w zakresie, ktory nie powoduje drgan.
2. Uruchom silnik przy zerowej lub niskiej predkosci i obniz F03.07 [czas catkowania petli predkosci 2] w zakresie, ktdry nie powoduje wibracii.

3. Uruchom silnik z ustawiong maksymalng predkoscig, aby upewnic sie, ze nie wystapig wibracje.

4. Jesli wystapig wibracje, zwigksz warto$¢ ustawienia F03.07 i obniz warto$¢ ustawienia F03.06, az drgania przestang wystepowac.

5. Ustaw wzmocnienie niskiego zakresu predkosci. Uruchom silnik przy zerowej lub niskiej predkosci i zwigksz F03.02 [proporcjonalne wzmocnienie petli
predko$ci 1] w zakresie, ktdry nie powoduje drgan.

6. Wzmocnienie proporcjonalne ASR i czas catkowania mozna przetgczaé zgodnie z czestotliwoscig wyjsciowa. Gdy nie mozna ustabilizowa¢ predkosci po
stronie niskiej predkosci, ustaw okoto 80% czestotliwosci, przy ktorej wystepujg rzeczywiste wibracje. Jesli strona wysokiej predkosci nie moze zapewni¢
stabilnej predkosci, ustaw jg z grubsza. Rzeczywista czestotliwos¢ wibracji wynosi okoto 120%.

Schemat ideowy proporcjonalnego wzmocnienia petli predkosci i czasu integracji

A
Wzmocnienie

proporcjonalne (P)
Czas catkowania (I)

Wzmaochnienie
proporcjonalne 2
Czas catkowania 2

Wzmochienie

proporcjonalne 1
Czas catkowania 1

<~ F03.02: ASR (petla predkosci) proporcjonalne wzmocnienie 1

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
(Foi%ggz) ASR (petla predkosci) svC 10.00

RUN proporcjonalne wzmocnienie 1 Ustaw proporcjonalne wzmocnienie ASR (petla predkosci) 1 (0,01 ~ 100,00)

Zwiekszenie wzmocnienia zwiekszy responsywnos¢. Ogolnie rzecz biorgc, im wieksze obcigzenie, tym wieksze wzmocnienie. Jesli jednak
wzmocnienie jest zbyt duze, silnik bedzie wibrowat.

<~ F03.03: Czas integracji ASR (petla predkosci) 1

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F03.03

(0x0303) ASR (petla predkosci) czas svC 0.100s

RUN integracji 1 Ustaw czas catkowania ASR (petla predkosci) 1 (0,001 ~ 6000 s)

Jedli czas integracii jest zbyt dugi, szybkos$¢ reakcji zmniejszy sie, a zdolnos¢ do przeciwstawienia sie sitom zewnetrznym zostanie ostabiona. Jesli czas
integracii jest zbyt krétki, wystapig wibracje.

<> F03.04: Czas filtra ASR 1

Kod N 7 .. Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F03.04

) . SVC 0.0ms
0x0304
(RL)J( N ) Czas filtrowania ASR 1 Ustaw czas filtra ASR 1 (0,0 ~ 100,0 ms)

<~ F02.05: Czestotliwo$¢ przetgczania ASR 1

Gdy sztywnos$¢ mechaniczna jest niska i tatwo wpada w drgania, stopniowo zwigkszaj ustawiong wartos¢ o 0,1.

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) A Zawartosc (zakres ustawien)
F03.05

Ny . svC 0,00Hz
0x0305 L . )
(RL)J(N ) Czgstotliwosé przefaezania ASR 1 Ustaw czestotliwo$¢ przetgczania ASR 1 (0,00 ~ F01.10)

Uwaga: Wybdr parametrow sterowania ASR jest okre$lany razem z F03.09.




<~ F02.06: ASR (petla predkosci) proporcjonalne wzmocnienie 2

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
(Fgfdgga) ASR (petla predkosci) sve 10.00

RUN proporcjonalne wzmocnienie 2 Ustaw proporcjonalne wzmocnienie ASR (petla predkosci) 1 (0,01 ~ 100,00)

Zwiekszenie wzmocnienia zwiekszy responsywnosc¢. Ogolnie rzecz biorgc, im wigksze obcigzenie, tym wigksze wzmocnienie. Jesli jednak wzmocnienie
jest zbyt duze, silnik bedzie wibrowat.

<~ F03.07: Czas integracji ASR (petla predkosci) 2

Kod tose Ustawienie fabryczne
(adres) b ETEEE (zakres ustawien)
(':0%3%77) ASR (petla predkosci) czas svC 0.100s

RUN integracji 2 Ustaw czas catkowania ASR (petla predkosci) 1 (0,001 ~ 6000 s)

Jedli czas integracii jest zbyt diugi, szybkos$¢ reakcji zmniejszy sie, a zdolnos¢ do przeciwstawienia sie sitom zewnetrznym zostanie ostabiona. Jesli czas
integracii jest zbyt krotki, wystapig wibracje.

<> F03.08: Czas filtrowania ASR 2

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.08

) . SvC 0.0ms
gﬁ?jog) Cazas filtrowania ASR 2 Ustaw czas filtra ASR 2 (0,0 ~100,0 ms)

Gdy sztywnos$¢ mechaniczna jest niska i fatwo drgac, stopniowo zwigkszaj ustawiong warto$¢ o 0,1.

<~ F03.09: Czestotliwo$¢ przetgczania ASR 2

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F03.09

N . SvC 0,00Hz
(é)S?\ISOQ) CzgstotiiwoS¢ przetaczania ASR 2 Ustaw czestotliwo$¢ przetgczania ASR 2 (0,00 ~ F01.10)

Gdy predkos¢ nie jest stabilna po stronie niskiej lub wysokiej predko$ci, proporcjonaine wzmocnienie ASR i czas catkowania mogg by¢ przetgczane zgodnie
z czestotliwoscig wyjsciowa.
Gdy ustawiona warto$¢ F03.09 jest wieksza niz F03.05, parametr petli predkosci jest przetaczany z czestotliwoscig wyjsciowa.

Parametr petli predkosci

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Proporcjonalny zysk

Czas integracji

Czas filtrowania

Czestotliwos¢ wyjsciowa <=F03.05 F03.02 F03.03 F03.04
F03.05<czestotliwos¢ wyjsciowa <F03.09 | Zmiana liniowa Zmiana liniowa Zmiana liniowa
Czestotliwos¢ wyjsciowa>=F03.09 F03.06 F03.07 F03.08
F03.09=F03.05 F03.02 F03.03 F03.04

Grupa F03.1x: petla pradowa i ograniczenie momentu obrotowego

Ustaw parametr Pl petli pradowej podczas sterowania wektorowego silnika. Gdy wystepuje sterowanie wektorowe, jesli wystapig predkosé, oscylacje pradu i
niestabilno$¢, wzmocnienie mozna odpowiednio zmniejszy¢, aby uzyskac stabilno$¢; wrecz przeciwnie, zwigkszenie wzmochienia pomaga poprawié

dynamiczng odpowiedz silnika.

<~ F03.10: Wzmocnienie proporcjonalne osi D petli pradowej

Ustawienie fabryczne

el e Zowertost (zakres ustawien)
F02.10

(0x030A) 0$ D petli pradowej | SVC 1,000

RUN Proporcjonalny wzrost | Ustaw proporcjonalne wzmocnienie petli pradowej w osi D (0,001 ~ 4,000)

<~ F03.11: Wzmocnienie catkowania osi D petli pradowe;

Kod (adres) Nazwa

Zawartos¢

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)

F03.11

RUN wzmocnienie
integralne

(0x030B) 05 D petli pradowej

SvC

Ustaw wzmocnienie catkowania petli pradowej w osi D

1.000
(0,001 ~ 4,000)

<~ F03.12: Wzmocnienie proporcjonalne w petli pradowej w osi Q

Kod (adres) Nazwa

Zawartos¢

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)




F03.02
(0x030C) Proporcjonalne SVC 1.000

RUN wzmochnienie petli Ustaw proporcjonalne wzmocnienie petli pradowej w osi Q (0,001 ~ 4,000)
pradowej w osi Q

<> F03.13: Wzmocnienie catkowania w petli pradowej w osi Q

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.03

(0x020D) Wzmocnienie SvC 1.000

RUN catkowania petli Ustaw wzmocnienie catkowania petli pradowej w osi Q (0,001 ~ 4,000)

pradowej w osi Q

<~ F03.15: Zmotoryzowane ograniczenie momentu obrotowego

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawier)

F03.15 S

0x030 Ograniczenie momentu| SVC 180,0%

(0x030F) b ie | Ustaw limi b lek 0,0 ~ 400,0%

RUN obrotowego w stanie staw limit momentu obrotowego stanu elekrycznego (, ,0%)
elektrycznym

Uwaga: 100,0% odpowiada znamionowemu momentowi obrotowemu silnika.

<~ F03.16: Ograniczenie momentu obrotowego wytwarzania energii

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawief)
F03.1

(00)(%350) [imitu momentu SvVC 180,0%

RUN obrotowego generatora | Ustaw limit momentu obrotowego stanu generatora (0,0 ~ 400,0%)

Uwaga: 100,0% odpowiada znamionowemu momentowi obrotowemu silnika.
Wyjsciowy moment obrotowy silnika jest rdwniez ograniczony przez moment obrotowy przetworzony przez F10.01 [Overcurrent Rejection Point] i F03.34
[Output Power Limit].

Grupa F03.2x: sterowanie optymalizacja momentu obrotowego

Kompensacja poslizgu silnika asynchronicznego
W trybie sterowania wektorem maszyny asynchronicznej, gdy wektor piercienia jest otwarty, wspdtczynnik kompensacji poslizgu stuzy do regulacji
doktadnosci statej predkosci silnika. Gdy po zatadowaniu predko$¢ silnika jest nizsza niz ustawiona warto$¢, nalezy jg zwigkszy¢ i na odwrot.
Zalecany zakres to 60~160%.

< F03.23: Kompensacja poslizgu silnika asynchronicznego

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F03.23 T

(0x0317) Kompensacja poslizgu SvC 100,0%

RUN silnika asynchronicznego | Ustaw kompensacje poélizgu silnika asynchronicznego (0,0~ 250,0%)

<~ F03.24: Wartos¢ poczatkowa momentu poczatkowego

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F03.24

(0x0318) Startowa warto$¢ SVC 0,0%

RUN poczatkowa momentu | Ustaw poczatkowa wartos¢ poczatkowego momentu obrotowego (0,0~ 250,0%)

obrotowego

Grupa F03.3x: Optymalizacja strumienia

Staba kontrola magnetyczna
W sterowaniu wektorowym, jesli predko$¢ pracy silnika jest wyzsza od predkosci znamionowej lub napiecie szyny jest niskie, a predkos¢ pracy silnika jest
zblizona do predkosci znamionowej, falownik musi ostabic silnik, aby predko$¢ silnika podazata za ustawiong predkoscia.
F03.30~F03.31 ustawia parametry regulacji stabej kontroli magnetycznej. W przypadku niestabilno$ci procesu stabego magnetycznego dostosuj
parametry grupy do debugowania.
Nadmierny staby prad magnetyczny spowoduje nieodwracalng demagnetyzacije silnika. W wiekszosci przypadkéw staby prad magnetyczny moze
zapewnic, ze silnik nie rozmagnesuje sie w sposob nieodwracalny w zakresie pragdu znamionowego silnika.

< F03.30: Staby wspétczynnik wyprzedzenia magnetycznego

Kod N 7 > Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
FO3.

(O(EE)SSE) Staby magnetyczny SVC 10,0%

RUN wspdtczynnik Ustaw staby magnetyczny wspétczynnik sprzezenia do przodu (0,0 ~ 200,0%)

wyprzedzenia




<~ F03.31: Wzmocnienie kontroli ostabienia pola

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F03.31

(OX031F) Stabe wzmocnienie SvC 10,0%

RUN kontroli magnetycznej Ustaw wzmocnienie kontroli ostabienia pola (0,0 ~ 500,0%)

<~ F03.32: Ograniczenie pradu ostabiania pola

Kod tose Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawier)
F03.32

(0x0320) Gérna granica stabego | SVC 60,0%

RUN pradu magnetycznego Ustaw limit pradu ostabiajacego pole (0,0 ~ 250,0%)

Uwaga: Ustawiona warto$¢ 100,0% odpowiada znamionowemu pradowi silnika.

<~ F03.33: Staby wspétczynnik napigcia magnetycznego

Kod .. Ustawienie fabryczne

(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)

?O?(%ggl) Staby wsp6tczynnik SvC 97,0%

RUN napiecia Ustaw staby wspétczynnik napiecia magnetycznego (0,0 ~ 120,0%)
magnetycznego

<~ F03.34: Ograniczenie mocy wyjsciowej

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F03.34

(0x0322) | Ograniczenie mocy Sgtgw limit mocy wyjéciowej (205(5J PZEJO 0%)

RUN wyjSciowej ywil ) ' '

Uwaga: Ustawiona warto$¢ 100,0% odpowiada mocy znamionowe; silnika.

Energooszczedna praca
Skuteczne jest asynchroniczne sterowanie wektorowe maszyny. Gdy wykonywana jest operacja oszczedzania energii, prad wyjsciowy jest automatycznie
redukowany poprzez analize wyjsciowego momentu obrotowego, dzieki czemu straty ciepta silnika sg zmniejszone, aby osiagna¢ efekt oszczgdzania energii.
< F03.37: Dziatanie energooszczedne

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F03.37

(0x0325) Energooszczedna SvC 0

RUN operacja Wybdr funkcji energooszczednej pracy (0~1)

0: wytgczone
1:wh

<~ F03.38: Dolna granica wzbudzenia w trybie energooszczednym

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F03.38

(0x0326) Energooszczedny dolny | SVC 50,0%

RUN limit wzbudzenia pracy Ustaw granice wzbudzenia w trybie oszczedzania energii (0,0 ~ 80,0%)

Uwaga: Ustawiona warto$¢ to 100,0% wzbudzenia znamionowego silnika.

<~ F03.39: Energooszczedny wspotczynnik filtra pracy
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F03.39
(0x0327) Energooszczedny SvC 0,010s
RUN wspdtczynnik filtra Ustaw wspofczynnik filtra pracy oszczedzania energii (0,000 ~ 6000s)
roboczego

Grupa F03.4x-F03.5x: Kontrola momentu obrotowego

Wydano polecenie momentu obrotowego
< F03.40: Wybor kontroli momentu obrotowego

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F03.40

(0x0328) Wybor kontroli momentu \?V\;E()r kontroli momentu obrotowego ?0 ~1)

RUN obrotowego

0: wybdr kontroli predkosci
1: wybdr kontroli momentu
obrotowego




Zwr6¢ uwage:
»  F5.0x = 60 [zacisk wejscia wielofunkcyjnego = przetgcznik do sterowania momentem)], priorytet jest wyzszy niz F03.40 [wybér sterowania momentem].
<~ F03.41: Wydano polecenie momentu obrotowego

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) hlazvia Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.41

) SvC 0x0000
(0x0329) Wydano polecenie Podano polecenie ustawienia momentu obrotowego (0x0000 ~ 0x0566)
RUN momentu obrotowego

Pozycja urzadzenia: kanat odniesienia momentu obrotowego A
0: Cyfrowa warto$¢ odniesienia momentu obrotowego

1: potencjometr klawiatury

2: wejscie Al

3: Zarezerwowane

4: Zarezerwowane

5: wejscie PUL

6: podana komunikacja RS485 (adres komunikacyjny to 0x3005)

Miejsce dziesiatek: kanat odniesienia momentu obrotowego B
Tak samo jak wybor ustawienia kanatu odniesienia momentu obrotowego A

Setki: Kombinacja kanatu A, B

0: kanat odniesienia momentu obrotowego A

1: kanat odniesienia momentu obrotowego B

2: Moment obrotowy biorgc pod uwage sume kanatu A i kanatu B

3: Réznica migdzy kanatem A odniesienia momentu obrotowego a zrodiem kanatu B (AB)
4: Maksymalna warto$¢ zaréwno kanatu A odniesienia momentu obrotowego, jak i kanatu B
5: Minimalna warto$§¢ momentu obrotowego podanego w kanale A i kanale B

Tysigce: zarezerwowane

<~ F03.42: Cyfrowe ustawienie momentu obrotowego

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakr\zls u;tawie?/i)z
F03.42
(0x032A) Cyfrowe ustawienie S - 0,0%
Ustaw cyfrowe ustawienie momentu obrotowego (0,0 ~ 100,0%)
RUN momentu obrotowego
Notatka:

»  Ustawiona warto$¢ 100% odpowiada znamionowemu momentowi obrotowemu silnika.

<~ F03.43: Dolna warto$¢ graniczna wejécia momentu obrotowego

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawi eyﬁ)
F03.43
(0x032B) Dolna granica momentu | SVC 0,00%
RUN obrotowego Ustaw dolny limit wej$cia momentu obrotowego (0,00 ~ 100,00%)

< F03.44: Dolna granica momentu obrotowego odpowiadajgca ustawieniu

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zsakrvzls u;tawi g.])z
F03.44
(02(%32(:) Dolna granica SVC 0,00%
RUN momentu obrotowego | Ustaw dolny limit odpowiadajacy ustawieniu (-200,00 ~ 200,00%)

Uwaga: Ustawiona warto$¢ 100% odpowiada znamionowemu momentowi obrotowemu silnika.

<~ F03.45: Gérna wartos¢ graniczna wejscia momentu obrotowego

Ustawienie fabryczne

obrotowego

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.45
(0x032D) gérny limit wejsciowy SVC 100,00%
RUN momentu Ustaw gdrny limit wejSciowy momentu obrotowego (0,00 ~ 100,00%)
<~ F03.46: Ustawienie gornej granicy momentu obrotowego
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.46
(0X032E) Ustawienie gérnego | SVC 100,00%
RUN limitu momentu Ustaw gorny limit odpowiadajacego ustawienia (-200,00 ~ 200,00%)

Uwaga: Ustawiona warto$¢ 100% odpowiada znamionowemu momentowi obrotowemu silnika.




<~ F03.47: Czas filtra momentu obrotowego

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é (zakres ustawie?li)
F03.47
(0x032F) | Czas filtrowania se 0.100s
Ustaw czas filtra odniesienia momentu obrotowego (0,000 ~ 6000s)
RUN momentu obrotowego

Zastosowanie filtrowania do sygnatu polecenia momentu obrotowego zmniejsza wibracje powodowane przez sygnat polecenia momentu obrotowego.
Zaktdcenie i regulacja sygnatu polecenia usuniecia momentu obrotowego sg skuteczne wraz z reakcjg kontrolera polecen.



Jedli podczas sterowania momentem wystapig wibracje, zwigksz ustawiong warto$¢. Jesli jednak ustawienie jest zbyt duze, szybkos¢ reakcji ulegnie pogorszeniu.

<~ F03.52: Polecenie maksymalnego momentu obrotowego

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.52
(0x0334) gérna granica SvC 150,0%
RUN polecenia momentu Ustaw gérng granice polecenia momentu obrotowego (0,0 ~ 200,0%)
obrotowy
<> F03.53: Dolny limit polecenia momentu obrotowego
A Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.53 dolny limit polecenia
(0x0335) momentu SVC . , 0,0%
RUN obrotowego Ustaw dolny limit polecenia momentu obrotowego (0,0 ~ 200,0%)

Uwaga: Gorne i dolne granice sg ograniczane po dodaniu wartosci bezwzglednej do przetwarzania liniowego polecenia momentu odniesienia.

Ograniczenie

predkosci

<~ F03.54: Wybor ograniczenia predkosci do przodu sterowania momentem

Ustawienie fabryczne

momentem do przodu

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.54

(0x0336) Wybér ograniczenia SvC 0

RUN predkosci sterowania Ustaw wybor ograniczenia predkosci sterowania momentem do przodu 0~7

0: Cyfrowe ustawienie ograniczenia predkosci do przodu F03.56

1: podano zintegrowany potencjometr klawiatury x F03.56 2: Al x F03.56
3: Zarezerwowane
4: Zarezerwowane

5: PULxF03.56

6: Komunikacja RS485 podana (adres komunikacyjny to 0x3006) x F03.56 7: Zarezerwowane

< F03.55: Wybdr ograniczenia predko$ci wstecznej sterowania momentem
o Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieh)
F03.55 L
(0x0337) Wybér ograniczenia SVC 0
RUN predkosci wstecznej Ustaw wybdr ograniczenia predkosci wstecznej sterowania momentem 0~7)

kontroli momentu

obrotowego

0: Ustawienie cyfrowe ograniczenia predko$ci do tytlu F03.57
1: podano zintegrowany potencjometr klawiatury x

F03.57 2: Al x F03.57
3: Zarezerwowane

4: Zarezerwowane

5: PUL x F03.57

6: Komunikacja RS485 podana (adres komunikacyjny to 0x3007) x F03.57 7:

Zarezerwowane
< F03.56: Ograniczenie maksymalnej predkosci do przodu sterowania momentem obrotowym
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.56
yfrowe ,0%
(0x0338) Cyf svC 100,0%
RUN ustawienie/wzmocnienie| Ustaw cyfrowe ustawienie/wzmocnienie ograniczenia predkosci (0,0 ~ 100,0%)
ograniczenia predkosci
Notatka:

W przypadku ustawienia jako cyfrowe ustawienie ograniczenia predkosci do przodu, ustawiona warto$¢ 100,0% odpowiada maksymalnej czestotliwosci.
< F03.57: Maksymalne ograniczenie predkosci wstecznej sterowania momentem

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.57 Cyfrowe
(0x0339) ustawieniezmocnienie| SVC - . L " . 100,0%
RUN ograniczenia predkosci Ustaw cyfrowe ustawienie/wzmocnienie ograniczenia predko$ci wstecznej (0,0 ~ 100,0%)
wstecznej
Notatka:

»  Gdy ustawione jest cyfrowe ustawienie ograniczenia predkosci do tytu, ustawiona warto$¢ 100,0% odpowiada maksymalnej czestotliwoSci.

Przetaczanie wzmocnienia polecenia momentu obrotowego
Gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa jest nizsza niz F03.58, mozna zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ podany moment obrotowy, ustawiajac F03.59.
<~ F03.58: podana czestotliwos$¢ przetgczania wzmocnienia momentu obrotowego

Kod (adres)

Nazwa

Zawartos¢é

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)




F03.58

(0x033A) czestotliwosé SVC 2,00 Hz
RUN przetgczania Ustaw czestotliwo$¢ przetgczania wzmocnienia podanego momentu (0,00 ~ 50,00 Hz)
wzmochienia obrotowego
podanego momentu
< F03.59: dany przyrost momentu obrotowego

Ustawienie fabryczne

fod (e Nazwa Zawartose (zakres ustawien)
z:ooxgaggB) Podany przyrost =i 100,0%

~ 0,
RUN momentu obrotowego Ustaw zadany przyrost momentu obrotowego (0,0 ~ 500,0%)

11.6 Grupa F04: Sterowanie U/f
Grupa F04.0x: Sterowanie U/t

Krzywa czestotliwosci cisnienia U/f

< F04.00: Wybor krzywej U/f

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é ;st;tkarv:iselr]z;‘svli)é)r/";zne
F04.00 ’ . Uit 0

(S()])_(gAIlDOO) Wybor krzywej UF Ustaw krzywa UF 0-~11)

0: prosta krzywa Uf

1-9: odpowiednio krzywa momentu obrotowego mocy 1,1-1,9 Uf
10: kwadratowa krzywa Uf
11: Niestandardowa krzywa Uf Uwaga:

>
>

znamionowej czestotliwosci silnika

F04.00 = 11 [Wybor krzywej Uf = niestandardowa krzywa Uf], ustawiana przez F04.0x.
Linia prosta i krzywa redukcji momentu obrotowego sg nastepujgce. Krzywa Uf redukcji momentu obrotowego obowigzuje powyzej 0,3-krotnosci

4 Napiecie
Napigcie znamionowe silnika
Prosta Uf (staty
moment obrotowy)
krzywa redukcji
momentu Crestotliwosé
obrotowego ZGStotIwose
} wyjsciowa
0 30% znamionowej Czestotliwose

czestotliwosci silnika

Zwigkszenie momentu obrotowego

e

znamionowa silnika
Linia Uf i krzywa redukcji momentu obrotowego

F04.01: Zwiekszenie momentu obrotowego

Ustawienie fabryczne

obrotowego

Kod (adres) | Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.01 uf réznie

401 i i
(SS% 01) Zuigkszenie MOMeNtU | otz yiekszenie momentu obrotowego (0,0 ~30,0%)

0.0: Automatyczne zwiekszenie momentu obrotowego w celu kompensacji strat na
rezystancji stojana. Inne wartosci: state wzmocnienie momentu obrotowego

Notatka:
>

samouczenie F02.07=3, ale wyj$cie silnika jest w najlepszym stanie.

>

Schematyczny diagram statego wzmocnienia momentu obrotowego pod krzywa i krzywg U/f jest nastepujacy.

Gdy F04.01 = 0.0 [podbicie momentu = automatyczne podbicie momentu], doktadny warto$¢ rezystanciji stojana uzyskuije sie przez




Napiecie

wyjsciowe
Napigcie A
wyjsciowe
Napi¢cie | Napiecie |-
znamionowe znamio
silnika nowe
silnika
Napiecie Napigcie
; ; Czestotliwo$¢  zwickszajace .
zwigkszajgce estot s il Czestotliwosé
moment 7 wyjsciowa ~ .
obrotowy |- — wyjsciowa
obrotowy —> 0 —>
0 Czestotliwosé L )
odciecia Czgstotliwosé Czestotliwosé Czgstotliwosé
wzmochienia znamionowa odciecia znamionowa silnika
momentu silnika wzmocnienia
obrotowego momentu

obrotowego



Schemat podnoszenia statego momentu obrotowego

< F04.02: Czestotliwos¢ odcigcia wzmocnienia momentu obrotowego
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.02
(0x0402) Odciecie zwigkszenia | U/f 100,0%
RUN momentu obrotowego | Ustaw czestotliwo$¢ odciecia zwigkszania momentu obrotowego (0,0 ~ 100,0%)

czestotliwosé
Uwaga: DomysIna warto$¢ 100% odpowiada znamionowej czestotliwosci silnika.

Kompensacja poslizgu
Ta funkcja moze sprawi¢, ze czestotliwos¢ wyjsciowa falownika bedzie automatycznie dostosowywana w ustawionym zakresie wraz ze zmiang
obcigzenia silnika; dynamicznie kompensuje czestotliwosé poslizgu silnika, dzieki czemu silnik zasadniczo utrzymuje statg predkosé, skutecznie
zmniejszajac uderzenie zmian obcigzenia na predkos¢ silnika.

< F04.03: wzmocnienie kompensacji poslizgu

A Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.03 .
(0x0403) wzmocnienie u/f 0,0%
RUN kompensaciji poslizgu Ustaw wzmocnienie kompensacji poslizgu (0,0 ~ 100,0%)

<~ F04.04: ogranicznik kompensacji poslizgu

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieri)
F04.04

(02(020 4) limit kompensacji u/f 100,0%

RUN poslizgu Ustaw limit kompensaciji poslizgu (0,0 ~ 300,0%)

Uwaga: Warto$¢ ustawienia parametru 100% odpowiada znamionowej czestotliwosci poslizgu.

<~ F04.05: czas filtra kompensacji poslizgu

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.05 ) .

(0x0405) czas filtra kompensacji | U/f 0,200s

RUN poslizgu Ustaw czas filtra kompensaciji poslizgu (0,000 ~ 6000s)

Ttumienie oscylacji
W zastosowaniach silnikowych $redniej i duzej mocy prad silnika jest niestabilny, a predkos¢ silnika oscyluje. Jest to rodzaj rezonansu o niskiej
czestotliwosci generowanego przez interakcje elektryczng i mechaniczng. Wibracje silnikéw matej mocy na ogdt nie sg oczywiste. Regulujac
F04.06 i FO4.07, mozna wyttumi¢ rezonans niskiej czestotliwosci, a warto§¢ wzmocnienia tlumienia oscylacji mozna stopniowo zwigkszac przy
zatozZeniu stabilnosci.

< F04.06: Wzmocnienie thumienia oscylacji
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (szly:L u;tawi eyﬁ) g
F04.
(0(3(0286) Wzmocnienie u/f 100,0%
RUN ttumienia drgan Ustaw wzmocnienie ttumienia drgan (0,0 ~ 900,0%)
< F04.07: Czas filtra tumienia oscylacji
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawi eyﬁ)
(Fo%%n Czas filtra ulf 10
RUN tlumienia Ustaw czas filtra ttumienia oscylacji (0,0 ~100,0s)
oscylacji

Stosunek napigcia wyjsciowego Uf

< F04.08: Procent napiecia wyjsciowego
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.08
(0x0408) procent napiecia u/f 100,0%
Ustaw procent napiecia wyjsciowego 25,0 ~ 120,0%
STOP wyjéciowego P Pgeia thjscioweg \ i

Ten parametr reguluje procent/wzmocnienie napiecia wyjsciowego podczas sterowania Uf.




Grupa F04.1x: Niestandardowa krzywa U/f

Ten produkt zapewnia 5 stopni nastawialnego stosunku napiecia do czestotliwosci, aby zaspokoic potrzeby réznych silnikéw dla réznych stosunkéw napiecia do

czestotliwosci.

Napigcie
wyjscio
we

V5

\Z

V3
V2

Niestandardowy wykres krzywej

< F04.10:

Samonastawne napiecie 1

1

Czestotliwose
wyjscia

[
»

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.10 U/t 3.0%
(0x040A) Samonastawne napiecie| Ustaw samonastawne napiecie 1. Ustawiona warto$¢ 100,0% odpowiada (O’ 0 3 100,0%)
STOP 1 napigciu znamionowemu silnika ' o7

< F04.11: Samonastawa czestotliwosci 1

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.11
(00X04OB) Czestotliwoéé B/ft t —— 10%%:% 110
STOP samonastawna 1 staw samonastawng czestotliwos¢ (, .10)

< F04.12: Samonastawne napiecie 2

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.02 U/t 28 00
(0x040C) Samonastawne napigcie| Ustaw samonastawne napigcie 2. Ustawiona warto$¢ 100,0% odpowiada 0 0 ~0100 0%)
STOP 2 napigciu znamionowemu silnika ' o7
< F04.13: Samonastawa czestotliwosci 2
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie{i)
F04.03
N U/t 10,00 Hz
0x040D !
(S'I)'(OP ) Sazriztr?ggt\’:v\s/ﬁa 9 Ustaw samonastawng czestotliwos¢ 2 §0,00~F01.10
< F04.14: Samonastawne napiecie 3
oo {
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ tiifrv:lsezzaa?éﬁzne
F04.14 U/f 55 0%
(Ox040E) Samonastawne napiecie| Ustaw samonastawne napiecie 3. Ustawiona warto$¢ 100,0% odpowiada 0 0 ~0100 0%)
STOP 3 napigeciu znamionowemu silnika ' o7
< F04.15: Samonastawa czestotliwosci 3




s Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.15
(0x040F) Czestotliwose lLJmt t totliwosc 3 2(? g&?él 10
STOP samonastawna 3 staw samonastawng czestotliwo$¢ § , .
< F04.16: Samonastawne napiecie 4
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieil'l)
F04.16 u/f 78.0%
(0x0410) Samonastawne napiecie| Ustaw samonastawne napiecie 4. Ustawiona warto$¢ 100,0% odpowiada © 0 _ 0100 0%)
STOP 4 napieciu znamionowemu silnika ’ '
< F04.17: Samonastawa czestotliwosci 4
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie:/’l)
F04.17
(0x0411) Czestotliwosé Bii _ 37,50 Hz
STOP samonastawna 4 Ustaw samonastawng czgstotliwo$¢ 4 (0,00~F01.10)
< F04.18: Samonastawne napiecie 5
o Ustawienie fabryczne
zakres ustawien
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ K o
F04.18 u/f 100.0%
(0x0412) Samonastawne napiecie| Ustaw samonastawne napigcie na 5. Ustawiona warto$¢ 100,0% 0 0’~ 100,0%)
STOP 5 odpowiada napieciu znamionowemu silnika ' w7
< F04.19: Samonastawa czestotliwosci 5
. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F04.19
(0x0413) Czestotliwosé lLJmt t totliwosé 5 500‘%(())131 10
STOP samonastawna 5 staw samonastawng czestotliwo$¢ (o, .10)

Grupa F04.2x: Zarezerwowane
Grupa F04.3x: sterowanie oszczedzaniem energii U/f

Gdy silnik jest pod niewielkim obcigzeniem, falownik automatycznie dostosowuje napiecie wyjsciowe po wprowadzeniu statej predkosci, aby poprawi¢
wydajnos¢ silnika i osiggnac oszczedno$¢ energii.

< F04.30: Automatyczna kontrola oszczedzania energii
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie?ﬁ)
F04.30 Automatyczna U/t 0
(0x041E) . . : o
STOP kontrola oszczedzania | Wybierz, czy automatyczna kontrola oszczedzania energii jest wigczona (0~1)
energii
0: wytgczone
1:wh
< F04.31: Dolny limit czestotliwosci buck dla oszczednosci energii
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie?ﬁ)
F04.31
(02(04311F) Oszczedzanie energii | U/f 15,00 Hz
STOP dolna granica Ustaw dolny limit czestotliwo$ci oszczedzania energii buck (0,00 ~ 50,00 Hz)

czestotliwosci kroku
Uwaga: Gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika jest nizsza niz ta warto$¢, automatyczne sterowanie oszczedzaniem energii zostanie wytgczone. 100%
odpowiada czestotliwosci znamionowej silnika.

<~ F04.32: Dolna granica napigcia obnizania 0szczedzania energii

Ustawieni

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ faigvglzir:e
(zakres
ustawien)

. Dolna granica napiecia

F04.32 bk PG it 50,0%

(0x0420) obnizania , . . .

STOP oszczedzania energi Ustaw dolng granice energooszczednego obnizania napiecia (0,0 ~ 100,0%)

Uwaga: Ustawiona warto$¢ 100,0% to napiecie wyjsciowe odpowiadajace aktualnej czestotliwosci wyjsciowej, gdy nie ma sterowania oszczedzaniem energii.

< F04.33: Energooszczedna regulacja napiecia obnizajgcego napiecie



Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F03.33 regulacja napiecia
(0x0321) obnizajgcego napiecie Uit - o . . 0,010V/ms
RUN Ustaw energooszczedny stopien regulaciji napiecia obnizajgcego napiecie. (0,0 ~ 0,200 V/ms)
< F04.34: Energooszczedne napiecie i szybko$¢ powrotu napigcia

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)r/i)
F04.34 Napleime Ioszczedzan’lell Uit 0.200V/ms
(0x0422) energii i szybko$¢ U . dzan i 1 wsnol ik . 0.000 ~ 2 000V/
RUN bowrotu napiecia staw napiecie oszczedzania energii i wspdtczynnik powrotu napiecia. (0,000 ~ 2,000V/ms)

11.7 Grupa F05: Zacisk wejsciowy
Grupa F05.0x: Zacisk wejscia cyfrowego (X1-X4)

Wybor funkciji zaciskow X1 ~ X4
Falownik AC10 jest wyposazony w 4 wielofunkcyjne zaciski wejsciowe (X1~X4), ktdrych nie mozna rozszerzy¢ za pomoca |0. Funkcje ustawione fabrycznie sg

pokazane w ponizszej tabeli.

Kod Nazwa Ustawienia Fabryczne Cechy

F05.00 Wybor funkciji zacisku X1 1 Polecenie biegu do przodu (sterowanie 2-przewodowe)

F05.01 Wybor funkcji zacisku X2 2 Polecenie biegu wstecznego (sterowanie 2-
przewodowe)

F05.02 Wybor funkciji zacisku X3 4 Skret do przodu

F05.03 Wybdr funkcji zacisku X4 8 Reset btedu

Zapoznaj sie z ponizszg tabela, aby ustawi¢ funkcje F05.0x [Wybar funkciji wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego].

Ustali¢ Funkcje Ustali¢ Funkcje

wartos¢ wartos¢

0 Brak funkcji 40 Terminal wyzwalacza czasowego

1 Bieganie do przodu 41 Wyczy$¢ terminal czasowy

2 Bieg wsteczny 42 Terminal wejsciowy zegara licznika

3 Tréjprzewodowe sterowanie pracg (Xi) 43 Licznik wyczys¢ terminal

4 Skret do przodu 44 Polecenie hamulca DC

5 Bieg wsteczny 45 Terminal polecen przed wzbudzeniem

6 Swobodne zatrzymanie 46 Zarezerwowany

7 Awaryjne zatrzymanie 47 zarezerwowany

8 Reset btedu 48 Przetacz kanat polecen na klawiature

9 Wejscie btedu zewnetrznego 49 Przetacznik kanatu polecen do terminala

10 Przyrost czestotliwosci (UP) 50 Przetacz kanat polecen na komunikacje

11 Zmniejszenie czestotliwosci (DW) 51 Przetacznik kanatu polecen na karte rozszerzen

12 Kasowanie dekrementacji przyrostu czestotliwosci 52 Uruchom zakaz

(kasowanie UP/DW)

13 Kanat A przetacza sie na kanat B 53 Zakaz do przodu

14 Przetacz kombinacje kanatow czgstotliwosci na A 54 Odwrotny zakaz

15 Przefgcz kombinacije kanatéw czestotliwosci na B 55 Zarezerwowany

16 Terminal wielu predkosci 1 56 zarezerwowany

17 Terminal wielu predkosci 2 57 Polecenie zerowego serwomechanizmu

18 Terminal wielu predkosci 3 58 Uruchom polecenie blokowania wyjscia

19 Terminal wielu predkosci 4 59 zarezerwowany

20 Kontrola PID anulowana 60 Przetaczanie kontroli momentu obrotowego predkosci

21 Pauza regulacji PID 61 zarezerwowany

22 Przefaczanie charakterystyki PID 62 zarezerwowany

23 Przetaczanie parametréw PID 63 zarezerwowany

24 PID podany przefacznik 1 64 zarezerwowany

25 PID podany przefgcznik 2 65 zarezerwowany

26 PID podany przetgcznik 3 66 zarezerwowany




27 Przefaczanie sprzezenia zwrotnego PID 1 67 zarezerwowany
28 Przetgczanie sprzezenia zwrotnego PID 2 68 zarezerwowany
29 Przefaczanie sprzezenia zwrotnego PID 3 69 zarezerwowany
30 Przebieg programu (PLC) pauza 70 zarezerwowany
31 Ponowne uruchomienie programu (PLC) 71 zarezerwowany
32 Zacisk wyboru czasu przyspieszania’lhamowania 1 72 zarezerwowany
33 Zacisk 2 wyboru czasu przyspieszania’hamowania 73 zarezerwowany
34 Przyspieszenie zawieszenia 74 zarezerwowany
35 Wejscie czestotliwosci hustawki 75 zarezerwowany
36 Pauza czestotliwo$ci hustania 76 zarezerwowany
37 Reset czestotliwosci hustania 77 zarezerwowany
38 Przycisk klawiatury i wybdr autotestu wyswietlacza 78 zarezerwowany
39 Pomiar czestotliwosci X4 79 zarezerwowany

< F05.00: Wybdr funkcji zacisku X1

Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zil?r\zge:za:/iéyﬁizne
FO5.
(02(%(5)80) Wybér funkgji zacisku | U/f SVC 1
STOP X1 Ustaw funkcje przypisang do wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego X1 (0~95)

< F05.01: Wybdr funkcji zacisku X2

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F05.01

(0x0501) Wybér funkcji zacisku | U/f SVC 2

STOP X2 Ustaw funkcje przypisang do wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego X2 (0~95)

< F05.02: Wybdr funkcji zacisku X3

Ustawienie fabryczne

ke e Zowertost (zakres ustawien)
F05.02 —

(0x0502) Wybér funkciji zacisku | U/f SVC 4

STOP 3 Ustaw funkcje przypisang do wielofunkcyjnego zacisku wejéciowego X3 (0~95)

< F05.03: Wybdr funkcji zacisku X4

Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zZI?rV:;eEfta\?vigSme
F05.03
(0x0503) Wybér funkcji zacisku | U/f SVC 8
STOP X4 Ustaw funkcje przypisang do wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego X4 (0~95)
Warto$¢ ustawienia wejscia

wielofunkcyjnego Ustaw funkcie
przypisang do F05.00~F05.03.

0: brak funkcii
Wskazuje, ze terminal jest nieprawidtowy. Jedli funkcja terminala jest nieaktywna, zaleca sie ustawienie jej na ,0”, aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu.
1: bieg do przodu
Gdy polecenie uruchomienia jest wydawane przez zacisk, jesli parametr F05.20 [tryb sterowania zaciskami] jest ustawiony na ,0: system dwuprzewodowy 17,
falownik bedzie pracowat w kierunku do przodu, gdy zacisk jest prawidtowy. Inne tryby sterowania, patrz F05.20. [Tryb sterowania terminalem]; Parametr
odniesienia do funkcji ochrony rozruchu F07.03 [Wybor ochrony rozruchu].
2: bieg wsteczny
Gdy polecenie uruchomienia jest wydawane przez zacisk, jesli F05.20 [tryb sterowania zaciskami] jest ustawiony na ,0: system dwuprzewodowy 17,
falownik bedzie dziatat w odwrotnym kierunku, gdy zacisk jest prawidtowy. Inne tryby sterowania, patrz F05.20 [Tryb sterowania terminalem]; Parametr
odniesienia do funkcji ochrony rozruchu F07.03 [Wyb6r ochrony rozruchul.
3: Trojprzewodowe sterowanie pracg (Xi)
Gdy polecenie uruchomienia jest wydawane przez terminal, jesli F05.20 [tryb sterowania zaciskami] jest ustawiony na ,2(3): system tréjprzewodowy 1
(2), terminal jest zaciskiem sterowania pracg trojprzewodowg (Xi ). Aby uzyskaé szczegdtowe informacje, zobacz F05. .20 [Tryb sterowania terminalem];
Jednoczesénie funkcja ochrony przed uruchomieniem jest nieprawidtowa. Aby uzyskac¢ szczegétowe informacje, patrz parametr F07.03 [Startup Protection
Selection].
4: Skret do przodu
5: jog wsteczny
Port wej$ciowy dodatniego i ujemnego polecenia jog. Gdy ten zacisk jest prawidtowy, falownik wykona impuls. Polecenie jog na terminalu ma najwyzszy priorytet.



Do szczegdtowe ustawienie parametréw impulsowania, patrz FO7.3x [Grupa parametrow impulsowania]; charakterystyka zabezpieczenia impulsowego
patrz parametr F07.03 [Start Protection Selection].

6: swobodne zatrzymanie

Gdy zacisk jest prawidiowy, falownik natychmiast blokuje wyjscie, a silnik znajduje sie w stanie swobodnego biegu.

Gdy zacisk wolnego stopu jest zawsze aktywny, przemiennik nie zaakceptuje zadnego polecenia startu i pozostanie

zatrzymany.

Gdy klawiatura, RS485, opcjonalna karta i sterowanie tréjprzewodowe z terminala sg uruchomione, po zwolnieniu polecenia wolnego zatrzymania z
terminala, oryginalna komenda dziatania nie zostanie przywrdcona. Jesli falownik musi zosta¢ uruchomiony, polecenie pracy musi zosta¢ ponownie
wprowadzone.

7. Zatrzymanie awaryjne

Jedli polecenie zatrzymania awaryjnego zostanie wprowadzone podczas pracy falownika, falownik bedzie zwalnia¢ do zatrzymania z czasem zwalniania
ustawionym w F05.27 [Terminal Emergency Stop Deceleration time].

Po wprowadzeniu polecenia zatrzymania awaryjnego nie mozna go ponownie uruchomic, dopdki falownik nie zostanie catkowicie zatrzymany. Jesli F07.10
[Stop Mode] jest ustawiony na Free Stop, falownik nadal bedzie wykonywat hamowanie awaryjne zgodnie z czasem zatrzymania awaryjnego.

Gdy zacisk zatrzymania awaryjnego jest zawsze aktywny, falownik nie zaakceptuje zadnego polecenia startu i utrzyma status polecenia stopu. Gdy
uruchomione jest sterowanie dwuprzewodowe zaciskow, czy pierwotne polecenie uruchomienia zostanie przywrécone po zwolnieniu polecenia
zatrzymania awaryjnego z zacisku, patrz parametr F07.03 [Wybér ochrony rozruchul.

Gdy klawiatura, komunikacja, opcjonalna karta i sterowanie tréjprzewodowe z terminala sg uruchomione, pierwotne polecenie zatrzymania nie jest
przywracane po zwolnieniu polecenia zatrzymania awaryjnego z terminala. Aby uruchomi¢ dysk, musisz ponownie wprowadzi¢ polecenie

uruchomienia.
WE.
nagle |_| WYL.

zatrzymanie

status WL, WYL.
nagtego
zatrzymania ’
[
Komenda Wt. WE. WYL.
ruchu

Czestotliwo
$¢ 3 >
wyj$ciowa Nieprawidtowy status polecenia

Schemat polecen zatrzymania awaryjnego

Uwaga: Nagte hamowanie moze spowodowa¢ wygenerowanie przez falownik bledu przepiecia. Kiedy przepiecie wystepuje, wyjscie falownika zostanie
odciete, a silnik bedzie dziatat swobodnie, co spowoduje, Ze silnik wymknie sie spod kontroli. Dlatego podczas korzystania z funkcji zatrzymania awaryjnego
nalezy ustawi¢ odpowiedni czas zwalniania w F05.27 [Terminal Emergency stop deceleration time] lub uzywa¢ go z funkcjg hamowania zuzyciem energii.

8: Reset btedu

Gdy falownik ma alarm bledu, btad mozna zresetowaé za pomocg tego zacisku. Gdy trwa sterowanie dwuprzewodowe terminala, czy pierwotna komenda
dziatania zostanie przywrécona po skasowaniu btedu, patrz wartos¢ ustawienia parametru F07.03 [Wybér ochrony rozruchul.

9: wejscie btedu zewnetrznego

Za pomocg tego zacisku mozna wprowadzi¢ sygnat btedu urzagdzenia zewnetrznego, co jest wygodne dla falownika do monitorowania i ochrony btedu
urzadzenia zewnetrznego. Po odebraniu przez falownik zewnetrznego sygnatu wejsciowego btedu, natychmiast blokuje wyjscie, silnik jest w stanie
wolnym i wy$wietlana jest informacja o btedzie E.EF.

10: Zwiekszenie czestotliwosci (UP)

11: Zmniejszenie czestotliwosci (DW)

Przyrost (UP) i spadek (DW) danej czestotliwosci s osiagane przez zaciski sterujace. Obowigzuje tylko wtedy, gdy parametr F01.02 [Zrédio
czestotliwosci odniesienia kanat A] jest ustawiony na ,7” sterowanie UP/DW zacisku ,7”.

Tryb pamieci i kasowania po regulaciji czestotliwosci UP i DW mozna ustawi¢ za pomocg F05.25 [Wybor sterowania zaciskiem UP/DW]. Aby uzyskac
szczegdtowe informacje, patrz opis parametru F05.25 [Terminal UP/DW Control Selection];

F05.26 [czestotliwos¢ sterowania zaciskiem UP/DW szybko$é zwigkszania/zwalniania] ustawianie terminala GORA/DW moze byé uzywany do kontroli
szybko$¢ przyspieszania/zwalniania danej czestotliwosci. Aby uzyska¢ szczegdtowe informacje, patrz opis parametru F05.26 [zacisk UP/DW sterowania
czestotliwoscig zwiekszania/zwalniania].

12: Kasowanie dekrementacii przyrostu czestotliwosci (kasowanie UP/DW)

Czestotliwosé regulacji UP, DW moze by¢ skasowana w dowolnym momencie przez zacisk ,kasowanie dekrementacji przyrostu czestotliwosci (skasowanie UP
/ DW)’", aby wyczysci¢ dang czestotliwosé.

Terminal

przyrostu WL Wt. WL WYL,

czgstotliwosci
(UP)

terminal E WL. Wt. WYL

zmniejszajacy
czgstotliwosé
(dbw)

Uruchom
polecenie

WL WYL.

Wykres zwiekszania lub zmniejszania czestotliwosci terminali.

Czgstotli
wos¢é
wyjsSciowa

13: Kanat A przefgcza sie na kanat B.
14: Kombinacja kanatéw czestotliwosci jest przetaczana na kanat A 15: Kombinacja kanatéw czestotliwosci jest przetgczana na B



Czestotliwos¢ jest podawana do statej kombinacji kanatéw przez terminal.

16: terminal wielu predkosci 1

17: terminal wielu predkosci 2

18: terminal wielu predkosci 3

19: terminal wielu predkosci 4

Port wejsciowy polecenia wielu predkosci, kombinacja kodowania realizuje 15 predkosci; polecenie wielu predko$ci ma pierwszenstwo przed poleceniem jog.
20: anulowane sterowanie PID

Gdy terminal jest wazny, funkcja PID procesu moze by¢ wytgczona, wyjscie PID i stan wewnetrzny sg na site wyczyszczone. Kiedy terminal jest nieprawidtowy,
PID ponownie uruchamia obliczenia.

21: sterowanie PID jest zawieszone

Gdy zacisk jest prawidtowy, funkcja PID procesu moze zosta¢ zawieszona, a wyjscie PID i stan wewnetrzny utrzymujg aktualng warto$¢. Gdy terminal
jest niewazny, PID kontynuuje dziatanie w oparciu o aktualng warto$¢.

22: przetgczanie funkcji PID

Gdy ten zacisk jest prawidtowy, charakterystyka sprzezenia zwrotnego PID ustawienia bitu parametru F13.07[Wybér sterowania PID] ulegnie zmianie. Gdy zacisk
jest niewazny, charakterystyka wyjscia PID zostanie zmieniona na tg z F13.07[Wybor sterowania PID]. Ustaw charakterystyke sprzezenia zwrotnego PID.
23: przetgczanie parametréw PID

Ten wybdr zacisku jest wazny, gdy F13.17 [Warunek przetgczania parametréw PID] jest ustawiony na ,1”. Gdy ta funkcja jest nieaktywna, parametry
wspotczynnika regulacji, catki i rézniczkowania PID to F13.11~F13.13 [parametry proporcjonalne, catkujgce i rézniczkujgce 1], a jesli sa
prawidtowe, sg to F13.14~F13.16 [proporcjonalne, parametr catkowy i rézniczkowy 1].

24: PID podany przetacznik 1

25: PID podany przetacznik 2

26: PID podany przetacznik 3

Gdy F13.00 [regulator PID podane zrddto sygnatu] jest ustawiony na ,8” wybor zacisku, kanat sterownika PID danego zrodia sygnatu jest przetaczany przez
te grupe zaciskow. Aby uzyskaé szczegotowe informacje, patrz opis parametru F13.00 [Regulator PID danego sygnatu] Zrédto].

27: przetacznik sprzezenia zwrotnego PID 1

28: przetacznik sprzezenia zwrotnego PID 2

29: przetacznik sprzezenia zwrotnego PID 3

Gdy F13.03[Zrédto sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID] jest ustawione na wybor zacisku ,8”, kanat zrédta sygnatu sprzezenia zwrotnego
regulatora PID jest przetaczany przez ten zacisk grupy. Aby uzyskaé szczegétowe informacje, zobacz parametry F13.03 [Zrédio sygnatu sprzezenia
zwrotnego regulatora PID]. Opis.

30: Dziatanie programu (PLC) jest zawieszone

Gdy F01.02 [Zrédto czestotliwosci odniesienia kanat A] jest ustawione na ,9: Zadawanie sterowania programem (PLC)’, podczas wykonywania programu,
ten sygnat jest wazny, aby zawiesi¢ dziatanie programu i falownik pracuje z biezaca czestotliwoscig segmentu . Po zniknieciu sygnatu bedzie kontynuowat
prace zgodnie ze stanem przed przerwa. Szczegdtowe parametry sterowania programowego (PLC) znajdujg sie w szczegdtowym opisie parametréw grupy
,F14” [wiele predkosci i funkcja PLC].

31: Restart dziatania programu (PLC)

Gdy F01.02 [Czestotliwosé odniesienia Zrodio Kanat A] jest ustawiony na ,9: Program Control (PLC) Reference”, ten sygnat jest wazny, aby ponownie
uruchomi¢ program podczas stanu zatrzymania i dziatania programu. Faza rozpoczyna sie. Aby uzyska¢ szczegdtowe parametry sterowania programem
(PLC), patrz szczegotowy opis ,F14 " parametry grupy [wiele predkosci i funkcja PLC].

32: Zacisk 1 wyboru czasu przyspieszania/hamowania

33: Zacisk 2 wyboru czasu przyspieszania/hamowania

Czas przyspieszania/lhamowania wybiera port wejsciowy polecenia i kombinacje kodowania realizuje wybor 4-stopniowego
przyspieszania/zwalniania. Gdy parametr nie jest ustawiony, a zacisk jest niewazny, domy$lnym wyborem jest to, ze czas
przyspieszania’lhamowania 1 jest wazny. Zobacz szczeg6towy opis parametrow F01.24~F01.29 [czas dodawania i zwalniania 2, 3, 4].

34: Pauza przyspieszania/zwalniania W stanie pracy falownika, gdy zacisk jest prawidtowy, falownik zatrzymuje przyspieszanie i zwalnianie oraz
utrzymuije aktualng predko$¢ bez zmian.

Wk. Wk.

Przyspiesze

nie WYL

Uruch
om WYL.

Podana
czestotliw

Czgstotl
iwos¢

Przerwa przyspieszania i zwalniania

35: Wejscie czestotliwosci wahan

W przypadku sterowania czestotliwoscig wahan, jesli jest ustawione na reczne wprowadzanie, gdy zacisk jest aktywny, funkcja czestotliwosci

wahan jest aktywna, a falownik rozpoczyna prace z czestotliwo$cig wahan. Aby uzyska¢ szczegotowe informacje, patrz parametr F08.3x [Grupa
parametréw sterowania czestotliwo$cig drgan].

36: przerwa czestotliwosci hustania

Podczas regulaciji czestotliwosci wahan, gdy zacisk jest aktywny, falownik utrzymuje aktualng czestotliwo$é wyjsciowa niezmieniona. Po anulowaniu komendy
terminala, praca z czestotliwoscig wahan zostaje wznowiona. Aby uzyskac¢ szczegdtowe informacje, patrz parametr F08.3x



37: reset czestotliwosci wahnieé

Podczas sterowania czestotliwoscig wahan, gdy zacisk generuje prawidtowe opéznienie zbocza (niewazne do stanu aktywnego), falownik najpierw powraca do
czestotliwosci srodkowej, a nastepnie ponownie wchodzi w tryb pracy z czestotliwoscig wahan. Aby uzyskaé szczegétowe informacije, patrz parametr F08.3x
[Grupa parametréw sterowania czestotliwoscig drgan].

38: autotest klawiatury

Gdy port wejsciowy jest prawidtowy, klawiatura przechodzi do interfejsu autotestu.

39: Wybdr czestotliwosci

Funkcja zacisku X4 na panelu sterowania zostata zmieniona na szybki port impulsowy, ktdry jest uzywany jako port wejéciowy PUL.

40: zacisk wyzwalacza czasowego

Port, ktory uruchamia licznik czasu, aby rozpoczaé dziatanie licznika i wyzwala licznik czasu, gdy terminal jest wazny. Aby uzyskaé szczegétowe informacie,
patrz parametry F08.07 [Timer Time Unit] i F08.08 [Timer Set Value].

41: Timer wyczy$¢ terminal

Rekord czasowy timera jest usuwany, gdy terminal jest wazny. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje, patrz parametry F08.07 [Timer Time Unit] i F08.08 [Timer
Set Value].

42: Zacisk wejsciowy zegara licznika

Odnosnie zacisku wejscia zegara funkcii licznika, patrz parametr F08.02 [Counter Maximum] i F08.03 [Counter Set Value]. 43: Licznik wyczy$¢ terminal

Gdy terminal jest wazny, rekord licznika jest kasowany. Aby uzyska¢ szczegdtowe informacie, patrz parametry F08.02 [Counter Maximum] i F08.03 [Counter Set
Value].

44: polecenie hamowania pradem statym

Gdy falownik jest zatrzymany, funkcja hamowania DC falownika moze zosta¢ uruchomiona. Prad podczas hamowania pradem statym, patrz warto$¢ ustawienia
parametru F07.23 [Prad hamowania pradem statym]. Jesli zostanie wprowadzone polecenie uruchomienia lub pracy impulsowej, hamulec DC zostanie
zwolniony.

Polecenie Wt. WYL,
hamulca DC

Komenda Wt. WYL.
ruchu

Stan WE. | WE. WYL
hamowa :
nia DC

i Czestotliwos$¢ startu
Czgstotliwosé hamowania DC \
wyjscia :

Schemat polecen hamowania pragdem stalym

45: Terminal polecen przed wzbudzeniem

Ta funkcja jest wazna tylko podczas asynchronicznego sterowania wektorem maszyny. Gdy falownik jest zatrzymany, mozna uruchomic funkcje wstepnego
wzbudzenia falownika. Jesli zostanie wprowadzone polecenie uruchomienia lub impulsowania, wzbudzenie wstepne zostanie zwolnione.

46-47: Zarezerwowane

48: Kanat polecen przefgcza sie na klawiature

49: Kanat polecen jest przetaczany na zacisk

50: Kanat polecen przetacza si¢ na komunikacje

51: Przetacz kanat polecen na kartg rozszerzen

Terminal przefaczajacy kanat polecen mozna przetaczyé na cztery rodzaje ustawien polecen, a efektywny priorytet terminala to od klawiatury do terminala,
komunikacja i karta rozszerzen od wysokiego do niskiego.

Uwaga: Gdy oba terminale kanatu polecen sg aktywne w tym samym czasie, kanat polecen jest domysinie wybrany jako klawiatura.

52: Zakaz hiegu

53: Zakaz przekazywania do przodu

54: Zakaz odwrotny

Gdy wybdr terminala zakazu dziatania jest wazny, polecenie uruchomienia w stanie zatrzymania jest niewazne, a stan dziatania moze sie zatrzymac;

Gdy wybor zacisku zakazu obrotu do przodu jest wazny, polecenie uruchomienia obrotu do przodu jest niewazne w stanie zatrzymania, a swobodny bieg jest
zatrzymywany w stanie biegu do przodu;

Gdy wybor zacisku zakazu biegu wstecznego jest wazny, polecenie biegu wstecznego jest niewazne w stanie zatrzymania, a swobodny bieg jest zatrzymywany
w stanie biegu wstecznego;

55-59: Zarezerwowane

60: Przetgczanie kontroli momentu obrotowego predkosci

Ta funkcja dziata pod kontrolg wektora. Gdy zacisk jest wazny, silnik jest przetaczany ze sterowania predkoscig na sterowanie momentem.

61: Zarezerwowane

62-63: Zarezerwowane

Grupa F05.1x: Op6znienie wykrywania X1-X5
F05.10~F05.11: Opdznienie wykrywania zacisku

X1
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawien)
F05.10 U/f SvVC
(Ox050A) z)(lés;:;iiéne Czas opdznienia odpowiadajacy przejsciu zacisku X1 ze stanu ?0%](.)(())S~ 6000s)
RUN WF;/krywania nieaktywnego do stanu aktywnego '




F05.11 . Ulf SVC
(0x050B) X1 nieskuteczne Czas opdznienia odpowiadajacy przejsciu zacisku X1 ze stanu 0,010s
opoznienie . (0,000 ~ 6000s)
RUN sprawdzania aktywnego do stanu nieaktywnego
Notatka:

»  Zwieksz opdznienie wykrywania zacisku X1 i zwieksz efekt filtrowania sygnatu zacisku wejsciowego.

< F05.12~F05.13: Opdznienie wykrycia zacisku X2

A Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F05.12 Ulf SVC
(0x050C) z)(zésiﬁ;iﬁéne Czas opdznienia odpowiadajacy przejéciu zacisku X1 ze stanu ?0%%)851 60005)
RUN P . nieaktywnego do stanu aktywnego '

wykrywania
F05.13 . Ulf SVC
(0x050D) g(Zér;lr?izl:]L:;eczne Czas opdznienia odpowiadajacy przejsciu zacisku X1 ze stanu ?0%%)851 60005)
RUN P . aktywnego do stanu nieaktywnego '

sprawdzania

Notatka:

> Zwieksz opdznienie wykrywania zacisku X2 i zwieksz efekt filtrowania sygnatu zacisku wejsciowego.

<~ F05.14~F05.15: Opdznienie wykrycia zacisku X3

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F05.14 U/f SVC
(0x050E) é(aészl::;;ﬁéne Czas opdznienia odpowiadajacy przejéciu zacisku X1 ze stanu ?O%tgi 60005)
RUN P . nieaktywnego do stanu aktywnego '
wykrywania
F05.15 . U/f SVC
(0x050F) ;(3énzlr?isél;l:éeczne Czas opdznienia odpowiadajacy przejsciu zacisku X1 ze stanu ?0((])%)(())5~ 60005)
RUN P . aktywnego do stanu nieaktywnego '
sprawdzania
Notatka:

»  Zwieksz opdznienie wykrywania zacisku X3 i zwieksz efekt filtrowania sygnatu zacisku wejsciowego.

< F05.16~F05.17: Opdznienie wykrycia zacisku X4

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieri)
F05.16 U/f SVC
(0x0510) é‘ﬁ?ﬁ;ﬁéne Czas opdznienia odpowiadajacy przejsciu zacisku X1 ze stanu ?0?6?68{ 60005)
RUN wF))/krywania nieaktywnego do stanu aktywnego ’
F05.17 . u/f SVC
(0x0511) ﬁ%g'ﬁ;‘:ﬁéeczne Czas opdznienia odpowiadajacy przejsciu zacisku X1 ze stanu ?0%?68S~ 60005)
RUN P . aktywnego do stanu nieaktywnego '
sprawdzania
Notatka:

»  Zwigksz opdznienie wykrywania zacisku X4 i zwigksz efekt filtrowania sygnatu zacisku wejsciowego.

Grupa F05.2x: Wyhér dziatania zacisku wejscia cyfrowego

<~ F05.20: Tryb sterowania terminalem

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) | Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F05.20

(0x0514) Tryb sterowania tJJéftavSv\t/er sterowania terminalem ?0 ~3)

STOP terminalem y

0: Sterowanie dwuprzewodowe 1

Operacja jest w jednym kierunku. Ten tryb jest najczesciej uzywanym trybem dwuprzewodowym. Domy$inym ustawieniem fabrycznym jest okreslenie

biegu silnika do przodu i do tytu za pomocg polecen zacisku X1 (bieg do przodu) i X2 (bieg do tytu). Jak pokazano nizej:
K

- — T v+ | KOMENDA RUCHU W BRECD
K 2 - A1
K1 | K2 |EKCMENDA ) DIIALATACA W ZANENIETYM
o | o | sTOP o
N : L X2 | KOMENDA RUCHU WSTECE
1 0 [WEPEZOD DFIALATACA W ZANMENIETYM
0 1 WTYL COM .
* & PORT WETSCIA
1 1 STOP [Kmfm:ﬁ'

1: sterowanie dwuprzewodowe 2
Operacja jest oddzielona od kierunku. Terminal biegu do przodu X1 (bieg do przodu) zdefiniowany w tym trybie jest terminalem umozliwiajagcym dziatanie.
Okreslenie kierunku jest okreslone przez stan zacisku biegu wstecznego X2 (bieg do tytu). Jak pokazano nizej:



K1
El k2 | EOMENDA Al
p | o | sToP i

- K2 X2
1 0 W PRZOD
1 |1 |WTR COM
0 1 STOP

2: Sterowanie tréjprzewodowe 1
W tym trybie trojprzewodowy zacisk sterowania pracg (Xi) jest zaciskiem operacji zatrzymania, a polecenie uruchomienia jest generowane przez zacisk
operacji obrotéw do przodu X1 (operacja obrotéw do przodu), a kierunek jest kontrolowany przez zacisk operacji obrotéw do tytu X2 (operacja obrotéw
wstecznych). Wejsciem skutecznym jest trojprzewodowy zacisk sterowania pracg (Xi).

EOMENDA EUCHU
DETAEATACA W ZANENIETY M

BRZODVTYL

L TYL GDY ZANMENIETY

BORT WETSCIA POLECEN

czestotliwosé falownik

polecenie uruchomienia

(uruchom, gdy jest wigczony)

3: Sterowanie
trojprzewodowe 2
W tym trybie trojprzewodowy zacisk sterowania pracg (Xi) jest zaciskiem operacji zatrzymania, a polecenie dziatania jest generowane przez zacisk
pracy obrotéw do przodu X1 (operacja obrotdw do przodu) lub zacisk pracy obrotéw do tylu X2 (operacja obrotéw do tytu) , i oba kontrolujg

kierunek biegu.
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2: 3-wierszowy 1

polecenie zatrzymania (stop
gdy wylaczony)

Port wejscia polecen

polecenie FWD/REV (PRZOD/TYL))
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- ———)ODBYWA SIE PRZY CHWILOWYM{

ZAMENIECTU
L
SB3 - x2

—_—

RUCH WSTECZ

Xi | POLECENIE ZATRZYMANIA
T (ZATRZYMUIE SIE GDY CHWILOWO
OTWARTE)
COM - .
\PORT WEJSCIA POLECEN

) PRZY CHWILOW YA ZANKNIECIU)

(RUCH ODBYWA SIE

Podpowiedz: SB1: przycisk Stop; SB2: przycisk biegu do przodu; SB3: przycisk biegu wstecznego; ,Xi” jest wielofunkcyjnym zaciskiem wejsciowym
ustawionym na ,3" [sterowanie pracg 3-przewodowg (Xi)).

Notatka:

»  Gdy ustawiona czestotliwo$¢ jest nizsza niz czestotliwo$¢ poczatkowa, falownik nie uruchomi sie, bedzie w stanie gotowosci, a wskaznik pracy
za$wieci sie.

< F05.22: Wybor charakterystyki zaciskow X1~X4

Kod > Ustawienie

(adres) Nazwa Zawartosc fabryczne (zakres
ustawien)

F05.22 , o

(0x0516) Wybér charakterystyki zaciskow | U/f _SVC _ , ’ _ 0000

RUN X1~X4 Wybierz zacisk X1~X4, ktdry ma by¢ zamkniety lub otwarty (0~ 0x1111)

Uwaga: Falownik domy$inie zamyka zacisk. Jesli wybér jest prawidtowy, nalezy zwréci¢ uwage na inicjalizacje po wigczeniu zasilania. Gdy terminal jest
odtgczony, przez chwile bedzie wyprowadzany sygnat zamkniecia.
Jednostka: Terminal X1

0: Zamkniety wazny

1: odtgczenie jest prawidtowe
Dziesiatki: zacisk X2

0: zamkniete prawidiowe

1: odtgczenie jest prawidtowe
Setki miejsce: zacisk X3
0: zamkniete wazne

1: odtgczenie jest wazne
Tysigce: zacisk X4

0: zamkniety wazny

1: odtgczenie jest wazne



< F05.25: Tryb dostarczania czestotliwo$ci regulacji zacisku

Kod .. Ustawienie

(adres) Nazwa Zawartos¢ fabryczne (zakres
ustawien)

2:02(%5?7) Tryb_regulacji czestotliwosci U/f svC o . N . 0

STOP terminala Ustaw sposdb, w jaki terminal zwigksza lub zmniejsza czestotliwos¢ | (0 ~ 2)

Uwaga: Ten parametr jest wazny tylko wtedy, gdy [10: Zwiekszenie czestotliwo$ci lub 11: Zmniejszenie czestotliwosci] jest wybrane dla funkcji zacisku
wejscia wielofunkcyjnego. 0: Wytacz pamieé masowg

Gdy czestotliwosé regulacii zaciskdw jest zwiekszana lub zmniejszana, zapis czestotliwosci jest utrzymywany po wytgczeniu lub zatrzymaniu maszyny.
Podczas pracy po wigczeniu przetwornica czestotliwo$ci zwigksza i zmniejsza czestotliwo$¢ od ostatniego zatrzymania.

1: wylgczenie nie jest przechowywane, zatrzymaj przechowywanie

Gdy czestotliwo$¢ regulacji zacisku jest zwigkszana lub zmniejszana, zapis czestotliwosci jest utrzymywany po zatrzymaniu maszyny. Podczas
nastepnego uruchomienia przetwornica czestotliwosci zwigksza i zmniejsza czestotliwo$¢ od ostatniego zatrzymania. Nagranie nie jest zapisywane
po awarii zasilania, poczgwszy od 0,00Hz.

2: Run jest prawidtowy, stop jest wyczyszczony

Gdy czestotliwo$¢ regulacii zaciskdw jest zwigkszana lub zmniejszana, zapis czestotliwo$ci nie jest utrzymywany po zatrzymaniu maszyny lub po awarii
zasilania. Podczas kolejnego uruchomienia falownik zwigksza i zmniejsza regulacje od czestotliwosci 0,00Hz.

<~ F05.26: Szybko$¢ zwiekszania i zmniejszania czestotliwosci sterowania UP/DW zacisku

Kod .. Ustawienie fabryczne

(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)

F05.26 Terminal GORA/DOL

(0de18) kontroluje ~ tempo u/f svC 0,50

RUN wzrostu i spadku | Ustaw terminal UP/DW, aby kontrolowaé¢ szybko$¢ zwiekszania i zmniejszania| (0,01 ~ 50,00 Hz/s)
czestotliwosci czestotliwosci

Uwaga: Gdy terminal jest aktywny przez diugi czas, tempo wzrostu lub spadku wzrosnie.

< F05.27: Koncowy czas zwalniania zatrzymania awaryjnego

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F05.27 .

(0x0519) Terminal  czas u/f SvVC 1.00s

RUN zwalniania zatrzymania Ustaw czas zwalniania za pomocg polecenia zatrzymania awaryjnego (0,01 ~ 650,00 s)

awaryjnego terminala
Uwaga: Ten parametr jest wazny tylko wtedy, gdy [7: Zatrzymanie awaryjne] jest wybrane dla funkcji zacisku wejscia wielofunkcyjnego.

Grupa F05.3x: Zacisk wejscia czestotliwosci impulsow (PUL)

< F05.30: Wybor sygnatu wejsciowego czestotliwosci impulsow

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F05.30 Wvbs ' u/f SvC 9
(Ox051E) yoor sygnatu Wybierz tryb dopasowania zgodnie z wej$ciem sygnatu na porcie
STOP WEJSClowego .| terminala (0-2)
czestotliwosci impulséw
0: zarezerwowane
1: zarezerwowane
2: Terminal X4 jest wybrany jako port wejsciowy czestotliwosci, maksymalna czestotliwos¢
wynosi 100,00 kHz W przypadku trybu 2, F05.31, F05.33 i C00.19 majg 2 miejsca po
przecinku.
Notatka:
»  Sygnat czestotliwosci impulséw zaleca wypetnienie 50%.
< F05.31~F05.34: Liniowe przetwarzanie wejscia PUL
Kod > Ustawienie fabryczne
(adres) e Zawartosc (zakres ustawien)
0,000 KHz
F05.31 Wejscie PU u/f SvC (0~50.000KHz,
(0x051F) minimalna Ustaw najnizszg dopuszczalng czestotliwosc, sygnat czestotliwosci ponizej tej| F05.30=0)
RUN czestoinosé warto$ci i przetwarzaj zgodnie z czestotliwoscig %‘51%%02“22)
F05.32 Odpowiednie u/f sVC 0.00%
(0x0520) ustawienie minimalnej | Ustaw procent ustawionej wartosci odpowiadajacej minimalne; 0.00 f 100 00%
RUN czestotliwosci czestotliwosci wejsciowej PUL o 00%)
wejsciowej PUL
5.000 KHz
F05.33 Maksymalna U/f SvVC (0~50.000KHz,
(0x0521) czestotliwosé Ustaw maksymalng dopuszczalng czestotliwosé, sygnat o czestotliwosci | F05.30=0)
RUN ‘. wyzszej niz ta wartosc i przetwarzaj zgodnie z czestotliwo$cig (0~100,00KHz,
wejsciowa PUL F05.30=1, 2)




F05.34 Maksymalna U/f sVC 00.009
(0x0522) czestotliwosé Ustaw procent ustawionej wartosci odpowiadajgcej maksymalnej 10 06 - 1/50 00%
RUN wejéciowa PUL | czestotliwosci wejsciowej PUL G 00%)
odpowiadajgca
ustawieniu

Liniowe przetwarzanie czestotliwosci wejsciowej PUL pokazano ponizej:
A Wyjscie przetwarzania

Goérna granica
odpowiednie ustawienie

_____________________________________ Dolny limit
| odpowiednie
i
: >
0 dolnagranica gorna granica  liniowe wej$cie przetwarzania

Schemat ideowy przetwarzania liniowego czestotliwosci

wejsciowej PUL Uwaga:

»  Punkt dziesietny wartosci parametrow F05.31 i F05.33 jest okreslony przez wartos$¢ nastawy F05.30.

»  Poliniowym przetwarzaniu PUL zakres warto$ci wyjsciowej to F05.32~F05.34. Jesli F01.02 = 5 [czestotliwo$¢ podana dla kanatu A = podana PUL], to
100,00% odpowiada maksymalnej czestotliwosci, 0,00% odpowiada 0,00Hz, 0,00% Przetwarzanie liniowe migdzy ~100,00%

Wybér wejscia PUL:

Tabela 11.2 Wybér aplikacji wejsciowych PUL

Kod parametru Nazwa Ustali¢ warto$¢
F01.02 Czestotliwos¢ podana w kanale A 5: podano PUL
F01.04 Czestotliwos¢ podana w kanale B 5: podano PUL
F01.08 Uruchom polecenie, aby powigza¢ dany 6: podano PUL
kanat czestotliwosci
F01.11 Wybdr zrédta wyzszej czestotliwosci 5: podano PUL
F03.41 Polecenie momentu obrotowego podanego kanatu| 5: podano PUL
F03.54 Wybdr ograniczenia predkosci sterowania 5: PULxF03.56
momentem do przodu
F03.55 Wybdr ograniczenia predkosci wstecznej kontroli | 5: PULxF03.57
momentu obrotowego
F13.00 Regulator PID podane zrédio sygnatu 5: podano PUL
F13.03 Zrédto sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora | 5: podano PUL
PID
< F05.35: Czas filtra PUL
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F05.35
(0x0523) | Czasfiltra PUL — o 0.100s
RUN staw czas filtrowania sygnatu wej$ciowego impulsu (0~9.000s)
Notatka:

> Im dhuzszy czas filtrowania, tym silniejsza zdolno$¢ przeciwzaktdceniowa, ale szybkos¢ reakcji maleje.
< F05.36: Czestotliwos¢ odcigcia PUL

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawief)
F05.36 u/f SVC
(0x652 2) Cestotliwosé odciecia Minimalna czestotliwos¢ impulsdw rozpoznawania portu PUL, nizszej | 0
RUN PU?_ ¢ niz czestotliwo$¢ impulséw tego parametru, falownik juz nie rozpoznaje, | (0 ~2)
zgodnie z przetwarzaniem warto$ci czestotliwosci ,0Hz"
Notatka:

»  Im mnigjsza ustawiona warto$¢, tym nizsza czestotliwosé impulséw, ktére port PUL moze odbieraé, ale gdy czestotliwo$¢ impulséw portu PUL zniknie

falownik okresla, ze wejScie impulsowe ma warto$¢ ,0 Hz" przez diuzszy czas.
»  Sygnat wejsciowy PUL jest najpierw oceniany na podstawie czestotliwosci odciecia, nastepnie poddawany liniowemu przetwarzaniu PUL, a na koncu
filtrowany.



Grupa F05.4x: wybor charakterystyki wejscia analogowego (Al)

Falownik posiada dwa analogowe wejscia Al. Zrédio wejsciowe mozna podzielié na zakres wejsciowy napieciowy 0~10,0V, zakres wejéciowy pradowy to
0~20mA, a pasujgce zrodio wejsciowe jest wybierane przetgcznikiem DIP na plycie sterujgcej zgodnie z réznymi zrodtami sygnatu. Domysiny przetgcznik

obrotowy wybiera wejscie napiecia.
< F05.43: Wybor krzywej wejsciowej Al

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakly:‘lt) ulstawieil’i) g
F05.43
(0x052B) Wybor krzywej u/f SVC 0x0000
RUN wejscia Al Ustaw wybor krzywej wejsciowej Al (0x0000 ~ 0x0022)

Pozycja jednostki: wybor krzywej Al
0: Linia prosta Linia dwupunktowa, ustawienie fabryczne
1: Krzywa 1 $cieg wielopunktowy.
2: Krzywa 2 wielopunktowe $ciegi.
Dziesie¢: zarezerwowane

Grupa F05.5x: przetwarzanie liniowe Al

Przetwarzanie analogowego wejscia Al: Po probkowaniu sygnatu wejsciowego nacisnij F05.54 [Czas filtru Al], aby ustawi¢ czas filtrowania, a
nastepnie uzyj F05.43 [Wybdr krzywej wejscia analogowego], aby okresli¢ przetwarzanie liniowe lub przetwarzanie krzywych. Warto$¢ domysina to

transakcja liniowa.

< F05.50~F05.54: Przetwarzanie liniowe analogowego Al
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ thztlfrv:Lezzaf;?gizne
F05.50 U/f SVC 0.0%
(0x0532) Dolny limit Al Ustaw dolny limit wartosci probkowania falownika wejsciowego Al i naci$nij 00 f 100.0%
RUN limit, gdy warto$¢ standardowa jest nizsza od tej wartoSci. 0, 0%)
F05.51 N U/f SVC
(0x0533) Odpowle_dme Ustaw procent ustawionej warto$ci odpowiadajgcej warto$ci dolnej 0,00%
RUN ustawienie dolnego granicy Al (-100,00 ~ 100,00%)
limitu Al
F05.52 U/f SVC 100.0%
(0x0534) Gorna granica Al Ustaw gorng granice warto$ci probkowania falownika wejsciowego Al. Gdy 0.0 N 100,0%)
RUN warto$¢ standardowa jest wyzsza niz wartosc, przetwarzana jest gérna ' k
granica.
F05.53 I u/f svC
(0x0535) Odpoywegimg Ustaw procent ustawionej wartosci odpowiadajgcej wartosci gérnego 100,00% 0
RUN ustawienie gormnego limitu Al (-100,00 ~ 100,00%)
limitu Al
F05.54 VIF SVC 0.100s
(0x0536) Czas filtra Al Ustaw czas filtrowania sygnatu wejsciowego Al1. Sygnat wejsciowy Al jest (0' ~6.0005)
RUN filtrowany, a nastepnie przetwarzany liniowo. )
Notatka:

»  Wejscie Al moze wybra¢ wejscie napieciowe i wejscie pragdowe za pomocy przetgcznika DIP na panelu sterowania. Zakres wejscia napiecia wynosi
0~10.0V, a zakres wejscia pradu 0~20mA.

Y VY

Wyswietlana warto$¢ C00.16 jest wartoscig sygnatu wejsciowego Al po prébkowaniu przez falownik i miesci sie w zakresie od 0,00% do 100,00%.
Wartos¢ aplikacji wejscia Al jest warto$cig odpowiadajaca przetwarzaniu krzywe;.
Warto$¢ sygnatu wejsciowego Al po probkowaniu przez falownik.

Sygnat wejsciowy Al

Odpowiadajace wartosci probkowania falownika

0~10V

0,0% ~ 100,0%

0~20mA

0,0% ~ 100,0%

Przetwarzanie liniowe Al pokazano ponizej:




ﬂ‘ Wyjscie przetwarzania liniowego

Gorna granica

Dolna granica

[

0

Schemat przetwarzania liniowego Al
Tabela 11.2 Wybdr aplikacji wejscia Al

>

dolna granica Gérna granica  Wejscie przetwarzania

Kod parametru Nazwa Ustali¢ wartos¢
F01.02 Czestotliwos$¢ podana w kanale A 2: podana Al
F01.04 Czestotliwos¢ podana w kanale B 2: podana Al
F01.08 E;ﬁ:?g;;‘(’)'ﬂﬁo”éigi’ aby powigza¢ dany 2: podana Al
F01.11 Wybér zrdta wyzszej czestotliwosci 2: podana Al
F03.41 Polecenie momentu obrotowego 2: podana Al
F03.54 Wybor ograniczenia predkosci sterowania 2: AIxF03.56
momentem do przodu
F03.55 Wybér ograniczenia predko$ci wstecznej kontroli | 2: AIxF03.57
momentu obrotowego
F13.00 Regulator PID podane zrddto sygnatu 2: podana Al
F13.03 Zrédio sygnalu sprzezenia zwrotnego regulatora | 2: podana Al
PID

Grupa F05.6x: przetwarzanie krzywej Al 1

Ustawione wartosci krzywej 1 F05.60, F05.62, F05.64, F05.66 muszg by¢ ustawiane przyrostowo.
Ustawione wartosci krzywej 2 F05.70, F05.72, F05.74, F05.76 muszg by¢ ustawiane przyrostowo.

Krzywa 1 i krzywa 2 moga wyznacza¢ dwa punkty przegiecia, ktére sg podzielone na trzy linie proste. Nachylenie kazdego segmentu moze by¢ rézne,

co pozwala uzyskac bardziej elastyczng korespondencje, jak pokazano na ponizszym rysunku:

4 Wyjscie przetwarzania

___ Gorna granica

Punkt przegigcia 2
odpowiadajace ustawienie

| —

Punkt przegigcia 1
odpowiadajace ustawienie

Dolna granica odpowiadajaca

h
1
|
|
|
|
|
|
|
1
|
|
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1
|
|
|
|
1
|
|
|
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|
|
|
1
|
|
|
|
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|
|
1
|
|
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ustawieniu -~
0 dolna granica Przegigcie 1 Przegiecie 2 Gorny limit Wejscie
< F05.60~F05.67: Przetwarzanie krzywej wejsciowej Al 1
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F05.60 ulf svC 0.0%
(0x053C) Dolna granica krzywej 1 | Gdy warto$¢ wejéciowa Al jest mnigjsza niz ta wartosc, jest przetwarzana 70
; . (0,0 ~ 100,0%)

RUN zgodnie z wartoscig
F05.61 . " o . .

Krzywa 1 dolna Ustaw procent ustawionej warto$ci odpowiadajgcej dolnej granicy 0,00%
(0x053D) . .
RUN granica " i1 (0,00 ~ 100,00%)

odpowiadajaca rzywey

ustawieniu
F05.62 Punkt 1 przegiecia
(0x053E) krzywej E o uif SVC 30,0%
RUN Ustaw warto$¢ krzywej 1 punkt przegiecia 1 (0,0 ~ 100,0%)
F05.63 Odpowiednie o o o ) o .
(0X053F) ustawienie punktu 1 Ustaw procent ustawionej warto$ci odpowiadajgcej punktowi przegiecia 1 30,00% i
RUN przegiecia krzywej 1 | KZywej 1 (0,00 ~ 100,00%)




F05.64

Punkt 2 przegiecia

. u/f SVC 60,0%
krzywej 1 J
g)é?\,MO) yWel Ustaw warto$¢ krzywej 1 punkt przegiecia 2 (0,0 ~ 100,0%)
Odpowiednie
Fog(%gil) ustgwienie punktu 2 Ustaw procent ustawionej wartosci odpowiadajacej punktowi przegiecia 2 60,00%
RUN przegiecia krzywej 1 | KZWeil (0,00 ~ 100,00%)
F05.66 u/f SVC 100.0%
(0x0542) Gorna granica krzywej 1| Gdy warto$¢ wejSciowa Al jest wigksza niz ta warto$c¢, jest 0 0’~ 100,0%)
RUN przetwarzana zgodnie z wartoscig ' 7
(':0335%) Krzywa 1 gorna Ustaw procent ustawionej wartosci odpowiadajgcej gornej granicy 100,00%
RUN granica krzywej 1 (0,00 ~ 100,00%)
odpowiadajgcego
ustawienia

Grupa F05.7x: przetwarzanie krzywej Al 2

<~ F05.70~F05.77: Przetwarzanie krzywej wejSciowej Al 2

> Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)r/i)
F05.70 Uif svC 0.0%
(0x0546) Dolna granica krzywej 2 | Gdy warto$¢ wejéciowa Al jest mniejsza niz ta wartosc, jest przetwarzana (0’ 0 3 100,0%)
RUN zgodnie z wartoscig : w7
F05.71 U/f SVC

Krzywa 2 dolna I - o . . | 0,00%

47 )

(FEJL)J(?\F ) granica ;Jstaw procent ustawionej wartosci odpowiadajgcej dolnej granicy krzywej (0,00 ~ 100,00%)

odpowiadajgcego

ustawienia
F05.72 Punkt 1 przegiecia
(0x0548) krzywej S 9e Uif SvC 30,0%
RUN Ustaw warto$¢ krzywej 2 punkt przegiecia 1 (0,0 ~ 100,0%)
F05.73 Odpowiednie U/f SVC 20.00%
(0x0549) ustawienie punktu 1 | Ustaw procent ustawionej wartoéci odpowiadajacej punktowi przegiecia 0,00 ~ (100 000
RUN przegiecia krzywej 2 | krzywej 2 o, ,00%)
F05.74 Punkt 2 przegiecia
(0x054A) krzywej g 9e U/f svC . o 60,0%
RUN Ustaw warto$¢ krzywej 2 punkt przegiecia 2 (0,0 ~ 100,0%)
F05.75 Odpowiednie U/f SVC 60.00%
(0x054B) ustawienie punktu 2 | Ustaw procent ustawionej wartosci odpowiadajgcej punktowi przegiecia 2 0.00 ~ (100 00
RUN przegiecia krzywej 2 | krzywej 2 o, ,00%)
F05.76 uif svc 100.0%
(0x054C) Goérna granica krzywej 2| Gdy warto$¢ wejsciowa Al jest wieksza niz ta warto$c, jest 0 0~ 1‘60 %)
RUN przetwarzana zgodnie z warto$cig ’ o
F05.77 , Ulf SvVC 0
(0x054D) Krzywa 2 gorna Ustaw procent ustawionej wartosci odpowiadajgcej gornej granicy 100,00% .
RUN granica krzywej 2 (0,00 ~ 100,00%)

odpowiadajgcego

ustawienia

Grupa F05.8x: Al jako cyfrowy zacisk wejsciowy

WejScie analogowe Al moze oceni¢ wysoki i niski stan zgodnie z poziomem napiecia wejéciowego, a nastepnie uzy¢ analogowych zaciskéw wejscia

cyfrowego wysokiego i niskiego poziomu. Wybdr funkcji jest taki sam jak dla zaciskow X1~X4.

< F05.80: Wejscie Al jako wybdr charakterystyki zacisku wejScia cyfrowego

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F05.80 Wejscie Al jako wejscie Uf SVC 0000

(0x0550) cyfrowe terminal funkcja . . i

RUN wybor Ustaw charakterystyke Al jako cyfrowy terminal wejsciowy (0~ 0x0011)

Jednostka: Al
0: aktywny niski

1: aktywna wysoka
dziesigtka: zarezerwowana




< F05.81: Al jako wybor funkcji zacisku wejscia cyfrowego
Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) hlazvia Zawartos¢ (zakres ustawien)
2:02(50?;1) Ygrynt;%rma Al fu?:fg Ui SvC o 0
STOP wejscia cyfrowego Ustaw Al jako funkcje terminala wejscia cyfrowego (0~95)
Notatka:

»  Funkcja Al jako zacisk wejscia cyfrowego ma taki sam zakres wyboru funkcji jak zaciski X1~X4.

< F05.82~F05.83: Wysokie i niskie ustawienie Al
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawier)
F05.82
(0x0552) Ustawienie wysokiego Uit SVC 70,00%
; wy 9 Wartos$¢ probkowania wejscia Al jest wigksza niz ustawiona wartosé, jest (0~ 100,00%)
RUN poziomu Al -
wysoka;
2:02(%223) Ustawienie niskiego Ui SVC 30,00%
; g Warto$¢ prébkowania wejscia Al jest mniejsza od ustawionej wartosci i jest (0 ~100,00%)
RUN poziomu Al niska
Notatka:

»  Warto$¢ ustawienia F05.82 musi by¢ wigksza niz F05.83, aby skutecznie odrézni¢ poziom wysoki i niski.
»  Warto$¢ wejSciowa Al miedci si¢ w zakresie od F05.82 do F083, a histereza jest oceniana zgodnie z poprzednim stanem w celu rozréznienia migdzy
poziomami wysokimi i niskimi.

11.8 Grupa F06: zacisk wyjsciowy

Grupa parametrow F06 stuzy do ustawiania analogowego monitorowania falownika i moze wybra¢ wybér elementu monitorowania, regulacje wzmocnienia i
przesuniecia oraz wybor poziomu sygnatu wyjsciowego.

Grupa F06.0x: wyjscie AO (analogowe, czestotliwosciowe)

F06.0x stuzy do ustawiania analogowego monitorowania falownika i moze wybra¢ element monitorowania, regulacje wzmocnienia i przesunigcia oraz wybor
poziomu sygnatu wyjsciowego.

Falownik zawiera jedno wyjscie AO i dwa rézne typy wyjs¢ sygnatowych, napigciowe i pradowe, ktore mozna wybra¢ za pomocg przefgcznika obrotowego.
Kalibracje miernika podtgczonego do wielofunkcyjnego zacisku wyjcia analogowego mozna przeprowadzi¢ za pomocg F06.02, F06.03, F06.04, F06.05 i
F06.06.

Parametr Nazwa Z gory okreslony obszar Ustawienia Fabryczne
0: 0~10V
F06.00 Wybdr trybu wyjscia AO 1: 4,00~20,00mA 0
2: 0,00~20,00mA
F06.01 Wybor wyjscia AO 0~19 0
F06.02 Wzmocnienie wyjscia AO 25,0~200,0% 100,0%
F06.03 Przesuniecie wyjscia analogowego AO -10,0~10,0% 0,0%
F06.04 Filtrowanie wyjscia AO 0,000~6000s 0,010s
KorzySci ze wzmocnienia i przesunigcia pokazano na ponizszym rysunku.
4 Wyjscie analogowe AO Wvici
(napieeie / prad) anz}i/fszl(fwe AO

Wzmocnien

ie wyjscia

AO 200%

Przesuni¢
cie AO
+10,0%
Wzmocnienie wyjscia
AO o0 100%
. ¢ s Przesuniecie Wartos¢
Wartos¢ AO 00% monitorowana
monitqrowana ' .
: " Min >
Min Max Max

Przesunigcie AO -10,0%

WyjScie analogowe AO i wzmocnienie, schemat offsetu




? Czgstotliwos¢
wyjscia AO

_ Gorna granica

Dolnagranica

>
Wartos¢

Min Max .
monitorowana

Schemat wyjscia czestotliwosci impulséw portu AO

<~ F06.00: Wybdr trybu wyjscia AO

Kod N 7 tose Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F06.00
(0x0600) Wyjscie AO tryb | U/f SVC 0
RUN wyboru Ustaw forme analogowego sygnatu wyjsciowego. 0~2)
Tryb 0:0~10V
Tryb 1:4.00~20.00mA
2: tryb od 0,00 do 20,00
mA Uwaga:
> F06.00 Wybdr innego trybu wymaga ustawienia przetgcznika na panelu sterowania do odpowiedniej pozycji.
< F06.01: Wybdr wyjscia AO
Kod N 7 "y Ustawienie
(adres) azwa awartosc fabryczne
(zakres
ustawien)
F06.01
o u/f svC 0
1 PR
SJGONGO ) Wybor wyjscia AO Ustaw ilo$¢ wyjscia analogowego. (0~19)
Ustali¢ Nazwa 0,00% odpowiadajacej 100,00% odpowiadajacej wartosci
wartosé wartosci
0 Podana czestotliwosé 0,00Hz Maksymalna czestotliwo$é
1 Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,00Hz Maksymalna czestotliwo$é
2 Prad wyjsciowy 0,00A 2-krotny prad znamionowy falownika
3 Napiecie wejsciowe 0.0v 2 razy napigcie znamionowe falownika
4 Napiecie wyjsciowe 0.0v Napiecie znamionowe falownika
5 Predko$¢ mechaniczna Orpm Predkogc ogip.owmdajqca maksymalnej
czestotliwosci
6 Podany moment obrotowy 0,00% momentu obrotowego 200% momentu obrotowego
7 Wyjéciowy moment obrotowy 0,00% momentu obrotowego 200% momentu obrotowego
8 Podano PID Podano 0,00% PID Podano 100% PID
9 sprzezenie zwrotne PID 0,00% sprzezenia zwrotnego PID| 100% sprzezenia zwrotnego PID
10 Moc wyj$ciowa Okw Znamionowa moc wyjsciowa
11 napiecie magistrali ov 2 razy znamionowe nhapiecie pradu statego
falownika;
12 Warto$¢ wejsciowa Al1 Dolny limit wejscia Al1 Gorna granica wejscia Al1
13 Warto$¢ wejsciowa Al2 Dolny limit wejscia Al2 Gorna granica wejscia Al2
14 zarezerwowany
15 Wartos¢ wejsciowa PUL Dolna granica wejscia PUL Gorna granica wejscia PUL
16 Temperatura modutu 1 0 stopni Celsjusza 100 stopni Celsjusza
17 Temperatura modutu 2 0 stopni Celsjusza 100 stopni Celsjusza
18 Podano RS485 0 1000
19 Wirtualny terminal vY1 Nieprawidtowe wyjscie Wyjscie jest prawidtowe




Notatka:

»  Znamionowe napiecie pradu statego to napiecie znamionowe falownika *1.414.

< F06.02: Wzmocnienie wyjscia AO
Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F06.02
(0x0602) | Wzmocnienie wyjécia AO CIBSHC 100,0%
RUN Ustaw wzmocnienie wyjscia analogowego (0 ~200,0%)

< F06.03: Przesunigcie wyjscia AO
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F06.03

. U/f SVC 0,0%

0x0603 o . :
(RL)J( N ) Odehylenie wyjscia AO Ustaw przesuniecie analogowego sygnatu wyjsciowego (-10,0 ~ 10,0%)

< F06.04: Filtr wyjSciowy AO
Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawier)
F06.04
(0x0604) Filtrowanie wyj$cia AO DSl . . 0,010s
RUN Ustaw czas filtrowania analogowego sygnatu wyjsciowego (0,000 ~ 6000s)

Grupa F06.1x: zarezerwowana

Grupa F06.2x-F06.3x: Wielofunkcyjny zacisk wyjsciowy

Falownik AC10 zawiera 1 wyjscie cyfrowe i 1 wyjscie przekaznikowe.

Kod Nazwa Ustawienia Fabryczne Funkcja domysina
F06.21 Zacisk wyjsciowy Y 1 dziatanie
F06.22 Wyjécie przekaznikowe 1 (TA-TB-TC) 4 niepowodzenie
Zapoznaj sie z ponizsza tabelg, aby ustawic funkcje F06.0x [Wybdr funkcji wielofunkcyjnego zacisku wyjsciowego.
Ustali¢ wartos¢ Cechy Referencja
0 brak wyjscia Terminal nie dziata.
1 Falownik pracuje Wyjscie jest oceniane zgodnie ze stanem pracy falownika.
2 Falownik dziata do tytu
3 Falownik pracuje w obrotach do przodu
4 Alarm wyzwolenia btedu 2 (brak alarmu
podczas samodzielnego usuwania btedu)
5 Alarm wyzwolenia btedu 2 (brak alarmu
podczas samodzielnego usuwania btedu)
6 Przestoj zewnetrzny
7 Za niskie napiecie falownika zarezerwowane
8 Falownik jest gotowy do pracy zarezerwowane
9 Wykrywanie poziomu czestotliwosci wyjSciowej 1| zarezerwowane
(FDTY)
10 Wykrywanie poziomu czestotliwosci wyjciowej 2| zarezerwowane
(FDT2)
11 Przybyt z okre$long czestotliwo$cig zarezerwowane
12 Praca przy zerowej predkosci zarezerwowane
13 osiggniecie gornej granicy czestotliwosci zarezerwowane
14 osiggniecie dolnego limitu czestotliwosci zarezerwowane
15 Zakonczenie cyklu przebiegu programu zarezerwowane
16 Biezaca faza programu zostata zarezerwowane
zakonczona.
17 Sprzezenie zwrotne PID przekracza gérng Patrz opis parametru F13.27
granice
18 Sprzezenie zwrotne PID jest ponizej dolnej Patrz opis parametru F13.28
granicy




19 Odtaczenie czujnika sprzezenia zwrotnego PID | Patrz opis parametru F13.25
20 Przybywa metr dlugosci zarezerwowane
21 Czas timera do zarezerwowane
22 Licznik osigga maksimum zarezerwowane
23 Licznik osigga ustawiong wartosc zarezerwowane
24 Hamowanie zuzyciem energii éligyfiSe energii Napiecie poczatkowe hamowania, patrz opis parametru
25 zarezerwowane Patr.z opis parametréw F02.32, F02.38
26 Awaryjny postoj
27 Wyjécie alarmu wstgpnego przecigzenia 1 Patrz opis parametru F10.32
28 Wyjécie alarmu wstgpnego o niedocigZeniu 2 Patrz opis parametru F10.32
29 Ostrzezenie o falowniku
30 Adre; komunikacyjny 0x3018 wyjscie Formularz referencyjny
sterujgce
31 Ostrzezenie o przegrzaniu falownika Patrz opis parametru F10.25
32 Wyjécie alarmu przegrzania silnika Patrz opis parametru F10.26
33 zarezerwowane
34 Wyjscie pauzy pracy (modut zablokowany)
35 Limit momentu obrotowego
36 Ograniczenie predkosci
37 Komparator 1 Patrz F06.4x Wyjscie 1 komparatora parametrow monitorowania
38 Komparator 2 Patrz F06.4x Wyjscie 2 komparatora parametrow monitorowania
39 zarezerwowane Terminal nie dziata.
40~47 zarezerwowane Wyjscie jest oceniane zgodnie ze stanem pracy falownika.
48~63 zarezerwowane

Funkcja zacisku wyjsciowego nr 30: wybor funkcji wyjscia wielofunkcyjnego sterowania komunikacjg MODBUS RS485, zapisz warto$¢ do BITO~BIT1 w
adresie komunikacyjnym 0x3018, zacisk wyj$ciowy odpowiadajgcy sterownikowi. Konkretna korespondencja jest nastepujaca:

Adres pocztowy Nazwa
BITO: odpowiedni zacisk wyjsciowy Y
0x3018
BIT1: Odpowiadajace wyjscie przekaznika 1 (TA-TB-TC)
< F06.20: Wybdr biegunowosci wielofunkcyjnego zacisku wyjsciowego
Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F06.2
(02(%624) Terminal wyjsciowy u/f SVC 0000
RUN Wybdr funkgji Y Ustawianie funkcji wielofunkcyjnego zacisku wyjsciowego Y (0000 ~ 0x1111)

Pozycja jednostki: terminal Y

0: Dodatnia polaryzacja, stan aktywny zacisku wyjsciowego Y niski, odpowiednik normalnie otwarty

1: Biegunowo$¢ ujemna stan efektywny zacisku wyjsciowego Y nie ma wyjscia, odpowiednik normalnie otwarty
Miejsce dziesigtek: zacisk wyjsciowy przekaznika 1

0: Biegun dodatni TA-TC jest normalnie otwarty, TB-TC jest normalnie zamknigty

1: Biegun ujemny TA-TC normalnie zamkniety, TB-TC normalnie otwarty

Setki: zarezerwowane

Tysigce: zarezerwowane

< F06.21: Wybdr funkcji zacisku wyjsciowego Y

Kod . Ustawienie

(adres) Nazwa Zawartos¢ fabryczne
(zakres
ustawien)

FO?(%E%S) Terminal wyjsciowy u/f SVC i 1

RUN Wybor funkgji Y Ustawianie funkcji wielofunkcyjnego zacisku wyjsciowego Y (0~63)




<>

F06.22: Wybor funkcji przekaznika 1

o 5¢ Ustawienie

(adres) ez Zawartosc fabryczne
(zakres
ustawien)

F06.22

(0x0616) Wybér funkcjonowania | U/f SVC 4

RUN przekaznika 1 Ustaw funkcje wielofunkcyjnego zacisku wyjsciowego przekaznika; (0~63)

Notatka:

»  Gdy funkcja przekaznika jest nieaktywna, TB-TC jest normalnie zamkniety, a TA-TC jest normalnie otwarty.

Ustawienie wyjscia wielofunkcyjnego
0: brak wyjscia
Wskazuje, ze terminal jest nieprawidtowy. Jesli funkcja terminala jest nieaktywna, zaleca sie ustawienie jej na 0", aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu.
1: Falownik pracuje
Prawidtowy sygnat jest wysytany podczas pracy falownika.
2: Falownik dziata w odwrotnej kolejnosci
Gdy falownik znajduje sie w stanie pracy do tytu, wysytany jest prawidtowy sygnat.
3: Falownik dziata w odwrotnej kolejnosci
Prawidtowy sygnat jest wyprowadzany, gdy falownik jest w stanie pracy do przodu.
4: Alarm wyfgczenia awaryjnego 1 (alarm podczas samodzielnego usuwania awarii)
Gdy falownik jest uszkodzony, tacznie z okresem samonaprawiania, sygnat wyjsciowy jest sygnalizowany.
5: Alarm wytgczenia awaryjnego 2 (brak alarmu podczas samonaprawy)
Gdy falownik jest uszkodzony, nie obejmuje okresu samonaprawiania i wysyta prawidtowy sygnat.
6: Przestdj zewnetrzny
Gdy wielofunkcyjny zacisk wejsciowy wprowadza sygnat bledu zewnetrznego i zgtasza btad zewnetrzny E.EF falownika, wysyta prawidtowy sygnat. 7:
podnapiecie falownika
Prawidtowy sygnat jest wysytany, gdy falownik jest pod napieciem.
8: Falownik jest gotowy do pracy
Gdy sygnat jest prawidtowy, oznacza to, ze falownik nie ma btedu, napiecie magistrali jest normalne, zacisk zakazu pracy, taki jak zatrzymanie awaryjne lub
zatrzymanie awaryjne falownika, jest niewazny i mozna go obstugiwa¢ po zaakceptowaniu polecenia startu.
9: Wykrywanie poziomu czestotliwosci wyjsciowej 1 (FDT1)
Gdy czestotliwos$¢ wyjsciowa falownika przekracza ustawiong wartos¢ F06.40 [Frequency Detection Value 1] 14 Po czestotliwosci histerezy ustawione;j
przez F06.41 [Frequency Detection Range 1], wysylany jest prawidtowy sygnat, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa falownika jest ponizej poziomu
wykrywania czestotliwosci, po tej samej czestotliwosci histerezy, wysytany jest negatywny sygnat. Aby uzyska¢ szczegdtowe informacje, patrz opis
parametrow F06.40 [Frequency Detection Value 1]i F06.41 [Frequency Detection Amplitude 1].
10: Wykrywanie poziomu czestotliwosci wyjsciowej 2 (FDT2)
Gdy czestotliwo$¢ wyjéciowa falownika przekracza ustawiong warto$¢ F06.42 [Warto$¢ wykrywania czestotliwosci 2], po czestotliwosci histerezy ustawionej
przez F06.43 [Amplituda wykrywania czestotliwosci 2], wysytany jest prawidlowy sygnat, gdy czestotliwosé wyjsciowa falownik Ponizej poziomu wykrywania
czestotliwosci, po tej samej czestotliwosci histerezy, wysytany jest negatywny sygnat. Aby uzyskaé szczegétowe informacje, patrz opis parametréw F06.40
[Frequency Detection Value 2] i F06.41 [Frequency Detection Range 2].
11: Nadchodzi dana czestotliwosé
Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa falownika jest zblizona lub osigga okreslong czestotliwo$é w pewnym zakresie (zakres jest okreslony przez parametr F06.44 [dana
czestotliwos¢ osigga amplitude wykrywania]), wysytany jest prawidtowy sygnat, w przeciwnym razie sygnat negatywny jest wyjsciem. Aby uzyskaé szczegdtowe
informacje, patrz F06.44 [Zakres wykrywania nadejscia danej czestotliwosci].
12: Bieganie z predkoscig zerowg
Gdy falownik pracuje, a wyjscie wynosi 0,00 Hz, wysytany jest prawidtowy sygnat.
13: Nadchodzi gérna granica czestotliwosci
Gdy falownik pracuje z gérng czestotliwoscig graniczna, wysyta prawidtowy sygnat.
14: Nadchodzi dolna czestotliwos¢ graniczna
Gdy falownik pracuje z dolng czestotliwoscig graniczng, wysyta prawidtowy sygnat.
15: Zakonczenie cyklu dziatania programu Gdy program zakoniczy jeden cykl, wyprowadza prawidtowy sygnat o dtugosci 500 ms.
16: faza dziatania programu zostata zakoriczona
Gdy program dziata na koncu fazy, wysytany jest prawidtowy sygnat o dtugosci 500 ms.
17: sprzezenie zwrotne PID przekracza gorny limit
Gdy wielko$¢ sprzezenia zwrotnego PID osiggnie F13.27 [Gorny limit alarmu przerwanej linii], sygnat sprzezenia zwrotnego przekroczy limit po F13.26 [Czas
wykrywania linii sprzezenia zwrotnego] i zostanie wyprowadzony prawidtowy sygnat.
18: sprzezenie zwrotne PID jest ponizej dolnej granicy
Gdy wielkos¢ sprzezenia zwrotnego PID osiggnie F13.28 [Dolny limit alarmu przerwanej linii], sygnat sprzezenia zwrotnego przekroczy limit po F13.26 [Czas
wykrywania linii sprzezenia zwrotnego] i zostanie wyprowadzony prawidtowy sygnat.
19: czujnik sprzezenia zwrotnego PID odtgczony
Gdy czujnik sprzezenia zwrotnego PID jest odigczony, wysytany jest prawidtowy sygnat. Patrz parametry F13.26~F13.28 [Czas wykrywania sprzezenia
zwrotnego odigczenia, gérna warto$¢ limitu alarmu odtgczenia, dolna warto$¢ limitu sprzezenia zwrotnego odtgczenia].
20: Zarezerwowane
21: czas timera si¢ skoficzyt
Gdy nadejdzie czas zegara wewnetrznego falownika, port wysle prawidiowy sygnat impulsowy o szerokosci 1 sekundy. Patrz parametr F08.07 [Timer
Time Unit], F08.08 [Timer Set Value].
22: Licznik osigga warto$¢ maksymalng
Gdy licznik osiggnie warto$¢ maksymalng, zacisk wyjsciowy wyprowadza prawidtowy sygnat o szerokosci réwnej okresowi zegara zewnetrznego, a licznik jest
kasowany. Patrz parametr F08.02 [Licznik maksymalny].
23: Licznik osigga ustawiong warto$¢
Gdy licznik osiggnie ustawiong warto$¢, zacisk wyjsciowy wysyta wazny sygnat i kontynuuje zliczanie, az licznik przekroczy warto$¢ maksymalng, powodujac
skasowanie licznika i anulowanie waznego sygnatu wyjsciowego. Patrz parametr F08.03 [Warto$¢ zadana licznika].
24: Hamowanie energig



Gdy falownik spetnia warunek hamowania zuzyciem energii, wysyta prawidtowy sygnat. Aby uzyskaé szczegétowe informacje, patrz parametr F10.14
[Energy Brake Enable].

25: Zarezerwowane

26: Zatrzymanie awaryjne

Gdy falownik znajduje sie w stanie zatrzymania awaryjnego, wysytany jest

prawidtowy sygnat.

27: Obcigzenie wyjscia alarmu wstepnego 1

Gdy falownik pracuje, w trybie sterowania VF, prad wyjsciowy silnika wynosi uzywany jako ostrzezenie o obcigzeniu " warto$¢ przerwania; w trybie
sterowania wektorowego wyjsciowy moment obrotowy silnika jest wykorzystywany jako warto$¢ oceny ostrzezenia o obcigzeniu, a warto$¢ oceny
ostrzezenia o obcigzeniu jest porownywana z poziomem wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu w celu okreslenia, czy wyprowadza prawidtowy sygnat. Patrz
parametr F10.32~F10.34 [Ustawienie wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu, poziom 1 wykrywania ostrzeZenia o obcigzeniu, czas wykrywania ostrzeZenia o
obcigzeniu 1].

28: Obciazenie wyjscia alarmu wstepnego 2

Gdy falownik pracuje, w trybie sterowania Uf, prad wyjSciowy silnika jest uzywany jako ostrzezenie o obcigzeniu ™ warto$¢ przerwania; w trybie sterowania
wektorowego wyjsciowy moment obrotowy silnika jest wykorzystywany jako warto$¢ oceny ostrzezenia o obcigzeniu, a warto$¢ oceny ostrzezenia o
obcigzeniu jest poréwnywana z poziomem wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu w celu okreslenia, czy wyprowadza prawidtowy sygnat. Patrz parametr
F10.32 [Ustawienie wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu], F10.35~F10.36 [Poziom wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu 2, czas wykrywania ostrzeZzenia o
obcigzeniu 2).

29: Zarezerwowane

30: podano RS485

Poprzez ustawienie komunikacji RS485 (0x3018/0x2018), bit BITO odpowiada wyjsciu Y, BIT1 odpowiada wyjsciu przekaznika 1, a bit BIT2 odpowiada
wyjsciu przekaznika 2.

31: Ostrzezenie o przegrzaniu falownika

Gdy temperatura silnika wykryta przez karte rozszerzen osiagnie F10.25 [poziom wykrywania ostrzezenia o przegrzaniu falownika oH1], wysytany jest
prawidiowy sygnat.

32: Temperatura karty rozszerzen osigga moc wyjsciowg

Gdy temperatura silnika wykryta przez karte rozszerzen osiggnie F10.27 [Poziom alarmu przegrzania silnika], wysytany jest prawidtowy

sygnat.

33: Zarezerwowane

34: Uruchom wyjscie pauzy

Prawidtowy sygnat jest wyprowadzany, gdy falownik znajduje sie w stanie wyjscia

pauzy podczas pracy.

35: Ograniczenie momentu obrotowego

Gdy falownik znajduje sie w stanie ograniczenia momentu obrotowego,

wysyfany jest prawidtowy sygnat.

36: ograniczenie predkosci

Gdy falownik znajduje sie w stanie ograniczenia predko$ci, wysytany

jest prawidtowy sygnat.

37: Komparator 1

Gdy wartos¢ elementu monitorowania ustawiona przez F06.50 [Wybdr monitora komparatora 1] miesci sie w zakresie F06.51 [Gorny limit
komparatora 1] i F06.52 [Dolny limit komparatora 1], wysytany jest prawidtowy sygnat.

38: Komparator 2

Gdy wartos¢ elementu monitorowania ustawiona przez F06.55 [Wybor monitora komparatora 2] miesci sie w zakresie F06.56 [Gorny limit
komparatora 2] i F06.57 [Warto$¢ dolnego limitu komparatora 2], wysytany jest prawidtowy sygnat.

39: Zarezerwowane

< F06.25~ F06.32: Czas opdZnienia wyjécia wielofunkcyjnego

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)rg)
F06.25
(0x0619) Czas opoznienia wigczenia JURINE 0,010
. Ustaw czas opdznienia, po ktérym zacisk Y ma sie przefaczy¢ z OFF | (0,000 ~ 60 000s)
RUN zacisku Y na ON
F06.26
(0X061A) Przekaznik 1 czas uU/f SvC 0,010
RUN opdznienia wigczenia Ustaw czas opdznienia, po ktérym zacisk Y ma sie przetaczy¢ z OFF | (0,000 ~ 60 000s)
zacisku na ON
F06.29
(0x061D) Czas opdznignia wytaczenia SliSe 0,010
. Ustaw czas opdznienia, po ktérym zacisk Y ma sie przetaczy¢ z ON na | (0,000 ~ 60 000s)
RUN zacisku Y OFF
F06.30
(0x0619) Przekaznik 1 czas u/f svC 0,010
RUN opdznienia wytgczenia Ustaw czas opdznienia, po ktérym zacisk Y ma sie przetaczy¢ z ON na | (0,000 ~ 60 000s)
zacisku OFF

Grupa F06.4x: detekcja czestotliwosci
Stuzy do ustawiania sygnatu, takiego jak koincydencja czestotliwosci i przybycie czestotliwosci do wielofunkcyjnego
zacisku wyjsciowego. Falownik zawiera dwa zestawy parametrédw oceny wykrywania czestotliwosci.

Czestotliwos¢ wyjsciowa jest wykrywana, jak pokazano ponizej:




] v wartosc hhisterery

czestotliowost
wyjsciowa

wyjsciowy syznal

1y
wykrywajacy FDT WL. WAL,

Schemat wykrywania poziomu czestotliwosci

< F06.40: Wartos¢ wykrywania czestotliwosci 1

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é (zakres ustawi eil.])
F06.40
(0x0628) Warto$¢ wykrywania U/f svC 30,00 Hz
RUN czestotliwosci 1 Ustaw warto$¢ wykrywania czestotliwosci (0,00 ~ F01.10)
Notatka:

»  Obiektem poréwnania wartosci wykrywania czestotliwosci jest czestotliwos¢ docelowa.

< F06.41: Zakres wykrywania czestotliwosci 1

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawier)
F06.41

(0x0629) Wykrycie czestotliwosci | U/f SVC 1,00 Hz

RUN Ustaw zakres wykrywania czestotliwosci (0,00 ~ F01.10)

< F06.42: Warto$¢ wykrywania czestotliwosci 2

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F06.42
(O?(%GZ A) Wartos¢ wykrywania U/f SvC 50,00 Hz
RUN czestotliwosci 2 Ustaw warto$¢ wykrywania czestotliwosci (0,00 ~ F01.10)
Notatka:
»  Obiektem poréwnania warto$ci wykrywania czestotliwosci jest czestotliwo$¢ docelowa.
< F06.43: Zakres wykrywania czestotliwosci 2
s Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F06.43
(0x062B) Zakres wykrywania uif svC 1,00 Hz
RUN czestotliwosci 2 Ustaw zakres wykrywania czestotliwosci (0,00 ~ F01.10)
< F06.44: Podana czestotliwos$¢ osigga zakres wykrywania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) | Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F06.44 P liwos¢
(0(3(% 620) 0;Jidana czestot iwosé U SVC 2,00 Hz

aga zasleg Ust d totliwos¢. aby osi 6 zasi k i 0,00 ~ FO1.10
RUN wykrywania staw podang czestotliwosé, aby osiggna¢ zasieg wykrywania o, 10)

Wyjscie nadej$cia czestotliwosci jest pokazane ponizej:

Ustalona
czestotliwose

S . n =

czestotliwosc

wyjsciowa

sygnal ;
WYJSCIOWY [V, l

WYL,

Schemat wykrywania nadejscia czestotliwosci

i podana czestotliowsé
i __ osiaga poriom detelcji




Notatka:

»  Obiektem porédwnania warto$ci wykrywania czestotliwosci jest czestotliwo$¢ docelowa.

Grupa F06.5x: Monitorowanie wyjscia komparatora parametrow

Zestaw parametréw ustawia dowolny z parametréw monitorowania do poréwnania przez komparator i wybiera wielofunkcyjny zacisk wyjsciowy,
alarm lub alarm zgodnie z wynikiem oceny. Poznaj wyniki poréwnania réznych zmiennych monitorowania.

< F06.50~F06.53: Komparator 1 (CP1)
Kod (adres) Nazwa Zawartos$¢ (Uzsétlflrv:;ezzg\i?%;zne
u/f SVC
F06.50 Wybdr 1 monitorowane Wylbiefrz, mon.itorowalnq'iloéé komparatora 1 ' . 0001
(0x0632) wartosci komparatora Dziesie¢ cyfr: ustawienie yy w numerze parametru monitorowania (0000 ~ 0x0763)
RUN Cxx.yy Setki tysigcy: numer parametru monitorowania Cxx.yy
Ustawienie xx
F06.51 u/f SVC
(0x0633) Gorna granica komparatora 1 | Ustaw gorng granicg komparatora 1. Jednostka i przecinek (Powiazane z F06.50)
RUN dziesietny zalezg od F06.50
F06.52 u/f SVC
(0x0634) Dolna granica komparatora 1 | Ustaw dolng granicg komparatora 1. Jednostka i przecinek (Powigzane z F06.50)
RUN dziesietny zalezg od F06.50
F06.53 u/f SvC
(0x0635) Odchylenie komparatora 1 Ustaw warto$¢ przesunigcia komparatora 1. Jednostka i przecinek (Powigzane z F06.50)
RUN dziesietny zalezg od F06.50
u/f svC
F06.54 ) Wybierz dziatanie komparatora 1. 0
' Wybor akcji komparatora 1 0: Kontynuuj prace (tylko wyjscie terminala cyfrowego) 0~3)
(0x0636) 1: Alarm i wolne park ie, E.CP1
RUN : wolne parkowanie, E.
2: Ostrzezenie i kontynuuj bieg, A.CP1
3: Wymuszone wytaczenie
Notatka:

»  Wybor dziatania komparatora 1 = 3: Wymuszone zatrzymanie, ale gdy falownik jest otrzymat inne polecenie zatrzymania polecenia, zatrzymaj
sig zgodnie z ustawi¢ tryb zatrzymania.

<~ F06.55~F06.59: Komparator 2 (CP2)

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F06.55 i .SVC . Iy
. . .| Wybierz monitorowang ilo$¢ Komparatora 2 0001
(0x0637) Wybér 2 monitorowanej Driesiet cvfr: ustawieni t it . c 0000 ~ 0x0763
RUN wartodci komparatora ziesieC cyfr: ustawienie yy w parametrze monitorowania numer Cxx.yy ( X0763)
Setki tysiecy: ustawienie numeru parametru monitorowania Cxx.yy xx
. . u/f SvC
F06.56 Gérna granica . . . . I .
(0X0638) komparatora 2 Usta_w gérng granice komparatora 2. Jednostka i przecinek dziesietny (zalezy na F06.55)
zalezg od F06.55
RUN
F06.57 Dolna granica UINSVE
(0x0639) kom a?atora 5 Ustaw dolng granice komparatora 2. Jednostka i przecinek dziesietny (zalezy na F06.55)
RUN P zalez3 od F06.55
F06.58 u/f SvC
(0x063A) Odchylenie komparatora| Ustaw wartoé przesuniecia komparatora 2. Jednostka i przecinek (zalezy na F06.55)
RUN 2 dziesietny zalezg od F06.55
u/f svC
F06.54 Ustaw dziatanie komparatora 2
' Wybér akji 0: Kontynuuj bieg (tylko wyjscie terminala cyfrowego) 0
(0x0636) : . X
komparatora 2 1: Alarm i bezptatny parking (0~3)
RUN : O e
2: Ostrzezenie i kontynuuj bieg
3: Wymuszone zamkniecie
Notatka:

»  Wybdr dziatania komparatora 2 = 3: Wymuszone zatrzymanie, ale gdy falownik jest otrzymat inne polecenie zatrzymania polecenia, zatrzymaj
sie zgodnie z ustawi¢ tryb zatrzymania.

Grupa F06.6x: wirtualne zaciski wejsciowe i wyjsciowe

Funkcja wirtualnego wejscia i wyjscia moze realizowac nastepujace funkcje.

° Podtacz wyjscie wielofunkcyjnego zacisku wyjsciowego do wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego bez okablowania zewnetrznego.

° Podtacz wyjscie wielofunkcyjnego analogowego zacisku wyjsciowego do wielofunkcyjnego analogowego zacisku wejsciowego bez okablowania
zewnetrznego.

OSTRZEZENIE: Srodki bezpieczenstwa podczas ponownego uruchamiania maszyny: Przed uruchomieniem falownika nalezy sprawdzi¢ wartosci
ustawien parametrow funkcji wirtualnego wejscia/wyjscia. Jesli zostanie to zaniedbane, falownik zacznie dziata¢ nieoczekiwanie i moze
spowodowac wypadki.
Funkcja wirtualnego wejscia/wyjscia polega na utworzeniu wirtualnego potaczenia zaciskéw wejsciowych i wyjsciowych wewnatrz falownika. Dlatego tez,
nawet jesli nie ma okablowania na zaciskach wejsciowych i wyjsciowych, dziatanie falownika moze rézni¢ sie od ustawien fabrycznych.

Ustawienie opéznienia wyjscia wirtualnego zacisku vY1~vY4 jest takie samo, jak zacisku Y i opéznienia przekaznika. Aby uzyska¢ szczegdtowe informacie, patrz




[F06.20~F06.22].
Terminal wirtualny charakteryzuje sie kombinacjg vXii vYi. Jesli chcesz uzy¢ sygnatu wyjsciowego terminala Y jako sygnatu wej$ciowego terminala X, mozesz
uzy¢ wewnetrznego wirtualnego potaczenia vXi i vYi, aby osiggna¢ cel uzycia, oszczedzajgc w ten sposdb rzeczywiste terminale X i Y do innego uzycia.
Ponizsze przyktady ilustrujg zastosowanie wirtualnych vXi vY:
Przyktad 1. W niektdrych przypadkach inwerter wymaga inicjalizacji po wigczeniu zasilania. Generalnie jako wejscie uzywany jest terminal X.

patel kontrolny terminala X1 Y

panel kontrolay
terminala Xi ¥ vY X
-
Y| X Y X|
- - -
tacenie przez zewnetrzny taczenie przez wirtualny
terminal Xi ¥ terminal wewnetrznego
polaczenia
Np.: Jesli uzywasz terminala wirtualnego, mozesz zapisac ten rzeczywisty terminal X dla innych
wej$¢ w nastepujacy sposob: Ustaw F01.01 = 1, aby uruchomic sterowanie terminalem zrodta
polecen;
Ustaw F05.20 = 0 sterowanie dwuprzewodowe 1;
Ustaw F06.60 = 1 wejcie zaciskowe do przodu;
Ustawienie F06.64 = 0000 Prawidtowy stan vX1 jest okreslony przez vY1;
Ustawienie F06.66 = 8 Wyjscie jest wyprowadzane, gdy falownik jest gotowy do pracy.
F06.64 wybor bitow
F06.66 = 8 = .
o Wyjscie /OL F06.60=1  pojecenic
Zasilanie jest wlaczone (/O uruchomi
- o E
—_— ° o
Schemat dziatania automatycznego wigczania zasilania wirtualnego terminala
< F06.60~F06.63: ustawienie wirtualnego wejscia cyfrowego
s Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F06.60 ,
(0x063C) Wybdr funkcii u/f SVC 0
STOP wirtualnego terminala | Patrz ,Ustawianie wartosci wejscia wielofunkcyjnego” w F05.0x. (0~95)
vX1
F06.61 ,
(0x063D) Wybdr funkcji u/f SVC 0
STOP wirtualnego terminala | Patrz ,Ustawianie wartosci wejécia wielofunkcyjnego” w F05.0x. (0~95)
VX2
F06.62
(OX063E) Wybér funkcji ulf svC 0
STOP wirtualnego terminala | Patrz ,Ustawianie wartosci wejscia wielofunkcyjnego” w F05.0x. (0~95)
vX3
F06.63
(OX063F) Wybér funkcji ulf svC 0
STOP wirtualnego terminala | Patrz ,Ustawianie wartosci wejscia wielofunkcyjnego” w F05.0x. (0~95)
vX4
Notatka:

»  Aby uzyskac szczegdtowe informacje na temat wartosci ustawienia wirtualnego wejscia cyfrowego, patrz ,Warto$¢ ustawienia wejscia
wielofunkcyjnego” w F05.0x.

<> F06.64: Prawidtowe zrédio stanu terminala vX

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F06.64

(0(:(%2 40) Terminal vX prawidiowe | U/f SVC 0x0000

RUN zrodto stanu Ustaw status Zrédta terminala vX (0x0000~ 0x2222)

Stan wej$¢ wirtualnych zaciskéw vX1~vX4 mozna ustawi¢ na trzy sposoby, ktdre wybiera sie za pomocg [F06.64];

Gdy stan vX1 do vX4 jest potaczony z wewnetrznym potgczeniem wirtualnego vY1 do vY4, czy vX1 do vX4 sg prawidtowe, w zaleznosci od tego, czy
wyjécie vY1 do vY4 jest prawidtowe czy nie, oraz vX1-vY1; vX2-vY2; vX3-vY3; vX4- vY4 to relacja wigzania jeden do jednego.

Gdy wybrany jest stan vX1 do vX4 i fizyczne zaciski X1 do X4 sg potaczone, to, czy vX1 do vX4 sg prawidtowe, czy nie, zalezy od tego, czy wejscia X1 do

X4 sg prawidtowe, czy nie.

Gdy stan vX1 do vX4 jest wybrany przez kod funkcji, niezaleznie od tego, czy vX1 do vX4 sg prawidtowe, stan odpowiedniego zacisku wej$ciowego mozna
ustawi¢ za pomocg kodu funkcji [F06.65].



Jednostka: Wirtualna vX1

0: Potgczenie wewnetrzne z wirtualnym vY1

1: Pofgczenie z fizycznym zaciskiem X1

2: Czy ustawienie kodu funkcji jest prawidtowe?
DziesigC miejsc: wirtualny vX2

0: Pofaczenie wewnetrzne z wirtualnym vY2

1: Potgczenie z fizycznym zaciskiem X2

2: Czy ustawienie kodu funkciji jest prawidtowe
Setki: Wirtualne vX3

0: Potgczenie wewnetrzne z wirtualnym vY3

1: Pofgczenie z fizycznym zaciskiem X3

2: Czy ustawienie kodu funkcji jest prawidtowe?
Tysigce: wirtualny vX4

0: Pofaczenie wewnetrzne z wirtualnym vY4

1: Potgczenie z fizycznym zaciskiem X4

2: Czy ustawienie kodu funkgji jest prawidtowe?

<~ F06.65: Prawidtowy stan ustawienia kodu funkcji wirtualnego terminala vX

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F06.65 Ustawienie kodu

(0x0641) | funkcji  wirtualnego | Yf SVE€ . ) 0x0000

RUN terminala VX Ustaw kod funkcji wirtualnego terminala vX, aby ustawi¢ stan efektywny. (0x0000~ 0x1111)

poprawny status
Jednostka: Wirtualna vX1
0: nieprawidtowa;

1: prawidlowa
Dziesigtka: wirtualny vX2
0: nieprawidtowy;

1: prawidlowy

Setki: Virtual vX3

0: nieprawidtowy;

1: prawidfowy

Tysigce: wirtualny vX4

0: nieprawidtowy;

1: prawidfowy

< F06.66~F06.69: Ustawienie wirtualnego wyjscia cyfrowego

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F06.66
(0x0642) VirtualvYl Ulf SVC 0
RUN wybor wyjscia | Prosze zapoznac¢ sie z ,Ustawianie wartosci wyjscia wielofunkcyjnego” w (0~63)
F06.2x.
F06.67
(0x0643) VirtualvY2 u/f SvC 0
RUN wybdr wyjscia | Prosze zapoznac sie z ,Ustawianie wartosci wyjscia wielofunkcyjnego” w (0~63)
F06.2x.
F06.68
(0x0644) VirtualvY3 u/f SvC 0
RUN wybdr wyjScia | Prosze zapoznac sie z ,Ustawianie wartosci wyjscia wielofunkcyjnego” w (0~63)
F06.2x.
F06.
(02(%225) VirtualvY4 Uff SVC 0
RUN wybor wyjscia | Prosze zapoznac sie z ,Ustawianie wartosci wyjscia wielofunkcyjnego” w (0~63)
F06.2x.
Notatka:
»  Aby uzyskac szczegdtowe informacje na temat wartosci ustawienia wirtualnego wyjscia cyfrowego, patrz ,Ustawianie wartosci wyj$cia wielofunkcyjnego”
w F06.2x.
<~ F06.70~F06.77: opdznienie oceny wirtualnego wyjscia cyfrowego
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F06.70
(0x0646) Czas opdznienia U/f SVC 0,010
RUN wigczenia wyjscia Ustaw opdznienie dla przetgczenia zacisku vY1 z OFF na ON (0,000 ~ 60 000s)
vYl
F06.71
(0x0647) Czas opdznienia Ulf svC 0,010
RUN wigczenia wyjscia Ustaw czas opdznienia przetgczenia zacisku vY2 z OFF na ON (0,000 ~ 60 000s)
vY2
F06.72
(02(%6 48) Czas opdznienia Ulf SVC 0,010
RUN wigczenia wyjscia Ustaw czas opdZnienia dla terminala vY3, aby przetaczyt si¢ z OFF na ON (0,000 ~ 60 000s)
vY3




F06.73

Czas opdznienia

uif svC

0,010

0x0649
(Rl)J( N ) wigczenia wyjscia Ustaw czas opdznienia przetgczenia zacisku vY4 z OFF na ON (0,000 ~ 60 000s)
vY4
F06.74
(0X064A) Czas opdznienia u/f SvC 0,010
RUN wylgczenia wyjscia Ustaw czas opdZnienia przetgczenia zacisku vY1 z ON na OFF (0,000 ~ 60 000s)
vYl
F06.75
(0x064B) Czas opdznienia uU/f SvC 0,010
RUN wylgczenia wyjscia Ustaw czas opdznienia przetgczenia zacisku vY2 z ON na OFF (0,000 ~ 60 000s)
vY2
(FOO><%Z>2C) Czas opdznienia ulif SvVC 0,010
RUN wytaczenia wyjscia Ustaw czas opdznienia przetgczenia zacisku vY3 z ON na OFF (0,000 ~ 60 000s)
vY3
(FOOX%Z)ZD) Czas opdznienia Ulf SvC 0,010
RUN wytgczenia wyjscia Ustaw czas opdznienia przetgczenia zacisku vY4 z ON na OFF (0,000 ~ 60 000s)

vY4




11.9 Grupa F07: Kontrola dziatania
Grupa F07.0x: Kontrola startu

Falownik moze wybra¢ 3 tryby rozruchu, zgodnie z trybem rozruchu z czestotliwoscig poczatkowa, trybem rozruchu hamowania pragdem statym i trybem
rozruchu ze $ledzeniem predkosci.

A
Czgstotli
wos¢
Czas utrzymania
startowej oL
czqstotliw%éci CZQS:EHIWOSC
Czas przed A poczattowa . e PrOg czegstotliwosci
0 <wzbudzeniem ' zerowej predkosci czas
sy L momentu ohrotowego
Rozpocznij czas Czas zakonczenia
pozytywnego
odwrodcenia
Komenda WL, WYL
ruchu do
przodu
Komenda
ruchu WL. WYL.
wstecznego

Schemat ideowy startu obrotéw do przodu oraz procesu przetgczania do przodu i do tytu
< F07.00: Uruchom tryb pracy

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F07.00

(0x0700) Tryb uruchamiania 8” SYE . . 0

STOP staw tryb uruchamiania falownika (0~2)

0: rozpoczete przez czestotliwo$¢ poczatkowa

W tym trybie czestotliwo$¢ wyjsciowa zmienia sie bezposrednio od F07.02 [czestotliwo$¢ poczatkowa] zgodnie z czasem

przyspieszania. 1: Po hamowaniu pradem statym zacznij ponownie od czestotliwo$ci poczatkowej

W tym trybie, najpierw nacisnij F07.20 [start pradu hamowania pradem statym], F07.21 [czas rozpoczecia hamowania pradem statym], aby wykona¢ hamowanie
pradem statym, a nastepnie uruchom zgodnie z czestotliwoscig poczatkowa. W przypadku pola, w ktérym podczas rozruchu predkos¢ silnika musi wynosic zero
lub mniej, najpierw nalezy da¢ silnikowi site hamowania, a nastepnie uruchomic.

2: Rozpoczecie $ledzenia predkosci

Najpierw wykryj predko$c¢ i kierunek silnika, a nastepnie rozpocznij ruch zgodnie z wykryta predkoscia..

Notatka:
»  Gdy czestotliwo$¢ poczatkowa jest mniejsza niz F7.02 [czestotliwo$¢ poczatkowa] przy starcie, falownik nie wystartuje, bedzie w stanie
czuwania i zaswieci sie wskaznik pracy.
»  Model S/T2 nie obstuguje startu $ledzenia predkosci.

< F07.01: Rozpocznij czas wstepnego wzbudzenia
Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa LA (zakres ustawien)
F07.01 Ulf SvC 0.00
(0x0701) Rozpocznij czas przed Ustaw pole magnetyczne przed uruchomieniem silnika i ustaw czas (0’ 00-60,005)
STOP wzbudzeniem wstepnego wzbudzenia za pomocg tego parametru. ' '

W asynchronicznym wektorze silnika wstepne wzbudzenie przed rozruchem moze skutecznie poprawi¢ wydajno$¢ rozruchowg silnika i zmniejszy¢ prad
rozruchowy i czas rozruchu.
Notatka:
»  Gdy domysina wartos¢ to 0.00s, rzeczywisty czas uruchomienia wstepnego wzbudzenia jest automatycznie obliczany zgodnie z parametrami silnika.
»  Model S/T2 nie obstuguje wzbudzenia wstepnego przed uruchomieniem.

<~ F07.02: Czestotliwo$¢ poczatkowa



Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F07.02 Ut SvC 0.50 Hz
(0x0702) Czestotliwos¢ poczatkowa | Ustawiona warto$¢ jest uzywana jako poczatkowa czestotliwosé X

an ane \ (0,00 ~ FO1.12)
STOP wyjéciowa podczas uruchamiania falownika.

Aby zapewni¢ wyjsciowy moment obrotowy silnika przy rozruchu, nalezy ustawi¢ odpowiednig czestotliwos$¢ rozruchu. Jesli ustawienie jest zbyt duze,
podczas uruchamiania wystapi tlumienie przetezenia, a nawet usterki przetezenia bedg zgtaszane.

Notatka:

»  Gdy ustawiona czestotliwosc jest nizsza niz czgstotliwo$¢ poczatkowa, falownik nie uruchomi sie, bedzie w stanie gotowosci, a wskaznik pracy
zaswieci sie.

< F07.03: Rozpocznij wybor ochrony

Kod N 7 tose Ustawienie fabryczne

(adres) azwa awartosc (zakres ustawier)

F07.03

(0x0703) Rozpocznij wybdr ochrony SIS . o . 0

STOP Wyb;]erz,lczy podane polecenie uruchomienia jest prawidtowe podczas (0~0x0111)
uruchamiania

Uwaga: Dla wygody objasnienia falownik podzielony jest na trzy stany: stan awarii, stan podnapieciowy i stan gotowosci. Stan awarii i stan podnapigciowy
okre$lane sg jako stany nienormalne.

Pojedyncza cyfra: zabezpieczenie przed uruchomieniem terminala przy wychodzeniu z nienormalnego
0: zamkniety

1: otwarty

Ta funkcja jest wazna tylko wtedy, gdy tryb sterowania jest trybem sterowania terminala.

Dziesigtki: ochrona przed uruchomieniem terminala Jog przy nienormalnym wyjsciu z tego trybu

0: zamkniety

1: otwarty

Setki migjsce: Uruchom ochrone, gdy kanat polecen jest przetgczany na terminal

0: zamknigty

1: otwarty

Tysigce: zarezerwowane

zauwaz:
»  Ochrona przed uruchomieniem jest domyslnie wigczona, gdy polecenia zatrzymania swobodnego, zatrzymania awaryjnego i wymuszonego
zatrzymania sg wazne.
»  Gdy ochrona startu terminala jest wazna, polecenie operacji terminala musi zosta¢ wyeliminowane, a odwotanie jest ponownie wazne.
»  Gdy zabezpieczenie rozruchu jest aktywne, pojawia sie polecenie uruchomienia, brak operacji i wySwietlany jest alarm A.078.
< F07.04: Zarezerwowane
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F07.04 u/f SVC 0

0x0704
(RUN ) | zarezerwowany Zarezerwowany parametr 0~0

< F07.05: Wybor kierunku obrotdw

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F07.05

(0x0705) Kierunek rotacji i .SVC. . o 0111

STOP Wybierz kierunek, w ktdrym pracuije silnik (0~0x0111)

Uwaga: Falownik jest inicjowany przez F00.03 [Initialization], a warto$¢ ustawienia parametru nie ulega

Zmianie.

Jednostki: odwrd¢ kierunek biegu

0: Kierunek jest niezmieniony Rzeczywiste sterowanie silnikiem jest takie samo jak sterowanie wymagane, a aktualny kierunek silnika nie jest

regulowany;

1: Odwrdcony kierunek Rzeczywiste sterowanie silnikiem jest przeciwne do wymaganego sterowania, a aktualny kierunek silnika jest regulowany;
Dziesiatki: kierunek biegu jest zabroniony

Stuzy do wyboru skutecznoci kierunku sterowania pracg silnika.

0: Zezwalaj na polecenia do przodu i do tytu. Falownik akceptuje polecenia do przodu i do tytu w celu sterowania pracg silnika;

1: Dozwolone jest tylko polecenie przekazywania. Falownik akceptuije tylko polecenie sterowania obrotem do przodu w celu sterowania pracg silnika. Jesli
polecenie obrotdw wstecznych zostato wydane jako nieprawidtowe polecenie.

2: Dozwolone jest tylko polecenie wsteczne. Falownik akceptuje tylko polecenie sterowania do tylu, aby sterowac¢ pracg silnika; jesli polecenie przekazania
jest podane jako nieprawidtowe polecenie.

Setki: wybor kierunku regulacji czestotliwosci

Stuzy do wyboru, czy ujemna czestotliwo$¢ moze zmieni¢ biezacy kierunek pracy falownika, gdy warto$¢ odniesienia czestotliwosci jest ujemna.

0: Nieprawidtowy kierunek sterowania czestotliwoscig Jesli wynik obliczen jest ujemny, falownik wyprowadza czestotliwosc¢ 0,00Hz.

1: Kierunek sterowania czestotliwo$cig jest prawidtowy Jesli wynik obliczen jest ujemny, falownik zmienia biezacy kierunek pracy i wyprowadza
odpowiednig czestotliwosé.

Notatka:



» W systemie istnieje wiele maszyn, ktdére muszg ustawi¢ te same parametry funkcji i zrealizowac¢ je poprzez skopiowanie parametréw.
Zaleca sie nie korygowac¢ kierunku silnika poprzez: Rewers kierunek biegu. Tréjfazowe wyjscie falownika mozna ustawi¢ na dwie fazy.

<~ F07.06 ~ F07.07: Akcja ponownego uruchomienia w przypadku awarii zasilania

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
'(:0(2(70'386) Wybér dziatania u/f SvC 0
STOP restartu w przypadku Wybierz funkcje zatrzymania i ponownego uruchomienia (0~1)

awarii zasilania
FO(Z(YO.%U Czas oczekiwaniana | U/f SVC 0,50
STOP ponowne uruchomienie | Ustaw awari¢ zasilania na ponowne uruchomienie w stanie gotowosci (0,00 ~ 60,00 s)

w przypadku awarii

zasilania

Wybdr akcji restartu w przypadku awarii zasilania:

0: nieprawidtowe: Po wytgczeniu i ponownym wigczeniu falownika, nalezy uruchomi¢ go po otrzymaniu polecenia uruchomienia.

1: Prawidtowe: Jesli falownik jest w stanie pracy przed odcigciem zasilania, po przywréceniu zasilania, falownik rozpocznie automatyczne $ledzenie predkosci
po F07.07 [czas oczekiwania na zatrzymanie i ponowne uruchomienie].

Czas oczekiwania na wytgczenie i ponowne uruchomienie:
Zasada ustawiania czasu oczekiwania na ponowne uruchomienie w przypadku awarii zasilania opiera si¢ na takich czynnikach, jak:przywrdcenie czasu
przygotowania do przywrdcenia pracy innych urzadzen zwigzanych z falownikiem po zasileniu.

Notatka:
»  Podczas oczekiwania na ponowne uruchomienie po awarii zasilania, falownik nie akceptuje polecenia uruchomienia, ale jesli w tym czasie
zostanie wprowadzone polecenie zatrzymania, falownik anuluje stan ponownego uruchomienia.

Grupa F07.1x: wylaczanie i kontrola zerowej czestotliwosci
< F07.10: Tryb zatrzymania

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ sl fat.)r)fczne
(zakres ustawien)

F07.10 U/f svC 0

(0x070A) Tryb zatrzymania Wybierz tryb zatrzymania falownika, gdy polecenie uruchomienia zostanie 0-1)

RUN anulowane lub zostanie wprowadzone polecenie zatrzymania.

Notatka: Polecenie zatrzymania: Zawiera polecenie zwolnienia i polecenie

zatrzymania wejcia. 0: zatrzymanie z hamowaniem

Po wprowadzeniu polecenia zatrzymania silnik zwalnia az do zatrzymania.

Silnik zwolni do zatrzymania zgodnie z efektywnym czasem zwalniania. Fabryczne ustawienie czasu zwalniania to F01.21 [Czas zwalniania 1]. Rzeczywisty
czas hamowania zmienia sie w zalezno$ci od warunkéw obcigzenia, takich jak straty mechaniczne i bezwtadnosc.

Gdy czestotliwo$¢ wyjSciowa podczas zwalniania osiaggnie lub spadnie ponizej ustawionej wartosci F07.22 [czestotliwo$¢ poczatkowa hamowania pradem
statym zatrzymania], falownik przejdzie do hamowania pradem statym.

1: swobodne zatrzymanie

Po wprowadzeniu komendy stop wyjscie falownika jest odcinane, a silnik pracuje swobodnie.

Silnik moze zatrzymywac sie swobodnie w tempie zwalniania utworzonym przez warunki obcigzenia, takie jak straty mechaniczne i bezwtadnosc.

Notatka:
»  Po przejsciu falownika w stan zatrzymania, nie zareaguje on na polecenie uruchomienia w ustawionym czasie F07.12 [limit czasu zatrzymania i
ponownego uruchomienia).

< F07.11: Czestotliwo$¢ wykrywania zatrzymania
wienie fabryczn
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ ?zifre seu sia\?vti)eyﬁi ¢
F07.11 U/f svC
‘ Zamknij wykrycie | Przy poleceniu zatrzymania si¢ pobierana jest czestotliwo$¢ z zatrzymania 0,50 Hz
(0x0708) czestotliwosé sig z hamowaniem ; jesli czestotliwos¢ wyjSciowa jest mniejsza niz (0,00 ~ F01.12)
RUN = AR ! . ! '
warto$ci zadanej, wyjscie zablokowane przechodzi w stan zatrzymania.

Polecenie zatrzymania jest uzyskiwane podczas trybu zatrzymywania. Jezeli funkcja hamowania DC jest aktywna, czestotliwo$¢ wyjsciowa DC jest
mniejsza niz F07.22 [czestotliwo$¢ startu hamowania DC stop] a hamowanie DC jest przerwane. Jesli funkcja hamowania DC jest wytgczona, a
czestotliwos¢ wyjsciowa jest mniejsza niz ustawiona wartos$é, zablokowane wyjscie przechodzi w stan zatrzymania.

Notatka:
»  WFO07.10 = 1 [tryb zatrzymania = swobodne zatrzymanie] ocena czestotliwosci wykrywania zatrzymania nie jest wykonywana i nie jest wykonywane
hamowanie pradem statym zatrzymania.

< F07.12: limit czasu zatrzymania i ponownego uruchomienia
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawien)
Fo7.12 Ograniczony czas dla Jifs\(e 0,000
(0x070C) za?nkni ciai yonowne Odstep czasu miedzy przetgczeniem falownika ze stanu pracy do stanu (0’ 000 ~ 60 000s)
STOP uruchor?lieniep zatrzymania a przyjeciem polecenia uruchomienia '

Ta funkcja jest uzywana w sytuacjach, w ktérych nie sg dozwolone czeste polecenia startu i stopu.



Notatka:
»  Podczas limitu czasu zamykania i ponownego uruchamiania polecenie nie odpowiada na polecenie operacii.
<~ F07.15: Niewystarczajacy wybor dziatania dolnej granicy czestotliwosci

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F07.15 Niewystarczajgca dolna | U/f SVC 0

(0x070F) granica czestotliwosci | Ustaw dziatanie, gdy czestotliwo$c wyjsciowa jest mniejsza niz dolna (0-33)

RUN czestotliwo$¢ graniczna podczas uruchomionego procesu.

Notatka: Ta funkcja jest wazna, gdy jest uruchomione polecenie, a czestotliwo$¢ wyjsciowa jest nizsza niz dolna czestotliwo$¢ graniczna, na przyktad dodatni i
ujemny stan przejscia przez zero. Nieprawidtowy podczas zwalniania zatrzymania.

0: Uruchom za pomoca komendy czgstotliwo$ci normalng prace.

1: WejdZ w stan pauzy i zablokuj wyjscie.

Gdy dana czestotliwos¢ i czestotliwos¢ wyjSciowa sg mniejsze lub réwne dolnej czestotliwosci granicznej, wyjscie jest blokowane i przechodzi w stan pauzy, a
silnik moze sie zatrzymac.

Gdy dana czestotliwos¢ jest wieksza niz dolna czgstotliwo$¢ graniczna po wejsciu w stan pauzy, stan pauzy zostaje opuszczony i przechodzi do normalnej kontroli
startu.

2: Uruchom z nastgpujgcym limitem czestotliwosci

Gdy dana czestotliwosc i czestotliwo$¢ wyjsciowa sg mniejsze lub réwne niz dolna czestotliwo$¢ graniczna, nacisniete jest wyjscie czestotliwosci graniczne;.

3: Praca przy zerowej predkosci

Gdy dana czestotliwos¢ i czestotliwos¢ wyjsciowa sg mniejsze niz lub réwne dolnej czestotliwosci granicznej, wyhamuj do czestotliwosci zerowej, wykonaj
sterowanie predkoscig zerowa i wejdz do sterowania funkcjg momentu zerowego przy predkosci zerowej w trybie wektora otwartej petli lub trybie Uf.

Gdy dana czestotliwos¢ jest wieksza niz dolna graniczna czestotliwo$é po wejsciu w sterowanie zerowg predkoscia, sterowanie zerowa predkoscig jest anulowane
i zastepuje je normalne sterowanie startu.

Notatka:
»  Gdy F07.10 = 1 [tryb zatrzymania = zatrzymanie swobodne], ta ocena funkcji nie jest wykonywana.

<~ F07.16 ~ F07.17 utrzymanie momentu przy zerowej predkosci

Kod .. Ustawienie fabryczne

(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)

2:02(70.%50) Predkos$¢ zerowa u/f SvVC 60,0%

RUN prad trzymania 100,0% odpowiada pradowi znamionowemu falownika (0,0 ~ 150,0%)
momentu obrotowego

F07.17 U/f SVC

0.0s

Predkos¢ zerowa
(0x0711) (0,0 ~ 6000,0 s)

735 Ustaw czas, w ktérym utrzymywana jest funkcja momentu obrotowego
RUN przy zerowej predkosci. Ustaw moment zerowej predkosci 6000.0s nie

utrzymywania momentu ; .
ymyw jest ograniczony czasem
obrotowego

Prad utrzymywania momentu obrotowego przy zerowej predkosci:

100,0% odpowiada pradowi znamionowemu falownika, ale prad utrzymywania momentu przy zerowej predkos$ci jest ograniczony przez prad

znamionowy silnika. Gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa zwalnia do czestotliwosci poczatkowej F07.02, przechodzi w stan sterowania momentem

obrotowym przy zerowej predkosci.

Utrzymywanie momentu obrotowego przy zerowej predkosci warto$¢ pradu wptywa na natezenie pola magnetycznego statego watu silnika. Zwiekszenie
wartosci pradu zwiekszy ilos¢ ciepta wytwarzanego przez silnik. Ustaw minimalny prad wymagany do zamocowania watu silnika.

Czas utrzymania momentu przy zerowej predkosci:

Ustaw czas, w ktérym utrzymywana jest funkcja momentu obrotowego przy zerowej predkosci. Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest mnigjsza niz

czestotliwos¢ poczatkowa F07.02, rozpoczyna sie odliczanie czasu. Stan efektywny funkcji momentu obrotowego przy zerowej predkosci;

Stan Nazwa
metoda kontroli Sterowanie wektorowe lub sterowanie
Stan pracy Normalny stan pracy, ciagte zwalnianie
Prég czestotliwosci wyjsciowej Mniej niz czestotliwos¢ poczatkowa F07.02, wprowadz stan pracy z zerowg predkoscia;
< F07.18: Pozytywne odwrdcenie czasu martwego
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F07.18 Pozytywny czas mart Ul Sve 0.0s
(0x0712) o dw¥c’>ycv;n?/a Wy Kiedy do przodu i wykonywane jest przetaczanie wsteczne, czas jest (0' 0~120,05)
STOP utrzymywany przy predkosci zerowe;. ' '

Gdy polecenie do przodu/do tytu jest przetaczane, czestotliwos¢ zerowa jest wprowadzana w stan martwej strefy dodatniej i ujemnej i rozpoczyna sie
odliczanie czasu. Odliczanie czasu jest kasowane po wyjsciu z dodatniego i ujemnego stanu martwej strefy.
Wyjdz z dodatniego i ujemnego statusu martwej strefy:

Metoda wyjscia Formularz kontrolny po wyjsciu
Pozytywne odwrdcenie czasu martwego | Wprowadz normalng kontrole startu
do

Odwré¢ polecenie Woprowadz normalng kontrole startu

Zatrzymaj polecenie Wejdz do kontroli wytaczania




Podczas procesu odwracania stanu martwej strefy:

Tryb sterowania Sposob realizacji
Wektor otwartej petli, U/f Moment przy zerowej predkosci jest skuteczny i wchodzi w sterowanie momentem przy zerowej predkosci.
Wektor otwartej petli, U/f Moment obrotowy przy zerowej predkosci jest nieprawidtowy, a czestotliwo$¢ wyjsciowa i napiecie sg zerowe.
Wektor zamknietej petli Kontrola predkosci zerowej

Notatka:

»  Zfunkcji tej mozna korzysta¢ w miejscu, w ktérym wymagany proces musi by¢ wykonywany przez okreslony czas przy zerowej predkosci.
»  Dodatnie i ujemne stany martwej strefy nie kolidujg z funkcjg utrzymywania momentu przy zerowej predkosci, a wszystkie starty taktowania przy
zerowej czestotliwosci.

Grupa F07.2x: hamowanie pradem statym i $ledzenie predkosci
< F07.20 ~ F07.21: Rozpocznij hamowanie pradem statym

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawier)
|(:0%$g4) Rozpoczecie hamowania %I) (?,/Vg ‘bowiada pradowi znami talownik 60’0:)/0 .

STOP pradem DC ,0% odpowiada pradowi znamionowemu falownika (0,0 ~ 150,0%)
2:0(2(70%5) Rozpocznij czas Sgtavsv\c/fas 0z ia k ih ia pradem stat O'OS~

STOP hamowania pradem stalym poczecia konserwacji hamowania pradem statym (0,0~60,05)

Notatka: Ta funkcja jest wazna, gdy F07.00 = 1 [Tryb startu = najpierw hamowanie pradem statym, potem start od czestotliwosci startowe;].

Gdy polecenie uruchomienia jest wazne, jesli nie ma funkcji wstepnego wzbudzenia, wejdzie bezposrednio w poczatkowy stan hamowania pradem statym; jesli
funkcja wstepnego wzbudzenia jest wazna, wstepne wzbudzenie jest zakoriczone i wprowadzany jest stan hamowania pradem statym.

Rozpoczecie pragdu hamowania DC

100.0 % odpowiada pradowi znamionowemu falownika, ale poczatkowy prgd hamowania DC jest ograniczony przez prad znamionowy silnika.

Prad hamowania DC wptywa na natezenie pola magnetycznego nieruchomego watu silnika. Zwigkszenie wartosci pradu zwiekszy ilo$¢ ciepta
wytwarzanego przez silnik. Ustaw minimalny prad wymagany do zamocowania watu silnika.

Czas rozpoczecia hamowania pradem statym:
Gdy komenda biegu jest wazna, jesli nie ma funkcji wstepnego wzbudzenia, rozpoczyna sie odliczanie czasu; jesli funkcja wstepnego wzbudzenia jest
wazna, odliczanie czasu rozpoczyna si¢ po zakoriczeniu wstepnego wzbudzenia.
Notatka:
»  Podczas ponownego uruchamiania silnika, ktdry pracuje swobodnie, uzyj hamulca rozruchowego DC, aby zatrzymac silnik przed ponownym
uruchomieniem lub uzyj $ledzenia predkosci, aby ponownie uruchomi¢ silnik.

< F07.22 ~ F07.24: Hamulec DC przy zatrzymaniu

Kod .. Ustawienie fabryczne

(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)

F07.22

(0x0716) Czestotliwos¢ oceny ulf svC 1,00 Hz

STOP zatrzymania hamulca DC | Ustaw prdg wejscia w hamowanie pradem statym przy zatrzymaniu (0,00 ~ 50,00 Hz)

F07.23

(0x0717) Hamowanie pradem ulf svC 60,0%

STOP stalym, prad przy 100,0% odpowiada pragdowi znamionowemu falownika (0,0 ~ 150,0%)
zatrzymaniu

F07.24

(0x0718) Gzas hamowania pradem Bgtavsv\é;:as zatrzymania hamowania pradem statym ?d%s~ 60,0 3)

STOP stalym przy zatrzymaniu y Pra y ’ ’

Notatka: Hamowanie pradem statym przy zatrzymaniu jest wazne tylko wtedy, gdy F07.10 = 0 [tryb zatrzymania = zatrzymanie przy zwalnianiu].

Gdy wystepuije polecenie zatrzymania, a czestotliwos¢ wyjsciowa jest mnigjsza niz F07.22 [czestotliwo$¢ oceny zatrzymania hamowania pragdem

stalym], stan hamowania pradem stalym jest zatrzymywany. Po zatrzymaniu hamowanie pradem statym przechodzi w stan zatrzymania.

Gdy polecenie uruchomienia zostanie odebrane podczas stanu zatrzymania hamowania pragdem statym, nastepuje wyjscie ze stanu hamowania pradem statym
zatrzymania i wejscie do normalnego sterowania rozruchem.

Prad hamowania DC podczas zatrzymania

100,0% odpowiada pradowi znamionowemu falownika, ale prad hamowania DC na stopie jest ograniczony przez prad znamionowy silnika.

Prad hamowania DC wptywa na natezenie pola magnetycznego nieruchomego watu silnika. Zwigkszenie wartosci pradu zwigkszy ilos¢ ciepta
wytwarzanego przez silnik. Ustaw minimalny prad wymagany do zamocowania watu silnika.

Czas hamowania DC na przystanku:
Rozpocznij stan zatrzymania hamowania pradem statym, aby rozpoczaé odmierzanie czasu; wyjdz ze stanu zatrzymania hamowania pragdem statym, wyczys$¢
czas i przejdz do ponownego timera nastepnym razem.

<> F07.25 ~ F07.28: Sledzenie predkosci

Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zsal?rv:lseﬂza\z:ri g’]():zne
F07.25
(0x0719) Tryb Sledzenia 8/]; S\t/Cb <ledzenia $ledzeni Oooggomo 0111
STOP oredkosci staw tryb $ledzenia $ledzenia (Ox X )




F07.26
" . u/f SvC 0,50

(501)-(8;1/'\) ;rggll((gssccl Sledzenia Ustaw predko$¢ Sledzenia (0,00 ~ 60,00 s)
(FO%;IB) Opéznienie U SVC 1.00s

STOP zatrzymania $ledzenia | Ustaw opdznienie $ledzenia (0,00 ~ 60,00 s)

predkosci
F07.28
. . u/f svC 120,0%

Ox071C) E:ggkﬂggize”'a Ustaw aktualny limit §ledzenia (0,00 ~ 400,0%)

Uwaga: Ta funkcja jest wazna, gdy F07.00 = 2 [Tryb startowy = Rozpoczgcie

$ledzenia predkosci]. Tryb $ledzenia predkosci:

Jednostki: metoda wyszukiwania

0: Szukaj od czestotliwosci maksymalnej

1: Szukaj od czestotliwosci koicowej

Dziesiatki: Wybor wyszukiwania

wstecz

0: wytgczone

1: wigczone

Uwaga:
»  Po wigczeniu wyszukiwania wstecz silnik moze wyszukiwa¢ wstecz. Prosze nie wigczac tej funkgji, jesli operacja odwrotna nie jest dozwolona.
»  Model S/T2 nie obstuguje startu $ledzenia predkosci.

Predkos¢ $ledzenia predkosci:

Podczas startu $ledzenia predkosci falownika napiecie wyjsciowe jest dodawane do normalnego napiecia przy aktualnej predkosci. Im krétszy czas, tym

szybszy proces $ledzenia, ale tym wiekszy biezacy wptyw generowany przez proces $ledzenia. Wewnetrzna automatyczna kontrola predkosci $ledzenia.

Opdznienie zatrzymania $ledzenia predkosci:
Po odcieciu wyjécia falownika, ponowne wyprowadzenie napiecia w celu uruchomienia silnika zajmuje pewne opdznienie, aby prad rozruchowy przy rozruchu byt
jak najmniejszy. Gdy czas wynosi zero, opdznienie jest automatycznie kontrolowane przez falownik.

F07.3x Grupa.: Jog

<~ F07.30: Czestotliwo$¢ impulsowania

Kod .. Ustawienie fabryczne

(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)

F07.30

(0x071E) Czestotliwos¢ bjlft SVCd n totliwosé pod i 50%(()) IjT:Ol 10

RUN impulsowania staw podang czestotliwos¢ podczas jog (0, .10)
Notatka:

»  Polecenie JOG ma wyzszy priorytet, a komenda JOG jest wazna podczas biezgcego procesu i bezposrednio wehodzi do sterowania JOG.
»  Gorna granica jest ustawiona jako ograniczona przez F01.10 [maksymalna czestotliwo$c).

< F07.31 ~ F07.32 czas przyspieszania i zwalniania jog

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F07.31 ulf svC 10.00s
(0x071F) | Czas przyspieszaniajog | Ustaw czestotliwosé wyjsciowa Jog od 0 do F01.20, aby wybra¢ czas 0.01 ~ 650.00
RUN przyspieszania czestotliwo$ci 0, 005)
F07.32 u/f SVC 10.00s
(0x0720) Czas zwalniania Ustaw czestotliwosé wyjsciowg jog z F01.20, aby wybra¢ czestotliwo$ce 0.01 ~ 650.00
RUN impulsowego na 0 czasu zwalniania 0, 005)
Notatka:
»  F01.20 =0, 1, 2 [Czestotliwo$¢ odniesienia czasu przyspieszanialhamowania = czestotliwo$¢ maksymalna, czestotliwos¢ stata 50,00 Hz, czestotliwo$¢
zadana.

»  Gorna granica jest ustawiona jako ograniczona przez F01.10 [maksymalna czestotliwosc).

< F07.33: Wybor krzywej Jog S

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F07.33
. . Uif svC 0
721
(F?L)J(ON ) Wybor kizywej Jog S Ustaw, czy krzywa S jest wazna podczas biegania (0~1)
0: nieprawidtowy
1: wazny
Notatka:

»  Czas trwania krzywej JOG S jest taki sam jak krzywa S bez JOG i obie to F01.31~F01.34.



<~ F07.34: Tryb zatrzymania impulsowani

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres azwa awartosc (zakres ustawien)
F07.33

- u/f SvVC 0
g)é?\l?ZZ) Tryb zatrzymania jog Ustal droge jog 0-1)

0: Tryb zatrzymania ustawiony za pomocg F07.10 F07.10=0[tryb zatrzymania=stop zwalniania]; F07.10=1[tryb zatrzymania=wolne zatrzymanie].
1: tylko hamowanie
Na tryb zatrzymania nie ma wptywu ustawienie F07.10, tylko zatrzymanie zwalniania.

Notatka:
»  Gdy praca impulsowa jest w trybie zatrzymania tylko przy zwalnianiu, nie wchodzi w tryb zatrzymania hamowania prgdem statym, ani nie
wchodzi w ocene czestotliwosci konserwacji po wytaczeniu.
»  Rozpoczecie funkcji czestotliwosci konserwacii, gdy bieganie jest nieprawidtowe.
»  Zadawanie czestotliwosci jog nie jest ograniczone dolng czestotliwoscig graniczng.

Grupa F07.4x: Start, stop, utrzymanie czestotliwosci i skok czestotliwosci

< F07.40 ~ F07.43: Uruchamianie, zatrzymywanie i utrzymywanie czestotliwo$ci

Funkcja utrzymania czestotliwosci uruchamiania i zatrzymywania, to znaczy funkcja tymczasowego utrzymywania ustawionej czestotliwosci wyjSciowej podczas
uruchamiania lub zatrzymywania.

Uzyj tej funkcji, aby zapobiec utknieciu silnika podczas uruchamiania lub zatrzymywania obcigzenia. Co wiecej, funkcja ta zapobiega powstawaniu
uderzen mechanicznych na poczatku przyspieszania i zwalniania.

Podczas przyspieszania falownik pracuje z niskg predko$cig z ustawiong czestotliwo$cig wyjsciowg i czasem, aby zmniejszy¢ wptyw odstepu miedzy
przetozeniami, a nastegpnie przyspiesza. Ten sam efekt osigga si¢ podczas zwalniania.

Po natozeniu na maszyne przetadunkowa, moze by¢ uzywany do oczekiwania na opdznienie otwarcia i zamknigcia hamulca elektromagnetycznego po

stronie mechanicznej lub silnika dla czestotliwosci wyjsciowej falownika.

Kod .. Ustawienie fabryczne
N Zawart y
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F07.40 .
(0x0738) Konserwacja u/f svC 0,50 Hz
STOP czestotliwosci Ustaw czestotliwo$¢ wyjsciowg tymczasowo wstrzymang podczas (0,00 ~ F01.12)
podczas uruchomienia | uruchamiania silnika.
F07.41
Czas startu Ul SVC . L . 0,00
(0x0739) Konsenwacii czasu Ustaw czas, w ktorym czestotliwos¢ wyjsciowa jest tymczasowo (0,00 ~ 60,00 s)
STOP czestotli ojéci utrzymywana podczas uruchamiania silnika.

Podczas rozpoczynania przyspieszania, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa osigga czestotliwo$¢ ustawiong w F07.40, falownik utrzymuje te czestotliwo$¢ i
kontynuuje przyspieszanie po czasie ustawionym w F07.41.

Notatka:
»  Rozpoczecie funkcji czestotliwosci konserwacji, gdy bieganie jest nieprawidtowe.

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zsakrvzls u;tawigi)z
F07.42 K j
onsernada. Ul SVC 0,50 Hz

(0x073A) czestotliwosci po o

: Ustaw czestotliwo$¢ wyjsciowg tymczasowo wstrzymang podczas (0,00 ~ F01.12)
STOP wytgczeniu AT

uruchamiania silnika.
FO7.43 Czas zatrzymania L o) 0,00s
(0x073B) konserwac}; crasu Ustaw czas, w ktorym czestotliwos¢ wyjsciowa jest tymczasowo (0’ 00 - 60,00s)
STOP vacyl ¢ utrzymywana podczas uruchamiania silnika. ' '
czestotliwosci

Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa osiagnie czestotliwos¢ ustawiong przez F07.42 podczas hamowania po zatrzymaniu, falownik utrzymuije te czestotliwosé
i kontynuuje hamowanie po czasie ustawionym w F07.43.

Notatka:
»  Gdy praca impulsowa jest w trybie zatrzymania tylko przy zwalnianiu, nie wchodzi w tryb zatrzymania hamowania pragdem statym, ani nie
wchodzi w ocene czestotliwosci konserwacji po wytaczeniu.

< F07.44 ~ F07.47: Czestotliwo$¢ skoku

Czestotliwos¢ przeskokow jest funkcjg ustawiania martwego pasma dla okreslonego pasma czestotliwosci. Rezonans moze wystapi¢, gdy na
maszynie pracujacej ze statg predkoscig wykonywana jest operacja ze zmienng predkoscig. Aby unikngé rezonansu spowodowanego naturalng
czestotliwoscig drgan uktadu mechanicznego podczas pracy, konieczne jest pominigcie okreslonego pasma czestotliwosci.

Czestotliwos¢ skoku mozna ustawi¢ do 2 miejsc. Ustaw warto$¢ $rodkowg czestotliwosci do pominiecia za pomocg F07.44, F07.46 [czestotliwos¢ skoku 1,
2] i ustaw zakres czestotliwosci za pomocg F07.45, F07.47 [amplituda czestotliwosci skoku 1, 2.

Gdy komenda czestotliwosci wejsciowej jest taka sama lub bliska pomijanemu pasmu czestotliwosci, komenda czestotliwosci jest automatycznie zmieniana.
Pozwdl silnikowi ptynnie przyspiesza¢ lub zwalnia¢, dopdki komenda czestotliwosci nie przekroczy zakres pomijanego pasma czestotliwosci.
Tempo przyspieszania/zwalniania w tym czasie jest okreslane przez efektywne ustawienie czasu przyspieszania/zwalniania. Gdy p olecenie
czestotliwosci osiggnie zakres pomijanego pasma czestotliwo$ci, przetgczy sie na prace ze statg predkoscia.



Schemat ideowy czestotliwosci skoku

Czgstotli 4
wos¢
wyjsciowa
Vs = Amplituda
Sk0k. e © czgstotliwosci
L G I i wyjsciowej 2
osci 2
Czgstotliwosé
Skol;. /& ~ f) skoku -
CZEStOtliw  fm========mmgfmmqmm o m o m oo N amplituda 1
osci 1 o Y P
1
0 >
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)r/i)
F07.44
(0X073C) | Caestotiwosé skoku 1 | U SVC 0,00Hz
RUN Ustaw $rodkowg wartos¢ okreslonego pasma czestotliwosci do skoku (0,00 ~ F01.10)
F07.45 .
(0x073D) Skok amplitudy u/f SvVC 0,00Hz
RUN czestotliwosci 1 Ustaw amplitude okreslonego pasma czestotliwosci do skoku (0,00 ~ F01.10)
Notatka:

»  F07.44 [Czestotliwos¢ przeskakiwania 1] jest ustawiona na 0,00 Hz, a czestotliwo$¢ przeskakiwania 1 jest nieprawidtowa.

n Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F07.46

(0x073E) Czestotliwosé skoku 2 tjm Sil® . . 0,00Hz

RUN staw $rodkowa warto$¢ okreslonego pasma czestotliwosci do skoku (0,00 ~ F01.10)

F07.47

(0(2(0739 Skok amplituda | U/f SVC 0,00Hz

RUN czestotliwosci 2 Ustaw amplitude okreslonego pasma czestotliwosci do skoku (0,00 ~ F01.10)
Notatka:

»  F07.46[Czestotliwos¢ przeskakiwania 2] jest ustawiona na 0,00Hz, a czestotliwo$¢ przeskakiwania 2 jest nieprawidiowa.
11.10 Grupa F08: Sterowanie pomocnicze 1

Grupa F08.0x: liczenie i odmierzanie czasu
Powigzane parametry ustawien podczas stosowania tej funkcii:

Parametr Nazwa Ustawienia Fabryczne | Cechy

F05.0x Wielofunkeyjny terminal wejsciowy 42 Wejscie sygnatu licznika

F05.0x Wielofunkcyjny terminal wejsciowy 43 Warto$¢ licznika jest wyczyszczona
F06.21~F06.24 Wielofunkcyjny terminal wyjsciowy 22 Wartos¢ zliczania osigga warto$¢ maksymaling
F06.21~F06.24 Wielofunkcyjny terminal wyjsciowy 23 Warto$¢ zliczania osigga ustawiong wartos¢
C00.22 Wartos¢ zliczania

< F08.00: Zrodto wejscia licznika

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.00

(0x0800) | Zrodio wejéciatimera | U SVC . . 0

RUN Ustaw zrodto wejsciowe wewnetrznego timera falownika 0~2)

0: Normalne wejscie wielofunkcyjne terminala
Czestotliwos¢ sygnatu wejsciowego jest mnigjsza niz 100 Hz.
1: terminal wej$ciowy PUL
Goérna granica czestotliwosci sygnatu wejsciowego jest okreslona przez F05.30.
2: Zarezerwowane
Notatka:
»  Wybierajac inne zrédio wejsciowe, pamietaj o gornej granicy czestotliwosci sygnatu.
»  Gdy tryb F08.00 = 0, sygnat wejSciowy powinien by¢ uzywany w potgczeniu z zaciskiem ustawien F05.0x = 42 [zacisk wejscia
wielofunkcyjnego = zacisk wejscia licznika.
< F08.01: Podziat czestotliwosci zliczania



Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.01

s uif SvC 0
0x0801
f?UN )| Caestotiiwost liczenia Ustaw czestotliwos¢ zliczania (0~6000)

Parametr monitorowania C00.22 [warto$¢ zliczania] jest uzyskiwany przez podzielenie
sygnalu zliczania. Zauwaz:
»  Wartosci poréwnane z F08.02 [Timer Max] i F08.03 [Timer Set] sa wartociami zliczanymi w C00.22.

<~ F08.02: Licznik maksymalny

Kod L. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawier)
F08.02

(0x0802) | Licznik maksymalny L o 1000

RUN Ustaw maksymalng warto$¢ licznika. (0~6500)

F06.21~F06.24=22[Zacisk wyjscia wielofunkcyjnego=Licznik osigga warto$¢ maksymalna], gdy warto$¢ zliczana osiagnie warto$¢ ustawiong przez
F08.02, odpowiedni zacisk wyjsciowy wyprowadza prawidlowy sygnat, a C00.22 wartos¢ licznika jest wyczyszczona. Szeroko$¢ sygnatu
wyjéciowego jest rowna okresowi zegara waznego sygnatu zewnetrznego zacisku wejsciowego, to znaczy, gdy zostanie wprowadzony nastepny
sygnat zliczania, zacisk wyjSciowy przestaje wysyta¢ wazny sygnat.

< F08.03: Warto$¢ ustawienia licznika
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.03
(0x0803) | Ustawiene licznika Gigsy@ 500
RUN Ustaw warto$¢ ustawienia licznika. (0~6500)
Licznik osizenis licznik ozizzs
ustalong wartoec maksimum

puls
zliczejacy

licenik ozizzs

: WL, WYL,

maksimum :
1
| H
liczik o=iz=s
= .. A
ustzlons wartosc WL WYL

F06.21~F06.24=23[Wielofunkcyjny zacisk wyjsciowy=Licznik osigga ustawiong wartos¢], gdy zliczona warto$¢ osiagnie wartos¢ ustawiong przez F08.03,
prawidtowy sygnat jest wysytany na odpowiedni zacisk wyjsciowy, a wyjscie szeroko$¢ sygnatu to warto$¢ licznika. Gdy warto$¢ okreslona przez parametr
F08.02 zostanie przekroczona, zacisk wyjSciowy przestaje wysyta¢ wazny sygnat, gdy licznik zostanie wyzerowany.

Schemat dziatania zwigzany z wartoscig maksymalng licznika i wartoscig

nastawy licznika Uwaga:
»  Ustawiona warto$¢ licznika musi by¢ mniejsza lub réwna maksimum timera.
»  Wartos¢ licznika C00.22 moze by¢ skasowana przez zacisk ustawiony przez F05.0x = 43 [zacisk wej$cia wielofunkcyjnego = licznik zerowania).

Kontrola statej dtugosci
F08.06 [Diugo$¢ rzeczywista] = C00.22/F08.04.
Gdy F08.06 [rzeczywista dugosc] jest wieksza lub réwna F08.05 [ustawiona diugo$¢], sygnat wyjSciowy moze by¢ wyprowadzony przez wyjscie
F6.21~F06.42=20[wielofunkcyjny zacisk wyjsciowy = dtugo$¢ metra] terminal do zatrzymania kontroli lub nastepna akcja uruchamia kontrole.

< F08.04: Liczba impulséw na metr
Kod N 7 .. Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.04
. . ) Ulf sVC 10,0
%ON%A') Liczba impulsow na metr Ustaw liczbe impulséw na metr (0,1~6500,0)
< F08.05: ustaw dtugosé
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.05
. u/f svC 500
staw diugosé ~
(SO_|>_<8£|3305) Ustaw diugosé Ustaw diiaosé 0~65000M




»  Ustawiona warto$¢ ustawionej diugo$ci powinna zwraca¢ uwage na jej zakres i nie moze przekraczac obliczonej wartosci F08.02 /F08.04.

<~ F08.06: Rzeczywista dlugosé

Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.06

(0x0806) | Rzeczywista dlugosé SHRSNE . . 500

STOP Ustaw rzeczywistg dtugo$¢. Ten parametr jest parametrem tylko do odczytu | (0~65000M)

Notatka: F08.06[Dtugos¢ rzeczywista] = C00.22/F08.04.

Regulator czasowy
Timer zaczyna odlicza¢ od zewnetrznego terminala wyzwalajacego, odbierajac prawidtowy sygnat. Po nadejsciu czasu taktowania sygnat impulsowy o
szeroko$ci 1 sekundy jest wyprowadzany z odpowiedniego zacisku wyjsciowego.
Gdy terminal wyzwalania jest niewazny, zegar zachowuije istniejaca warto$¢ taktowania, a skumulowane taktowanie jest kontynuowane po tym, jak
terminal wyzwalania jest wazny. Terminal kasowania czasu timera moze w dowolnym momencie wyczysci¢ warto$¢ czasu.

Powigzane parametry ustawien podczas stosowania tej funkcii:

Parametr Nazwa Ustawienia Fabryczne Cechy
F05.0x Wielofunkcyjny terminal wejsciowy 40 Wyzwalacz czasowy timera
F05.0x Wielofunkeyjny terminal wejsciowy 41 Timer wyczys¢
F06.21~F06.24 Wielofunkcyjny terminal wyjéciowy 21 Nadchodzi czas timera
C00.30 Czas timera
< F08.07: Jednostka czasu timera
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.07
(0x0807) Jednostka czasu timera b” S . 0
STOP staw jednostke czasu timera (0~2)
0: sekunda
1 minuta
2 godziny

<> F08.08: Wartos¢ ustawienia timera

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F08.08
(0x0808) Ustawienie timera SIRSHE 0
STOP Ustaw ustawienie timera (0 ~65000)

F08.1x grupa:

zarezerwowana F08.2x
grupa: zarezerwowana
Grupa F08.3x: sterowanie czestotliwoscig wahan

Podczas pracy z czgstotliwoscig wahan falownik okresowo zmienia czestotliwos$¢ wyjsciowg z zadanym czasem przyspieszania/zwalniania. Ta funkcja jest
szczegdlnie odpowiednia dla systemow takich jak przemyst tekstylny, ktére zmieniajg predkos¢ obrotowg w zalezno$ci od przedniej i tylnej Srednicy szpuli.

< F08.30: Sterowanie czestotliwoscig obrotu
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.30
(OX081E) Kontrola wyboru wahan | U/f SVC 0
STOP czestotliwosci Wybierz, czy kontrola czestotliwosci wahan jest wigczona (0~1)

0: wytgczone

1: otwarte

<~ F08.31: Wybdr sterowania wahan czestotliwoscig
Kod N Zawartosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.31
(OX08LF) Kontrola wyboru wahan | U/f SVC 0x0000
STOP czestotliwosci Wybierz metode sterowania czestotliwoscig (0x0000~ 0x0111)

Jednostki: Tryb uruchamiania

0: automatyczny

1: instrukcja terminala
Dziesiatki: kontrola amplitudy wahadta




0: Wzgledna czestotliwosé srodkowa

1: wzgledna maksymalna czestotliwo$é
Setki: wigczenie ustawionej czestotliwosci
0: nie wigczone

1: wigczone

Tysigce: zarezerwowane

< F08.32: ustawiona czestotliwos¢ wahan
Kod N 7 .. Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
2:00)(80'250) Zadana czestotliwos¢ U/f svC 0,00Hz
STOP wahnigé Zadana czestotliwos¢ wahnieé (0,00 ~ F01.12)

< F08.33: Czas oczekiwania na zaprogramowang czestotliwo$¢ wahan

Kod N 7 tosé Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
F08.33 A

(0x0821) Czas oczekiwania na u/f SvC 0.0

STOP zaprogramowang Czas oczekiwania na zaprogramowang czestotliwosé wahnieé (0,0 ~3600,0s)

czestotliwo$¢ wahnie¢

< F08.34: Amplituda drgan

Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F08.34 . -

(0(22)322) Amplituda wahnig¢ u/f svC 10,0%

STOP czestotliwosci Ustaw amplitude czestotliwosci wahan (0,0 ~ 50,0%)

<~ F08.35: Czestotliwos¢ wybijania

Kod N 7 .. Ustawienie fabryczne
(adres) azwa awartosc (zakres ustawien)
(Fotz(%ggs) Czestotiiwosé odbic UiSSVE 10,0%
¢ Ustaw czestotiios¢ odbicia (0,0 ~ 50,0%)

STOP

<~ F08.36: Czas narastania fali trojkata
Kod .. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F08.36
(0x0824) Czas narastania fal Sgtavsv\é;:as narastania fali trojkatnej (50%0~S 650,00 s)
STOP trojkata Kaine) ' '

<~ F08.37: Czas opadania fali tréjkata
Kod L. Ustawienie fabryczne
(adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F08.37

o U/f SVC 5.00s

(0x0825) Czas opadania fali . . N
STOP tréjkatne] Ustaw czas opadania fali tréjkatnej (0,0 ~ 650,00 s)

11.11 Grupa F09: Zarezerwowane
11.12 Grupa F10: Parametry ochrony

Grupa F10.0x: zabezpieczenie pragdowe

Kod (Addr.) Atrybut .. Ustawienie
regulowany Nazwa Zawartosc fabryczne
(zakres ustawien)
Ulf sVC
F10.00 I Automatycznie ogranicz prad wyjsciowy, aby nie przekroczy¢ ustawionego
(Ox0A00) Tumienie nadpradowe punktu tlumienia przetezenia, aby zapobiec przetezeniu i wyzwoli¢ btgd 00 -1
RUN przetezenia; ( )

0: Hamowanie jest zawsze wazne

1: Przyspieszenie/zwalnianie jest prawidtowe, stata predko$¢ jest nieprawidtowa
Uwaga: Ten wybdr kodu funkcji jest wazny tylko dla trybu sterowania Uf, a funkcja ttumienia przetezenia dla sterowania wektorowego jest zawsze
wazna. 0: Hamowanie jest zawsze wazne
Gdy falownik osiggnie punkt ttumienia przetezenia, gdy falownik dodaje, odejmuje i ma statg predkos¢, falownik zmniejsza prad wyjSciowy poprzez
sterowanie programowe (wstrzymanie przyspieszania, zwalniania, obnizania lub zwiekszania czestotliwosci wyjsciowej itp.), a prad wyjsciowy jest
zredukowane do tlumienia przetezenia. Gdy punkt jest ponizej, falownik dziata normalnie.
1: Przyspieszenie/zwalnianie jest prawidtowe, stata predko$¢ jest nieprawidiowa
Funkcja ttumienia przetezenia dziata podczas przyspieszania/zwalniania falownika, a ttumienie przetezenia jest niewazne przy statej predkosci.

Uwaga: W przypadku pracy ze statg predkoscig btad przeptywu moze zosta¢ zgtoszony, gdy obcigzenie zmieni sie zbyt mocno.




Kod (Addr.) N 7 . Ustawienie fabryczne

Atrybut azwa awartosc (zakres ustawien)

regulowany

F10.01 L uUlf SVC 0

(Ox0A01) Punkt thumienia Ustaw poziom ograniczenia prgdu obcigzenia, 100% odpowiada 160,0%
nadpragdowego X . o (0,0 ~ 300, 0%)

RUN pradowi znamionowemu silnika

Ustaw poziom ograniczenia pradu obcigzenia funkcji ttumienia przetezenia, 100% odpowiada pradowi znamionowemu silnika, a stosunek pradu
wyjciowego jest wiekszy od tej wartosci, wyzwalajac funkcje ttumienia przetezenia.

Kod (Addr.) Atrybut .. Ustawienie fabryczne
regulowany Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F10.02 . U/f SVC
(0x0A02) Wzmocnienie Ustaw efekt odpowiedzi ttumienia przetezenia. 100,0% odpowiada 100,0% .
RUN tumienia pradowi znamionowemu silnika (0.0~ 500, 0%)
nadpragdowego
Dostosuj odpowiednig predko$¢ funkcji trumienia przetezenia.
Kod (Addr.) Atrybut .. Ustawienie fabryczne
regulowany Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
U/f SvVC
Ustaw, czy aktualna powigzana funkcja ochrony jest wiaczona.
Jednostka: ograniczenie pradu fala po fali (CBC)
0: wyt. 1: wt.
Dziesiatki: thumienie zakiécenn OC 0: normalne
F10.03 - 1: Pierwotne tlumienie zaktécen
(0x0A03) é\ck;foi'”{ stopieft | o Tiumienie zakiGeert wtomych ?§§§0~022 )
STOP y Setki migjsce: tlumienie zakiécen ochrony SC 0: normalne
1: Pierwotne tlumienie zaktocen
2: Tlumienie zakidcen wtdrnych Tysigce:
zarezerwowane
F10.04
(OX0A04) Ak;ualny stopien sje/g nci\t{g: 0001
0: wyt. 1: wh.

Ustaw, czy aktualna powigzana funkcja ochrony jest wigczona.
Jednostka: ograniczenie pradu fala po fali (CBC)
Funkcja ograniczania pradu chroni w pewnym stopniu przed wzrostem pragdu poprzez ochrone sprzetowg i pozwala unikng¢ btedu przetezenia

falownika.
0: wylaczone
1. otwarte

Dziesiatki: tumienie zaktdcen ochrony OC
Gdy ta funkcja jest wigczona, oprogramowanie ocenia E.OC [btad nadpradowy], eliminuje sygnat zaktdcajacy i reaguje tylko na prawdziwy sygnat
nadpradowy. Po wigczeniu wtérnego trumienia zaktdcen wszystkie informacje o krawedziach zostang przefiltrowane.

0: normalny

1: Pierwotne tlumienie zaktdcen
2: Tlumienie zakidcen wtérnych
Uwaga: Ta funkcja moze opdzni¢ czas alarmu bteddw przetezenia, nalezy uzywac jej ostroznie.
Setki: tumienie zakidcen ochrony SC
Gdy ta funkcja jest aktywna, oprogramowanie ocenia E.SC [btad systemu], eliminuje sygnat zaktdcen i reaguje tylko na prawdziwy sygnat btedu systemu. Po
wigczeniu tlumienia zaktocen drugiego poziomu wszystkie informacije o krawedziach zostang przefiltrowane.

0: normalny

1: Pierwotne tlumienie zaktdcen
2: Tlumienie zakidcen wtérnych
Uwaga: Ta funkcja moze opdzni¢ czas alarmu awarii systemu, nalezy jej uzywa¢ ostroznie. Tysigce:

zarezerwowane

Kod (Addr.) Atrybut .. Ustawienie

regulowany Nazwa Zawartos¢ fabryczne
(zakres
ustawien)

F10.04 U/f sVC

) Aktualny  stopien Pozycja urzagdzenia: detekcja pradu tréjfazowego i ocena niezerowa, | 0001
(0x0A04) ochrony 2 awaria wyjécia E.HAL (0000~0001)
STOP ’
0: wyt. 1: wh.




Grupa F10.1x: Zabezpieczenie napigciowe

Kod (Addr.) Atrybut .. Ustawienie
regulowany Nazwa Zawartos¢ fabryczne (zakres
ustawien)
F10.10 o Digoue =~ o .
(Oxd AOA) Ochro‘na.ma.glstrall przed | Ustaw, czy funkcja zabezpieczenia sprzetowego przed przepieciem 0
STOP przepieciami magistrali jest wigczona. (0~1)
0: wyt. 1: wh.
Kod (Addr.) Ustawienie
fééﬂtl)g\;/any N RIS fabryc.zn'e (zakres
ustawien)
u/f SVC
Gdy napiecie szyny jest wieksze niz punkt thumienia przepie¢, spowoduje]
spowolnienie lub zatrzymanie przyspieszania i zwalniania, aby zapobiec
F10.11 btedom zwigzanym z przepigciem.
' Autobus  tlumienie Pozycja urzadzenia: funkcja ttumienia przepie¢ 0012
(OXOAOB) - .
STOP przepie¢ 0: wylgczona o (0000 ~0012)
1: otwarte tylko podczas zwalniania
2: zaréwno otworz, i zwalniaj
Dziesiatki: funkcja przewzbudzenia
0: wytgczona 1: wigczona

Uwaga: Funkcja ttumienia przepie¢ dziata w kazdym trybie sterowania. Gdy obcigzenie regeneracyjne nagle staje sie za duze, E.OU [btad przepiecia] moze
zostac zgtoszony, nawet jesli funkcja ttumienia przepie¢ jest wigczona.

Pozycja urzadzenia: funkcja ttumienia przepieé

0: wytgczona

Gdy napiecie szyny jest wieksze niz punkt ttumienia przepieé, czestotliwo$¢ wyjsciowa nie jest regulowana i moze zosta¢ wyzwolony E.OU [btad
przepigcia.

1: otwarte tylko podczas zwalniania

Funkcja ttumienia przepiec dziata tylko w przypadku zwalniania.

2: Zaréwno otworz, jak i zwalniaj

Funkcja ttumienia przepie¢ jest skuteczna zaréwno przy przyspieszaniu, jak i zwalnianiu. To ustawienie jest szczegélnie skuteczne w przypadku
obcigzer mimo$rodowych.

Dziesie¢: funkcja przewzbudzenia

0: wytgczona

Prad wzbudzenia nie jest zwiekszany podczas zwalniania, a funkcja przewzbudzenia jest niewazna.

1: otwarte

Opdznienie przy nadmiernym wzbudzeniu zwigksza prad wzbudzenia podczas zwalniania i wprowadza silnik w stan przewzbudzenia, generujgc duzy moment
hamowania, ktéry powoduije, ze silnik zwalnia szybciej niz normalne zatrzymanie zwalniania.

Srodki ostroznosci podczas korzystania z hamowania przy nadmiernym wzbudzeniu:

Nie uzywaj funkcji hamowania przy przewzbudzeniu do nastepujacych celéw. Zaleca sie podtgczenie rezystora hamowania.
- czeste gwattowne hamowanie

- ciggte obcigzenie regeneracyjne

- maszyny o niskiej bezwtadnosci

- Maszyny, ktére nie pozwalajg na wahania momentu obrotowego

Kod (Adres) _

Regulowany Nazwa Zawarto$é Ustawienie fat.)r)’/czne

atrybut (zakres ustawien)
T3:780

F10.12 ulf SVC S2:370

(Oxd AOC) punkt ttumienia Ustaw warto$¢ napiecia magistrali dla funkcji tumienia przepie. (T3: 650 ~760

STOP przepie¢ magistrali Uwagi: Punkt przepiecia T3: 820 V (750 ~ 840) S2: 340 ~380)

Punkt przepieciowy S2: 400 V (360 ~ 410) Roéwniez limit

ttumienia

Uwaga: Fabryczna warto$¢ tego parametru jest okreslona przez model falownika.

Gdy napiecie magistrali osiggnie lub przekroczy F10.12 [punkt tlumienia przepiecia magistrali] podczas pracy falownika, czestotliwos¢ wyjsciowa
jest automatycznie dostosowywana, aby sttumi¢ wzrost napiecia magistrali, zapobiegajac przeskokom falownika E.OU [btad przepiecia], Schemat
funkciji ttumienia przepie¢ Jak pokazano ponize;.



punkt thimienia
przepiec magistral

cZas

v

czestotliwosc
wWyjsciowa

Schemat funkcji tlumienia przepie¢

Kod (Addr.) ienie fab
Atrybut Nazwa Zawarto$é CRIRLB e e
regulowany (zakres ustawien)
F10.1

0.13 wzmocnienie ttumienia . - - 100,0% (0,0
(Ox0AOD) L, S Ustaw odpowiedZ tlumienia przepigé 0
RUN przepie¢ magistrali ~500,0%)

Dostosuj F10.13 [Bus Overvoltage Suppression Gain], aby dostosowa¢ efekt funkcji thumienia przepie¢. Gdy ten parametr jest ustawiony na 0,
funkcja tlumienia przepie¢ jest wytaczona.

Kod (Addr.) _
Atrybut Nazwa Zawartosé Ustawmmefatl)r)fczne
regulowany (zakres ustawien)
u/f svC
F10.14 Ustaw, czy funkcja hamulca energetycznego 9
(OXOAQE) Wigczenie hamulca jest wigczona (0~2)
RUN energetycznego 0: wytgczona
1: wigcz, ale wytacz funkcije tumienia przepie¢
2: wigcz i wigez funkeje tumienia przepie€.

Ten parametr okresla, czy funkcja hamulca energetycznego jest wigczona.

0: Wyt. Bez wzgledu na napiecie magistrali, falownik nie kontroluje zuzycia energii przez silnik.

1: Wigcz hamulec energetyczny i wylgcz funkcje tumienia przepigé. Kiedy napigcie szyny przekracza napigcie hamowania poboru energii, falownik
wykonuje dynamiczna kontrole hamowania silnika, a funkcja ttumienia przepie¢ jest w tym czasie wytgczona.

2: Jednoczes$nie wigczona jest funkcja hamowania zuzyciem energii i tumienia przepie¢, napiecie szyny przekracza napigcie hamowania zuzycia energii,
falownik wykonuje sterowanie hamowaniem zuzyciem energii w silniku, a funkcja tlumienia przepie¢ jest aktywowana w tym samym czasie.

Kod (Addr.) —
Atrybut Nazwa Zawartogé Ustlfwwnui fal?r)fczne
regulowany (zakres ustawien)

uif SVC T3:740
F10.15 Ustaw napigcie hamowania poboru energii, gdy napiecie szyny jest | S2:360
OXOAOF Pobor energii napigcia | wigksze niz ta warto$¢, hamulec poboru energii zaczyna dziatac. (T3: 650 ~800
gSN ) dziatania hamowania Uwagi: punkt przepiecia T3: 820V (750 ~ 840) S2: 350 ~ 390)

Punkt przepieciowy S2: 400 V (360 ~ 410)

Gdy napiecie szyny DC inwertera wzrosnie i przekroczy F10.15 [napiecie hamowania energig], rozpoczyna si¢ hamowanie zuzywajace energie inwertera. W
przypadku modeli bez whudowanego rezystora hamowania do korzystania z funkcji hamowania dynamicznego wymagany jest dodatkowy rezystor
hamowania.

Uwaga: Podczas korzystania z funkcji hamowania zuzyciem energii nalezy wytgczy¢ funkcje ttumienia przepieé i ustawi¢ F10.11 na 0; w
przeciwnym razie ttumienie przepie¢ moze zahamowac wzrost napiecia magistrali i nie osiggngé punktu hamowania.

Kod (Addr.)

Atrybut Nazwa Zawartos¢
regulowany

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)




uif SvC

F10.16 ttumienie podnapiecia Gdy napiecie szyny jest nizsze niz punkt thumienia podnapiecia,

(Ox0A10) o czestotliwos¢ robocza jest automatycznie dostosowywana w celu
magistrali . . o .| (0~1)
STOP powstrzymania spadku napiecia szyny, zapobiegajgc awarii
podnapiecia.
0: wyt. 1: wh.

Uwaga: Tlumienie przepie¢ obowigzuje dla kazdej metody sterowania.

Gdy napiecie magistrali podczas pracy falownika osiggnie lub spadnie ponizej F10.17 [punkt ttumienia podnapiecia szyny], falownik automatycznie
dostosuje czestotliwo$¢ roboczg, aby sttumié¢ spadek napiecia szyny, zapewniajac w ten sposéb, ze falownik nie wyrzuci E.LU2 ze wzgledu na
niskie napiecie magistrali. [Btad zbyt niskiego napiecia].

0: wytaczone

1: wigczone
Kod (Addr.) Atrybut » Ustawienie fabryczne
regulowany Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
T3:430

Disie S2: 240
F10.17 punkt tumienia Ustaw warto$¢ napigecia magistrali dla funkcji ttumienia podnapigcia (T3: 350 ~ 450
(0x0AL1) podnapiecia magistrali wyzwalacza. S2: 180 ~ 260)
STOP Uwagi: Punkt przepieciowy T3: 820 V (750 ~ 840)

Punkt przepieciowy S2: 400 V (360 ~ 410)

Uwaga: Fabryczna warto$¢ tego parametru jest okreslona przez model falownika.

Gdy napiecie magistrali podczas pracy falownika osiagnie lub spadnie ponizej F10.17 [punkt tlumienia podnapiecia magistrali], falownik
automatycznie dostosuje czestotliwo$¢ robocza, aby sttumi¢ spadek napiecia magistrali, zapewniajgc w ten sposob, ze falownik nie wyzwoli E.LU2
ze wzgledu na niskie napiecie magistrali. [Btgd zbyt niskiego napiecia].

e Ustawienie fabryczne
Atrybut o

regr;)lljlgwany Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)
F10.18

(0X0A12) wzmocnienie tumienia u/f svC 100,0% (0,0

RUN podnapiecia magistrali Ustaw efekt odpowiedzi tumienia podnapigcia ~500,0%)

Dostosuj F10.18 [Bus Undervoltage Suppression Gain], aby dostosowa¢ efekt funkcji tumienia podnapiecia. Gdy ten parametr jest ustawiony na 0, funkcja
ttumienia podnapiecia jest wytaczona.

Kod (Addr.) Atrybut Ustawienie fab
regulowany Nazwa Zawarto$é stawienie fabryczne
UKt SVC 13320
F10.19 Dolna granica napiecia dozwolona przez ustawione napigcie magistrali 52:190
' punkt ochrony 'a granica hapiccia 4oz P one hapieeie magistrall. -\ r3: 300 ~400
(Ox0A13) S Ponizej tej wartosci falownik zgtasza btad zbyt niskiego napiecia. .
podnapieciowe; o . X S2: 160 ~ 240)
STOP S Uwagi: Punkt przepieciowy T3: 820 V (750 ~ L
magistral 840) Punkt przepieciowy $2: 400 V (360 ~ 410) Rowniezsubject  do
przepigaiowy sz limit nadcinienia

Ten parametr okre$la dolne napiecie graniczne dozwolone przez napiecie magistrali, gdy falownik pracuje normalnie. W niektérych przypadkach, gdy sie¢
jest staba, poziom zabezpieczenia podnapieciowego mozna odpowiednio zmniejszy¢, aby zapewni¢ normalne dziatanie falownika.

Uwaga: Gdy napiecie sieci jest zbyt niskie, wyjSciowy moment obrotowy silnika zmniejszy sie. Dla statej mocy obcigzenia i obcigzenia o statym
momencie obrotowym, zbyt niskie napiecie sieci zwigkszy prad wejsciowy i wyjsciowy falownika, zmniejszajgc w ten sposob niezawodnosé
dziatania falownika.

Grupa F10.2x: zabezpieczenie pomocnicze

Kod (Addr.) _—
Atrybut Nazwa Zawartogé Ustawienie
regulowany fabryczne

u/f SvC

Ustaw, czy funkcje ochrony zaniku fazy wejsciowej i wyjsciowej sg wigczone.

Jednostki: Zabezpieczenie przed utratg fazy wyjsciowej

0: wytgczone
'(:le%ig 2) Opcje ochrony’pr_zed - 1: Malczolne . . . o 021
STOP utratg fazy wejScioweji | Dziesiatki: zabezpieczenie zaniku fazy wejSciowej (000 ~ 121)

wyjsciowe; 0: wytgczone
1: wh, wykryto ostrzezenie o braku fazy w wejsciu; A.ILF, kontynuuj bieg
2: wigcz, wykryj btad raportujacy brak fazy wejsciowej E.ILF, wolne zatrzymanie;

Ustaw, czy funkcje ochrony zaniku fazy wejsciowej i wyjsciowej sg wigczone.

Jednostki: wybdr funkcji ochrony przed utratg fazy wyjsciowej

0: Wytaczone, funkcja ochrony przed utratg fazy wyjsciowej jest nieaktywna.

1: WL, funkcja ochrony przed utratg fazy wyjSciowej jest aktywna, a bigd E.OLF jest zgtaszany po wykryciu utraty fazy wyjsciowej, a silnik moze sie
zatrzymac.



Dziesiatki: wybor funkcji ochrony przed utratg fazy wejsciowej

0: Wyt., funkcja ochrony przed utratg fazy wejSciowej jest niewazna.

1: WL, wykryto ostrzezenie o braku fazy na wejsciu A.ILF, a silnik kontynuuje prace.

2: wigcz, wykryj btad raportujacy brak fazy na wejsciu E.ILF, silnik moze sig zatrzymat.

Kod (Addr.) Ustawienie fabryczne
Atrybut ¢

reg{JIowany Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F10.21 Préq straty fa U/f svC 10%

(0x0A15) rog straly tazy Ustaw procent wykrywanie napiecia funkcji wykrywania zaniku fazy © ~§0 0%)

STOP Wejsclowey wejsciowej, 100% odpowiada napieciu znamionowemu szyny o

Procent wykrycia napigcia ustawionej funkcji wykrywania zaniku fazy wejsciowej, 100% odpowiada napigciu znamionowemu szyny.
Uwaga: Warto$¢ t¢ mozna odpowiednio zwiekszyc¢, gdy silnik sieciowy ulega silnym wahaniom, aby zapobiec przedostawaniu sie fatszywych alarméw do
ostrzezenia o zaniku fazy.

Kod (Addr.) _—
Atrybut Nazwa Zawartos¢é Ust:twmmet fabryczne
regulowany (zakres ustawien)
u/f SvC
Ustaw, czy wyjscie falownika i funkcja zabezpieczenia przed zwarciem do
F10.22 . masy wentylatora chtodzacego falownik sg wigczone.
(0x0A16) Zwarcie do masy Jednostka: Zabezpieczenie przed zwarciem wyjscia (1010~12)
STOP 0: wytgczony 1: wigczony
Dziesiatki: zwarcie wentylatora do uziemienia
0: wylaczony 1: wigczony

Ustaw, czy wyjscie falownika i funkcja zabezpieczenia przed zwarciem do masy wentylatora chtodzacego falownik sg wigczone.

Jednostki: zabezpieczenie przed zwarciem wyjscia

0: Wyt., funkcja zabezpieczenia przed zwarciem wyjscia jest wytgczona.

1: Wk, funkcja zabezpieczenia przed zwarciem wyjécia jest wiaczona. Gdy wyjscie falownika jest zwarte do masy, jest to zgtaszane do E.SG [zwarcie wyjscia do
masy].

Dziesiatki: zwarcie wentylatora do uziemienia

0: Wyt,, funkcja zabezpieczenia przed zwarciem do ziemi jest wylgczona.

1: WL, uruchamia sie funkcja zabezpieczenia zwarciowego wentylatora. Gdy wentylator jest zwarty do masy, zgtasza E.FSG [Fan-to-ground short circuit fault].

Notatka:
»  Gdy wykrywanie zwarcia doziemnego jest wigczone, maszyna synchroniczna nie moze zosta¢ uruchomiona w ruchu obrotowym.

Gt (i) Ustawienie fabryczne

;?3 Elljotwany Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
u/f SvC
Ustaw tryb pracy wentylatora chtodzacego inwerter

F10.23 . . 0: Wentylator pracuje po wigczeniu zasilania falownika.

(Ox0A17) Wybor sterowania 1: Po wytgczeniu praca wentylatora jest powigzana z temperaturg i praca jest 1

ON/OFF wentylatora : : ~2)

RUN uruchomiona.
2: Po wytgczeniu wentylator zatrzymuje sie po F10.24, a dziatanie jest
zwigzane z temperatura.

Ustaw wentylator chtodzacy falownika do pracy.

0: Wentylator pracuje po wiaczeniu zasilania falownika. Niezaleznie od temperatury modutu wentylator bedzie dziatat po wigczeniu falownika.

1: Wylaczenie jest zwigzane z temperatura, a operacja jest w toku. Gdy falownik jest zatrzymany, wentylator pracuje. Gdy temperatura
przekracza 50 stopni Celsjusza wentylator pracuje. W przeciwnym razie wentylator zatrzymuje sig po 30 sekundach opdznienia. Falownik dziata
przez 1s i op6znia wentylator.

2: Wentylator wylaczajacy zatrzymuje sie, dziatanie jest zwiazane z temperatura. To, czy wentylator pracuje, zalezy od temperatury modutu podczas
pracy falownika. Jesli temperatura przekracza 50 stopni Celsjusza, wentylator bedzie uruchomia¢ si¢ natychmiast, w przeciwnym razie wentylator
zatrzymaj sie po 30 sekundach opdznienia. Wentylator przestaje dziata¢ po 30 sekundach od wytgczenia.

Wskazéwka: Wiasciwe uzycie tej funkcji skutecznie wydtuzy zywotno$¢ wentylatora chtodzacego.

Kod (Addr.) _

Atrybut Nazwa Zawartosé Ustawienie fal?r)fczne
regulowany (zakres ustawier)
F10.24 Ulf SVC 20,00

(0x0A18) Czas opéznienia Ustaw czas od anulowania polecenia uruchomienia do zatrzymania 0 ~600.00

STOP sterowania wentylatorem | wentylatora chtodzgcego. ( 00)

Ustaw czas od wydania polecenia uruchomienia do zatrzymania wentylatora chtodzacego. Po zatrzymaniu falownika wentylator przestanie dziata¢ po tym
czasie.



Kod (Addr.) Ustawienie fabryczn
Atrybut Nazwa Zawarto$é s; et aryczne
regulowany (zakres ustawien)
F10.25 . u/f svC o

Ostrzezenie 0 . .o - ) 80,0 °C
(0x0A19) ) . Ustaw warto$¢ temperatury ostrzezenia o przegrzaniu inwertera, ktéra

przegrzaniu falownika . . i o . . (0~
RUN . . jest wieksza niz warto$¢ zgtaszana w celu zgloszenia ostrzezenia o

0H1 poziom wykrywania orzegrzaniu 100,0)

Ustaw warto$¢ temperatury ostrzezenia o przegrzaniu falownika. Temperatura radiatora jest wyzsza niz ta warto$¢ i zgto§ A.OH1 [ostrzezenie o przegrzaniu).

Grupa F10.3x: ochrona obciagzenia

Kod (Addr.) _—

Atrybut Nazwa Zawartosé Ustawienie fal?r){czne
regulowany (zakres ustawie)
F10.30 Ochrona U/f SvVC 100.0%

(OX0A1E) przecigzeniowa silnika | Ustaw wspéiczynnik ochrony przecigzeniowej silnika. Zwigkszenie tej wartosci 0 ~é5000[y

STOP moze zwigkszy¢ przecigzalno$c silnika. ( 0%)

Silnik bedzie mocno nagrzewany, gdy bedzie przecigzony przez dluzszy czas. F10.30 ustawia wspotczynnik zabezpieczenia przecigzeniowego lub
zabezpieczenia termicznego obcigzenia silnika wzglegdem obcigzenia silnika. Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika i prad silnika majg
charakterystyke odwrdcong w czasie. Krzywa zabezpieczenia przecigzeniowego, gdy F10.30=100,0% jest nastepujaca.

Czas ochrony

60minr - - - - - k-

2min- - -~~~

|
: >
natezenie

120% 185%
Na powyzszym rysunku o$ pozioma to prad wchodzacy do krzywej ochrony, czyli procent pradu znamionowego silnika. Wz6r obliczeniowy to: prad
osi poziomej = (silnik aktualny prad / wspdtczynnik przecigzenia silnika) x 100%, wiec zwiekszenie F10.30 moze poprawi¢ zdolno$¢ przecigzania silnika.
F10.30 ustawia wspoiczynnik ostrzezenia o przecigzeniu silnika. Gdy poziom przecigzenia silnika osiggnie wspétczynnik ustawiony przez F10.30 i funkcja
zacisku Y zostanie wybrana jako 27 [wyj$cie alarmu wstepnego przecigzenia 1], falownik wysyta sygnat ostrzegawczy przez zacisk Y.

Uwaga: Uzytkownik musi prawidtowo ustawi¢ warto$¢ F10-30 zgodnie z rzeczywistg przecigzalnoscig silnika. Jesli parametr jest ustawiony zbyt
wysoko, silnik moze sig przegrzac i falownik nie zostanie zaalarmowany na czas.

Gdy jeden falownik jest potgczony réwnolegle z wieloma silnikami, funkcja zabezpieczenia przekaznika termicznego falownika zostanie wytaczona. Aby
skutecznie chronic silnik, nalezy zainstalowa¢ przekaznik zabezpieczenia termicznego na przychodzacym koncu kazdego silnika.

Kod (Addr.) -
Atrybut Nazwa Zawartosé Ustawienie fat.)r)’/czne
regulowany (zakres ustawien)
. .| UIf svC
'(:olx%ﬁ,:) \F/)\zzgi;zcehn?;alg?rystykl Gdy ustawiona jest niska predko$¢ (mniejsza niz 5 Hz), funkcja ochrony | 0
; . ... | przecigzeniowej falownika jest aktywna. (0~1)
STOP falownika przy niskiej | . niewazny 1: wazny
predkosci

Uwaga: Gdy ta funkcja jest wigczona, jesli falownik czesto pracuje w zakresie niskich predkosci i prad wyjciowy jest zbyt duzy, modut IGBT wewnatrz

falownika skrdci zywotno$¢ z powodu zmeczenia cieplnego.

0: Nieprawidtowy. Funkcja ochrony przed przecigzeniem nie dziata przy niskiej
predkosci (ponizej 5 Hz). 1: Prawidtowe, funkcja zabezpieczenia przed
przecigzeniem dziata przy niskiej predkosci (ponizej 5 Hz).

Kod (Addr.)
Atrybut
regulowany

Ustawienie fabryczne

Zawartos¢ (zakres ustawien)

Nazwa




U/f SvC
W tym momencie ustaw tryb wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu falownika i
tryb wczesnego ostrzegania.
Jednostki: Ostrzezenie o obcigzeniu 1
0: brak wykrywania
1: Obcigzenie wykrywania jest zbyt duze
2: Wykrywanie nadmiernego obcigzenia tylko przy statej predkosci
3: Niewystarczajgce obcigzenie wykrywania
4: wykrywanie niewystarczajgcego obcigzenia tylko przy statej predkosci
F10.32 Ostrzezenie o Dziesiatki: ustawienie ostrzezenia po wykryciu ostrzezenia o obcigzeniu 1
(0x0A20) zaladowaniu ustawienia 0: kontynuuj prace, zgto$ A.LD1
STOP kasy 1: zatrzymanie swobodne, zgtoszone do E.LD1
Setki: ostrzezenie o obcigzeniu 2
0: brak wykrywania
1: Obcigzenie wykrywania jest zbyt duze
2: Wykrywanie nadmiernego obcigzenia tylko przy statej predkosci
3: Niewystarczajgce obcigzenie wykrywania
4: Wykrywanie niewystarczajgcego obcigzenia tylko przy statej predkosci
Tysigce: ustawienie ostrzezenia po wykryciu ostrzezenia o obcigzeniu 2
0: kontynuuj prace, zgto$ A.LD1
1: zatrzymanie swobodne, zgtoszone do E.LD1

0000
(0000 ~ 1414)

W tym momencie ustaw tryb wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu falownika i tryb wczesnego ostrzegania i uzyj dwéch parametrédw: poziomu wykrywania
obcigzenia i czasu wykrywania ostrzeZenia o obcigzeniu.

Jednostki: Ostrzezenie o obcigzeniu 1

0: brak wykrywania

1: Obcigzenie wykrywania jest zbyt duze

2: Wykrywanie nadmiernego obcigzenia tylko przy statej predkosci

3: Niewystarczajgce obcigzenie wykrywania

4: wykrywanie niewystarczajgcego obcigzenia tylko przy statej predkosci
Dziesiatki: ustawienie ostrzezenia po wykryciu ostrzezenia o obcigzeniu 1
0: kontynuuj prace, zgto$ A.LD1

1: zatrzymanie swobodne, zgtoszone do E.LD1

Setki: ostrzezenie o obcigzeniu 2

0: brak wykrywania

1: Obcigzenie wykrywania jest zbyt duze

2: Wykrywanie nadmiernego obcigzenia tylko przy statej predkosci

3: Niewystarczajace obcigzenie wykrywania

4: Wykrywanie niewystarczajgcego obcigzenia tylko przy statej predkosci
Tysigce: ustawienie ostrzezenia po wykryciu ostrzezenia o obcigzeniu 2
0: kontynuuj prace, zgto$ A.LD1

1: zatrzymanie swobodne, zgtoszone do E.LD1

Kod (Addr.) -
Atrybut Nazwa Zawartosé Ustawienie fat.)r)fczne
regulowany (zakres ustawien)
U/f SVC
F10.33 . _ Ustaw warto$¢ wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu 1
(Oxd A21) Poziom Wykrywanla Gdy Uf jest kontrolowany, warto$¢ ta jest w 100% odpowiadajaca 130,0%
STOP ostrzezenia o pragdowi znamionowemu silnika. (0 ~200,0%)
obcigzeniu 1 W przypadku sterowania wektorowego wartos¢ ta odpowiada 100%
znamionowego wyjsciowego momentu obrotowego silnika.
F10.34 : LigSIE . o . - L
(Oxd A22) Czas wykrywania Ustaw czas trvyama .ostrzezenla. 0 wykryciu pbmazer)la 1,.a obcigzenie | 5.0s
STOP ostrzezenia o jest wigksze niz poziom wykrycia ostrzeZenia o obcigzeniu przez czas | (0 ~60,0)
obcigzeniu 1 trwania, a ostrzeZenie o obcigzeniu zostanie wykryte.

Ustaw parametry zwigzane z ostrzezeniem o obcigzeniu 1.

W trybie sterowania VF prad wyjSciowy silnika jest uzywany jako warto$¢ oceny ostrzezenia o obcigzeniu, 100,0% odpowiada pradowi
znamionowemu silnika; w trybie sterowania wektorowego wyjsciowy moment obrotowy silnika jest uzywany jako warto$¢ oceny ostrzezenia o
obcigzeniu, a 100,0% odpowiada znamionowemu wyjsciowemu momentowi obrotowemu silnika.

Warto$¢ oceny ostrzezenia o obcigzeniu 1 jest poréwnywana z F10.33 [poziom ostrzezenia o obcigzeniu wykrywania obcigzenia]) w F10.34 [czas
wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu] i jest ustawiana zgodnie z F10.32 [ustawienie wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu] i miejscem dziesigtek. Warto$¢
dziata odpowiednio.

Gdy funkcja zacisku Y jest wybrana jako 27 [Wyjscie alarmu wstepnego przecigzenia 1], falownik wysyta sygnat wczesnego ostrzezenia przez zacisk Y.

Kod (Addr.)

Atrybut Nazwa Zawartos¢
regulowany

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)




u/f SvC
F10.35 Ustaw warto$¢ wykrywania ostrzeZenia o obcigzeniu 2
(Oxd A23) Poziom wykrywania Gdy ijest kontrqloyvany, wartos¢ ta jest w 100% odpowiadajgca pradowi| 130,0%
STOP obcigzenia 2 znamionowemu silnika. (0 ~200,0%)
W przypadku sterowania wektorowego wartos¢ ta odpowiada 100%
znamionowego wyjsciowego momentu obrotowego silnika.
F10.36 . UIFSVE | . R o
(Oxd A24) Czas wykrywania Ustaw czas trw_ama ostrze;ema 0 wylfrycm OPC'QZ?“'?‘ 2, obmq_zeme jest | 5.0s
STOP ostrzezenia o wieksze niz poziom wykrycia ostrzezenia o obcigzeniu i kontynuuj przez ten | (0 ~60,0)
obcigzeniu 2 czas, a ostrzezenie o obcigzeniu zostanie wykryte 2

Ustaw parametry zwigzane z ostrzezeniem o obcigzeniu 2.

W trybie sterowania VF prad wyjsciowy silnika jest uzywany jako warto$¢ oceny ostrzezenia o obcigzeniu, 100,0% odpowiada pradowi
znamionowemu silnika; w trybie sterowania wektorowego wyjsciowy moment obrotowy silnika jest uzywany jako warto$¢ oceny ostrzezenia o
obcigzeniu, a 100,0% odpowiada znamionowemu wyjsciowemu momentowi obrotowemu silnika.

Warto$¢ oceny ostrzezenia o obcigzeniu 2 jest pordwnywana z F10.35 [poziom ostrzezenia o obcigZeniu wykrywania obcigzenia] w F10.36 [czas
wykrywania ostrzezenia o obcigzeniu], zgodnie z ustawieniem F10.32 [ustawienie wykrywania ostrzeZzenia o obcigzeniu] setki tysigcy. Warto$¢ dziata

odpowiednio.

Gdy funkcja zacisku Y jest wybrana jako 28 [Wyjscie alarmu wstepnego niedocigzenia 2], falownik wysyta sygnat wczesnego ostrzezenia przez zacisk Y.

Grupa F10.4x: ochrona przed przeciggnigciem

Kod (Addr.) _
Atrybut Nazwa Zawartosé Ustawienie fal?r)’/czne
regulowany (zakres ustawien)
U/f SvC
Ustaw wybor trybu wykrywania ostrzezenia i wybor trybu alarmu, gdy
predko$¢ odniesienia silnika i odchylenie predko$ci sprzezenia zwrotnego sg
F10.40 _ _ zbyt duze Jednos_tka: Sprawdz wybér
(Oxd £28) Szybkie odchylenie 0: brak wykrywania 00
STOP takze duza 1: tylko przy stalym wykrywaniu (00~12)
akcja ochronna predkosci 2: Zawsze testowanie
Dziesie¢ miejsc: alarm wybor
0: Swobodne zatrzymanie i
zgtoszenie awarii 1: alarm i
kontynuacja pracy

Ustaw wybor trybu wykrywania ostrzezenia i wybdr trybu alarmu, gdy predkos¢ odniesienia silnika i odchylenie predkosci sprzezenia zwrotnego sg zbyt duze
i uzyj F10.41 [Odchylenie predkosci nadmiernego progu wykrywania] F10.42 [Odchylenie predkosci nadmiernego czasu wykrywania).

Jednostka: Sprawdz wybor
0: nie wykrywaj, wytacz zbyt duze odchylenie predkosci;

1: Tylko przy wykrywaniu statej predkosci, otwarta funkcja zabezpieczajgca od odchylenia predkosci tylko przy
pracy ze stalg predko$cig 2: Zawsze wykrywaj, otwarta funkcja zabezpieczajgca od odchylenia predkosci podczas
dodawania, zwalniania i sterowania statg predko$cig Dziesigte miejsce: wybdr btedu

0: Swobodny stop i alarm btedu wyj$cia E.DEF

—_

: Kontynuuj prace i wyslij ostrzezenie o btedzie A.DEF

Kod (Addr.) Ustawienie fab
Atrybut Nazwa Zawartos¢ stawienie abryczne
regulowany (zakres ustawien)
F10.41 Szybkie odchylenie - Ulif SVC
) . . . - . 10,0%

(0x0A29) nadmierne  wykrycie | Ustaw wykrytg warto$c, ktorej odchylenie predkosci jest zbyt duze. (0~60,0%)
STOP progu Wartos$¢ ta odpowiada F01.10 [czestotliwo$¢ maksymalna]. o7
F10.42 U/f SVC

' Szybkie odchylenie - Ustaw czas trwania nadmiemnego odchylenia predkosci wykrywania, | 2s
(0x0A2A) L0 . ) v e A _
STOP takze duzy odchylenie danej predkosci i predko$C sprzezenia zwrotnego sg | (0~60)

czas wykrywania wieksze niz F10.41 i kontynuuj przez ten czas, a odchylenie predkosci
wykrywania jest zbyt duze.

Uwaga: Prég wykrywania odchylenia predkosci wynosi 100%, co odpowiada F01.10 [czestotliwo$é maksymalna].

Gdy odchylenie miedzy wartoscig sprzezenia zwrotnego predkosci a wartoscig zadang predkosci odpowiada procentowi F01.10 [maksymalna czestotliwos¢]
warto$¢ jest wieksza niz F10.41 w ustawionym czasie F10.42 [czas nadmiernego wykrywania odchytki predkosci] [nadmierne wykrywanie odchytki predkosci
Gdy warto$¢ progowa zostanie przekroczona, falownik uwaza, ze wykryte odchylenie jest zbyt duze i wykonuje odpowiednie dziatanie zgodnie z ustawiong
wartoscig F10.40 [Odchylenie predko$ci nadmierne dziatanie ochronne].

Kod (Addr.)
Atrybut
regulowany

Ustawienie fabryczne

Zawartos¢ (zakres ustawien)

Nazwa




u/f SvC
Ustaw wybdr trybu wykrywania alarmu i wybér trybu alarmu, gdy silnik

leci szybko
£10.43 Jednostka: Sprawdz wybér 0:
(Ox0A2B) Dziatanie ochrony ﬁ).raklﬁvy krywamz;l K . 00% 9
STOP predkosc : tylko przy statym wykrywaniu (00~12)

predkosci 2: Zawsze testowanie
Dziesig¢ miejsc: alarm wybor
0: Swobodne zatrzymanie i
zgloszenie awarii 1: alarm i
kontynuacja pracy

Ustaw wybor trybu wykrywania alarmu i wybor trybu alarmu gdy predkos¢ sprzezenia zwrotnego silnika jest nienormalnie duza i uzyj jej z F10.44 [Prog
wykrywania lotu] F10.452 [Szybki czas wykrywania].

Jednostka: Sprawdz wybor

0: nie wykrywaj, wytacz funkcje szybkiej ochrony;

1: Tylko przy wykrywaniu statej predkosci, tylko funkcja szybkiego zabezpieczenia jest wigczona przy pracy ze

statg predkoscig 2: Zawsze wykrywaj, uruchom funkcje szybkiego zabezpieczenia podczas dodawania,

zwalniania i sterowania statg predkoscia

Dziesig¢ miejsce: wybdr btedu

0: Swobodny stop i alarm btedu wyj$cia E.SPD

1: Kontynuuj prace i wy$wietlaj ostrzezenie o btedach A.SPD

Kod (Addr.) Ustawiene fah
Atrybut Nazwa Zawartos$é SIfW'e”'e apryczne
regulowany (zakres ustawien)
F10.44 . . U/f SVC )
(0x0A2C) Srzéybkl wykrycie Ustaw warto$¢ wykrywania szybkiego ostrzezenia, ktéra odpowiada (101&20/"0% )
STOP Prog F01.10 [maksymalna czestotliwos¢] !
F10.45 U/f SVC

: . . Ustaw czas wykrywania predkosci lotu, predko$¢ sprzezenia zwrotnego jest | 0,05s
g).l)_(g'gZD) Szybki czas wykrywania wigksza niz F10.44 i kontynuuj przez ten czas, a ostrzezenie o predkosci | (0

zostanie wykryte. ~2)

Uwaga: Prég wykrywania predko$ci wynosi 100%, co odpowiada F01.10 [maksymalna czestotliwo$c].

Gdy wartos¢ sprzezenia zwrotnego predkosci odpowiada wartosci procentowej F01.10 [maksymalna czestotliwo$¢] w ustawionym czasie F10.45 [czas
detekciji lotu] jest wieksza niz F10.44 [prdg detekgji lotu], falownik uwaza, ze ostrzezenie o predkosci zostanie wykryty, zgodnie z Ustawiona warto$¢ F10.43
[Szybkie dziatanie ochronne] jest odpowiednio uruchamiana.

Grupa F10.5x: Ochrona przywracania po awarii

Funkcja samonaprawiania usterki automatycznie; resetuje tymczasowy btad, gdy falownik wykryje tymczasowy bigd, ale nie chce, aby maszyna
przestata dziata¢. Gdy liczba btedéw samonaprawiania przekroczy ustawiong wartos¢ w ustawionym czasie, falownik wykryje btad i zatrzyma sie.
Na tym razem biad jest resetowany recznie po usunigciu btedu.

ZAGROZENIE! Nie nalezy korzystaé z funkcji samonaprawiania po awarii, jesli wciggnik nie powraca automatycznie po podniesieniu fadunku lub po awari.
Niezastosowanie si¢ do tego moze spowodowac obrazenia ciata.

Kod (Addr.) _

Atrybut Nazwa Zawartosé Ustawienie fal?r){czne

regulowany (zakres ustawien)

F10.50 . . 7 _ » .

(Oxd A32) Niepowodzenie Ustaw liczbg mozliwych do wykonania samonaprawienia po awarii 0

STOP ustawienia Uwaga: Warto$¢ 0 oznacza, ze funkcja samonaprawiania awarii jest (0~10)
samoregeneracii wylgczona, w przeciwnym razie oznacza, ze funkcja jest wigczona.

Uwaga: Gdy ten parametr jest ustawiony na 0, funkcja samonaprawiania btedu jest wytgczona.

Ustaw liczbe bteddw samonaprawiania, ktdre mogg zosta¢ wykonane. Za kazdym razem, gdy usterka jest samonaprawiona, liczba czaséw naprawy po

awarii zmniejsza sig o 1. Gdy wynosi 0, usterka jest wykrywana i samonaprawianie nie jest juz wykonywane.

Gdy falownik znajduje sie w stanie zatrzymania, liczba samoczynnych resetéw btedéw powrdci do ustawionej wartosci F10.50.

Uwaga: Gdy funkcja samonaprawiania jest wigczona, usterka wystepuje podczas zwalniania przy zatrzymaniu, a samonaprawa po awarii nie jest wykonywana.

Kod (Addr.) Ustauienie fab
Atrybut Nazwa Zawartosé stawienie fabryczne
regulowany (zakres ustawien)
F10.51

(0X0A33) interwat samoregeneracji | VU/f SVC 1,0s

STOP po niepowodzenie Ustaw czas oczekiwania po nieudanym zresetowaniu falownika (0~100,0)

Ustaw czas oczekiwania z winy falownik do kazdego resetu. W tym czasie klawiatura wy$wietla w tym czasie znak btedu, ale wskaznik pracy nadal
sie $wieci.



Szczegoly parametréw

Kod (Addr.) -
Atrybut Nazwa Zawartosé Ustawienie fak.)r)’/czne
regulowany (zakres ustawien)
F10.52 Liczba naprawionych LS

(Ox0A34) awari Wskazuije liczbe wykonanych bteddw samonaprawiania. Ten parametr 0

READ jest parametrem tylko do odczytu.

Wskazuje liczbe wykonanych btedéw samonaprawiania. Uzytkownikowi wygodnie jest potwierdzi¢ stan uzytkowania funkcji samonaprawiania awarii. Ten
parametr jest parametrem tylko do odczytu.

11.13 Grupa F11: parametry klawiatury

Grupa F11.0x

: obstuga przyciskow

< F11.00: Wybor blokady klawiszy

Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (szrvzlsezlsia\?viéﬁm
F11.00 Parametr i wybor 0
0x0B00 !
(OX0800) | biokady klawiszy | YUIF SVC 0-3)

0: nie zablokowane
Parametr i funkcja blokady klawiszy sg

nieprawidtowe. 1: blokada parametréw funkcii

Zabronione jest modyfikowanie parametréw wszystkich funkcjonowaé parametry. (Oprécz kodu funkcji okreslony przez w gore i w dét klucze, mozesz
zmieni¢ warto$¢ za pomocg klawiszy strzatek w gore i w dét). Klawiatura nie moze wej$¢ do interfejsu parametrow modyfikacji, a wielko$¢ monitorowania
mozna wybra¢ przesuwajac klawiature. Wszystkie funkcje klawiszy na klawiaturze nie sg zablokowane.

2: parametry funkcji i blokada klawiszy

Blokuje wartosci zadane wszystkich parametréw funkciji. Klawiatura nie moze wejs¢interfejs parametréw modyfikacji i nie mozna wybra¢ wielkoSci
monitorowania klawiatury. Zabronione jest modyfikowanie parametréw. Jednoczesnie wszystkie klawisze na klawiaturze z wyjatkiem
RUN/STOP/JOG/PRG sg zablokowane.

3: parametry funkciji i blokada klawiszy;

Blokuje ustawione wartosci wszystkich parametréw funkcji, uniemozliwia modyfikacje parametréw; i blokuje wszystkie klawisze na

klawiaturze z wyjatkiem PRG. Notatka:

>

Metoda odblokowania dwuwierszowej cyfrowej tuby klawiaturowej: Dwuwierszowa cyfrowa tubowa klawiatura wy$wietla ,CodeE” w pierwszym
wierszu klawiatury po nacisnigciu przycisku menu ,PRG”. Mozesz uzy¢ gdra i dot Klucze do wprowadz hasto uzytkownika (F11.01 - hasto
uzytkownika) w druga linig, a nastepnie naciénij przycisk "SET", aby odblokowac.

Cyfrowa tuba jednoliniowa Sposéb odblokowania klawiatury: Jednoliniowa cyfrowa klawiatura tubowa wys$wietla ,CodeE” po naci$nieciu
przycisku menu ,PRG’. Nastepnie naciénij przycisk ,SET”, aby wys$wietli¢ migajacy kursor wprowadzania. Wprowadz hasto
uzytkownika (F11.01-hasto uzytkownika) za pomoca klawiszy ,w gore” i ,w dot’, a nastepnie ponownie nacisnij przycisk ,SET", aby
potwierdzi¢.

Hasto uzytkownika jest parametrem ochronnym ustawionym przez klienta w celu ochrony parametrow falownika przed arbitralng ingerencja. Po
ustaleniu hasta nalezy je odpowiednio zachowa¢ na wypadek, gdyby pézniejsza modyfikacja parametréw byta niewygodna.

Po odblokowaniu wejscie do interfejsu monitorowania spowoduje wyjscie z odblokowania. Aby wej$¢ do interfejsu parametréw, nalezy
ponownie wprowadzi¢ hasto.

< F11.00: Hasto blokady klawiszy

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.01 0
. U/f SVC
0x0B01 _ ) ~
(RL)J( N ) Hasto blokady klawiszy Stuzy do ustawiania hasta blokady klawiatury (0~ 65535)

< F11.02: Wybor przycisku wielofunkcyjnego klawiatury

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.02 Wielofunkcyjny klucz 1

(0x0B02) wyboru klawiatury Ulf svVC 0"~ D

STOP

0: nieprawidtowy

1: klawisz biegu wstecznego
2: Klawisz do przodu jog 3:
Klawisz biegu wstecznego

4: Kanat polecen klawiatury i przefgcznik kanatu nazewnictwa terminali
5: Przetacznik kanatu polecen klawiatury i przefgcznik kanatu nazewnictwa
komunikaciji 6: Przetacznik kanatu polecen terminalu i przetgcznik kanatu

nazewnictwa komunikacji 7: klawiatura, terminal, przetgczanie cyklu kanatu

polecen komunikacji

< F11.03: Ustawienie przycisku STOP klawiatury

Kod (adres) Nazwa

Zawartos¢

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)




F11.03 0

(0x0BO03) Klawiatura - Ustawienia Uf SVC R

STOP przycisku STOP "2

0: bez klawiatury tryb sterowania to niewazny. Przycisk zatrzymania klawiatury STOP nie moze by¢ zatrzymany jako przycisk zatrzymania, gdy nie
jest sygnat operacji sterowania klawiaturg.
1: Tryb sterowania bez klawiatury jest zatrzymywany zgodnie z zatrzymaniem tryb. Gdy przycisk STOP na klawiaturze jest uzywany jako
sygnat uruchomienia sterowania bez klawiatury, moze on by¢ uzyty jako przycisk STOP do zatrzymania falownika w trybie zatrzymania ustawionym przez
[F07.10].
Moze by¢ uzywany jako przycisk zatrzymania, a tryb zatrzymania to tryb ustawien [F07.10].
2: Tryb sterowania bez klawiatury jest zatrzymany w trybie wolnym tryb. ~ Gdy przycisk STOP na klawiaturze jest uzywany jako sygnat
dziatania bez klawiatury, moze by¢ uzywany jako przycisk STOP do zatrzymania falownika w trybie swobodnego zatrzymania.
Moze by¢ uzywany jako przycisk zatrzymania, tryb zatrzymania jest zatrzymaniem swobodnym.
Notatka:
»  Jedli [F11.03] wybierze 1 lub 2, falownik bedzie w stanie blokady zatrzymania po zatrzymaniu przycisku stop na klawiaturze podczas
sterowania zaciskami lub sterowania RS485. W takim przypadku, jesli falownik ma zosta¢ ponownie uruchomiony, polecenie zatrzymania musi
zosta¢ wystane do wybranego kanatu polecen uruchomienia, aby zwolnic¢ stan blokady przed ponownym uruchomieniem falownika.

<~ F11.04: Klawisze w gore iw dot interfejsu stanu (pokretto) wybdr funkcii

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyr'n)
F11.04 Status klawisze w 0011
(0x0B04) gore iw dot interfejsu | U/f SVC e
STOP (pokretto) wybor ( - )
funkcji

Pojedyncza cyfra: klawisze w gore iw dot klawiatury do zmiany
wyboru 0: niewazne
1: Stuzy do regulacji klawiatury czestotliwosci. Klawisze F01.09 w gore iw dot na klawiaturze umozliwiajg szybkg modyfikacje wartosci ustawienia
parametru [F01.09]. 2: Stuzy do regulacii klawiatury PID, poniewaz klawisze F13.01 w gore iw dét mogg szybko zmieni¢ warto$¢ ustawienia
parametru [F13.01]
3: Klawisze w gore iw dét na klawiaturze do zmiany ustawienia numeru parametru Klawisze w gére i w dot na klawiaturze mogg szybko zmieni¢ wartos¢
ustawienia parametru [Fxx.yy]
Dziesie¢ miejsce: wylgczanie przechowywania
0: czestotliwo$¢ nie jest zapisywana, gdy
zasilanie jest wylaczone 1: zapisywanie
czestotliwosci po wytgczeniu
Wybierz, czy zmieni¢ zmodyfikowang warto$¢ na odpowiedni parametr, gdy zasilanie zostanie wylaczone po szybkiej modyfikacji parametru za pomoca
klawiszy w gére iw dét na klawiaturze.
Setki: Limit akcji
0: regulowane zatrzymanie pracy
1: Regulowany tylko podczas pracy, zatrzymaj i
zatrzymaj 2: Regulowany podczas pracy, zatrzymaj

i wyczy$¢
Tysigce:
zarezerwowane Uwaga:
> Dziesie¢ cyfr: okresla, czy zmienione dane sg przechowywane w pamieci EEPROM
< F11.05: Klawisze w gore iw dot szybko zmieniajg ustawienie kodu parametru
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)rg)
F11.05 Klawisze w gore iw
(0x0BO5) dot, aby szybko 0109
RUN zmieni¢  ustawienie Uit sve (0000~1559)
kodu parametru;

Klawisze w gére iw dot na klawiaturze szybko modyfikujg ustawienie numeru parametru:
Cyfry LED dziesig¢ cyfr: numer parametru funkcji Fxx.yy yy ustawienie 00~99
LED sto tysiecy cyfr: numer parametru funkcji Fxx.yy xx ustawienie 00~15

< F11.06: Wybdr przycisku polecen z klawiatury

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawiei/'l)
F11.06 . .
(0XOBO06) Klavylatura wyb_or U SVC 0000
klawisza polecenia (0000~112
STOP 2

Diody LED: wbudowane, zewnetrzne polecenia z

klawiatury (polecenie uruchomienia, polecenie

stop/reset)

0: Priorytet zewnetrzny, gdy zewnetrzne jest wazne, wbudowane

jest nieprawidtowe. 1: Wbudowany priorytet, gdy wbudowany jest

wazny, zewnetrzny jest niewazny

2: Obowigzujg zaréwno wewnetrzne, jak i zewnetrzne, komenda stop/reset ma pierwszenstwo; gdy zaréwno do przodu, jak i do tytu sg aktywne, polecenie
jest niewazne. LED dziesie¢: zarezerwowane

Setki LED: Zarezerwowane

Tysigce diod LED: Test klawiatury (wskaznik sukcesu komunikacji)

Grupa F11.1x: cykliczne monitorowanie interfejsu stanu



<>

F11.10: Interfejs stanu lewy shift, prawy klawisz Shift wybor funkcii

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartosé (zakres ustawien)
F11.10 Status Interfejs lewy

(Ox0BOA) shift, prawy klawisz | U/f SVC 0011

STOP Shift wybor funkcji: (0000~0011)

Cyfra jednostki: Lewy klawisz Shift do regulacji pierwszej linii monitorowanie0:

Nieprawidfowy, 1: wazny

Dziesiec cyfr: prawy klawisz Shift, aby dostosowac drugg lini¢ monitoring0:

Nieprawidtowy, 1:

Wazna uwaga:

»  Aktualny parametr petli jest wySwietlany, gdy jest nieprawidtowy, a parametr petli 1 jest wySwietlany po wigczeniu zasilania.

»  Gdy wybor funkcji klawisza Shift w lewo/w prawo jest nieprawidtowy, nacisnij klawisz Shift w lewo/w prawo, monitor sie nie przetaczy;

wybor funkcji klawisza Shift w lewo/w prawo zostanie zmieniony na wazny, a monitorowana ilo$¢ zmieni si¢ natychmiast.

< F11.11: W pierwszym wierszu klawiatury wy$wietlany jest parametr 1

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) | Nazwa Zawarto$¢ (zakres ustawien)
F11.11 Pierwsza linia | U/f SVC 0000
(0x0BOB) klawiatury pokazuje | Stuzy do ustawiania zawartosci klawiatury jednowierszowej i parametrow (000070763)
RUN parametr 1 wyswietlania klawiatury dwuwierszowej
<~ F11.12: Pierwszy wiersz klawiatury pokazuje parametr 2
L. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartosé (zakres ustawien)
F11.12 Pierwsza linia | U/f SVC 0001
(0x0B0OC) klawiatury pokazuje | Stuzy do ustawiania zawarto$ci klawiatury jednowierszowej i parametrow (0000~0763)
RUN parametr 2 wyswietlania klawiatury dwuwierszowej
< F11.13 klawiatura parametr wy$wietlania petli pierwszej linii 3
i Ustawienie fabryczne
Kod (adres) | Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieri)
F11.13 Pierwsza linia | U/f SVC 0000
(0xoBOD) klawiatury pokazuje | Stuzy do ustawiania zawartosci klawiatury jednowierszowej i parametrow (000070763)
RUN parametr 3 wyswietlania klawiatury dwuwierszowej
< F11.14: Pierwszy wiersz klawiatury pokazuje parametr 4

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.14 Pierwsza linia | U/f SVC 0000
(0x0BOE) klawiatury pokazuje | Stuzy do ustawiania zawartosci klawiatury jednowierszowej i parametrow (000070763)
RUN parametr 4 wyswietlania klawiatury dwuwierszowej

< F11.15: Drugi wiersz klawiatury pokazuje parametr 1

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.15 Drugi linia klawiatury
: u/f SsVC 0002
BOF ki 1 ~
(FSL)J(% 0F) pokazuje parametr Stuzy do ustawiania zawartosci dwuwierszowych parametréw wy$wietlania (0000 0763)
klawiatury
< F11.16: Drugi wiersz klawiatury pokazuje parametr 2
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawie?li)
F11.16 Druga linia
A : ulf svC 0004
(0x0B10) Klawiatura pokazuje Stuzy do ustawiania zawartosci dwuwierszowych parametréw wyswietlania (000070763)
RUN parametr 2 Klawiatury
< F11.17: Drugi wiersz klawiatury pokazuje parametr 3

Ustawienie fabryczne

klawiatury

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawiefi)
F11.17 Drugi linia klawiatury UJf SVC 0010
(0x0B11) pokazuje Stuzy do ustawiania zawarto$ci dwuwierszowych parametréw wyswietlania (000070763)
RUN parametr 3 ’
klawiatury
< F11.18: Drugi wiersz klawiatury pokazuje parametr 4
Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyﬁ)
F11.18 Drugi linia klawiatury

: u/f SVC 0012

B12 ki 4 ~

(Igl)J(ON ) pokazuje parametr Stuzy do ustawiania zawarto$ci dwuwierszowych parametréw wyswietlania (0000 0763)

Parametry wy$wietlania klawiatury: uzywane do ustawiania zawarto$ci klawiatury jednowierszowej i parametrow wyswietlania klawiatury dwuwierszowej.




Dziesie¢ cyfr: Monitorowanie numer parametru Cxx.Ir, yy ustawienie 00~63
Setki tysiecy: numer parametru monitorowania Cxx.yy xx ustaw 00~07 Uwaga:
»  Parametr [F11.15-F11.18] obowigzuje tylko dla klawiatury dwuwierszowej. Klawiatura dwuwierszowa przetacza pomiedzy wys$wietlanymi
parametrami 1-4 drugiego wiersza klawiatury za pomoca klawisza ,, ”.
»  Klawiatura jednoliniowa przetgcza kolejno parametry wyswietlania klawiatury 1-4 przez dtugie nacisniecie przycisku ,SET” (klawiature
dwuwierszowg mozna nacisng¢ za pomocg przycisku , ”). Po przetgczeniu zawartosci wysSwietlacza nie ma funkcji wytgczania i

pamieci. Po wigczeniu domy$inie wyswietlana jest zawartos¢ ,Parametr wyswietlacza 1”.

Grupa F11.2x: kontrola parametréw monitorowania

<~ F11.20: Ustawienia pozycji wyswietlania klawiatury
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakly:‘lt) ulstawi eil,‘) g
F11.20
Element wyswietlacza 0000
0x0B14 . N ~
(RL)J(N ) klawiatury ustawienia Bl (0000°1112)

Cyfra jednostki: wybdr wyswietlania czestotliwosci wyjsciowe;

0: Czestotliwos¢ docelowa WysSwietla czestotliwo$¢ docelowg aktualnie
sterowanego silnika 1: Czestotliwos¢ pracy Pokazuje czestotliwo$¢ wyjsciowa po
uruchomieniu falownika. 2~F: filtrowanie czestotliwosci docelowej, im wigksza
warto$¢, tym glebsze filtrowanie

Dziesiec:
zarezerwowan
e 0: niewazne

1: Moc czynna do usuwania strat rezystancji stojana
Setki: Wymiary wy$wietlacza mocy
0: WySwietlana moc w procentach (%) Wys$wietlana moc wyjsciowa wynosi 100%, 100,0%

bitowa moc znamionowa silnika 1: Wyswietlana moc kilowat (KW) wyswietla rzeczywistg wartos¢

mocy wyjsciowej
Tysigce: zarezerw

< F11.21: Ws

owane

potczynnik wySwietlania predkosci

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawien)
F11.21 u/f sVC
(0x0B15) Wsnolczvnnik Ten parametr ustawia wspofczynnik wySwietlania ,predkosci | 100,0%
RUN pofczyn .. | mechanicznej’ elementu monitora klawiatury, a 100,0% odpowiada | (0,0 ~500,0%)
wyswietlania predkosci . ; o
znamionowej predkosci silnika.
< F11.22: Wspétczynnik wyswietlania mocy
x Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.22 u/f SVC 100.0%
(0x0B16) Wspotezynnik Ten parametr ustawia wspoiczynnik wspotczynnika wy$wietlania 00 " 5‘60 %)
RUN wyswietlania mocy monitora klawiatury "moc wyjsciowa" ’ '
Notatka:

»  Prawidlowa warto$¢ mocy wyjsciowej C-10

e

F11.23 Wybdr wyswietlania grupy parametrow monitorowania

Kod (adres)

Nazwa

Zawartos¢

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)

F11.23
(0X0B17)
RUN

Monitorowanie
parametr Grupa
wyswi
etlacz wybor

u/f SvC

Jednostka: zarezerwowana

Dziesiec: wybodr wySwietlacza C05

0, 1: Parametry zwigzane z

trybem VF 2: Parametry zwigzane

z trybem VC

Setki miejsce: C00.40~C00.63 wybdr wyswietlania
0: nieprawidtowy

1: wazny

Tysigce: zarezerwowane

0000
(0000 FFFF)

< F11.24: Wy

bor filtrowania parametréw

monitorowania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawiefi)
u/f SVC

F1124 Jednostka: filtr wySwietlania pradu wyjsciowego

(Odel8) Parametr 0~F: im wieksza warto$¢, tym gtebszy filtr 0x0000

R monitorowania Dziesie¢: zarezerwowany (0x0000 ~0x 000F)

UN . X y
filtrowanie wyboru Setki: zarezerwowane
Tysigce: zarezerwowane
< F11.25: Wybor wySwietlania, gdy silnik uczy sie samoczynnie




Ustawienie fabryczne

1: wySwietlacz

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.25 Wybor wyswietlania, | U/f SVC 0
(0x0B19) gdy silnik uczy sie | 0: wyswietl status procesu samouczenia; 0" D
STOP samoczynnie 1: nie wyswietlaj statusu procesu samouczenia;
< F11.27: Wybor wy$wietlania btedu
Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie¥1)
F11.27 u/f svC
(OdelB) Wyb6r wyswietiania Jednostka: Usterka jest wySwietlana po ustapieniu 0x0001

yborwy usterki. 0: nie wySwietlane (0x0000 ~ 0x0001)
RUN btedéw

Grupa F11.3x: Funkcje specjalne klawiatury

Zwraca¢ uwage
Parametr [F11.30] ustawia RS485 / klawiature zewnetrzng na wybdr jednego. Ten parametr nie jest przywracany za pomocg parametru
[F00.03]. Uzytkownikom zdecydowanie zaleca si¢ odblokowanie potgczenia sprzetowego innego kanatu podczas korzystania z jednego z nich.

< F11.30: Wybor funkcji portu szeregowego AC10

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.30 AC10serial Bifte0: 0
(0xOB1E) Port wib RS485 0~1)
STOP . wybor 1: klawiatura zewnetrzna
funkcji
< F11.31: dolne napigcie graniczne potencjometru klawiatury
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie?'\)
F11.31 Klawiatura 0.50
(0x0B1F) potencjometr  nizej | U SVC 0~33
RUN napiecia granicznego (0-33)
< F11.32: Dolna granica potencjometru klawiatury odpowiadajaca warto$ci

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.32 Klawiatura
(0x0B20) potencjometr  nizej 0,00%
RUN limit  odpowiedniej | U/fSVC (0~ 100%)
wartosci
< F11.33: Goérne napigcie graniczne potencjometru klawiatury

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.33 Klawiatura 280
(0x0B21) potencjometr  gémy | U/f SVC (0’ ~3.3V)
RUN napiecie graniczne '
< F11.34: gérna granica potencjometru klawiatury odpowiadajgca wartosci

Ustawienie fabryczne

wartosci

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F11.34 Klawiatura

(0x0B22) potencjometr  gomy 0,00%

RUN limit  odpowiedniej | /T SVC (0~ 100%)

11.14 Grupa F12: Parametry komunikacji

Parametry F12.00~F12.29 sg uzywane do ustawien falownika podczas korzystania z komunikacji MODBUS. Komunikacja szeregowa ze sterownikiem
programowalnym (PLC) jest mozliwa za pomocg wbudowanego portu RS-485 (zaciski A+, B-) falownika oraz

Notatka

Parametr [F11.30] ustawia MODBUS/klawiature zewnetrzng na wybor jednego. Ten parametr nie jest przywracany za pomocg parametru

protokotu MEMOBUS.

[F00.03]. Uzytkownikom zdecydowanie zaleca sie odblokowanie potgczenia sprzetowego innego kanatu podczas korzystania z jednego z nich.




Szczegoty parametrow

Grupa F12.0x: parametry MODBUS slave
< F12.00: Wybdr master-slave

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyr'n)
F12.00
(0x0C00) Wybér master-slave Sifl=ne . o
STOP Ustaw inwertera jako hosta komunikacji Modbus lub urzadzenia podrzednego | (0 1)

0: Niewolnik Gdy falownik jest uzywany jako urzadzenie podrzedne, adres komunikacyjny jest ustawiany za pomocg parametru [F12.01]. W tym
momencie falownik przyjmuje polecenia z hosta w sieci komunikacyjnej. | zgodnie z ustawieniem parametru [F12.04] wybierz, czy dane majg odpowiadaé
podczas zapisu.

1: Gospodarz  Falownik dziata jako host i wysyta dane hosta do sieci komunikacyjnej za pomoca polecen rozgtoszeniowych. Wszystkie urzadzenia
podrzedne otrzymujg polecenia hosta.

< F12.01: Adres komunikacji Modbus
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakly:‘lt) ulstawieil’\)z
F12.01 Adres
(0x0C01) komunikacyjny Ul SV% lave k ikaci falownik 1 ~
STOP Modbus Ustaw adres Slave komunikacji falownika (17247)

Uwaga: Jesli ustawione jest 0, przemiennik nie bedzie odpowiadat na komunikacje MEMOBUS.

Gdy komputer nadrzedny (stacja gtéwna) nawigzuje komunikacie MEMOBUS z falownikiem, nalezy ustawi¢ adres urzadzenia podrzednego na falowniku.
Prosze ustawi¢ warto$¢ inng niz F12.01=0.

Nie koliduj z ustawionym adresem urzadzenia podrzednego.

< F12.02: Wybdr szybkosci transmisji komunikacii

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F12.02
(0x0C02)
STOP
0:1200 bps
1:2400 bps
2:4800 bps
3:9600 bps
4:19200 bps
5:38400 bps
6:57600 bps

Komunikacja wybor u/f svC 3
szybkosci transmisji Ustaw szybko$¢ transmisji podczas komunikacji Modbus 076

< F12.03: Format danych Modbus

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)rg)
F12.03

Ulf SVC 0
0x0C03 ~
(S'I)'(OP ) Format danych Modbus Wybierz kontrole komunikacji uzywang przez komunikacje MEMOBUS (0°5)

Uwaga: Jesli ustawienia formatu danych sg rézne, komunikacja moze nie by¢
mozliwa. 0: (N, 8, 1) bez parzysto$ci, bity danych: 8, bity stopu: 1

1: (N, 8, 1) parzystosc, bity danych: 8, bity stopu: 1

N, 8, 1) nieparzystosc, bity danych: 8, bity stopu: 1

N, 8, 1) bez parzystosci, bity danych: 8, bity stopu: 2

N, 8, 1) parzystos¢, bity danych: 8, bity stopu: 2

N, 8, 1) nieparzystos¢, bity danych: 8, bity stopu: 2

1 Oy

2:(
3:(N,8,
4: (
5

< F12.04: Przetwarzanie odpowiedzi transmisji Modbus

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F12.04
(0x0C04) Modbus przetwarzanie | U/f SVC 0

RUN odpowiedzi transmisji | Wybierz kontrole komunikacji uzywang przez komunikacie¢ MEMOBUS (0D

Ten parametr okresla, czy falownik ma reagowaé na problemy z komputerem gtéwnym polecenie operacji zapisu do falownika. Jesli komputer
nadrzedny wymaga od falownika odpowiedzi na informacje, falownik zajmie magistrale komunikacyjng z podziatem czasu. Podczas sterowania
komunikacjg komputer gtdwny musi zarezerwowaé wystarczajacg ilos¢ czasu na przestanie informacji do falownika. Je$li komputer gtéwny nie
potrzebuje odpowiedzi falownika na informacje, do falownika wysytane jest tylko polecenie, a operacja zapisu moze zostaé wybrana bez
odpowiedzi, aby poprawi¢ efektywno$¢ wykorzystania magistrali komunikacyjnej. Ten parametr jest poprawny tylko dla operacji zapisu i nie ma
wplywu na operacje odczytu.

0: Operacja zapisu ma odpowiedz 1:

Operacja zapisu nie ma odpowiedzi

< F12.05: Op6znienie odpowiedzi komunikacji Modbus

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢




F12.05 Komunikacja
(0x0CO05) Modbus

RUN opoznienie odpowiedzi
Ten parametr okre$la posredni interwat miedzy falownikiem a komunikacyjng stacjg podrzedng Modbus, a dane odpowiedzi sg wysytane do nadrzednego
komputera po zakoriczeniu odbioru danych. Jesli opdznienie odpowiedzi jest mniejsze niz czas przetwarzania systemu, opéznienie odpowiedzi jest oparte
na czasie przetwarzania systemu. Jesli opdZznienie odpowiedzi wynosi diuzej niz czas przetwarzania systemu, system czeka dopdki opdznienie odpowiedzi
czas uptywa zanim system przetworzy dane. Wyslij dane.

Ten parametr definiuje przetwornice czestotliwosci jako stacje master komunikacji Modbus. Opéznienie to interwat transmisji hosta, a wewnetrzny limit to 2,5
znaku.

u/f SVC Oms
Ustaw czas opdZnienia odpowiedzi komunikacji Modbus master/slave (07500ms )

< F12.06: Czas btedu przekroczenia limitu czasu komunikacji Modbus
Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (ZZI?I‘VzlseSIseta\?vienr/']():me
F12.06 Czas btedu
(0x0C06) przekroczenia limitu BlftSVC bledu k ikacil Modbus i " 1&%31N100 0s)
RUN czasu komunikagji staw czas btedu komunikacji Modbus timeou . .0s

Modbus

Jezeli interwat miedzy jedng komunikacjg a nastepng komunikacjg przekracza limit czasu komunikacji, uwaza sig, ze w komunikacji wystapit btad

odfgczenia, a [F12.07] okresla tryb dziatania odtgczenia w przypadku btedu.

F12.07: Przetwarzanie roztgczenia komunikacji

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F12.07 Przetwarzanie Ulf SVC 0

(0x0C07) roztaczenia komunikacji | Wybierz metode zatrzymania silnika po wykryciu E.CE [bigd komunikagiji 0°3)

RUN MEMOBUS].

0: nie wykrywaj awarii limitu
czasu 1: alarm i bezptatny
parking

2: Ostrzezenie i kontynuuj bieg
3: Wymuszone zamknigcie
Notatka:

»  Polecenie wymuszonego zatrzymania jest ustawione, silnik jest wymuszony zatrzymywany zgodnie z trybem zwalniania, a polecenie

uruchomienia nie jest juz realizowane przed zatrzymaniem.

<~ F12.08: Odbierz dane (adres 0x3000) przesuniecie zera

Ustawienie fabryczne

RUN 0x3000) zero odchylenia

naci$nij zero, gdy koncowy wynik odchylenia jest ujemny

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F12.08 Odbierz dane (adres QiitokE 0
(0x0C08) Ustaw warto$¢ zerowego przesuniecia adresu komunikacyjnego 0x3000,

(~100. 007100, 00)

< F12.09: Wzmocnienie danych (adres 0x3000)

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F12.

(0x0?:?)9) Odbierz dane (adres u/f SVC 100%

RUN 0x3000) zysk Ustaw wzmocnienie adresu komunikacyjnego 0x3000 (0, 07500, 0%)

Grupa F12.1x: parametry hosta MODBUS

< F12.10: Host cyklicznie wysyta wybor parametréw

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawien)
F12.10

(OXOCOA) Host cyklicznie wysyta | U/f SVC 0x0031

RUN wybor parametrow Ustaw hosta, aby wysytat parametry cyklicznie (0000~CCCC)

Jednostka dziesiec, sto, tysigc 0: niewazna
1: Polecenie uruchomienia hosta

2: dana czestotliwos$¢ hosta

3: czestotliwo$¢ wyjsciowa hosta

4: Gdrna granica czestotliwosci hosta
5: podany moment obrotowy hosta

6: wyjsciowy moment obrotowy hosta
7. Zarezerwowane

8: Zarezerwowane

9: Podano PID hosta

A: Sprzezenie zwrotne hosta PID

B: Zarezerwowane

C: aktywny sktadnik pradu




Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F12.11 ustawiania
(OXOCOB) | czgstotliwosci utsve o . 0x0000
RUN podanego Stuzy do ustawiania czgstotliwosci podanego niestandardowego adresu (0000~FFFF)
niestandardowego
adresu
Notatka:

»  Warto$¢ domysina to 0: oznacza to nieprawidiowe, inne wartosci wskazuja, ze adres ma priorytet nad adresem parametru kodu funkcji.

<~ F12.12: Polecenie podane niestandardowe ustawienie adresu

.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F12.12 ustawiania polecenia
(0X0COC) podanego ufsve . _ 0x0000
RUN niestandardowego Stuzy do ustawiania polecenia podanego niestandardowego adresu (0000~FFFF)
adresu
Notatka:
> Warto$¢ domysina to 0: oznacza to nieprawidtowe, inne warto$ci wskazuja, ze adres ma priorytet nad adresem parametru kodu funkcji.
< F12.13: Polecenie podane jako wartos¢ polecenia biegu do przodu
o Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F12.13 Polecenie  podane
(0X0COD) | jako wartoge | W SVC . . - 0x0001
RUN polecenia biegu do Stuzy do ustawiania warto$ci niestandardowej polecenia uruchomienia do (0000~FFFF)
przodu przodu
< F12.14: Polecenie podane jako warto$¢ polecenia biegu wstecznego
. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie¥'1)
F12.14 Polecenie  podane
(OXOCOE) | jako wartoge | UfF SVC o - 0x0002
RUN polecenia biegu Stuzy do ustawiania niestandardowej wartosci polecenia biegu wstecznego (0000~FFFF)
wstecznego
< F12.15: Polecenie podane jako warto$¢ polecenia zatrzymania

Ustawienie fabryczne

resetowania

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F12.15
(OXOCOF) Polecenie podane jako| U/f SVC 0x0005
RUN warto$¢ polecenia Stuzy do ustawiania niestandardowej wartosci polecenia zatrzymania (0000~FFFF)
zatrzymania uruchamiania
< F12.16: Polecenie podane jako warto$¢ polecenia resetowania
x Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F12.16 . .
(0x0C10) Polecenie podane jako| U/f SVC 0x0007
RUN warto$¢ polecenia Stuzy do ustawiania niestandardowej wartosci polecenia resetowania btedu; | (0000~FFFF)

11.15 Grupa F13: Sterowanie PID procesu

F13.00-F13.06: PID podany i informacja zwrotna
<~ F13.00-F13.06: PID podany i informacja zwrotna

Ustawienie fabryczne

e e fowertos? (zakres ustawien)
F13.00
(0x0D0O0) Regulator PID podane | U/f SVC 0
RUN zrédio sygnatu Stuzy do ustawiania sygnatu PID na dane zrodio (0~9
)

Ustaw kanat wejsciowy regulatora PID danego sygnatu.
0: Cyfrowy PID klawiatury referencja  Warto$¢ zadana PID jest okreslona przez warto$¢ nastawy [F13.01]. 1:

zarezerwowane

2: Napiecie/prad analogowy Al referencja
All. 3: Zarezerwowane

4: Zarezerwowane
5: Impuls koncowy PUL referencja
6: komunikacja RS485 referencja

Zad

RS485. 7: Zarezerwowane

8: Terminal wybor

Zadawanie PID jest podawane przez analogowy prad/napiecie

awanie PID jest podawane przez impuls zaciskowy PUL.

Warto$¢ zadana PID jest podawana przez komunikacje

Warto$¢ zadana PID jest wybierana przez kombinacje wielofunkcyjnych zaciskéw wejsciowych. Wielofunkcyjny zacisk
wejsciowy jest ustawiany przez [F05.00~F05.09)].
9: Komunikacja daje prad roboczy. Schemat




wyboru przefgczania zaciskow: Szczegdly

parametrow
Terminal 3 Terminal 2 Terminal 1 PID podany wyhér zaciskow przetaczajacych
WYLACZONY WYLACZONY WYLACZONY Podano cyfrowy PID klawiatury
WYLACZONY WYLACZONY WEACZONY zarezerwowany
WYLACZONY WEACZONY WYLACZONY Podano napiecie / prad analogowy Al1
WYLACZONY WEACZONY WLEACZONY Wielko$¢ analogowa napigcia/pradu Al2 podana
WEACZONY WYLACZONY WYLACZONY zarezerwowany
WELACZONY WYLACZONY WLEACZONY Podano impuls terminala PUL
WEACZONY WEACZONY WYLACZONY Podano komunikacje RS485
WEACZONY WEACZONY WEACZONY Karta opcji

Notatka:

»  Sktadnik pradu czynnego: moze by¢ wystany przez host CAN Flextronics, adres komunikacyjny RS485 to 0x3011.

< F13.01: Cyfrowe odniesienie/sprzezenie zwrotne PID klawiatury
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawi e?li)
F13.01
(0x0D01) Podano cyfrowy PID | U/f SVC 50,0%
RUN klawiatury/informacje | Stuzy do ustawiania cyfrowej warto$ci odniesienia/sprzgzenia zwrotnego PID | (0,0~100,0%)
zwrotng klawiatury;

Ten parametr jest wazny tylko wtedy, gdy [F13.00/[F13.03] jest ustawione na cyfrowe zadawanie/sprzezenie zwrotne PID klawiatury; po zmianie tego
parametru warto$¢ zadana PID w obiekcie monitorowania jest automatycznie modyfikowana synchronicznie.

Jezeli parametr [F11.04] LED jest ustawiony na ,2”, warto$¢ tego parametru mozna szybko zmieni¢ za pomocg klawiszy gora-dét na klawiaturze. Po szybkiej
modyfikacji parametru, falownik zapisuje zmodyfikowang warto$¢, gdy zasilanie zostanie wytaczone przez [F11. 04] Okreslana jest warto$¢ ustawienia

dziesieciu cyfr LED.
< F13.02: PID podany czas zmiany
Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos$¢ (zsa;r\zlsezzasvi%;me
F13.02
(0x0D02) PID podany czas Cigsue . 1,00
. Stuzy do ustawiania PID danego czasu zmiany (0,00~60,00s
RUN zmiany )

PID podany czas zmiany:

Odnosi sie do czasu wymaganego do zmiany procentowej nastawy PID z 0,0% do 100,0%; gdy zmienia sie podany PID, warto$¢ odniesienia PID
zmienia sig liniowo zgodnie z podanym czasem zmiany, co zmniejsza niekorzystny wptyw na system spowodowany dang mutacja.

< F13.03: Zrédto sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora PID
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyﬁ)
F13.03 PID zrédio
(0x0DO03 sygnatu zwrotnego ;/ f_ S(}/C tawiania 2rodt " . latora PID 2
) RUN kontrolera uzy do ustawiania zrédta sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora §0~9

Ustaw kanat wejsciowy sygnatu sprzezenia zwrotnego
regulatora PID. 0: cyfrowy PID klawiatury do sprzgzenia

zwrotnego

Kanat sprzgzenia zwrotnego PID jest okreslony przez ustawiong
warto$¢ [F13.01]. 1: zarezerwowane

2: analogowe sprzezenie zwrotne Al napiecia/pradu
Kanatem sprzezenia zwrotnego PID jest analogowy
prad/napiecie Al1. 3: Zarezerwowane

4: Zarezerwowane

5: impuls koricowy impulsu zwrotnego PUL
Kanatem sprzezenia zwrotnego PID jest impuls
koAcowy PUL. 6: informacja zwrotna o komunikacji

RS485

Kanatem sprzezenia zwrotnego PID jest komunikacja

RS485. 7: Zarezerwowane

8: wybor terminala

Kanat sprzezenia zwrotnego PID jest wybierany przez kombinacje wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych, a wielofunkcyjny zacisk wejsciowy jest
ustawiany przez [F05.00~F05.09]. 9: Lokalny prad aktywny
Schemat wyboru przetgczania zaciskow:

Terminal 3 Terminal 2 Terminal 1 PID podany wybér zaciskow przetaczajacych
WYLACZONY WYLACZONY WYLACZONY Cyfrowe sprzezenie zwrotne PID klawiatury
WYLACZONY WYLACZONY WEACZONY Skryty

WYLACZONY WEACZONY WYLACZONY Analogowe sprzezenie zwrotne Al1 napieciowo/pradowe
WYLACZONY WEACZONY WEACZONY Analogowe sprzezenie zwrotne Al2 napigciowo/pradowe
WEACZONY WYLACZONY WYLACZONY Skryty

WEACZONY WYLACZONY WEACZONY Impulsowe sprzezenie zwrotne PUL

WEACZONY WEACZONY WYLACZONY Informacje zwrotne o komunikacji RS485

WEACZONY WEACZONY WEACZONY Karta opciji




Notatka:
Zrédio sygnatu danego regulatora PID i zrédto sygnalu sprzezenia zwrotnego regulatora PID nie moga byé ustawione na ten sam kanat; Inaczej ten PID
nie bedzie dziatat normalnie.

< F13.04: Czas filtrowania dolnoprzepustowego sygnatu zwrotnego

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakly:‘lt) ulstawi ei/,‘) g
F13.04 ) .
(0x0D04) Czas filtrowania Ulf SVC 0,010
RUN dolnoprzepustowego | Stuzy do ustawiania czasu filtra dolnoprzepustowego sygnatu sprzezenia (0,000~6000)
sygnatu zwrotnego zwrotnego

Czas filtrowania sygnatu zwrotnego: stuzy do filtrowania sygnatu sprzezenia zwrotnego, co moze zmniejszy¢ wptyw ilosci sprzgzenia zwrotnego. Im
dtuzszy czas filtrowania, tym silniejsza zdolno$¢ przeciwzaktdceniowa, ale szybkos¢ reakcji maleje.

< F13.05: Wzmocnienie sygnatu sprzezenia zwrotnego
Ustawienie fabryczne
fod (acres) Hazwa Zawartos¢ (zaklyt\e”s ulstawiei/'l) ‘
F13.05
o) Wamocnienie sygnaiu Stuzy do ustawiania wzmocnienia sygnalu sprzezenia zwrotnego (0,00~10.00)
RUN sprzezenia zwrotnego y Y9 prze q , .

Wzmochnienie sygnatu sprzezenia zwrotnego: do liniowej proporcjonalnej regulacji sygnatu wejsciowego sprzezenia zwrotnego

< F13.06: Zakres sygnatu zwrotnego

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F13.06
Sprzezenie zwrotne | U/f SVC 100,0
(0x0D06) . - .
RUN sygn | Stuzy do ustawiania zakresu sygnatu sprzgzenia zwrotnego (0,0~100,0)
at zasieg

Zakres sygnatu zwrotnego: Zakres sygnatu sprzezenia zwrotnego PID jest bezwymiarowg jednostkg uzywang do regulacji wywietlania sprzezenia zwrotnego
PID.

F13.07-13.24: Regulacja PID
< F13.07: Wybdr regulacji PID

Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zil?r\zlseﬂlsi a:’i;xzne
F13.07 Ulf SVC 0100
(0x0DO07) Wyboér regulacji PID
RUN (1(;000~lll

Pozycja jednostki: wybdr funkcji sprzezenia zwrotnego

0: Charakterystyka dodatnia Ma zastosowanie, gdy wielko$¢ sprzezenia zwrotnego PID jest wigksza niz podana wielko$¢ PID, wymagane jest
zmniejszenie czestotliwosci wyjSciowej falownika w celu utrzymania réwnowagi PID; takie jak zaopatrzenie w wode pod statym ci$nieniem,
zaopatrzenie w gaz, kontrola napiecia uzwojenia itp.

1: Charakterystyka ujemna Stosuje sie, gdy wielko$¢ sprzezenia zwrotnego PID jest wigksza niz podana wielko$¢ PID, czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika
musi wzrosna¢, aby utrzymac rdwnowage PID; takie jak sterowanie termostatem centralnej klimatyzacji, sterowanie naciggiem odwijania.

Dziesigc:

zarezerwowane Setki:

zarezerwowane

Tysigce: wtasciwosci regulacii réznicowej 0:

Rozréznij odchylenie

1: zréznicowanie opinii

< F13.08: Wstepne ustawienie PID
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie¥1)
(Fci?)ggs) Wiécio Ulf svc 100,0%
. o N 0
RUN zaprogramowane PID Stuzy do ustawiania wyjécia wstepnego PID (0,0~100,0%)

< F13.09: Ustawiony czas dziatania wyjscia PID

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) | Nazwa Zawartosc (zakres ustawien)

(Folx%ggg) Ustawienia PID U SVC 0.0s

RUN wyjscie czas Stuzy do ustawiania ustawionego czasu dziatania wyjscia PID (0.0~6500.0s
trwania )

Ta funkcja jest zdefiniowana jako PID dziatajgcy po start, wyjscie jest najpierw ustawiane zgodnie z zadanym wyjsciem PID [F13.08], a czas
ustawiony przez zadany czas dziatania wyjscia PID [F13.09] jest naliczany w sposéb ciagty na wartosci wyjsciowej. Praca z charakterystyka petli
zamknietej PID.

Podpowiedz: Gdy PID jest uzywany jako czestotliwo$¢ odniesienia [F01.02=8], ustawiona warto$¢ wyjsciowa 100% odpowiada maksymalnej czestotliwosci
wyjéciowe;j.



< F13.10: Limit odchylenia regulacji PID

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawiei’ln)
(Foig'DlgA) Limit odchylenia Ul SVC 0,0%
RUN regulacji PID Stuzy do ustawiania limitu odchylenia regulacji PID (0,0~100,0%)

Wielko$¢ sprzezenia zwrotnego PID to maksymalne dopuszczalne odchylenie dia danego PID; gdy wielko$¢ sprzezenia zwrotnego miesci sie w tym
zakresie, regulacja PID zatrzymuie sig, a wyj$cie pozostaje niezmienione; rozsadne uzycie tej funkcji pomaga koordynowa¢ doktadno$¢ i stabilnos¢ wyjscia
systemu. sprzeczno$¢.

< F13.11: Wzmocnienie proporcjonalne P1
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é (zakres ustawie?li)
F13.11 u/f SvC 0.100
(0x0DOB) Wzmocnienie Okresl site regulacji catego regulatora PID, im wigksze wzmocnienie, tym (6 000~4.000
RUN proporcjonalne P1 wieksza intensywno$¢ regulacji, ale jak tatwo oscylowaé ) ’ '
< F13.12: Czas integracji 11
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos$¢ (zakr\zls u;tawie)r/i)z
F13.12 U/f svC
(0xoDOC) Czas intearacii I1 Okresl intensywnos¢ regulacji catkowania regulatora PID, im krotszy | 1,0s
RUN grac] czas integracji, tym wieksza sita regulacji; gdy ustawi¢ 0, efekt | (0,0~600,0s)
catkowania PID jest niewazny.
< F13.13: Wzmocnienie réznicowe D1
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos$¢ (zakres ustawieyﬁ)
F13.13 U/f SvC
(0xoDOD) Okresl intensywno$¢ dopasowania regulatora PID do odchytki lub 0.000
RUN Wzmocnienie roznicowe| szybko$ci zmian sygnatu sprzezenia zwrotnego, wybierz wiasciwo$c¢ (6 000~6000)
D1 regulacji roznicowej przez [F13.07] tys. bitdow; im diuzszy czas '
rézniczkowania, tym wieksza sita regulacii
< F13.14: Wzmocnienie proporcjonalne P2
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie?/i)
F13.14 U/f SVC
(OxODOE) Wazmochienie Okresl intensywnos¢ regulacji catkowania regulatora PID, im krétszy | 0,100
RUN . czas integracji, tym wieksza sita regulacji; gdy ustawi¢ 0, efekt | (0,000~4,000
proporcjonalne P2 . . I
catkowania PID jest niewazny. )
< F13.15: Czas integracji 12
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zsakrv:ls uLtawigi)Z
F13.15
(OXODOF) Czas integracji 12 Ul SVC . . . ) . . 1,0s
RUN Ustaw czas integracji. Gdy jest ustawiony na 0, efekt catkowania PID jest (0,0~600,0s)
niewazny.
< F13.16: Wzmocnienie réznicowe D2
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyﬁ)
uif svC
F13.16 Okre$l intensywno$¢ dopasowania regulatora PID do odchytki lub 0.000
(0xoD10) Wzmocnienie roznicowe| szybko$ci zmian sygnatu sprzezenia zwrotnego, wybierz wasciwos$é (d 000~6000)
RUN D2 regulacji roznicowej przez [F13.07] tys. bitow; im diuzszy czas '
rézniczkowania, tym wieksza sita regulacii

Parametry regulacji regulatora PID nalezy dostosowaé do rzeczywistej charakterystyki systemu. Grupa parametréw PID 1 (F13.11~F13.13) i grupa
parametréw PID 2 (F13.14~F13.16) stuzg do wyboru warunkéw dwdch zestawdw przetgczania parametréw PID za pomocg kodu funkcji [F13.17].
Proporcjonalny zysk:

Okre$l site regulacji catego regulatora PID. Im wigksze wzmocnienie, tym wigksza intensywno$¢ regulacji, ale jak fatwo jest generowaé oscylacje.

Czas integracii:

Okre$l intensywnos$¢ regulacji catkowania regulatora PID. Im krétszy czas integraciji, tym wigksza intensywnos$¢ regulacji; czas catkowania wynosi 0, a
funkcja regulacii PID jest nieaktywna.

Wzmocnienie rdznicowe:

Okre$l intensywno$¢ dopasowania regulatora PID do odchyiki lub szybko$ci zmian sygnatu sprzezenia zwrotnego, wybierz wasciwo$¢ regulacji réznicowej
przez [F13.07] tys. bitdw; im dtuzszy czas réznicowania, tym wieksza intensywno$¢ regulacji. Funkcja regulaciji réznicowej jest dostosowanie zmiany zgodnie
z trendem, gdy zmienia sie sygnat sprzezenia zwrotnego, a tym samym tlumienie zmiany sygnalu sprzgzenia zwrotnego.

< F13.17: Warunki przetgczania parametrow PID

Ustawienie fabryczne

Zawartosc (zakres ustawien)

Nazwa

Kod (adres)




F13.17

(0x0D11) PID warunek | U/f SVC 0

RUN przetaczania Stuzy do ustawiania warunkéw przetgczania parametréw PID (0~2
parametrow )

W niektérych aplikacjach zestaw parametrow regulacji PID nie moze speti¢ wymagan catego procesu i wymagane sg rézne zestawy parametréw PID.
Warunki przetgczania parametréw PID:
0: Nie przetacznik ~ Parametr PID do wyboru grupy parametréw PID 1.

1: uzyj terminala D1, aby przetaczy¢; Wybdr funkcji zacisku wielofunkcyjnego do zestawu 23 (przetgczanie parametréw PID), wybierz grupe parametrow
PID 1, gdy zacisk jest niewazny i wybierz grupe parametrow PID 2, gdy zacisk jest wazny.

2: Przefacz zgodnie z odchyleniem Gdy warto$¢ bezwzgledna odchylenia migdzy zadawaniem i sprzezeniem zwrotnym PID jest mniejsza niz
[F13.18], parametr PID wybiera grupe parametrow 1; gdy warto$¢ bezwzgledna odchylenia miedzy podanym PID a sprzezeniem zwrotnym jest
wieksza niz [F13.19 Gdy parametr PID wybiera grupe parametréw 2; gdy bezwzgledna warto$¢ odchylenia miedzy wartoscig odniesienia PID a
sprzgzeniem zwrotnym znajduje sie miedzy niskg wartoscig odchylenia przetgczania [F13.18] a wysokg warto$cig odchylenia przetaczania
[F13.19], parametr PID wynosi dwa. Wartos$¢ interpolacii liniowej grupy Parametry PID przedstawiono na ponizszym rysunku.

ﬂ‘ Wzmocnienie
proporcjonalne (P) o
Czas catkowania (I) Wzmocnienie

Wzmocnienie ---- proporcjonalne 2
rozniczkowe (D) Czas catkowania 2

Wzmocnienie
rozniczkowe 2

Wzmocnienie proporcjonalne 1
Czas catkowania 1
Wzmocnienie rézniczkowe 1

-
>

0  Odchylenie przetaczania niskie Przetgczanie wartosci odchylenie

Przefgczanie parametrow PID w zalezno$ci od odchylenia

< F13.18: Niska wartos$¢ odchylenia przetgczania
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie¥1)
F13.18
Przetaczanie 20,0%
0x0D12 ;
(RUN ) odchylen SikSHE (0,0~100,0%)
ie niskich wartoci
< F13.19: Wysoka warto$¢ odchylenia przetgczania
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zikly:; u;tawiei'/\) g
F13.19
Przetgczanie 80,0%
0x0D13 ) . j
(RUN ) odchylenia wysokich Siilisiie (0,0~100,0%)
warto$ci
< F13.21: Ograniczenie réznicowe
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)rg)
F13.21 5 0%
(0x0D15) Ograniczenie réznicowe | Uff SVC 7
RUN ‘ (0,0~100,0%)

Ograniczenie réznicowe stuzy do ustawienia zakresu PID wyjscie réznicowe. W regulatorze PID wptyw rdznicy jest czuty i fatwo jest wywotaé
oscylacje uktadu. Generalnie efekt zréznicowania PID jest ograniczony do niewielkiego zakresu.
< F13.22: Gdrny limit wyjscia PID

Ustawienie fabryczne

Korlladees) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F13.22

(OX%Dlﬁ) Goma granica wyjscia | o1 SVC 100,0%

RUN PID 9 Y Stuzy do ustawiania wartosci gérnego limitu wyjscia PID (0,0~100,0%)

< F13.23: Dolny limit wyjcia PID

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawiefi)
F13.23

AR u/f SvC 0,0%
(Igl)J(?\lDl?) Dolny limit wyjScia PID Stuzy do ustawiania wartosci dolnego limitu wyj$cia PID (-100.0~Fb.19)

< F13.24: Czas filtra wyjsciowego PID



Ustawienie fabryczne

fod edres) azwa Zawartosc (zakres ustawien)
Folx%lgiS) Czas filtrowania U/f sSvC 0,000s (0,000
RUN wyjscia PID Stuzy do ustawiania czasu filtra wyjsciowego PID ~6000s)

Czas filtru wyjSciowego PID stuzy do filtrowania sygnatu wyjsciowego PID, co ostabi nagla zmiane wyjécia regulacji PID i spowoduje spadek wydajnosci
odpowiedzi uktadu z zamknietg petlg procesu.

F13.25-F13.28: Ocena odtaczenia sprzezenia zwrotnego PID

Funkcja wykrywania odigczenia sprzezenia zwrotnego jest zdefiniowana, gdy tryb odniesienia falownika jest wybrany jako taktowanie PID i gdy
falownik pracuje, gdy wykryty sygnat sprzezenia zwrotnego jest wiekszy niz ustawiona wartos¢ [F13.27] lub mniejsza niz [F13.28 ] Czujnik zostaje
odfgczony po ustawieniu wartosci i utrzymaniu czasu opdznienia [F13.26].

< F13.25: Wybor dziatania odigczenia sprzgzenia zwrotnego
Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é (zzs::;ezgia\iigiizne
F13.25 Wybor dziatania 00
(0x0D19) odtgczenia ulif SVC ~3
STOP sprzezenia zwrotnego )

Wybdr dziatania odigczenia sprzgzenia zwrotnego:

0: Kontynuuj dziatanie PID bez raportowania wada Ta funkcja jest nieaktywna, falownik nie wykrywa roztaczenia.

1: Stop i alarm btedu wyjscia E.PID Gdy falownik wykryje, ze czujnik jest odtgczony, natychmiast blokuje wyjscie, a silnik moze si¢ zatrzymag i
wywota¢ alarm E.PID.

2: Kontynuacja dziatania PID, ostrzezenie o bledzie wyjscia A.PID Gdy falownik wykryje, ze czujnik jest odtaczony, nadal naciska PID, aby
wyregulowac dziatanie, ale klawiatura wyswietla ostrzezenie A.PID.

3: praca z biezaca czestotliwoscia, ostrzezenie o btedzie wyjscia; A.PID Gdy falownik wykryje, ze czujnik jest odtgczony, czestotliwosé
wyjéciowa przed usterkg pozostaje niezmieniona, ale klawiatura wy$wietla ostrzezenie A.PID.

< F13.26: Czas wykrywania odtgczenia sprzezenia zwrotnego
s Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos$¢ (zakres ustawief)
F13.2 ki i
8.26 Czas wykrywania | e oyc 1,0s (0,0~
(OxOD1A) roztaczenia Stuzv do ustawiani K ia od . Lo i PID
RUN sprzezenia uzy do ustawiania czasu wykrywania odtgczenia sprzezenia zwrotnego 120,0s)
zZwrotnego
< F13.27: Gorna granica alarmu odigczenia
s Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos$¢ (zakres ustawie)
F13.27
(Ox%DlB) Przerwanie u/f SvVC 100,0% (0,0
RUN przewodu alarm Stuzy do ustawiania wartosci gérnego limitu alarmu odtaczenia PID ~100,0%)

gdrnej granicy

< F13.28: Dolny limit alarmu odtgczenia

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F13.2

(OX%D81C) Przerwanie uif svc 0,0% (0,0~
RUN przewodu alarm Stuzy do ustawiania wartosci dolnego limitu alarmu odtgczenia PID 100,0%)

dolnej granica
Gorna granica alarmu przerwanej linii:
Ustaw goma granice wykrywania odtgczenia czujnika PID. Gdy sygnat sprzezenia zwrotnego przekracza gérng granice alarmu odtgczenia i kontynuuje
czas opdznienia [F13.26], czujnik jest uwazany za odtgczony.

Gorna granica alarmu przerwanej linii:

Ustaw dolny limit detekcji odtgczenia czujnika PID. Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego jest mniejszy niz dolna granica alarmu odtgczenia i kontynuuje czas
opoznienia [F13.26], czujnik jest uwazany za odtgczony.

F13.29-F13.33: Funkcja uspienia

Funkcja uspienia PID moze by¢ wykorzystywana w branzy zaopatrzenia w wode pod statym ci$nieniem, aby osiggna¢ cele

w zakresie oszczednosci energii. Spij do sadu:

Gdy funkcja uspienia jest aktywna, gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa regulacii PID jest nizsza niz ustawiona [F13.30] czestotliwo$¢ uspienia, przejdzie w stan
uspienia po [F13.31] opdznieniu uspienia (tj. wyjscie zostanie zablokowane po zwalnianie do czestotliwo$ci zerowej).

Uwaga: Sen wchodzi w warunek wstepny. Gdy sprzezenie zwrotne PID jest wieksze niz PID podane, gdy aktywowana jest dodatnia charakterystyka,
sprzezenie zwrotne PID jest wyzwalane tylko wtedy, gdy sprzezenie zwrotne PID jest mniejsze niz podane PID.

Ocena budzenia si¢ podczas snu:

Gdy charakterystyka sprzezenia zwrotnego PID jest charakterystykg dodatnia: podana warto$¢ PID minus odchylenie przebudzenia [F13.32] jest poréwnywana
ze sprzezeniem zwrotnym PID. Jesli nadal bedzie dtuzszy niz opdznienie wybudzenia [F13.33], wyjdzie ze stanu uspienia i przejdzie do normalnego stanu
pracy.

Gdy charakterystyka sprzezenia zwrotnego PID jest charakterystykg odwrotng: warto$¢ podanego PID plus odchylenie przebudzenia [F13.32] jest
poréwnywana ze sprzezeniem zwrotnym PID. Jesli nadal bedzie dtuzszy niz opdznienie wybudzenia [F13.33], wyjdzie ze stanu uspienia i przejdzie do
normalnego stanu pracy.

< F13.29: Wybodr snu

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) | Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawier)




F13.29 u/f svC 0 (0~
(0x0D1D) Wybor snu 0: Nieprawidtowy, brak 1
RUN wykrywania snu 1: skuteczny )
w wykrywaniu snu
< F13.30: Czestotliwos¢ snu
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (Zakly;”s ulstawieil’n) g
F13.30
(OXOD1E) | Czestotliwosé snu Sl 10,0Hz
RUN Stuzy do ustawiania czestotliwo$ci uspienia PID (0,00~50,00Hz)
< F13.31: opdZnienie snu
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyr'n)
F13.31
T u/f svC 60,0s (0,0~3600,0s)
(0xOD1F) Opéznienie uspienia S L
RUN uzy do ustawiania opdznienia uspienia PID
< F13.32: odchylenie przebudzenia

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F13.32
(0x0D20) Odchylenie U/f SvC 5,0% (0,0~50,0%)
RUN orzebudzenia Stuzy do ustawiania odchylenia przebudzenia PID
<> F13.33: opdznienie budzenia
Ustawienie fab
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zZIfr\z!seﬂlsia\?vig’Szne
F13.33
A . u/f svC 1,0s (0,0~60,0s)
(0x0D21) Opdznienie budzenia Shus . .
RUN uzy do ustawiania opdznienia wybudzenia PID

11.16 Grupa F14: wielopredkosciowy i prosty PLC

F14.00-F14.14: Podana czestotliwos¢ dla wielu predkosci

Ta grupa parametréw stuzy do ustawienia czestotliwosci pracy predkosci pietnastosegmentowej w dziataniu programu PLC oraz wielostopniowej kontroli
predkosci. Wielosegmentowe sterowanie predkoscig ma pierwszefistwo przed sterowaniem impulsowym. Gdy uzytkownik wybierze prace z wieloma
predkosciami, konieczne jest ustawienie 4 wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych jako zaciskow sterowania z wieloma predkosciami. Aby uzyskacé

szczegdtowe informacje na temat tego, jak to ustawi¢, patrz [F05.00~F05.09] w celu uzyskania szczegdtowych informacii.

< F14.00: PLC z wieloma predko$ciami 1
i Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.00 u/f SvC 10,00 Hz
(OxOE00) PLC z wieloma Ustaw czestotliwos$¢ pierwszego uruchomienia programu PLC i (0,00 ~
RUN predkosciami 1 wielostopniowg kontrole predkosci Maksymalna
czestotliwosc)
< F14.01: PLC z wieloma predko$ciami 2
. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyﬁ)
F14.01 u/f SvC 20,00 Hz
(OxOE01) PLC z wieloma Ustaw czestotliwosé pracy drugiego stopnia w dziataniu programu PLCi | (0,00 ~
RUN predkosciami 2 wielostopniowej kontroli predkosci Maksymalna
czestotliwosc)
< F14.02: PLC z wieloma predkosciami 3
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.02 u/f SvC 30,00 Hz
(OxOE02) PLC z wieloma Ustaw czestotliwo$¢ pracy trzeciego stopnia w dziataniu programu PLC | (0,00 ~ Maksymalna
RUN predkosciami 3 i wielostopniowej kontroli predkosci czestotliwosé)
< F14.02: Wielobiegowy sterownik PLC 4
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é (zakres ustawien)
F14.03 U/f SVC 40,00 Hz
(OxOE03) PLC z wieloma Ustaw 4. stopien czestotliwosci pracy w programie PLC i (0,00 ~ Maksymalna
RUN predkosciami 4 wielostopniowej kontroli predkosci czestotliwosc)
< F14.02: Wielobiegowa PLC 5




Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é (zakres ustawien)
F14.04 U/f SvVC 50,00 Hz
(OxOE04) PLC z wieloma Ustaw czestotliwos¢ pracy pigtego stopnia w dziataniu programu PLC i (0,00 ~
RUN predkosciami 5 wielostopniowa kontrola predkosci Maksymalna
czestotliwosc)
< F14.02: PLC z wieloma predko$ciami 6
s Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢é (zakres ustawien)
F14.05 U/f SVC 40,00 Hz
(OXOEO5) PLC z wieloma Ustaw czestotliwo$é pracy széstego stopnia w dziataniu programu PLCi | (0,00 ~
RUN predko$ciami 6 wielostopniowa kontrola predkosci Maksymalna
czestotliwosc)
< F14.02: PLC z wieloma predkosciami 7
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.06 U/f sVC 30,00 Hz
(0xOEO06) PLC z wieloma Ustaw 7. stopien czestotliwo$ci pracy w programie PLC i (0,00 ~
RUN predkosciami 7 wielostopniowa kontrola predko$ci Maksymalna
czestotliwosé)
< F14.02: PLC z wieloma predko$ciami 8
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.07 U/f SVC 20,00 Hz
(OxOE07) PLC z wieloma Ustaw czestotliwos¢ pracy 8. stopnia w dziataniu programu PLC i (0,00 ~
RUN predkosciami 8 wielostopniowa kontrola predko$ci Maksymalna
czestotliwosé)
< F14.02: PLC z wieloma predkosciami 9

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos$¢ (zakres ustawien)
F14.08 U/f SvC 10,00 Hz
(OxOE08) PLC z wieloma Ustaw 9. stopien czestotliwosci pracy w dziataniu programu PLC i (0,00 ~
RUN predkosciami 9 wielostopniowa kontrola predkosci Maksymalna
czestotliwosc)
< F14.02: PLC z wieloma predkosciami 10

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.09 u/f SvC 20,00 Hz
(OxOE09) PLC z wieloma Ustaw czestotliwo$¢ pracy 10. stopnia w dziataniu programu PLC i (0,00 ~
RUN predko$ciami 10 wielostopniowa kontrola predkosci Maksymalna
czestotliwosé)
< F14.02: PLC z wieloma predko$ciami 11

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.10 U/f SVC 30,00 Hz
(OxOEO0A) PLC z wieloma Ustaw 11NS czestotliwo$¢é pracy stopnia w dziataniu programu PLC i (0,00 ~
RUN predkosciami 11 wielostopniowa kontrola predkosci Maksymalna
czestotliwosé)
< F14.02: PLC z wieloma predkosciami 12

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.11 U/f SVC 40,00 Hz
(OXEOB) PLC z wieloma Ustaw czestotliwos¢ pracy 12. stopnia w dziataniu programu PLC i (0,00 ~
RUN predkosciami 12 wielostopniowa kontrola predkosci Maksymalna
czestotliwosé)
< F14.02: PLC z wieloma predko$ciami 13

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) | Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.12 u/f svC 50,00 Hz

(OxOEOC) PLC z wieloma Ustaw 13. czestotliwos$¢ pracy stopnia w dziataniu programu PLC i (0,00 ~

RUN predko$ciami 13 wielostopniowa kontrola predkosci Maksymalna

czestotliwos¢)

< F14.02: Sterownik PLC z wieloma predko$ciami 14




Kod (adres) Nazwa Zawartosé gzr::;ezgi;‘i?éﬁizne

F14.13 Uif svC 40,00 Hz

(OXOEOQD) PLC z wieloma Ustaw czternastg czestotliwo$¢ pracy stopnia w dziataniu programu (0,00 ~

RUN predko$ciami 14 PLC i wielostopniowej kontroli predkosci Maksymalna
czestotliwos¢)

< F14.02: PLC z wieloma predko$ciami 15

x Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.14 u/f svC 30,00 Hz
(OXOEOE) PLC z wieloma Ustaw 15. stopien czestotliwosci pracy w programie PLC i (0,00 ~
RUN predko$ciami 15 wielostopniowej kontroli predkosci Maksymalna
czestotliwosé)

Predkos$¢ pracy falownika jest kontrolowana przez kombinacje czterech zaciskéw sterowania wieloma predkosciami i COM ON/OFF. Jego dziatanie i
kierunek sg kontrolowane przez sygnat ruchu i kierunek nadawany przez kanat polecen [F01.01]. Czas przyspieszania i zwalniania jest domyslnie ustawiony
na czas przyspieszania i zwalniania 1[F01.22], [F01.23] i moze by¢ rowniez ustawiony za pomocg zacisku wyboru czasu przyspieszania/zwalniania
ustawionego za pomocg wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego [F05.00~ F05.09]. Wybierz czas przyspieszania i zwalniania.

Terminal wielopredkosciowy 4 Termina'll yvielu Terminal predkosci 2 | Terminal predkosci 1 Terminal
predkosci 3 Wiele
predkosci
WYL. WYL. WYL. WEL. 1X [F12.00]
WYL. WYL. WEL. WYL. 2X [F12.01
WYL. WYL. WEL. WE. 3X[F12.02
WYL. WE. WYL. WYL. 4X [F12.03
WYL. WE. WYL. WEL. 5X [F12.04
WYL. WE. WEL. WYL. 6X [F12.05
WYL. WE. WEL. WE. 7X [F12.06
WL WYL. WYL. WYL. 8X [F12.07
WL. WYL. WYL. WEL. 9X [F12.08
WE. WYL. WEL. WYL. 10X [F12.09
WE. WYL. WEL. WE. 11X [F12.10
WE. WE. WYL. WYL. 12X [F12.11
WE. WE. WYL. WEL. 13X [F12.12
WL WE. WEL. WYL. 14X [F12.13
WL WE. WEL. WE. 15X [F12.14

%Wielofunkc jny terminal
K1 yiny

) X1 bieg do przodu
K2 !

O X2 terminal 1 wielu predkosci
K3

O X3 terminal 2 wielu predkosci
K4

(O X4 terminal 3 wielu predkosci
K5

ASAVATRAVA

O X5 terminal 4 wielu predkosci

COM
> COM

Schemat potaczen zaciskow
F14.15: Wybor trybu pracy PLC
< F14.15: Wybdr trybu pracy PLC

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (Lst;t':’\zlseE;tiafa?;)ét):zne

F14.15

Wybor trybu pracy 0000
EOF
f?ol)jil o) PLC — (0000~2122)

Diody LED: tryb cyklu Stuzy do wyboru trybu pracy PLC do sterowania programem.

0: Po zatrzymaniu polecenia pracy po pojedynczym cyklu, falownik rozpoczyna prace z pierwszg predkoscia. Jednostka czasu jest ustawiana przez
diody dziesigtek [F14.15]; czas dziatania jest ustawiany za pomocg parametru [F14.16~F14.30]. Kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania
wybiera sie za pomocg parametru [F14.31~F14.45]; kiedy czas pracy wynosi osiggnieta, wykonywana jest predko$¢ nastepnego kroku oraz czas,
kierunek i przyspieszenie/zwalnianie czas pracy kazdej predko$ci mozna ustawi¢ osobno; Po osiagnieciu 15. predkosci falownik wyprowadza czestotliwo$¢
,0”. Jedli czas dziatania fazy wynosi zero, uruchom jg i pomin.



1: Ciggly cykl Za falownikiem uruchomi 15-tg predko$¢, bedzie wréci¢ do pierwsza predko$¢ i ponownie uruchom operacie, a cykl bedzie nie przestawaj.
Jednostka czasu jest ustawiana przez diody dziesiatek [F14.15]; czas dziatania jest ustawiany za pomocg parametru [F14.16~F14.30]; kierunek jazdy i czas
przyspieszania’lhamowania wybiera sie za pomocg parametru [F14.31~F14.45].
2: Utrzymanie wartosci koricowej po pojedynczym cyklu Po wykonaniu przez falownik pojedynczego cyklu, nie zatrzyma sie i bedzie kontynuowat
prace z predkoscig fazy, w ktorej ostatni czas pracy nie wynosi zero. Jednostka czasu jest ustawiana przez diody dziesigtek [F14.15]; czas
dziatania jest ustawiany za pomocg parametru [F14.16~F14.30]; kierunek jazdy i czas przyspieszanialhamowania wybiera si¢ za pomocg
parametru [F14.31~F14.45].
dziesiatki LED: czas jednostka Stuzy do ustawiania jednostki czasu dla odmierzania
czasu, gdy program jest uruchomiony. 0: sekunda
1 punkt
2 godziny
Setki diod LED: pamig¢ po wytgczeniu
0: brak pamieci
1: przechowywanie
Ten parametr okresla, czy program dziata w biezacym stanie (faza dziatania, czas reputacii, przyspieszanie i zwalnianie, kierunek biegu itp.) po
wylgczeniu falownika, gdy program jest wybrany do pracy. Jesli wybierzesz pamie¢ po wytaczeniu, parametr tysiecy LED [F14.15] moze zosta¢
uzyty do zdefiniowania trybu przywracania programu po nastepnym wigczeniu zasilania. Jesli falownik moze kontynuowa¢ stan sprzed awarii
zasilania po chwilowym powrocie po awarii zasilania, parametr powinien by¢ ustawiony na 1.
Tysigce diod LED: tryb
uruchamiania 0: ponowne
uruchomienie od pierwszego
etapu
1: Zacznij od etapu czasu zatrzymania
2: kontynuuj prace do konca fazy przestoju
Ten parametr okresla tryb dziatania, gdy program zostanie ponownie uruchomiony z réznych przyczyn (zatrzymanie, usterka, awaria zasilania itp.) podczas
dziafania programu.
Wybierz tryb 0, a falownik uruchomi sie ponownie z pierwsza predkoscia.
Po wybraniu trybu ,1" falownik wznowi prace w biezacej fazie przerwania.
W przypadku wybrania trybu ,2” falownik bedzie pracowat w fazie pracy momentu przerwania i pozostatego czasu momentu przerwania. Notatka:

»  Czestotliwos$¢ wyjsciowa programu jest ograniczona przez gérng i dolng granice. Gdy dana czestotliwos¢ jest nizsza niz dolna granica

czestotliwosci, nacisnij [F01.13] tryb pracy dolnej granicy czestotliwosci.

F14.16-F14.30: Wybor czasu dziatania PLC

Ustaw oddzielnie czas pracy 15-segmentowej predkosci. Jednostka czasu jest okre$lona przez warto$¢ ustawienia dziesiatek LED [F14.15].
< F14.16: Czas pracy pierwszego stopnia PLC

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F14.1

(OXOE?.O) PLC pierwszy czas U/f SVC 10,0s

RUN trwania etapu Ustaw czas pierwszego uruchomienia uruchomionego programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.17: Czas pracy drugiego stopnia PLC

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawien)
F14.17
(OXOE11) PLC 2 czas trwania u/f svC 10,0s
RUN etapu Ustaw 2 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.18: Czas pracy trzeciego stopnia PLC
s Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.1
(Oon?Z) PLC 3czas trwania uif SVC 10,0s
RUN etapu Ustaw 3 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.19: 4. czas pracy PLC
> Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.19
(OXOE13) PLC 4 czas trwania uif SVC 10,0s
RUN etapu Ustaw 4 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.20: 5. czas pracy PLC

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F14.20

(OXOE14) PLC 5czas trwania u/f svC 10,0s

RUN etapu Ustaw 5 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.21: 6. czas przebiegu PLC




Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F14.21

(OXOE15) PLC 6 czas trwania u/f SVC 10,0s

RUN etapu Ustaw 6 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.22: Siddmy czas pracy sterownika PLC

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F14.22

(OXOE16) PLC 7 czas trwania u/f SvC 10,0s

RUN etapu Ustaw 7 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.23: 8. czas przebiegu PLC

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)

F14.23

(OXOE17) PLC 8czas trwania ulf svC 10,0s

RUN etapu Ustaw 8 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.24: 9. czas przebiegu PLC

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
(Foigéé) PLC 9czas trwania u/f SvVC 10,0s
RUN etapu Ustaw 9 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.25: 10. czas pracy sterownika PLC
n Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawieri)
F14.2 .
(OxOEEIQ) PLC 10czas trwania | U/f SVC 10,0s
RUN etapu Ustaw 10 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.26: 11. czas pracy sterownika PLC
L Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyﬁ)
Folx%é? A) PLC 11czas trwania | U/f SVC 10,0s
RUN etapu Ustaw 11 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.27: 12. czas przebiegu PLC
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawien)
F14.27
(OXOE1B) PLC 12czas trwania | U/f SVC 10,0s
RUN etapu Ustaw 12 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.28: 13. czas uruchomienia PLC
. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyﬁ)
F14.28
(OXOELC) PLC 13czas trwania | U/f SVC 10,0s
RUN etapu Ustaw 13 czas dziatania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.29: 14. czas przebiegu PLC
.. Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.2
(OxOEiD) PLC 14 czas trwania | U/f SVC 10,0s
RUN etapu Ustaw 14 czas dziafania programu PLC 0.0~6500.0(s/m/h)
< F14.30: 15. czas uruchomienia PLC

Kod (adres)

Nazwa

Zawartos¢

Ustawienie fabryczne
(zakres ustawien)




F14.30
(OXOELE)
RUN

PLC 15czas trwania
etapu

u/f svC
Ustaw 15 czas dziatania programu PLC

10,0s
0.0~6500.0(s/m/h)

F14.31-F14.45: Wybor kierunku PLC i czasu przyspieszania/hamowania

Gdy program jest uruchomiony, ustaw kierunek biegu oraz czas przyspieszania i zwalniania odpowiednio na 15 predkosci.

< F14.31: Pierwszy kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawier)
F14.31 PLC pierwszy
(OxOE1F) kierunek oraz czas ;J*/f' S(;/C o Kierunku iazdv i Ogggo 0031
RUN przyspieszania i uzy do ustawmma pierwszego kierunku jazdy i czasu ( ~ )
2walniania przyspieszania/zwalniania
< F14.32: Drugi kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.32 PLC 2 kierunek oraz
(Ox0E20) czas przyspieszania i g{f, S(:/C iania 2ki Kiazdy . ia/zwalniani 0000
RUN swalniania uzy do ustawiania 2 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
< F14.33: 3. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyﬁ)
F14.33 PLC 3 kierunek oraz
(OxOE21) czas przyspieszania i g*/f. S(;/C tawiania 3k Kiazdy | . ia/zwalniani 0000 1
RUN swalniania uzy do ustawiania 3 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
< F14.34: Kierunek 4 PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania
e |
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ tjzztlfrv: lse:] lseia‘a;\v?éyﬁizne
F14.34 PLC 4kierunek i UJf SVC 0000
(FgJG(’)\IEZZ) przyspieszenie ora Stuzy do ustawiania 4 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
z
czas zwalniania
< F14.35: 5. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.35 PLC 5 kierunek oraz
(Ox0E23) czas przyspieszania i gj{/f_S(\j/C tawiania 5 ki Kiazdvi . a/zwalniani 0000 1
RUN swalniania uzy do ustawiania 5 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)

< F14.36: 6. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartosc¢ (zakres ustawien)
F14.36 PLC 6 kierunek oraz
(Ox0E24) czas przyspieszania i ;J*/f_SS/C tawiania 6 ki Kiazdy . alzwalniani O(;Joo(?o 0031
RUN swalniania uzy do ustawiania 6 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania ( ~ )

< F14.37: PLC 7. kierunek oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.37 PLC 7 kierunek oraz
(Ox0E25) Czas przyspieszania i LSJ*”,S(}/C ania 7 ki Kiazdy . ia/zwalniani 0000
RUN swalniania uzy do ustawiania 7 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
< F14.38: 8. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne

RUN

zwalniania

Stuzy do ustawiania 8 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania

SO Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.38 PLC 8 kierunek oraz
(0x0E26) czas przyspieszania i uif sveC 0000

(0000~0031)




< F14.39: 9. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie?li)
F14.39 PLC 9 kierunek oraz
(Ox0E27) czas przyspieszania i LSJ”,SVC iania 9ki Kiazdy | . ia/zwalniani 0000
RUN swalniania tuzy do ustawiania 9 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
< F14.40: 10. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawie)r/'l)
F14.40 PLC 10 kierunek oraz
(OxOE28) czas przyspieszania i g{/f. S(YC iania 10 ki Kiazdy . alzwalniani 0000
RUN swalniania uzy do ustawiania 10 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
< F14.41: 11. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.41 PLC 11 kierunek i

(Ox0E29) Czas przyspieszania g}r/f.SSIC tawiania 11 ki Kiazdy ) a/zwalniani 0000

RUN i zwalniania uzy do ustawiania 11 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)

< F14.42: 12. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania

Ustawienie fabryczne

Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawien)
F14.42 PLC 12 kierunek oraz
(Ox0E2A) czas przyspieszania i g{/f. SS/C tawiania 12 ki Kiazdy . alzwalniani 0000 1
RUN swalniania uzy do ustawiania 12 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
< F14.43: 13. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zaklyzg u;tawiei/'l) ?
F14.43 PLC 13 kierunek oraz
(OXOE2B) czas przyspieszania i LSJKf,S(;/C iania 13 ki Kiazdy i i azwalniani 0(;)(;)(?0 003
RUN swalniania uzy do ustawiania 13 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania ( ~0031)
< F14.44: 14. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (zakres ustawieyﬁ)
F14.44 PLC 14 kierunek i Uf SVC 0000
(FSS%EZC) Ezrgszﬂ,iﬁgmg oraz Stuzy do ustawiania 14 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
< F14.45: 15. kierunek PLC oraz czas przyspieszania i zwalniania
Ustawienie fabryczne
Kod (adres) Nazwa Zawartos¢ (sz::L ulstawieyﬁ) g
F14.45 PLC 15 kierunek oraz
: .| UIf sVC 0000
g)é?\lEZD) xvz;slmg;zigspleszama ! Stuzy do ustawiania 15 kierunek jazdy i czas przyspieszania/zwalniania (0000~0031)
jednostki: kierunek tego paragrafu
0: w przéd
1wyt

Dziesigtki: czas przyspieszania i zwalniania tej sekcji
0: Czas przyspieszanialhamowania 1
1: czas przyspieszania i zwalniania 2
2: Czas przyspieszania i zwalniania 3
3: Czas przyspieszania i zwalniania 4
setki: zarezerwowany

Tysigce: zarezerwowane
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